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1 Symboly

V navodu k obsluze jsou uvedeny nasledujici symboly, jejichz uCelem je usnadnit pochopeni uvedeného
pozadavku.

Dodrzujte pokyny a vystrahy, v opacném pfipadé hrozi riziko poSkozeni zafizeni a ohrozZeni
bezpecnosti osob.

V pfipadé nedodrzeni pokynu &i vystrah spojenych s elektrickym zafizenim hrozi riziko poskozeni
zafizeni nebo ohrozZeni bezpecnosti osob.

Poznamky a vystrahy pro spravnou obsluhu zafizeni a jeho &asti.

Ukony, které mGze provadét provozovatel zafizeni. Provozovatel zafizeni je povinen se seznamit s
pokyny uvedenymi v navodu k obsluze. Poté je zodpovédny za provadéni bézné udrzby na zafizeni.
Pracovnici provozovatele jsou opravnéni provadét bézné ukony udrzby.

Ukony, které musi provadét kvalifikovany elektrotechnik. Specializovany technik, opravnény
provadét opravy elektrickych zafizeni, v€etné udrzby. Tito elektrotechnici musi mit opravnéni
pracovat s elektrickymi zafizenimi.

5 B

Ukony, které musi provadét kvalifikovany elektrotechnik. Specializovany technik, ktery disponuje
schopnostmi a kvalifikaci pro instalaci zafizeni za béznych provoznich podminek a pro opravu
elektrickych i mechanickych prvkd zafizeni pfi udrzbé. Elektrotechnik musi byt schopen provést
jednoduché elektrické a mechanické ukony spojené s udrzbou zafizeni.

E3

Upozoriuje na povinnost pouzivat osobni ochranné pracovni prostiedky.

o418 Ukony, které se smi provadét pouze na zafizeni, které je vypnuté a odpojené od napajeni.

Ukony, které se provadéji na zapnutém zafizeni.

Dékujeme Vam, ze jste si zakoupili tento vyrobek a zadame Vas pired uvedenim do provozu o precteni
tohoto Navodu pro montaz a obsluhu.



cz
Dulezité upozornéni a ¢innosti nutné provést pred a pfi zprovoznovani
frekvenéniho ménice.

1. Schéma zapojeni snimace tlaku PUMPA (vice v kapitole 5.1.1 Schéma zapojeni)

Poznamka: Na nasem webu www.pumpa.eu mazete najit Tlakovy snima¢ 90° PUMPA E-DRIVE 0-10 bar
4-20 mA pod objednacim kédem ZB00050295.

S+ S-| A+ B- AI1AI2ZDI1DI2|DI3

@ E H i @ @ i H i Snimaé tlaku ,f_? _

SO GND|5V 10V|24V GND DO1|T/A T/B

S 0 i I | RN

Cerveny napéjeni

Cerny Vystup

Schéma zapojeni dvouvodic¢ového snimace tlaku

2. Nastaveni snimace tlaku na frekvenénim ménici (vice v kapitole 6 Rychlé nastaveni)

V zavislosti na rdznych typech snimacu je nastaveni parametrd rdzné.

e Pro pfiklad snima& s napajecim napétim 24 V, zpétnovazebnim signalem 4-20 mA, tlakovym rozsahem 10 bar,
poZadovanym vodnim tlakem 4,0 bar musi byt nastaveny nésledujici parametry:

F0.00=4,0 Nastaveni tlaku
F0.08 = 10 Maximalni rozsah snimace

0: Start/ stop pomoci tlacitek (klavesnice)
F0.05 Moznost signalu spusténi/zastaveni ; g:grﬂt ; :tgg ggmgg: z\tzg;?\:(ce

3: Star/Stop podle tlaku

Poznamka: pomoci tladitka “SHIFT” Ize pfepinat mezi parametry

Zobrazeni Nazev Popis Jednotka |Poznamky
P Aktualni tlak Aktualni tlak v systému bar ©
H Provozni frekvence Aktualni provozni frekvence Hz D)
d Pozadovany tlak Pozadovany tlak Bar o)
A Provozni proud Aktualni vystupni proud FM A o
U Napéti DC sbé&rnice Napéti sbérnice DC frekvenéniho ménice \Y ©

DULEZITE!!!



http://www.pumpa.eu/

Cz

Nastaveni dulezitych tlakovych a ochrannych funkci frekvenéniho ménice (vice v kapitole 7
Programovani a parametry) — Nastavte podle parametri pouzivanych produktut

& |
2 |8
3 o
c > < 3 iy
c 9 = N N £
o » T 3 o o |5 ©
o = 0 S c < S c
£ g 38 g 2 |8 5
L% o X c - S | S o
. . V rezimu s vice FM musi uzivatel nastavit
F0.00 [Pfednastaveny tlak (F4.01 - F0.10 Bar | 3.0 o pouze parametr Ridiciho (Master) FM.
£0.02 Smeér otaceni 0: Aktu?ln,i vaér Ot?véen," \ 0 Smeér otaceni Ize zménit upravou tohoto
V2| hotoru 1: Opacény smér otaceni ] parametru
. . Pfi pouziti vice FM v systému je potfeba
35;12?&:25 62?1222(;' nastavit pomocné FM na hodnotu 2
1: Start / stop pomoci 3: v tomto rezimu musite spravné nastavit
F0.05 Moznost signalu S\./orek \ 0 o |parametry F0.08, F0.12, F0.13, F0.14, pokud
 |spusténi/zastaveni |5. gigrt / stop pomoci je vstupni tlak vysSi nez F0.12, FM se
sbérnice zastavi, a pokud je vstupni tlak niZsi nez
3: Star/Stop podle tlaku F0.13, FM se spusti
FO0.08 |Rozsah snimace 0,0 - 200,0 bar | 16,0 | o [Maximalni rozsah snimace
F0.20|Makro nastaveni 0-15 \ 0 ¢ |Viz rychlé nastaveni (Kapitola 6)
Doba stiidani hlavniho FM a pomocnych FM.
F1.05|Doba stfidani 0 - 3600 min | 240 | o |0: ZruSeni funkce stfidani hlavniho FM a
pomocného FM.
F2.06 Horni limit provozn F2.08 - F2.07 Hz | 50,00 | © |Horni limit provozni frekvence FM
frekvence
Fo.q7|Maximainivystupni | ) oo Hz |50,00 | e
frekvence
Spodni limit Poznamka: PFi pouziti funkce ochrany proti
F2.08 { frek 0,00 - F2.06 Hz | 0,00 | o |zamrznuti nem(ze byt frekvence proti
provozni irekvence zamrznuti niz$i neZ tato frekvence
0: Vypnuto
1: Vyhodnoceni nedostatku vody podle
frekvence a proudu
. 2: Vyhodnoceni nedostatku vody podle
F4.00 Oc:ra?eikprotl q 0-4 \ 2 o |vystupniho tlaku
hedostatku vody 3: Vyhodnoceni nedostatku vody podle
frekvence, proudu a tlaku
4: Vyhodnoceni nedostatku vody podle
vstupniho tlaku
Zpozdéni
automatického 0: pouzijte F4.07 a F4.08 pro resetovani
F4.05 |resetovani ochrany |0 - 9999 min 15 O |poruchy nedostatku vody, pokud neni
proti nedostatku nastavena hodnota 0
vody
F5.01 Jmenovity vykon 0,1-18,5 kw e |Nastavte podle Stitku motoru.
motoru
F5.02 Jmenovité napéti 1-480 \% o |Nastavte podle Stitku motoru.
motoru
F5.03 Jmenovity proud 0,01-50,0 A e |Nastavte podle Stitku motoru.
motoru
F5.04 | menovita 0,01 - F2.07 Hz e [Nastavte podie &titku motoru.

frekvence motoru
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F5.05 [ menovite otacky |, 36009 ot/mi e |Nastavte podle &titku motoru.
motoru n
Volby funkce 0: Zadna funkce
F7.00|vstupnich svorek  |1: Provoz dopfedu 1 °
DI1 i: 5’60(\3/02 dozadu 4: Stabilni provoz pfi frekvenci 5 Hz
: 5: Stabilni provoz v opaéném sméru pfi
Volby f}Jnkce 5: JOG v opacném sméru frekvenci 5p|-|z ’ P
F7:0Lvstupnich svorek 6: Uzavreni vystupni svorky 111 ® l6: Pouzifte v pripadé, kdy ma motor velkou
DI2 7: Nouzové zastaveni setrvaénost.
8: Reset poruchy 7: Rychlost zastaveni nastavite parametrem.
11: Ochrana proti nedostatku 11: napfiklad plovakovy spinag
Volby funkce vody
F7.02|vstupnich svorek  |15: ZvySeni frekvence 18 ® (Pozor! Parametry, které zde nejsou uvedeny,
DI3 16: Snizeni frekvence nesmi byt nastaveny!
17: Vyresetovani bodu 15 a 16
18: Pfepinani zdroje frekvence
Obnoveni 0: Zadny provoz
Fd.01 |vychoziho 0-2 \ 0 e (1: Obnoveni vychozich nastaveni
nastaveni 2: Vymazani zaznamu poruch

Poznamka: Pokud je délka kabelu mezi FM (Frekvenénim méni€¢em) a motorem vétsi nez 50 m, doporucujeme

mezi
odru
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motor a FM nainstalovat kvuli ochrané motoru a frekvenéniho ménic¢e DU/DT filtr, Sinus filtr nebo jiné
Sovaci zarizeni. Pfipadné se obrat'te na svého prodejce.

Uvod

Dékujeme, Ze pouzivate frekvenéni méni¢ Drive-04T uréeny k ovladani a ekonomickému fizeni provozu

pro ¢erpadla je navrzen pro tlakovani hydraulickych systém( pomoci méfeni tlaku. FM je schopen udrzovat

pomoci senzoryd. Pfes rizna mozna nastaveni a diky vstupnim a vystupnim konfigurovatelnym kontaktm, které jsou k

staly tlak v hydraulickém obvodu zménou poctu ota€ek/minutu Cerpadla a automaticky se zapina a vypina

dispozici, je mozné pfizpusobit fungovani zafizeni potfebam riiznych zafizeni. V dalSich kapitolach jsou uvedeny
nastavitelné veli€iny.

V jednom vodovodnim systému muze byt pouzito az 6 frekvenénich ménica tohoto typu.

Pfed

pouzitim se ujistéte, Ze zapojeni a smér otaceni €erpadla jsou spravné.

Stupen kryti frekvenéniho ménice je IP 54.

Tato
nebo

Mozné pouziti vyrobku:

- obytné prostory - vodni napajeni ze studni a vrtl

- bytové domy - zavlazovani skleniku, zahrad, v zemédélstvi
- opétovné vyuziti destové vody - primyslova zafizeni

- bazény - zemédélské podniky

priru¢ka obsahuje pfisluSné provozni pokyny a podrobny popis parametr(. Pred instalaci, provozem, udrzbou
kontrolou si tuto pfiru¢ku pozorné prectéte.

Frekvenéni ménic¢ Drive-04T je ur€eny pro Cerpadla odstfedivé konstrukce (jedno a vicestupriova, povrchova i

pono

rna). Je zakazano frekvenéni méni€ Drive-04T pouZzivat pro Cerpadla objemova (v3echny typy vietenovych

Cerpadel).
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Poznamky tykajici se bezpeéného provozu

Pred instalaci
Neinstalujte a neprovozujte zafizeni, pokud je poSkozené nebo kterému chybi dily. Pokud nedodrzite tento

pokyn, mlze dojit k poSkozeni zafizeni nebo ohroZeni Zivota.

Instalace

KdyzZ instalujete FM (frekvencni méni¢) nebo s nim manipulujete, drzte jej za spodni stranu a nikoli pouze
za vnéjSi kryt, abyste zabranili Urazu osob nebo poskozeni FM.

FM (frekvenéni méni¢) musi byt nainstalovan na nehoflavém materialu v dostateéné vzdalenosti od

tepelnych zdroju a hoflavych a vybusnych materiald.

Cerpadel s tfifazovym motorem zapojenym 3 x 400 V. Frekven&ni méni¢ (FM) se vstupnim napétim 3x400 V
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Pokud je FM nainstalovan v ochranné skfini, musi byt tato skfif vybavena vétracimi otvory zajistujicimi vnitfni teplotu
pod 40 °C, jinak maze dojit k poSkozeni FM v dusledku vysoké teploty.
POZOR: FM je dodavany bez tlakového snimace. Mlzete pouzit napriklad nas Tlakovy snimaé¢ 90° PUMPA E-
drive 0-10 bar 4-20 mA ZB00050295.
Elektrické zapojeni
PRIPOJENI FM (Frekvenéniho méni¢e) ZAJISTETE ODBORNOU FIRMOU. Pokud nedodrzite
A tento pokyn, mlze dojit k Urazu elektrickym proudem nebo k poskozeni FM.
V8echny souvisejici elektrické obvody a komponenty musi byt v souladu s plathymi normami.
Pokud nedodrzite tento pokyn, mlze dojit k Urazu nebo poskozeni zafizeni.
Zajistéte spravné uzemnéni uzemrnovaci svorky.
Nedotykejte se svorek hlavnich obvodu a davejte pozor, aby se tyto svorky nedotykaly krytu FM.
Pfed pfipojenim zkontrolujte, Ze jmenovité napéti a pocet fazi FM souhlasi s hodnotou napajeciho napéti a poctem
fazi pfivodu.
Nikdy nepfipojujte stfidavé napajeni na vystupni svorky V, U, W.
Hlavni obvody a ovladaci obvody FM musi byt v samostatnych kabelech nebo vedeny kolmo na sebe, popf. ve
stinénych kabelech, jinak se projevi ruseni ovladacich signald.
Kabel pfipojovany ke svorkam hlavnich obvod( musi byt opatfen pfipojkami v oddéleném prostoru.
Pokud je délka kabelu mezi FM a motorem vétsi nez 50 m, doporucujeme pro ochranu FM a motoru pouzit tlumivku.

Provoz

Stfidavé napajeni zapnéte pouze po Fadném upevnéni predniho krytu. BEhem provozu tento pfedni kryt neotevirejte a
nesundavejte.

Pokud se po chybé napajeni aktivuje automatické resetovani funkéni poruchy, musi byt nejdfive pfijata bezpe&nostni
opatfeni, jinak mlze dojit k poskozeni zafizeni nebo Urazu osob.

Tlagitko ,RUN/STOP" (PROVOZ/ZASTAVENI) mize byt nefunkéni z diivodu aktivovani nékteré z funkci. V obvodu
ovladani FM musi byt nainstalovan samostatny hlavni vypina¢ napajeni.

Kdyz je FM zapnuty, svorky FM jsou pod napétim, i kdyz je FM v zastaveném stavu. Nedotykejte se téchto svorek
kvli riziku Urazu elektrickym proudem. Ke spousténi a zastavovani FM nepouzivejte jisti¢, protoze muze dojit k
poskozeni FM.

Protoze FM poskytuje zménu ota¢ek z minimalnich na maximalni za velmi kratkou dobu, zkontrolujte, Ze motor a
zafizeni Ize v tomto pfislusném rozsahu pouzit. Jinak mize dojit k poSkozeni zafizeni.

Nedotykejte se chladi¢e. Pokud nedodrzite tento pokyn, mize dojit k nezadoucim popaleninam.

Pfed spusténim FM v provozu s Eerpadlem nastavte FM dle vaseho aktudlniho zapojeni a pouziti externich zafizeni.

Udrzba a kontrola
Kdyz je zafizeni pfipojeno k napajeni, tak se nedotykejte pfipojovacich

svorek. Pokud nedodrzite tento pokyn, mize dojit k Urazu elektrickym @ @
proudem. s . ) STOP  ALARM  NETPUMP
Provadét udrzbu, vyménu a kontrolu FM mohou pouze kvalifikovani

elektrikafi. presdure pressure

Po porude napajeni pockejte minimalné 10 minut nebo zajistéte
odstranéni vesSkerého zbytkového napéti pfedtim, nez zahgjite udrzbu
nebo kontrolu, jinak muzZe dojit k poSkozeni zafizeni nebo Urazu osob.
Deska s ploSnymi spoji ma integrovany obvod CMOS, nedotykejte se ji,
jinak elektrostaticka elektfina muze tuto desku s ploSnymi spoji poskodit.

DalSi poznamky
Je pfisné zakazano provadét jakekoli zmény FM, protoze muize dojit k
vaznému nebo smrtelnému zranéni. Po provedeni svévolné zmény FM

je zaruka neplatna. @ @

4 Ovladaci panel
4.1 Ovladaci prvky panelu

1. MENU: toto tlaCitko se pouziva k pfepinani mezi rezimem pevného
nastaveni a rezimem provadéni zmén nastaveni.
Dvou sekundovym stiskem se v zastaveném stavu dostanete do
nastavovani parametrd (druha uroven).
Jednim stiskem slouzi tlagitko jako tlacitko zpét (z tfeti do druhé

urovné a z druhé do prvni arovneé).
2. P.SP/ENT: toto tlacitko se pouziva k nastaveni tlaku a k potvrzeni

nastavenych parametra.
3. SHIFT: toto tlagitko se pouziva k pfepinani zobrazeni a k pohybu P.SP/ENT RUN/STOP
kurzoru (bitd) pfi provadéni zmén parametrd. V provoznim stavu
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muZete stisknutim tohoto tladitka pfechazet mezi provozni frekvenci, vystupnim proudem, nastavenim tlaku a
zpétnovazebnim tlakem. Pomoci tohoto tlacitka muzete provadét zmény parametrud. Blikajici bit je aktualnim
bitem, ktery Ize zménit.

Timto tlaitkem pfepinate jednotlivé bity.

Tlacitka ,, A a,, ¥ “: Tato tlacitka se pouzivaji k provadéni zmén hodnot parametru.

RUN/STOP: Spoustéci tlacitko / zastavovaci tlaitko a v pfipadé chyby slouZzi jako reset chyby.

aks

4.2 Kontrolky

¢ RUN (PROVOZ): kontrolka provozu
Sviti: provoz
Blika: rezim spanku nebo zastaveni

e STOP: Zastaveni nebo pohotovostni rezim

e ALARM: alarm poruchy FM

e NET Pump: Kdyz kontrolka sviti, probéhla komunikace mezi frekvenénimi ménici Uspésné. Pfi pouziti jen
jednoho FM je kontrolka vypnuta

e Target Pressure: Pozadovany tlak

e Current pressure: Aktualni tlak

4.3 Provoz arezim zobrazeni

4.3.1 Rezim zobrazeni stavu

Po zapnuti napajeni FM piejde do rezimu zobrazeni stavu. Kdyz se FM zastavi, mlizete zménit pozadovany tlak.
Stisknéte , A" nebo , ¥" pro Upravu pozadovaného tlaku. Kdyz je FM v provozu, zobrazuje displej aktualni tlak,
provozni frekvenci a pozadovany tlak. Stisknutim , A" nebo , ¥" pfepnete zobrazeni mezi témito tfemi parametry.
Stisknéte "MENU" na 2 sekundy pro vstup do rezimu nastaveni parametru.

4.3.2 Nastavovani parametrt

Chcete-li zobrazit nebo nastavit parametry, pocinaje reZimem zobrazeni stavu, stisknéte na 2 sekundy ,MENU*“ pro
vstup do rezimu nastaveni parametrd a poté stisknutim ,RUN / STOP* spustite nastavovani parametrd. Mezi
parametry pfepinejte pomoci tladitek ,, A “ a ,, ¥ “. Po nastaveni parametru stisknéte dvakrat tlacitko "MENU" pro
opusténi rezimu nastaveni parametrl a navrat do rezimu zobrazeni stavu.

4.3.3 Rezim zobrazeni chyb
Chyba se zobrazi automaticky, kdyZ dojde k chybé nebo varovani frekvenéniho ménice, stisknéte tlacitko "RUN /
STOP" pro resetovani chyby, nebo muze automaticky obnovit pfedchozi rezim po odstranéni alarmu.

4.4 Popis menu

Existuji tfi arovné menu:

1. Skupina funkci (prvni Urover) — domaci obrazovka
2. Nastavovani funkci (druha uroven) — vybér parametru

3. Nastavovani funkci (tfeti uroven) — nastavovani parametru

Popis: V menu tfeti rovné se muzete stisknutim tlacitka ,MENU" nebo ,Run/Stop" vratit do menu druhé Urovné.
Kdyz stisknete tlacitko, ,Run/Stop", nejdfive se ulozi parametry, pak se vratite do druhé urovné a automaticky se
zobrazi dalSi funkce. Kdyz stisknete tla¢itko ,MENU", vratite se pfimo do menu druhé urovné bez ulozeni parametrl a
zUstane zobrazena aktualni funkce.

V menu tfeti urovné Ize zménit pouze blikajici bit.

Poznamka: Zménu parametrd oznacenych ,*" provadéjte ve stavu zastaveni. Parametry oznacené ,©"jsou aktualni
zjisténé a zaznamenané hodnoty a nelze je zménit.



Priklad: Zménte F0.02 z hodnoty ,,0“ na hodnotu ,,1“.
Stisknutim tlacitka ,,MENU“ po dobu 2 sekund prejdete do nastavovani parametrti (treti Grovné).

Zastaveny stav / Provozni stav

Blikajici bity: Poznamka: Pokud ma tato hodnota mnoho
0 _0 0 prvni étyfi bity 1 bitii, soucasnym stisknutim tlacitek A ¥
7y spustite blikani nasledujiciho bitu.
(END) |f;1 ENl\l\' .
(MeNy) ewy) e
S S v \ENT
- Blikajici bi ~—
F 0 pn‘néiullai e 1 Blikajici bit: prvai bit
A - -
/'_'\\ /'_“}\ F O -0 3 je———e \\1 Pomoci tladitek A ¥
I:MENU | ( Féﬁ:_ | "\\ '/-l l\‘/ nastavte dalsi
N i N — — parametry skupiny FO.
Blikajici bit: N

h
FO .0 0 prvni bit @\Emy »
y Y
I/’__\\I ( ﬁ\ll Y Blikajici bit: prvai bit
v A) i i p
7 FO

Y/ ~ s 3 Pomocitlacitek A ¥

f

v { v A A | nastavte dalii skupiny
FO 0 2 NN parametrit,
[ ]
7 )

. . ya >
o /P.SPI 'iMEND.u
(MENU | I E.HT | \__/
NS N - Zastaveny stav / provozni stav
v

(frekvence 50 Hz)

Blikajici bity:

L 4
O _0 0 prvni étyii bity

4.5 Popis nastaveni tlaku

1. Stisknéte tlacitko ,P.SP/ENT* po dobu 2 sekund

2. Pomoci tlacitek ,,A“ a ,, ¥ “ zménte tlak

3. Stisknutim tlacitka ,P.SP/ENT* rezim nastaveni opustite

Poznamka: Jednotky tlaku
0,1 MPa = 100 kPa = 1 bar = 1 kg/cm”2
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5 Instalace frekvenéniho ménicée

1. Nejprve nainstalujte montazni desku FM na svorkovnici motoru a poté nainstalujte FM na montazni desku.
Upevnéte FM vodorovné.

2. PFipevnéte ménic na spodni desku, odstrarite kryt (plast) kabelaze na pravé strané ménice tak, aby
vodotésnymi priichodkami postupné prochazelo vystupni vedeni ¢erpadla, vstupni vedeni frekvenéniho
méniCe a vedeni snimace.
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3. Hlavni svorky vstupniho napéti jsou R/S/T a svorky vystupni napéti pro motor Cerpadla U/V/W. Ujistéte se, ze
jste provedli elektrické zapojeni spravné, abyste predesli poSkozeni zafizeni.

5.1 Schéma zapojeni svorek hlavnich a fidicich obvodu

A\ & &)

Vystupni napéti

Jistié  Stykaé

3x400 V

L1 L 3) R ®
Vstupni napéti
3x400 V L2 S Drive-04T v ©)

L3 T w©

PE PE
Hlavni obvod .
Motor ¢erpadla

Oznacéeni svorky | Popis Informace

R,S, T

Vstupni napéti

Vstupni napéti frekvenéniho ménice 3x400 V

U Vv, w

Vystupni napéti

Propojte s tfifazovym motorem 3x400 V

PE

Zemnici svorka

Propojte s uzemnénim

11
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! Digitalni vstup

I

|

I

| /7

| Svorka Start a A \) GND
Stop oo

I o

| b DI1
I T )

| b

| Ochrana proti : } DI2
| nedostatku vody : )
I b

| Volitelny vstup L DI3
| ochrany — )
L

Napét'ovy senzor (0-10 V)

Digitalni vystup

Relé 1 provoz

Svorky sbérnicové

I |
+5V (MAX 30ma) | | s+ () komunikace |
| |
+10V (MAX 50mA)| I $0 () Svorky komunikace CAN I
| | |
) AL | e |
| I |
I |
) 6N L w0 |
: | Svorky komunikace RS485 |
All | |
L B- O |
|
+24V(MAX 200mA) I {1
|
|

Oznaceni | Pojmenovani svorky Technické specifikace
obvodu
DI1 - DI3 Multifunkéni digitalni vstupni | 1. Beznapétova svorka
svorka (napfiklad plovakovy | 2. Aktivovan, kdyZ je pfipojen k uzemnéni GND (a naopak).
snimag nebo tlakovy snimac€) | 3. Rozsah vstupniho napéti: 9-36 VDC
4. Vstupni impedance: 4 kQ
All Analogova vstupni svorka 1 Vstupni proud 4-20 mA, Ize zvolit vstup 0-10 V.
Vstupni impedance: 500 Q pro proudovy vstup
Al2 Analogova vstupni svorka 2 Vstupni napéti 0-10 V, Ize zvolit 4-20 mA.
Vstupni impedance: 22 kQ pro napétovy vstup
5V Vystupni napéti 5 V 5V, 5%
Maximalni vystupni proud 30 mA
vV Vystupni napéti 10 V 10V,25%
Maximalni vystupni proud 50 mA
GND Zaporna svorka analogoveho | Referenéni nulovy potencial 5V a 10 V
napajeni
T1A/T1B | Vystupni relé RO1 T1A~T1B: normalné oteviené svorky
Kapacita kontaktu: AC 250 V / 3 A/ normalné oteviené svorky
D01 Vystupni svorka D01 Vystup signalu z opto€lenu
24V Napajeni 24 V pro externi 24V, £5%
zarizeni Maximalni vystupni proud 100 mA. Bé&zné se pouZziva jako pracovni
napajeni digitadlniho vstupu a napdjeni externiho snimace.
COM - 24V — Zaporna svorka Zajistuje napajeni +24 V pro externi zafizeni. - Referenéni nulovy
GND digitédlniho napéti potencial +24 V pro externi zafizeni
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A+ Komunikaéni svorka RS485 | Komunikacni protokol RS485. Pouzijte kroucenou dvoulinku nebo
B- stinény kabel. MGzZe byt pouzito pro PC ovladaci komunikaci

S+ Komunikaéni svorka CAN Komunikacni protokol CAN. Pouzijte kroucenou dvoulinku nebo
S- stinény kabel. Mze byt pouzito pro Online ovladani frekvenéniho
SO ménice

5.1.1 Schéma zapojeni
FM Ize pfipojit k tlakoméru a snimaci tlaku. Zapojeni provedte podle nize uvedenych pfikladd schémat
p"_nj zapojeni:

Tlakomeér: rozpéti pracovniho napéti 4-13 VDC, vystup 0-10 VDC. Metoda zapojeni je znazornéna nize. Pfipojeno na
svorku Al2

S+ S— A+ B- AI1AI2ZDI1DI2DI3

7
7
7
[
s N N

SO GND|5V 10V 24V|GND DO1 T/A T/B

e

\’ [

R PN

Snimac tlaku 24 V: rozsah pracovniho napéti 10-30 VDC, vystup 4-20 mA. Pfipojeno na svorku Al1.

S+ §- A+ B- AI1AI2ZDI1DI2DI3

FIFIF IR AR FE I p——

SO GND|5V |10V|24V|GND|DO1 T/A/T/B ‘

-
A HAHH ‘ -

Ve 7
Cerveny napéjeni

Eerny Vystup

6 Rychlé nastaveni

Nastaveni provedte podle nasledujicich kroki

1. Nastavte rozsah a typ snimace

F0.08 = 16 rozsah snimace

F0.09 = 2 Volba kanalu zpétné vazby snimace (0: kanal Al1, 1: kanal Al2, 2:max (Al1, Al2), 3:min (All, Al2))
F2.00 (svorka All) nebo F2.02 (svorka Al2) - typ snimace (0: 4-20 mA; 1: 0-10 V; 2: 0,5-4,5 V)

2. Ovérte smér ota€eni motoru
Po nastaveni parametr( zapnéte na kratkou dobu Cerpadlo a zjistéte, zda je jeho smér otaceni spravny. Smér otaceni
Ize zménit pomoci dvou nasledujicich metod:
a) Odpojte Cerpadlo a FM od napajeni a vyméiite navzajem dvé libovolné faze U, V, W na motoru Cerpadla.
NEBO
b) Zastavte FM a zmérite parametr P0.02.
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3. Nastavte zobrazeny tlak

Existuji dva zpUsoby nastaveni zobrazeného a aktualniho tlaku:
a) Kdyz je tlak ustaleny, nastavte parametr F2.01 nebo F2.03 v rozsahu 0.01 (napfiklad: kdyZ manometr

ukazuje tlak 3,2 baru a FM ukazuje aktualni tlak 3,1 baru, nastavte parametr F2.01 nebo F2.03 (zalezi na

které svorce mate pfipojeni snimac¢ tlaku) na hodnotu 1.032 (3.2+3.1=1.032) abyste opravili zobrazovany

tlak FM.

b) Pokud je tlak FM mirné vysSi, snizte rozsah snimace (F0.08) a naopak.

4. Makro nastaveni

Pro rychlé nastaveni vaseho systému pouZzijte nasledujici tabulku.
Je mozné propojit az 6 cerpadel do jednoho systému (kazdé ¢erpadlo musi mit sv(j viastni FM).
Elektrické propojeni: propojte paralelné vSechny svorky ,S + a vSechny svorky ,S -*“ mezi sebou.

Typ systému Ridici FM 1. Pomocny | 2. Pomocny | 3. Pomocny | 4. Pomocny | 5. Pomocny

(Master) FM (Slave) | FM (Slave) | FM (Slave) | FM (Slave) | FM (Slave)
1 Frekvenéni ménic v systému FO.20=1
2 Fr(?kvencnl ménice v F0 20=2 £0.20=11
systéemu
3 Frekvencni menice v F0.20=3 | F0.20=11 | F0.20=12
systéemu
4 Frekvencni ménice v F0.20=4 | F0.20=11 | F0.20=12 | F0.20=13
systému
5 Frekvencni ménice v F0.20=5 | F0.20=11 | F0.20=12 | F0.20=13 | F0.20=14
systému
6 Frekvencni ménice v F0.20=6 | F0.20=11 | F0.20=12 | F0.20=13 | F0.20=14 | F0.20=15
systému
Nouzovy rezim £0.20=9
Typ systému Parametr | Detail provedené zmény. Zmény Popis

se automaticky propisou

Nastaveni 1 F0.20=1 F0.06=1; F1.02=0; Automatické Resetovani a automatické
frekvencniho ménice F1.03=0; F2.05=8; F8.00=1 Spousténi aktivni
2 FM, parametr Ridiciho | F0.20=2 F0.06=1; F1.02=1, Automatické Resetovani a automatické
(master) FM F1.03=1; F2.05=8; F8.00=1 Spousténi aktivni, 1 pomocny FM
3 FM, parametr Ridiciho | F0.20=3 F0.06=1; F1.02=1,; Automatické Resetovani a automatické
(master) FM F1.03=2; F2.05=8; F8.00=1 Spousténi aktivni, 2 pomocné FM
4 FM, parametr Ridiciho | F0.20=4 F0.06=1; F1.02=1, Automatické Resetovani a automatické
(master) FM F1.03=3; F2.05=8; F8.00=1 Spousténi aktivni, 3 pomocné FM
5 FM, parametr Ridiciho | F0.20=5 F0.06=1; F1.02=1,; Automatické Resetovani a automatické
(master) FM F1.03=4; F2.05=8; F8.00=1 Spousténi aktivni, 4 pomocné FM
6 FM, parametr Ridiciho | F0.20=6 F0.06=1; F1.02=1; Automatické Resetovani a automatické
(master) FM F1.03=5; F2.05=8; F8.00=1 Spousténi aktivni, 5 pomocnych FM
Nouzovy rezim F0.20=9 F2.05=1; F0.06=1; F8.00=1 Zmeéna frekvencniho zdroje
2 FM, parametr F0.20=11 | F0.05=2; F0.06=1; F1.00=1; Automatické Spousténi, komunikacni
pomocného / fizeného F1.04=0; F2.05=9; F8.00=2 adresa FM nastavena na 1, Spusténi
(slave) FM pohotovostniho fidiciho (Master) FM.
3 FM, parametr F0.20=12 | F0.05=2; F0.06=1; F1.00=2; Automatické Spousténi, komunikacni
pomocného / fizeného F1.04=0; F2.05=9; F8.00=3 adresa FM nastavena na 2, Spusténi
(slave) FM pohotovostniho fidiciho (Master) FM.
4 FM, parametr F0.20=13 | F0.05=2; F0.06=1; F1.00=3; Automatické Spousténi, komunikacni
pomocného / fizeného F1.04=0; F2.05=9; F8.00=4 adresa FM nastavena na 3, Spusténi
(slave) FM pohotovostniho fidiciho (Master) FM.
5 FM, parametr F0.20=14 | F0.05=2; F0.06=1; F1.00=4; Automatické Spousténi, komunikacni
pomocného / fizeného F1.04=0; F2.05=9; F8.00=5 adresa FM nastavena na 4, Spusténi
(slave) FM pohotovostniho fidiciho (Master) FM.
6 FM, parametr F0.20=15 | F0.05=2; F0.06=1; F1.00=5; Automatické Spousténi, komunikacni
pomocného / fizeného F1.04=0; F2.05=9; F8.00=6 adresa FM nastavena na 5, Spusténi
(slave) FM pohotovostniho fidiciho (Master) FM.
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5. Stisknéte ,,P.SP/ENT“ na dvé sekundy pro nastaveni pozadované hodnoty tlaku.

Cz

T

\r\
I

s i kabel

Trifazovy

zdroj napéti R s T R S T R S T R S T
Tlakomér S+ St st S 5* S S

50 S0 S0 S0 S0 S0 S0

I s- S- s- s- s S- s-

Tlakovy snimac I

4-20 mA -I_
L ——a U vV W U V W U v W U v W

PouZijte stinény

Zvolte bud tlakomér nebo

snimac tlaku

Nadiazené
ovladaci

zafizeni

Ridici (Master)
frekvenéni ménié

Rizeny (Slave)

Rizeny (Slave)
frekvenéni ménic 1

frekvencni ménic 2

7 Programovani a parametry

(O

HOM

Parametr Ize zménit jak v pohotovostnim, tak v provoznim stavu.

Parametr nelze zménit v provoznim stavu.

Rizeny (Slave)
frekvenéni méni

Parametr je aktualni zjiSt€nou a zaznamenanou hodnotou, kterou nelze zménit.

7.1 Parametry zobrazeny v provoznim stavu
Poznamka: pomoci tladitka “SHIFT” Ize pfepinat mezi parametry

€3

Rizeny (Slave)
frekvenni ménic 4

Zobrazeni Nazev Popis Jednotka |Poznamky
P Aktualni tlak Aktualni tlak v systému bar ©
H Provozni frekvence Aktualni provozni frekvence Hz ©
d Pozadovany tlak Pozadovany tlak Bar o
A Provozni proud Aktualni vystupni proud FM A o)
u Napéti DC sbérnice Napéti sbérnice DC frekvenéniho ménice \ ©
7.2 Parametry zobrazeny v zastaveném stavu
Poznamka: pomoci tlagitka “SHIFT” I1ze pfepinat mezi parametry
Zobrazeni Néazev Popis Jednotka | Poznamky
P Aktualni tlak Aktualni tlak v systému bar o)
d Pozadovany tlak Pozadovany tlak Bar o
u Napéti DC sbérnice Napéti sbérnice DC frekvenéniho ménice vV ©
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7.3 Parametry FO pro rezim jednoho FM

g
ey
g 8
3 ° '8 >
= = g < |N E
= n @ S) S 'S ‘®
K s 3 3 0S8 o
N o z S| 35S o
. . V rezimu s vice FM musi uZivatel nastavit pouze
FO0.00 Prednastaveny tlak  [F4.01 - F0.10 Bar| 3.0 |o parametr Ridiciho (Master) FM.
F0.01 Diference spoustecmoo,o - F0.,00 Bar| 03 | o Spusténi FM z ;v)ohotovostm'ho rezimu, kdyz tlak
tlaku poklesne pod prednastaveny tlak
0: Aktualni smér
F0.02 [Smér otaeni motoru oFacenlv > - \ 0 | @ Smér otaceni Ize zménit Upravou tohoto parametru
1: Opacény smér
otaceni
0: Deaktivovana i L, i .
_ 1: Aktivovana (v Funkce och_rany proti zamrzani a proti korozi Cerpadia.
F0.03 Ochrar)a’protl sekundach) \ 0 o Podrvc_)bnos,tl neileznete vV popisu F0.12 — F0.14. .
zamrzani 2: Aktivovana (v \Y rezimu vice Cerpadel musi by’E funkce vothany proti
minutach) zamrzani nastavena samostatné pro kazdy FM.
F0.04 Koeficient uniku vody (0,0 - 100,0 \ | 2,5 | o Cim vétsi je tnik vody, tim mensi je koeficient.
0: Start/ stop pomoci
tlaCitek (klavesnice) PFi pouziti vice FM v systému je potfeba nastavit
1: Start / stop pomoci pomocné FM na hodnotu 2
F0.05 Nastaveni Spusténi a svorek \ 0 o 3: v tomto reZzimu musite spravné nastavit F0.08,
" zastaveni 2: Start / stop pomoci FO0.12, F0.13, F0.14, pokud je vstupni tlak vy3$Si nez
sbérnice F0.12, FM se zastavi, a pokud je vstupni tlak niZ8i nez
3: Star/Stop podle FO0.13, FM se spusti
tlaku
Funkce ) . .
F0.06 automatického 0-1 \ | 0 |oO:deaktivovano
iy 1: aktivovano
spusténi
Doba zpozdéni Doba zpozdéni pifed automatickym spusténim po
P0.07 automatického 0,0 - 100,0 s | 50 |oobazpozdeni p ymsp P
wex zapojeni napajeni
spusténi
F0.08 Rozsah snimace 0,0 - 200,0 bar | 16,0 | o Maximalni rozsah snimace
0: All
F0.09 Volba svorky zpétné [1: Al2 \ > |o Al1 a Al2 mohou byt pfipojeny k vychozimu snimadi
7Y vazby snimace 2: Max (Al1, Al2) libovolné.
3: Min (Al1, Al2)
Kdyz je tlak vySSi nez tento nastaveny tlak, je spustén
F0.10 Nastavena hognota F0.00 - F0.08 bar 144 o alarm gpo 0,1 sgkqndy douje k zastaveni. Kdyzvsev ’
alarmu vysokého tlaku tlak vrati k normalni hodnoté a uplyne doba zpozdéni
pro resetovani, porucha automaticky zmizi.
Kdyz je tlak niz$i nez tento nastaveny tlak, je spustén
alarm a po uplynuti zpozdéni alarmu nastaveného v
Nastavena hodnota F4.09 dojde k zastaveni. Tato funkce neni aktivni,
FO.11 alarmu nizkého tlaku 0.0-F0.00 bar| 0,0 |0 kdyz je nastavena hodnota 0. Kdyz se tlak vrati k
normalni hodnoté a uplyne doba zpozdéni pro
resetovani, porucha automaticky zmizi.
Tlak pfivodu vody pro
FO.12 | staveni 0.0 - F0.08 bar| 3,5 | O Tato funkce plati, kdyz F0.05 = 3. Frekvendni méni& se
Tiak ofivodu vody bro spusti, kdyZ je tlak pfivodu vody niz8i nez F0.13 a
F0.13 PV yp 0,0 - F0.12 bar| 2,5 | o zastavi se, kdyz je tlak pfivodu vody vy$Si nez F0.12.
spusteni L ., ov ey wi L
Snimac vstupniho tlaku muze byt pfipojen ke svorce
F0.14 \Vybér svorky snimate - > 0| 0 |oAllneboA:.
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F0.15 PracovnireZm FM  [0-1 \ 0 |o 0 Tlvakovy rezim
1: VSeobecny rezim
F0.16 |Cislo vyrobku \ © |Vyrobek preddefinovany vyrobcem
F0.17 Verze softwaru 2.000 - 2.999 \ © [Tento popis je platny pouze pro tuto verzi softwaru.
F0.18 Doba zrychleni 0,0 - 6500,0 s | 5,0 | o Rdzné dle vykonu
F0.19 Doba zpomaleni 0,0 - 6500,0 s | 5,0 | o |Rlzné dle vykonu
F0.20 Makro nastaveni 0-15 \ 0 | * Viz rychlé nastaveni (Kapitola 6)
7.4 Parametry F1 pro rezim vice FM
g
<
3 g
] o '8 >
< = gl < N =
2 0 3 sl 28 g
3 g 2 gl 2|8 8
4 o 2 ) > D o
Online komunikaéni 1-5 jsou adresy pomocnych (slave) FM. Adresa
F1.00 0-5 \ 0 |© p - AT
adresa hlavniho (master) frekvenéniho ménice je 0.
0: STOP 9 I’:’c,)mocny (Slave) FM se zastavi, kdyz se odpoji
. : . fidici (Master) FM
Volba pomocného 1: Konstantni ) § .
F1.01 M rvehlost \ \ | o [1: Pomocny FM bude v provozu bez pfipojeni
2¥ Konstantni tlak tlakovych snimaca.
) 2: Pomocny FM bude v provozu pfi konstantnim tlaku
F1.02 Volba rezimu 0: Pomocny (Slave) \ 0 e 0: CAN byl nastaven pro pomocny (slave) FM
) komunikaéni sité 1: Ridici (Master) 1: CAN byl nastaven pro fidici (master) FM
Pocget pomocnych 0: Jeden FM v systému nebo nastaveni fidiciho FM
F1.03 o .o |0-5 \ 0 |© 3 . .
frekvenénich ménic 1-5: nastavte vzestupné pro pomocné FM
. - 0: KdyZ neni tlak v soustavé dostacujici, spusti se
0: Sekvenéni . M
g pomocny FM (s pomocnym Cerpadlem).
ovladani . . . o w ol ,
1: Synchronni 1: Kdyz neni tlak v soustavé dostaduijici, s_pustl se
F1.04 |Online fidici rezim 0\-/Iéda'n|’ \ 0 [ e [pomocny a fidici FM. Provozni frekvence je u obou
2: Pohotovostni FM stejna
réiim 2: Bézi jen jeden FM, ostatni jsou v pohotovostnim
rezimu
Doba stfidani hlavniho FM a pomocnych FM.
F1.05 |Doba stfidani 0 - 3600 min| 240 | o |0: ZruSeni funkce stfidani hlavniho FM a pomocného
FM.
Nastaveni adres Neplati, kdyZ je tato adresa vétsi nez pocet
F1.06 s y 1-6 \ 6 | o |pomocnych (slave) FM.
malého Cerpadla . C % L
Pokud je nastaven na 1, pomocné €erpadlo je ¢€.1
F107 Dob;g ;pqzdevnl 0.0 - 100.0 s |50 o Znamen’a dobu zvpo’zdenl dopliujicich Cerpadel, kdyz
dopliujicich &erpadel tlak neni dostateény.
0: Rizeno pvodnim Kdyz je povolen alternativni Fidici FM, mUzete upravit
Alternativni ovladani |poc&ate€nim signalem parametry a zvolit zplsob spusténi pfikazu.
F1.17 |spoustécich pfikaz(l |fidiciho FM 1 1 |o
fidiciho FM 1: Automatické
spusténi
0: Ovladani Kdyz je nainstalovan fidici pocita¢, mizete upravit
Rizeni pfikazu ke spousténim fidiciho tento parametr a vybrat stroj, ktery ma pfimo
F1.18 °nl p . FM 1 1 |o [spoustét a zastavovat stroj.
spusténi komunikace |, . &, . . . i
1: Rizeni vice linkové
komunikace
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7.5 Ladici parametry F2

g
<
g g

o o)

£ 5 s | o |8 z

3 0 3 5 | 2 |% i

— -~ [ < > c
3 g g 8| 2|8 5
4 o pd — > 2 o
0:4-20 mA
Vybér typu zpétné ) 1:0-10V
F2.00 | azby svorky alL |93 \ O 1°)2.0545v
3:0-5V
F2.01 |Korekeni koeficient |4 754 1 o5 0,001 | 1,000 | o |Korekce odchylky signalu svorky Al1
signalu Al1
0:4-20 mA
Vybér typu zpétné ) 1:0-10V
F2.02 1 azby svorky Al2 |03 \ O 1°12.0545V
3:05V
F2.03 |orekeni koeficient |4 764 _ 1 759 0,001 | 1,000 | o |Korekce odchylky signalu svorky Al2
signalu Al2
Rezim ovladani 0: SvC 0: AM-SVC
F2.04 | motoru 1: VF ! Lot 1 amvr
0: Nahoru/dol pro digitalni
nastaveni (neuloZeno)
1: Nahoru/dolu pro digitalni 0: Nastaveni frekvence pomoci Sipek —
nastaveni (uloZzeno) nastavena hodnota nebude uloZena po vypnuti
2: All a zapnuti napajeni.
3: Al2 1: Stejné jako 0, ale hodnota zustane ulozena
F2 05 Volba frekvenéniho |7: Ovladani pomoci 8 .

' zdroje nastaveného rozsahu 10: Tento parametr nemusite nastavovat, pokud
parametru F7.00 a F7.01 -> jste nastavili FM pfes parametr F0.20
15a16 Zvolte 8 pro Ridici frekven&ni ménic
8: PID Zvolte 9 pro Pomocné frekvenéni ménice
9: Komunikace nadifazenym
zafizenim
10: Sbérnicova komunikace

F2.06 alli e eterl F2.08 - F2.07 Hz | 50,00 | o |Horni limit provozni frekvence ménice
frekvence
F2.07 |Maximalnivystupni |5y o 3509 Hz |50,00 | e
frekvence
Spodni limit Poznamka: P¥i pouziti funkce ochrany proti
F2.08 |°P . 0,00 - F2.06 Hz 0,00 | o [zamrznuti nemUze byt frekvence proti zamrznuti
provozni frekvence uxr
nizSi nez tato frekvence
0: Provoz v zavislosti
Volby pfi dosazeni na Sp°d’?' limitni
Tl frekvenci
F2.09 |spodni limitni . . \ 2 o)
frekvence 1: Zastaveni
2: Pohotovostni
rezim
Nastaveni nosné i Nastaveni podle typu zafizeni.
F2.10 frekvence 05-150 KHz © |Zménou této hodnoty Ize upravit hluk motoru.
0: Trvaly provoz po
Rezim provozu spusteni FM a
F2.11 m p motoru \ 0 o)
ventilatoru . ,
1: Trvaly provoz po
zapnuti napajeni
F2.12 Volba rezimu O:VNeJdrlve vzpomalll \ 0 o |Volba rezimu zastaveni FM
zastaveni az postupné zastavi
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1: Automatické

zastaveni
£2 13 gﬂuat’;'n’:‘:t'lr;:(;"c’ﬁet 0.5 \ s | o |(E015/E024/E027/E028/E029/E031) nevztahuje

. restartll (chyb) se na tyto chyby

Bity jednotek:

0: Nezalezi na

teploté

1: Zalezi na teploté

Bity desitek: & i L L ,

0 Bez ohledu na im vy$8i je spinaci frevk’v.ence, tim vice |rI1puIsu

vystupni frekvenci v jednom cyklu, tim lepsi je hladkost prabéhu

1: souvisi s vystupni proudu, ale tim vétsi je ruSeni jinych zafizeni.
F2.14 |Nosna frekvence frékvenci 1001 0 o |Kdyz je nosna frekvence nizSi nebo je Spatné

Bity stovek: nastavena, motor bude vydavat qepfije_mny hluk.

0: Vypnuto ' Upravou spinaci frekvence Ize minimalizovat

1L8: Zapnuto, Sum systému.

nastavte hloubku

Bity tisicovek:

0: Vypnuto

1. Zapnuto

Kdyz z jakéhokoliv dGvodu pfestane pracovat
Frekvence fidici FM, pohotovostni FM s nastavenym
F2.15 |nahradniho fidiciho |0 — 100,0 % |80,0% | o [parametrem F1.01=1 ho nahradi. Pohotovostni
FM fidici FM pouziva provozni frekvenci rezimu
konstantni rychlosti.

7.6 Parametry PID a pohotovostniho rezimu F3

< §
z g
3 o -8 >
= = L] - |N E
2 0 3 5| 8 |% s
3 2 g HENE 5
4 o =2 ) > |2 o
Cim vy38i hodnota parametru, tim rychlej$i odezva
Proporcionalni vodniho tlakového systému. Ale pokud bude
F3.00 sesileni 0,00 - 100,0 % | 20,0 | o |nastavena pfili§ vysoka hodnota, systém bude
oscilovat. Hodnota musi byt nastavena v zavislosti na
pfisluSném vodovodnim systému.
F3.01 |Integrac¢ni doba 0,01-10,00 10 |o
F3.02 (Diferen¢ni doba 0,00 - 10,00 00 |o
F3.03 |Cas spusténi PID |0,00-100,00 01 |o
F3.04 |-mitodchylky PID 144 10,0 % | 00 |o
regulace
Volba nastaveni 0: Nastaveni tlaCitky (klavesnici)
F3.05 PID zdroje 0-2 \ 0 [o [1: Nastaveni pomoci svorky Al1
2: Nastaveni pomoci svorky Al2
0000: Pozitivni regulace: Kdyz je signal zpétné vazby
vétsi nez signal nastaveni PID, vystupni frekvence se
snizi; kdyz je signal zpétné vazby mensi nez signal
Volba vystupni 0: Pozitivni regulace nastaveni PID, vystupni frekvence se zvysi.
F3.06 charakteristiky PID 1j Negativni regulace \ 0 | ©|0001: Negativni regulace: Kdyz je signal zpétné
' vazby vétsi nez signal nastaveni PID, vystupni
frekvence se zvySi; kdyZ je signal zpétné vazby
mensi nez signal nastaveni PID, vystupni frekvence
se snizi.
g%zrzopgtef:gk\é?zw Kdyz uplyne €as detekce a hodnota zpétné vazby
F3.07 poruchy peruseného 0,0-100,0 s | 30.0 | o |PID je stale 0, bude hlaSena chyba odpojeni zpétné
vedeni vazby PID. Pfi nastaveni na 0 je tato funkce neplatna
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Volba pohotovostni

0: Deaktivovana
1: rezim spanku 1

Rezim spanku 1: Systém provadi zpracovani
spanku na zakladé tlaku, frekvence a ¢asu. V tuto
chvili plati koeficient tniku vody, doba detekce
udrzeni tlaku a frekvence spanku.

Rezim spanku 2: Stejné jako Rezim spanku 1,

F3.08 funkce PID 2: rezim spanku 2 \ 1 |o [srozdilem, Zze pokazdé kdyz spanek selze, tak
3j re3im spénku 3 interval kontroly tlaku F3.15 se zdvojnasobi (znasobi
' P se 5x po sobé a pak se opét obnovi do nastavené
hodnoty).
Rezim spanku 3: Stejné jako rezim spanku 1, ale
koeficient uniku vody je vypnuty.
Zpozdéni detekce
F3.09 |spousténi PID z 0,0-100,0 s | 3.0 | o |Zpozdéni detekce spousténi PID z klidového rezimu
klidového rezimu
Zposdéni detekce Pokud je pohotovostni rezim zpozdény nebo nemuze
F3.10 ghotovostm’ho 00-1000 s o5 lo byt aktivovany pfi malém odbéru vody, tuto hodnotu
‘ Eeiimu PID ' ' ' snizte. Pokud je pohotovostni rezim v pfedstihu nebo
se Casto zapina a vypina, tuto hodnotu zvyste.
Tlak odchylky < . .
; i Kdyz je zpétnovazebni tlak v rozsahu odchylky
F3.11 povhotovostmho 00-10 bar| 0.1 |0 pohotovostniho rezimu, pohotovostni rezim se spusti.
rezimu PID
PFidrzna frekvence PID pracuje s pfidrznou frekvenci pohotovostniho
F3.12 |pohotovostniho 0,00 - F3.13 Hz | 20.0 | o [rezimu. Po uplynuti doby pro vstup do
rezimu PID pohotovostniho rezimu do néj PID vstoupi.
F3.13 ng';\;gcggtgfﬁgkce F3.12 - F2.07 Hz | 250 1o Systém vyhodnocuje, zda frekvence splfiuje
' pon ' ' ' podminku funkce pohotovostniho rezimu
rezimu
Pfidrzna doba N . - .. .
. o ) Kdyz systém piejde do rezimu spanku, doba chodu
F3.14 |nizkofrekvencniho |0 - 120,0 s |50 o0 pohotovostniho rezimu PID udrzuje frekvenci.
provozu
F3.15 Interval kontroly 0,0-1200 s 13000 Po te,to ’dobe systém automaticky detekuje stav
tlaku aktualniho tlaku.
F(r)(lag\\//i%?]?e r%rtc())k Pouziva se v rezimu pramérné délici frekvence. Je to
ger adla (pomér hodnota frekvence, pfi které Cerpadlo dosahuje
F3.16 rﬁ?oku mzzi 20,00 - F2.07 Hz | 30.0 | o [polovi¢niho pritoku (Poznamky: Parametr je znovu
Pru . pouzit pro malé Cerpadlo slouzici jako pritocné
malym a velkym L -
Y procento pro mala Cerpadla a velka ¢erpadla)
Cerpadlem)
F3.17 P()vmer klidového 0-30 \ 9 |o lep vyS$8i hodnota, tim rychlejsi vstup do klidového
rezimu FM rezimu
Zpetna v,azba - Minimalni hodnota ve vzorkovacim systému.
F3.18 |odpojené detekéni |0 - 1.00 V 1020 |o Posuzuie se podle napéti
hodnoty ) P petl.
F3.19 |Proporeiondini 16 55 100,0 % [20.0 |0
zesileni 2
F3.20 |Integra¢nidoba 2 |0,00 - 10,00 s |2.00 |0
7.7 Parametry pro ochranu €erpadla F4
g
e
g g
o o)
£ 5 g | o |8 g
2 %) <>\:$ ° g >a=.\ ‘\©
— — c E= > <
3 S 3 3| &8 o
N o z S| 3| a
0: Vypnuto
Ochrana proti 1: Vyhodnoceni nedostatku vody podle frekvence a
F4.00 P 0-4 \ | 2 |o|proudu

nedostatku vody

2: Vyhodnoceni nedostatku vody podle vystupniho
tlaku

20




CZ

3: Vyhodnoceni nedostatku vody podle frekvence,
proudu a tlaku

4: Vyhodnoceni nedostatku vody podle vstupniho
tlaku

Limitni hodnota detekce

K vyhodnoceni nedostatku vody dojde, kdyz bude

Fa.01 nedostatku vody 0,0-F0.00 bar | 0.5 zpétnovazebni tlak niz8i nez tato hodnota
Frekvence detekce Porovnavaci frekvence k vyhodnoceni, zda se
) i vyskytuje nedostatek vody. Kdyz je provozni
F4.02 (r)1gzroasrtztﬁtrjo\t/|o d 0-F2.07 Hz | 48.0 frekvence vy$Si nez tato frekvence, je tato skute¢nost
y: vyhodnocena jako nedostatek vody.
Doba detekce ochrany i Kdyz je spinéna podminka nedostatku vody, je po
F4.03 proti nedostatku vody 0,0-200,0 s | 600 uplynuti této doby zobrazena chyba nedostatku vody.
Procento proudu Plati, pouze kdyz F4.00 = 1.
F404 |detekce ngdostatku 0-1000 % |40.0 Procento jmenovitého proudu motoru. Kdyz je
' vod ' ' provozni proud niz§i nez tento proud, je to
y vyhodnoceno jako nedostatek vody.
Zpozdéni
automatického i . 0: pouzijte F4.07 a F4.08 pro resetovani poruchy
F4.05 resetovani ochrany proti 0-9999 min |15 nedostatku vody, pokud neni nastavena hodnota 0
nedostatku vody
KdyZz je zobrazena porucha nedostatku vody a
uplyne doba nastavena v F4.05, FM se automaticky
. resetuje a spusti. Doby resetovani jsou omezeny
F4.06 5’6223{03‘;22@}']‘;;‘;“0 i lo - 9000 . | 10 | |parametrem F4.05. Kdyz je dosazena doba
' nedostatku vod yp resetovani, nemuze byt porucha nedostatku vody
y vymazana automaticky. Ru€nim stisknutim
RUN/STOP tuto poruchu resetujte. Hodnota 9999
muZe resetovat poruchu neomezené
Ob i vstuonih Pokud systém zobrazi poruchu nedostatku vody
F4.07 |, knove”' VSUpnIine 1o - Fo.00 bar | 1.0 | o |(E027); kdyz detekéni tlak FM je vy&&i nebo roven
aku nastavenému detek&nimu tlaku pfitoku a kdyz je
Ob  detek doba del8i nez detekéni doba pfitoku, bude systém
F4.08 tnovsahnl tleke ce 0-100,0 s |20.0 resetovat chybu E027. To plati pro systém tlakovani
vstupnino tiaku pfitoku. Toto je hodnota tlaku vytlaku.
F4.09 Doba Zp,OZfZienI alarmu 0,0-120,0 S 3.0 Doba zpozdéni alarmu tlaku vody a alarmu poruchy
abnormalniho tlaku
F4.10 E::ﬁ:;ﬁ;lpf:c?t‘i(\;z?sf‘azénf ?rfk;/SnTQIFZ 07 Hz | 10.0 Jednotky ¢asu funkce ochrany proti zamrzani a
: - ochrany proti rezivéni mohou byt sekundy nebo
F4 11 |Provoznidobaochrany | ccqq4 s/minl 60 minuty, viz nastaveni F0.03. KdyZ je nastaveni
proti zamrzani intervalu 0, je provoz vzdy realizovan s provozni
Fa.1p |Provozniinterval 1y ~r0 s/min| 300 frekvenci ochrany proti zamrzani.
ochrany proti zamrzani
Provozni frekvence vSech FM v systému je vySSi
F4.13 Detekéni doba 0 - 1000 s 0 nebo rovna F4.02 a tlak je niz8i nez spoustéci tlak.
' prasklych potrubi Po uplynuti doby F4.10 zobrazi FM poruchu E031.
,0": Detekce prasklych potrubi neni aktivni.
7.8 Parametry motoru F5
g
Ny
g g
o )
E s s | |R g
3 " z o o |5 ©
A I c < [ > c
3 S 3 RS S
N g z S |5 o
0: Asynchronni motor (AM)
F5.00 |Typ motoru 0-2 1 0 | @ |1: Motor s permanentnim magnetem (PM)
2: NEPOUZIVEJTE
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Fs.01 [Jmenovityvykon g4 g5 KW o [Nastavte podie &titku motoru.
motoru
F5.02 RS RETE 1-480 \Y e |Nastavte podle Stitku motoru.
motoru
503 [Jmenovity proud 145 01 500 0,01A e |Nastavte podle &titku motoru.
motoru
F5.04 [Jmenovita 0,01 - F2.07 Hz o |Nastavte podle &titku motoru.
frekvence motoru
F5.05 \r:qrgtteonr(l)JVIte Y 1- 36000 ot/min e (Nastavte podle Stitku motoru.
F5 06 oncet fazi motoru .48 4 e
(Cerpadla)
Proud motoru
F5.07 |v pohotovostnim 0,1 -50,0 A °
stavu
F5.08 |Odpor statoru 0,001 — 65,000 Q .
motoru
F5.09 |Odpor rotoru 0,001 — 65,000 Q .
motoru
F5.10 Induk&nost statoru 0.1 — 6500,0 mH .
motoru
Vzajemna
F5.11 |indukénost rotoru |0,1 — 6500,0 mH °
statoru motoru
Budou pfijaty razné uc¢ebni tfidy podle F0.00 a F5.00;
Volba 0: Z4dn4 operace 1: Vyzaduje, aby byl motor zcela uvolnén od zatéze, coz
automatického : na op znamena, ze musite motor odpojit od ¢erpadla — ma
F5.12 <. , 1: Ladéni rotace \ O |@|  ou:
ladéni parametrd : L vySSi pfesnost
2: Stabilni ladéni ’ v . . ixs .
motoru 2: nevyzaduje, aby byl motor uvolnén od zatéz — ma
niz8i presnost

7.9 Parametry svorek F7

< g
£ s g | g |8 £
2 %) c>t$ o 8 ’5 \©
3 a 0 S| 5|3 N
N £ 2 S| 2|5 o
0: Zadna funkce
F7.00 |VOlby funkce 1: Provoz dopfedu 1 | o |4: Stabilni provoz pfi frekvenci 5 Hz
vstupnich svorek DI1 |2: Provoz dozadu 5: Stabilni provoz v opaéném sméru pfi
4: JOG frekvenci 5 Hz
5: JOG v opaéném sméru 6: Pouzijte v pfipadé, kdy ma motor
F7 01 |Volby funkce 6: Uzavreni vystupni svorky 11 | o |Velkou setrvacnost.
' vstupnich svorek DI2 | 7: Nouzové zastaveni 7: Rychlost zastaveni nastavite
8: Reset poruchy parametrem.
11: Ochrana proti nedostatku vody 11: napfiklad plovakovy spinac
Volby funkce 15: ZvySeni frekvence .
F7.02 vstupnich svorek DI3 16: SniZeni frekvence 18 | @ |Pozor! Parametry, které zde nejsou
17: Vyresetovani bodu 15 a 16 uvedeny, nesmi byt nastavovany!
18: Prepinani zdroje frekvence
Volby funkce
F7.07 \(g%ttljg)nlch svorek 1 1 2 |e 0: Z&dny vystup
0-2 1: Spusténi vystupu
Volby funkce 2: Vlystup poruchy
F7.08 [reléového vystupu 1 1 |e
RO1

22




7.10 Komunikacni parametry F8

Cz

g
e
o )
£ 5 g | o |R z
3 0 3 5| 2|8 g
3 g 2 g S|8 5
N g z S5 |5 a
F8.00 [Mistni adresa 1-6 \ 1 o Iento parametr se nastavuje pro PC
omunikaci
0: 300
1: 600
2:1200
Nastaveni pfenosové 3:2400
F8.01 |rychlosti v Baudech 4 4800 B/s 5 P rkeno§ova rych |°SthI|:M rglé:S' byt stejna
ro RS485 5: 9600 jako prenosova rychlost PC.
P 6: 19200
7: 38400
8: 57600
9:115200
0: Zadna kontrola (8.N.2) . R
Nastaveni kontroly | 1: Kontrola sudych (8.N.1) Nastaveni kontroly datovych bitli na FM
F8.02 , e : ) \ 3 musi byt stejné jako nastaveni kontroly
datovych bitd RS485 |2: Kontrola lichych (8.0.1) datovveh bitt na PC
3: Zadna kontrola (8.N.1) y :
Zpozdéni odezvy
F8.03 RS485 0-20 ms 2
Doba poruchy
F8.04 |uplynuti Casového 0,0-60,0 S 1.0 0,0: Funkce je deaktivovana.
limitu RS485
¢teni aktualniho 0:0,01 oo . oo
F8.05 rozliseni RS485 1:0.1 A 0 Aktualni jednotka ¢tena komunikaci.

7.11 Nastaveni monitorovacich parametri F9

g
e
) )
£ s g s % £
2 n 3 IS} o 'S ‘@
2 = c < > <
3 g 2 g S g 5
N Q z 3 S ] o
F9.00 |Teplota chladi¢e 0-100 °C 0 © |Teplota FM
Doba provozu tohoto |, . Doba provozu tohoto FM (toto je
F9.01 FM 0-9000 min 0 © | statisticka doba)
Provozni doba 0-9999 .
F9-12 lridiciho (master) FM min ©]
Provozni doba 0-9999
F9.13 |(slave) pomocného min ©
FM¢E. 1 ||
Provozni doba 0-9999 . Doba se urcuje e ,
F9.14 pomocného FM &. 2 min podle Fidiciho a © |Ridici FM bude hlidat dobu chodu
- sho EM |1 pomocnych FM
F9 15 Provozni doba 0 - 9999 min pomocného ©
' pomocného FM €. 3 ||
Provozni doba 0-9999 .
F9.16 pomocného FM €. 4 min 9
Provozni doba 0-9999 .
F9.17 pomocného FM €. 5 min ©
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7.12Uzivatelské parametry Fd

g
e
g g
@ o)
E s sl - |8 g
3 0 2 5| S |'S s
— — c < > <
3 g g |3 & |8 8
4 o zZ — > ] o
Fd.00 |Proxy heslo 00000 - 65535 | \ | 0000 | o [Heslo pro vstup do skupiny Fd
. . 0: Zadny provoz
Fd.o1 Obnoven[ ez 0-2 \ 0 e [1: Obnoveni vychozich nastaveni
nastaveni ) e 5
2: Vymazani zaznamu poruch
£d.02 Parametr zaméen 0-1 \ 0 o 0 Oderpcen
1: Zaméen
7.13Parametry pro vyrobce FE
g
S N
§
[}
£ S gl |8 2
S ) N =
2 o g el 2] ¢ g
3 5 g |8/ 2|8 3
N a z S5 o
FE.O0 |Heslo 0000 - 9999 0000| o |Heslo pro vstup do skupiny FE
FE.O1 |Poget zobrazeni zaznamu o chybé |0- 15 0000| o©
FE.02 |Nastaveni doby zapnuti 0 - 65535 0 o |Po dosazeni ¢asu zapnuti se FM zastavi.
FE.03 |Nastaveni doby chodu 0 - 65535 h 0 o |Po dosaZeni doby chodu se FM zastavi.
7.14Monitorovaci parametry D0
Kéd parametru | Popis Jednotka
D0.00 Provozni frekvence 0,01 Hz
DO0.01 Nastavena frekvence 0,01 Hz
D0.02 Napéti sbérnice 0,1V
D0.03 Vystupni napéti 1V
D0.04 Vystupni proud 0,01 A (>55 kW, 0,1 A)
D0.05 Vystupni vykon 0,1 kw
D0.06 Vystupni kroutici moment 0,1 %
D0.07 Stav vstupu DI 1
D0.08 Stav vystupu DO 1
DO0.09 Napéti Al1 0,01V
DO0.10 Napéti Al2 0,01V
D0.11 Kumulativni doba zapnuti 1H
D0.12 Kumulativni doba provozu 1H
D0.13 Kumulativni spotfeba energie 1 kWh
D0.14 Rychlost naditani 1 RPM
D0.15 Nastaveni PID 0,1 Bar
D0.16 Zpétna vazba PID 0,1 Bar

7.15Parametry zaznamu poruchy

Kod parametru

Popis

Vychozi | Uroven zobrazeni

EO0.00 Posledni typ chyby \ o)
E0.01 Frekvence pfi posledni chybé \ )
E0.02 Proud pfi posledni chybé \ ©
E0.03 Napéti sbérnice pfi posledni chybé \ ©
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E0.04 Stav vstupni svorky pfi posledni chybé \ ©
E0.05 Stav vystupni svorky pfi posledni chybé \ ©
E0.06 Stav FM pfi posledni chybé \ ©
E0.07 Doba selhani pfi posledni chybé (pocinaje timto zapnutim) \ ©
E0.08 Doba selhani pfi posledni chybé (po&inaje spusténim) \ ©
E0.09 Rezervovano \ ©
E0.10 Rezervovano \ ©
8 Odstranovani poruch :
8.1 Popis poruchovych kédu
>
> c
£ g 5 =
2 > s > ’8
8 o w < ©
o c © -
3 2 NS 9
N & == o

E002

Nadproud pfi
zrychlovani

1. P¥ili$ rychlé zrychlovani
2. P¥ilis§ nizké sitové napéti
3. Vykon FM je pfili§ nizky

1. Prodluzte dobu zrychlovani
2. Zkontrolujte vstupni napajeni
3. Pouzijte FM o vy8Sim vykonu

Nadproud pfi

1. P¥ili§ rychlé zpomalovani

1. Prodluzte dobu zpomalovani

003 | b omalovani 2. Vykon FM je pilis nizky 2. Zvyste vykon FM
1. Nahlé zmény nebo nepravidelnosti 1. %kontl:olgjte Z?tlzem av pnpade potre_by
" AN snizte nahlé zmény nebo nepravidelnosti
Nadproud pfi zatizeni .
EO004 zatizeni

konstantni rychlosti

2. Sitové napéti je pfili§ nizké
3. Vykon FM je pfili§ nizky

2. Zkontrolujte napajeni
3. PouZijte FM o vy8Sim vykonu

1. Pfili§ velké napajeci napéti

1. Zkontrolujte napajeni

EO005 Prepet pri. 2. Po kratkodobém vypadku napdjeni 2. Po zastaveni neprovadéjte opétovné
zrychlovani . e
restartujte motor Spousténi
Prendti bii 1. Pfili§ rychlé zpomalovani 1. Snizte dobu zpomaleni
E006 zpofnaloﬁléni 2. Setrvagnost zatiZeni je pfiliS vysoka 2. Zvyste pocet modult dynamického brzdéni

3. P¥ilis velké napajeci napéti

3. Zkontrolujte napajeni

EOO07

Prepéti pfi konstantni
rychlosti

1. Abnormalni zmény napajeciho napéti
2. Setrvacnost zatizeni je pfili§ vysoka

1. Nainstalujte vstupni tlumivku
2. Pridejte vhodné moduly dynamického
brzdéni

Pretizeni Vstupni napéti neni ve specifikovaném Upravte vstupni napéti na specifikovany
E008 |vyrovnavaciho ph P P p A p p p y
odporu rozsanu rozsal

EO09

PFilis nizké napéti
sbérnice

Sitové napéti je pfiliS nizké

Zkontrolujte sitové napajeni

1. P¥ili$ rychlé zrychlovani
2. Opétovné spousténi motoru

1. Prodluzte dobu zrychlovani
2. Po zastaveni neprovadéjte opétovné

EO010 |Pretizeni FM 3 Sitové napéti ie pfilis nizké spousténi
4' Pretizeni petijep ’ 3. Zkontrolujte sitové napéti
) 4. Pouzijte FM o vy38im vykonu
1. Sltove’nap’)etl 1€ pn“S, plzke. G 1. Zkontrolujte sitové napéti
2. Nespravné nastaveni jmenovitého > N ; o d
o roudu motoru . Nastavte _znovu,jvmepowty proud motoru
EO11 |PfetiZzeni motoru n 3. Zkontrolujte zatiZzeni a upravte nosnost

3. Zastaveni motoru nebo velké zmény
zatizeni
4. Motor ma maly vykon

krouticiho momentu
4. Pouzijte vhodny motor

EO012

Ztrata vstupni faze

Ztrata jedné ze vstupnich faziR, S, T

. Zkontrolujte napajeni
. Zkontrolujte elektrickou instalaci

EO013

Ztrata vystupni faze

Ztrata nékteré z fazi U, V, W (nebo
nesymetrické tfifazové zatizeni)

. Zkontrolujte vystupni zapojeni
. Zkontrolujte motor a kabel

EO014

Prehfivani modulu

1. Nadproud FM

2. Mezifazovy zkrat nebo zkrat nékteré z
fazi na kostru

3. Ucpany vétraci kanal nebo rozbity

. Viz feSeni nadproudu

. Znovu provedte zapojeni

. VyCistéte vétraci kanal nebo vyménte
ventilator

WN=2INEFEIN =
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ventilator

4. Okolni teplota je pfrilis vysoka

5. Uvolnény vodi¢ nebo zdsuvny modul
ovladaciho panelu

6. Zavada napajeciho obvodu

7. Ovladaci panel

4. Snizte okolni teplotu

5. Zkontrolujte a znovu pfipojte

6. Obratte se na servisni stfedisko PUMPA,
a.s.

EO015

Externi poruchy

Externi poruchy na vstupnich svorkach

Zkontrolujte vstup externiho zafizeni

EO16

Poruchy
komunikace/ pfenosu

1. Nespravné nastaveni pfenosové
rychlosti v baudech

2. Poruchy adaptivni sériové komunikace
3. Komunikace je dlouhou dobu
pferuSena

1. Nastavte spravnou pfenosovou rychlost
v baudech

2. Stisknutim tlacitka RUN/STOP provedte
resetovani, obratte se na servisni stfedisko
PUMPA, a.s.

3. zkontrolujte zapojeni pfenosového
rozhrani

Vymérite relé nebo se obratte na servisni

EO017 [Chyba relé Relé neni sepnuté stredisko PUMPA, a.s.
1. Vadny kontakt konektoru ovladaciho
Porucha proudovych panelu 1. Zkontrolujte konektor a znovu jej pfipojte
E018 2. Zavada napajeciho obvodu 2. Obratte se na servisni stifedisko PUMPA,

detekénich obvodu

3. Poskozeni Hallovych soucastek
4. Vadny zesilovaci obvod

a.s.

E022

Poruchy ¢&teni a
zapisu EEPROM

1. Nespravné Cteni a zapis fidicich
parametrud
2. Vadna pamét EEPROM

1. Stisknutim tladitka RUN/ STOP provedte
resetovani

2. Obratte se na servisni stfredisko PUMPA,
a.s.

E023

Zkrat zemnéni

Motor a kostra jsou zkratovany

Obratte se na servisni stfedisko PUMPA, a.s.

E024

PreruSené vedeni
zpétné vazby

1. Pferusené vedeni nebo vadny kontakt
snimace

2. Doba detekce preruseného vedeni je
prili§ kratka

3. Snimac je poSkozeny nebo systém
nema Zadny signal zpétné vazby

1. Zkontrolujte instalaci a zapojeni snimace
2. Zvyste dobu detekce preruseného vedeni
3. Vymérite snimac

E025

Doba &asu zapnuti
dosahuje nastavenou
dobu

Doba €asu zapnuti dosahuje nastavenou
dobu

Obratte se na servisni stiredisko PUMPA, a.s.

EO026

Provozni doba
dosahuje nastavenou
dobu

Provozni doba dosahuje nastavenou
dobu

Obratte se na servisni stfedisko PUMPA, a.s.

E027

Alarm nedostatku
vody

1. Porucha tlaku/hladiny vody

2. Pferusené vedeni nebo vadny kontakt
snimace. Systém nema zadny signal
zpétné vazby

3. Doba detekce alarmu nedostatku vody
je prilis kratka (F4.03)

4. Frekvence ochrany proti nedostatku
vody je pfili$ nizka (F4.02)

5. Proud detekce ochrany proti
nedostatku vody je pfili§ nizky (F4.04)

1. Zkontrolujte spravnost tlaku na pfivodu
2. Zkontrolujte instalaci a zapojeni snimace
3. Zkontrolujte nastaveni pfislusnych
parametru

E028

Alarm vysokého tlaku

1. Porucha signalu zpétné vazby snimace
2. Nastavena hodnota alarmu vysokého
tlaku je pfiliS nizka (F0.10)

1. Zkontrolujte vedeni snimace
2. Zkontrolujte nastaveni pfislusnych
parametru

EO029

Alarm nizkého tlaku

1. Nastavena hodnota alarmu nizkého
tlaku je pfili§ vysoka (F0.11)

2. Pferusené vedeni nebo vadny
kontakt snimace. Systém nema zadny
signal zpétné vazby

3. Typ snimace neodpovida aktualnimu
pouziti

1. Zménte nastaveni parametrd
2. Zkontrolujte snimacg

EO31

Alarm prasklého
potrubi

Doba detekce prasklého potrubi je pfilis
kratka (F4.10)

Detekce potrubi (Poznamka: Tuto poruchu Ize
resetovat pouze ruéné)

EO050

Porucha online
komunikace

Pretizeni komunikace vice frekvencénich
ménicu

1. Znovu zapnéte napajeni

2. Zkontrolujte komunikaéni parametry

3. Obratte se na servisni stfedisko PUMPA,
a.s.
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£098 1. Komunikaéni linka klavesnice je 1. Vyménte komunikaéni linku klavesnice
/ Chyba komunikace |pfetizena 2. Vyméiite klavesnici nebo Fidici desku
klavesnice 2. Ridici deska je pfetizena 3. Obratte se na servisni stfedisko PUMPA,
E099 . .
3. Chyba klavesnice a.s.

8.2 Bézné poruchy a jejich odstranovani
Béhem pouzivani se mohou vyskytnout nasledujici poruchy. K jejich odstrafovani Ize pouzit nasledujici metody.

8.2.1 Display se nespusti po zapnuti napajeni

Multimetrem zméfte, zda napajeni odpovida jmenovitému napéti FM.

Zkontrolujte, zda neni poSkozeny tfifazovy mustkovy usmérfiovac. Pokud je poskozeny, kontaktujte servisni stfedisko
PUMPA, a.s.

8.2.2 Napajeci jisti¢ vypina po zapnuti napajeni
Zkontrolujte, zda nedoslo ke zkratu mezi fazemi nebo mezi kteroukoli fazi a kostrou. Pokud ano, odstrante tento zkrat.
Zkontrolujte, zda neni poskozeny mustkovy usmérriovaé. Pokud ano, kontaktujte servisni stfedisko PUMPA, a.s.

8.2.3 Po spusténi FM se motor neotaci

Zkontrolujte symetrické zatizeni tfi fazi U, V, W. Pokud je napajeni v poradku, zkontrolujte poSkozeni nebo uvaznuti
motoru. Pokud je motor v pofadku, zkontrolujte spravné nastaveni parametrd motoru.

Pokud se vyskytuje nesymetrické zatizeni tfi fazi U, V, W, kontaktujte servisni stfedisko PUMPA, a.s.

Pokud vystupni napéti neni pfivedeno, kontaktujte servisni stfedisko PUMPA, a.s.

8.2.4 Nedochazi k zastaveni béhem provozu na sucho

Zkontrolujte, zda tlak zobrazeny na panelu FM neni niZ$i neZ nastaveny tlak. Pokud je niZsi, zkontrolujte spravné
nastaveni rozsahu snimace tlaku, dale zda se €erpadlo neotaci naopak, zda neni zavzdusnéno a zda neni ucpané
sani Cerpadla.

Pokud se hodnota provozniho tlaku méni v blizkosti nastavené hodnoty, rué¢né zastavte FM a pozorujte, zda tlak
klesa. Pokud klesd, je nutné vyménit zpétny ventil.

8.2.5 Systém nevstupuje do klidového rezimu béhem malého mnozstvi vody nebo béhem uniku
Pokud systém nem(ize vstoupit do klidového rezimu nebo je doba klidového rezimu pfili§ dlouha, zménte parametr
F0.04.

Pokud dochazi k astému spousténi a zastavovani, zmérite F0.04.

8.2.6 Systém nemuze zastavit za u¢elem ochrany proti nedostatku vody
Spinac¢ ochrany proti nedostatku vody F4.00 nezapina.

Nastavena limitni hodnota detekce nedostatku vody v F4.01 je pfili§ nizka.

Nastavena procentni hodnota proudu detekce nedostatku vody v F4.04 je pfili§ nizka.

9 Komunikaéni protokol

2 FM poskytuje dvé [ozhram’ komunikace R§485 (A+/B-) a komunikaéni protokol Mod-bus k zajisténi

I komunikace mezi Ridicim (Master) FM a Rizenym (Slave) FM.

UZivatelé mohou realizovat centralizované Fizeni pomoci PC/PLC/dotykové obrazovky a jinych nadfizenych
zafizeni pro splnéni pozadavkl specifickych aplikaci. (Nastaveni fidicich pfikazi FM, provozni frekvence, provadéni
zmén parametrl funkci, sledovani provozniho stavu FM a poruch).

27




Ccz

9.1 Popis prikazovych koédl a komunikacénich dat

(1) Adresa funkci
Funkce Definice |Popis dat Symbol R/IW
adresy (R= ¢teny; W=
muze byt
zapsany)
0x0001: V provozu
0x0002: V provozu v opacném sméru
0x0003: JOG (= stabilni provoz pfi frekvenci 5 Hz)
Komunikacni ) - - o - -
Fdici pFikaz 0X2000H [0x0004: JOG v opacném sméru (= stabilni provoz pfi frekvenci 5 Hz) w
0x0005: Zastaveni (nouzové zastaveni)
0x0006: Volné zastaveni
0x0007: Resetovani poruchy
0x0001: V provozu
Stav FM 0x3000H [0x0002: V provozu v opaném sméru R
0x0003: Zastaveni
Rozsah nastavovaci hodnoty komunikace (-10000 az 10000)
Poznamka: Nastavovaci hodnota komunikace je procentni hodnota relativni
0x1000 [hodnoty (-100,00 az 100,00 %). Mize byt provedena operace zapisu W/R
komunikace. Kdyz slouzi jako nastaveni frekvenéniho zdroje, je relativni
hodnota procentni hodnotou maximalni frekvence (F2.07).
0x1001  [Provozni frekvence (0,01 Hz) R
0x1002 [Napéti sbérnice (0,1V) R
0x1003  [Vystupni napéti (1 V) R
0x1004  [Vystupni proud (0,01 A, >55 kW, 0,1 A) R
Parametry 0x1005 Vystupnl' vykon (0,1 kW) R
provozu/zast |0x1006  |Vystupni tocivy moment (0,1 %) R
aveni 0x1007 [Rychlost ota€eni (1 ot/min) R
0x1008 [Oznaceni vstupu svorky (1) R
0x1009 |Oznaceni vystupu svorky (1) R
0x100A [Hodnota All (0,01 V) R
0x100B [Hodnota Al2 (0,01 V) R
0x100C [Kumulativni doba zapnuti (1 h) R
0x100D [Kumulativni provozni doba (1 h) R
0x100E [Kumulativni spotfeba energie (1 kWh) R
0x100F [Nastaveny tlak (0,1 bar) R
0x1010 [Zpétnovazebni tlak (0,1 bar) R
Data Porucha Data Porucha
0x00 Z&dna porucha OXOF  [Externi porucha
0x01 Rezervovano 0x10 Porucha komunikace/pfenosu
0x02 Nadproud pfi zrychlovani 0x11 Rezervovano
0x03 Nadproud pfi zpomalovani 0x12 Porucha obvodu detekce proudu
0x04 Nadproud pfi konstantni rychlosti  [0x16 Porucha ¢teni a zapisu EEPROM
0x05 Prepéti pfi zrychlovani 0x17 Ochrana proti zkratu se zemi
0x06 Prepéti pfi zpomalovani 0x18 Prerusené vedeni zpétné vazby PID
0x07 Prepéti pfi konstantni rychlosti 0x19 DosazZeni doby zapnuti
0x08 Prepéti hardwaru Ox1A DosaZeni doby provozu
0x09 P¥ili§ nizké napéti sbérnice 0x1B Alarm nedostatku vody
0x0A Pretizeni FM 0x1C Alarm vysokého tlaku vody
0x0B PFetiZeni motoru 0x1D Alarm nizkého tlaku vody
0x0C Ztrata vstupni faze Ox1F Alarm prasklého potrubi
0x0D Ztrata vystupni faze 0x32 Porucha komunikace/pfenosu
0x0E Pfehfivani modulu 0x63 Selhani komunikace s klavesnici

Popis poruchovych kédi

Poruchové kédy sbérnice Modbus

Kéd [Nazev

Popis

0x01 |Chyba kédu

Kod zapsany v kontrolni adrese kodu se liSi od kédu nastaveného uzivatelem v Fd.00
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0x02

Nepovolené funkce

Funkce obdrzena z nadfizeného zafizeni pfedstavuje nepovoleny provoz. Eventualné
postupy podfizené jednotky, napfiklad poZadavek v nespravném rezimu

V rdmcové informaci odeslané nadfizenym zafizenim, kdyZ kontrolni bit CRC formatu

0x03 |Chyba kontroly RTU nebo kontrolni bit LRC formatu ASCII je odliSny od kontrolniho €isla podfizeného
zafizeni, bude zobrazena chyba kontroly.
0x04 Nepovolena datova Adresa dat pozadavku nadfizeného zafizeni je nepovolena adresa. Zvlasté neni platna

adresa

kombinace adresy registru a pifeneseného baijtu.

0x05

Nepovolena datova
hodnota

Obdrzené datové pole obsahuje nepovolenou hodnotu. Poznamka: To neznamena, ze
datova polozka zaslana k uloZeni do registru ma neofekavanou hodnotu.

0x06

Neplatna zména
parametru

V pfikazu zapisu odeslaném nadfizenym zafizenim (PC/PLC) jsou zaslana data mimo
rozsah parametru nebo adresu zapisu nelze v sou¢asné dobé zapsat.

0ox07

Systém je zamc€eny

Kdyz nadfizené zafizeni (PC/PLC) pravé ¢te nebo zapisuje a je nastaveno uZivatelské
heslo, jehoz zruSeni neni provedeno, je zobrazena zprava o zablokovani systému.

0x08

EEPROM je v provozu

FM je zaneprazdnén (EPPROM provadi ukladani)

Priklad prikaz(i parametra ¢teni a zapisu

>
S o3 — o3 3 = = E 3
o e £S5 & = 2 - e = - s
S| w|8gB|ecg|88e2 | 282 | 2RSS (%8 o
© Il o9 T 9 0224 0=2T3 o= o>, 5
5 x co¢g >gEE 220 | BE28uw |DEX |T2PC
I (3] (3] b QO © O b O © Q b Q b (<)
< o x%o. n._c?so. X €T O X €T O o’ c O >n::o_3
Pfikaz ¢teni (F0.12) 01 03 FO ocC 00 02 37 08
PFikaz zapisu (F0.12) 01 06 FO ocC 00 21 BA D1

Poznamky: Adresa ¢teni parametrl. Napfiklad adresa ¢teni F3.15 je 0xF30F, maximum je 12
Zapis parametr( a ulozeni. Adresa je stejna jako pro adresu ¢teni. Napfiklad adresa zapisu F3.17 je OxF311

10 Priklady pouziti
10.1Priklad pouziti jednoho ¢erpadla

A\

Signal snimace tlaku Pohon Eerpadla

i
Ll -«

Signal 4-20 mA
zpétnovazebniho tlaku

Kabel motoru

Tlakova
§ Spinat Motor nadoba

=~ Haku Snimaé

nebo I tlaku
plovak !

|

PN g

/ , Zpétny Vytlagné
ventil potrubi

Stav Pozadavek Nastaveni parametru

Tlak v systému Cerpadla |3,0 bary F0.00=3,0

Rezim ochrany proti V pfivodu je nainstalovan Vstup vnéjSimi svorkami. (Pfipojte k svorkam DI2 ve vychozim
nedostatku vody snimag spinaci hodnoty stavu.)
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10.2Priklad 2 pouziti jednoho €erpadla

Stav Pozadavek Nastaveni parametru
Tlak v systému Cerpadla 3,5 bar F0.00=3,5
Rezim spousténi Ridiciho FM (Master) Spousténi pomoci tlagitek F0.05=0;F1.02=1
Komunikacéni adresa Adresa 01 F1.00 =01
ReZim ochrany proti nedostatku vody V pfivodu je nainstalovan snimac napétového typu F4.00=3
Limitni hodnota ochrany proti nedostatku vody |Zobrazeni poruch, kdyZ je hodnota niz8i nez 0,5 bar F4.01=0.5
Nastavte parametry F0.08, F0.09, F2.01 podle typu snimace tlaku.
Nadfizené zafizeni (napfiklad PLC) odesila spoustéci pfikaz: datovy format je Sestnactkovy.
Priklad pfikazu zapisu
‘g § :E § w2 - 2 —y > By >
¢ |wz|3ss|8cs |88 2| %8 2 | 2BLS | 2RET
14 Sol 0% | wfe| 0> 3 0= 3 0= s RSl
5s |£¢8 gq,_’g_ ’899_ E.Z.H‘Sm X.E.H.Sm E.E.H: E.Z.H:
T |a8| <8R |28 | 22500 | 22506 |xe58 | £258
Spoustéci pfikaz 01 06 10 00 00 01 4C CA
Zastavovaci pfikaz 01 06 10 00 00 05 4D 09
Resetovani poruch 01 06 10 00 00 07 cC C8
Pfiklad pfikazu ¢teni
Koncova |Pocatecni |Radové . Radove |
Adresa |Prikaz adresa adresa &teni | neivvasi bit Radové nejnizsi nejnizsi bit |Radové nejvyssi
FM éteni |297€S nejvyssi b bit &isla &teni dat |CPR bit CPR kontroly
cteni dat |dat Cisla ¢teni dat
kontroly
Cteni
provozni 01 03 30 01 00 01 DA CA
frekvence

Poznamky: Hodnota &teni dat je maximalné 12.

Kdyz pomocné FM obdrzi data z hlavniho FM, jsou data vracena v nasledujicim formatu. Data vracena v tomto pfikladu jsou ve
formatu 1388H, tj. decimalni Cislo 5000, coz znamena, ze aktualni provozni frekvence je 50,00 Hz.

Datavracena |[Adresa |Piikaz Cislo Radové nejvyssi [Radové Radové nejnizsi |Radové nejvyssi
FM FM cteni bajtu bit dat Nejnizsi bit dat |bit CRC kontroly [bit CRC kontroly
Standardni 01 03 02 13 88 B5 12
L Adresa |Pfikaz |Radové  |Radové —|Radové IRadove p.,. x einissi |Radové nejvyssi
Vracena FM EM &teni nejvyssi bit | nejnizsi bit nejvyssi  |nejnizsi bit CRC kontrolv |bit CRC kontrol
&isla bajtu  |&isla bajtu  |bit dat bit dat y y
Nestandardni 01 03 00 02 13 88 E9 5C
PLC
Ttifazové stiidavé
| napéti
RS485 |
|
L
Signal spinage tlaku Pohon gerpadla
Signal 4-20 mA

Spinad

—

tlaku nebo
d plovak

Kabel motoru

Motor

/

Snimad
@? tlaku

zpétnovazebniho tlaku

Tlakova
nadoba

Privod vody s nizkym

tlakem nebo z vodojemu

/, ) Zpét

=}

y ventil

Vytlaéné potrubi




10.3Priklad pouziti vice ¢erpadel

Cz

Stav Pozadavek Nastaveni parametru
Tlak v systému Cerpadla 4.0 bar F0.00=4,0
Volba rezimu komunikacni sité Ridici FM (Master) F1.02=1
Volba rezimu komunikacni sité Rizeny FM (Slave) F1.02=0
Pocet pomocnych Cerpadel Jedno pomocné erpadlo (6 maximalné) F1.03=1
Dovk')a’pr'ovozu jednoho ¢erpadla 30 min F1.05 = 30
(stfidani)
ReZim ochrany proti nedostatku vody v prv'V,Odl,J je nainstalovan snimac F4.00=3
napétového typu

Limitni hodnota ochrany proti Porucha je zobrazovana, kdyz je hodnota _

o et F4.01=1,0
nedostatku vody na pfivodu niz8i nez 1,0 bar

Nastaveni adresy

Adresa hlavniho (Master) ¢erpadla F1.00 = 0
Adresa pomocného (Slave) ¢erpadla F1.00 =

1

Nastaveni systému

Dvojity systém s hlavnim a pomocnym

FM*

Makro nastaveni: hlavni: F0.20 = 2;

pomocny: F0.20 = 11

Nastavte parametry F0.08, F0.09, F2.01 podle typu snimace tlaku.

PLC
T
: RS485 RS2 Signal 4-20 mA zpétnovazebniho tlaku
——————— |-t
i Tlakova
RS1 [« nadoba
| Signal tlaku 0-10 V DC
: Snimaé Motor ts|n|l;maé
I P aKu
: ol R ?
Privod vody | N zpetny Vytlacné potrubi
) RS-485 3 ' ventil
| komunikaéni kabel
I mezi hlavnim a Hlavni
: vedlej$§im pohonem cerpadlo
RS1
Pomocny pohon
Motor
5' := ™~
Pomocné
cerpadlo
11 Technické parametry
Nazev Frekvenéniho ménice Vstupni | Vstupni Vstupni | Vystupni | Vystupni | Vystupni
napéti | frekvence | proud napéti frekvence | proud
PUMPA e-line Drive-04T 2,2k 3x400V | 50 Hz 58 | 3x400vV | 0-50Hz 5,1
PUMPA e-line Drive-04T 4,0kw 3x400V | 50 Hz 105 | 3x400V | 0-50 Hz 9
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1 Symboly

V navode na obsluhu su uvedené nasledujuce symboly, ktorych ucelom je ufah&it pochopenie uvedene;j
poziadavky.

A
£\

S B 8 B

OFF

Dodrzujte pokyny a vystrahy, v opacnom pripade hrozi riziko poSkodenia zariadenia a ohrozenie
bezpecnosti osob.

V pripade nedodrzania pokynov ¢i vystrah spojenych s elektrickym zariadenim hrozi riziko
poskodenia zariadenia alebo ohrozenie bezpelnosti oséb.

Poznamky a vystrahy pre spravnu obsluhu zariadenia a jeho Casti.

Ukony, ktoré méze vykonavat prevadzkovatel zariadenia. Prevadzkovatel zariadenia je povinny sa
zoznamit' s pokynmi uvedenymi v navode na obsluhu. Potom je zodpovedny za vykonavanie beznej
udrzby na zariadeni. Pracovnici prevadzkovatela su opravneni vykonavat bezné ukony udrzby.

Ukony, ktoré musia vykonavat kvalifikovany elektrotechnik. Specializovany technik, opravneny
vykonavat opravy elektrickych zariadeni, vratane udrzby. Tito elektrotechnici musi mat’ opravnenie
pracovat’ s elektrickymi zariadeniami.

Ukony, ktoré musia vykonavat kvalifikovany elektrotechnik. Specializovany technik, ktory disponuje
schopnostami a kvalifikaciou pre inStalaciu zariadeni za beznych prevadzkovych podmienok a pre
opravu elektrickych i mechanickych prvkov zariadeni pri udrzbe. Elektrotechnik musi byt schopny
vykonat jednoduché elektrické a mechanické ukony spojené s udrzbou zariadeni.

Upozoriuje na povinnost pouzivat osobné ochranné pracovné prostriedky.

Ukony, ktoré sa smu vykonavat len na zariadeni, ktoré je vypnuté a odpojené od napajania.

Ukony, ktoré sa vykonavaju na zapnutom zariadeni.

Dakujeme Vam, ze ste si zakupili tento vyrobok a ziadame Vas pred uvedenim do prevadzky o
precitanie tohto Navodu pre montaz a obsluhu.
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Délezité upozornenia a opatrenia, ktoré je potrebné dodrzat’ pred uvedenim
frekvenéného menic¢a do prevadzky a poc¢as neho.

1. Schéma zapojenia snimac¢a tlaku PUMPA (viac v kapitole 5.1.1 Schéma zapojenia)

Poznamka: Na nasej webovej stranke www.pumpa.eu najdete tlakovy snimac¢ 90° PUMPA E-DRIVE 0-10
bar 4-20 mA pod objednavacim kédom ZB00050295.

S+ S-| A+ B- AI1AI2DI1DI2DI3

) ] o e Snimat tiaku 2y

SO GND|5V 10V|24V|GND DO1/T/A T/B

TR )

I Cerveny Napajanie

Cierny Vystup

Schéma zapojenia dvojvodi¢ového snimaca tlaku
2. Nastavenie snimaca tlaku na frekvenénom menici (pozri kapitolu 6 Rychle nastavenie)
V zavislosti od réznych typov snimacov sa nastavenia parametrov liSia.

¢ Napriklad snima¢ s napajacim napatim 24 V, spatnovazbovym signalom 4-20 mA, tlakovym rozsahom 10
bar a pozadovanym tlakom vody 4,0 bar musi byt nastaveny na:

F0.00=4,0 Nastavenie tlaku
F0.08 = 10 Maximalny rozsah snimaca
0: $tart/ stop pomocou tlacidiel (klavesnice)
£0.05 Moznost’ signalu 1: Start / stop pomocou svoriek
' spustenia/zastavenia 2: Start/ stop pomocou zbernice
3: Start /Stop podla tlaku

Poznamka: pomocou tlacidla "SHIFT" mbzete prepinat medzi parametrami

Zobrazenie Nazov Popis Jednotka|Poznamk
P Aktualny tlak Aktualny tlak v systéme bar é
H Prevadzkova frekvencia |Aktualna prevadzkova frekvencia Hz ©
d Pozadovany tlak Pozadovany tlak Bar ©
A Prevadzkovy prud Aktualny vystupny prad FM A ©
U Napatie DC zbernice Napatie zbernice DC frekvenéného menica \% ©

INDOLEZITE!!
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Nastavenie doélezitych funkcii tlaku a ochrany frekvenéného menic¢a (pozri kapitolu 7 Programovanie
a parametre)

motora

= s |
(O] o c
: £ 18
7 = P
© < o >
c > @ o x
© < = = N £
o n [ o k) S G
X — 7)) c - S c
S g 3 g | % |8 8
T o8 x 3 N |D a
F0.00 |Prednastaveny tiak |F4.01 - F0.10 Bar | 3.0 | o |V rezime multi-FM musi pouzivatel
nastavit iba parameter Master FM.
0: Aktualny smer Smer otaCania mozno zmenit nastavenim
£0.02 Smer otacania o’.[acanlva ] \ 0 . tohto parametra
motora 1: Opacény smer
otadania
. Ak sa v systéme pouziva viacero FM,
0: Start/stop pomocou pomocny FM musi byt nastaveny na
tlacidiel (klavesnica) hodnotu 2
F0.05 Moznost signalu 1: Start/stop svorkami \ 0 o 3: v tomto rezime je potrebné spravne
' Start/stop 2: Start/stop pomocou nastavit parametre F0.08, F0.12, F0.13,
zbernice F0.14, ak je vstupny tlak vy$Si ako F0.12,
3: Start/stop podla tlaku FM sa zastavi, a ak je vstupny tlak nizsi
ako F0.13, FM sa spusti
F0.08 |Rozsah snimaca 0,0 - 200,0 bar | 16,0 | o |Maximalny rozsah snimaca
F0.20 Makro nastavenia 0-15 \ 0 R Pozr_lte si Cast Rychle nastavenie
(kapitola 6)
F1.05 Cas striedania hlavného FM a pomocnych
* . . , FM.
Cas striedania 0-3600 min 240 | o 0: ZruSenie funkcie striedania hlavného
FM a pomocného FM.
Horna hranica Horna hranica prevadzkovej frekvencie
F2.06 |prevadzkovej F2.08 - F2.07 Hz 50,00 | o |oo P J
frekvencie
F2.07 |Maximalnavystupna 15, 55 Hz |5000] o
frekvencia
Dolna hranica Poznamka: Pri pouziti funkcie ochrany
F2.08 |prevadzkovej 0,00 - F2.06 Hz 0,00 | o [proti zamrznutiu nesmie byt frekvencia
frekvencie zamrznutia nizSia ako tato frekvencia
0: Vypnuté
1: Vyhodnotenie nedostatku vody podfa
frekvencie a prudu
2: Vyhodnotenie nedostatku vody podfa
F4.00 Sgg‘gﬁ[‘;}gﬁd\/o W 04 \ 2 | o |vystupného tlaku
y 3: Vyhodnotenie nedostatku vody podfa
frekvencie, pradu a tlaku
4: Vyhodnotenie nedostatku vody podla
vstupného tlaku
F4.05 [Oneskorenie 0: pouzite F4.07 a F4.08 na resetovanie
automatlckeho 0 - 9999 min 15 o poruchy nledostatku vody, ak nie je
resetovania ochrany nastavena na 0
proti nedostatku vody
F5.01 Menovity vykon 0,1-185 kw e |Nastavenie podra Stitku motora.
motora
F5.02 Menovité napatie 1-480 \% o |Nastavenie podla stitku motora
motora
F5.03 Menovity prad 0,01 -50,0 A e (Nastavenie podla Stitku motora
motora
F5.04 Menovita frekvencia 0,01 - F2.07 Hz e (Nastavenie podla Stitku motora
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F5.05 mg?oor\gte otacky 1-36000 ot/min e [Nastavenie podla stitku motora
Moznosti funkcie 0: Ziadna funkcia
F7.00 ‘[’)Sltfp”yCh svoriek ; Ere"?dz"a vpred 1 | e |4: Stabilna prevadzka pri 5 Hz
: Prevadzka vzad 5 Stabilna 2dzk o
4- JOG : Stabilna prevadzka v opaénom smere
MozZnosti funkci 5: JOG v opaénom smere pri 5 Hz
0znosti funkcie : P . 6: Pouzite, ked ma motor vysoku
vstupnych svoriek 6: Uz’avret|’e vystupnej svorky zotrva&nost.
F7.01 |DI2 7- Nudzove zastavenie 11 | e |7: Rychlost zastavenia nastavite
8: Reset poruchy
. parametrom.
11: Ochrana pred nedostatkom 11 Napri , Ly
. : vody : Napriklad plavakovy spinac
Moznosti funkcie . .
. . 15: ZvySenie frekvencie . . L
vstupnych svoriek 16 Znizenie frek ; Upozornenie. Parametre, ktoré tu nie su
F7.02 p3 - £nizenie frekvencie 18 | e [yvedeng, sa nesmu nastavovat!
17: Vynulovanie bodov 15 a 16 ’
18: Prepinanie zdroja frekvencie
Obnovenie 0: Ziadna prevadzka
FD.01 |zakladného 0-2 \ 0 e |1: Obnovenie zakladného nastavenia
nastavenia 2: Vymazanie zaznamu poruch

Poznamka: Ak je dizka kabla medzi FM (frekvenénym meniéom) a motorom viésia ako 50 m, odporiéa sa
medzi motor a FM nainstalovat’ DU/DT filter, sinusovy filter alebo iné odruSovacie zariadenie na ochranu
motora a frekvenéného menica. Pripadne kontaktujte svojho predajcu.

2 Uvod

Dakujeme, Ze pouzivate frekvenény meni¢ Drive-04T na ovladanie a ekonomické riadenie prevadzky
L] ” . g , . . , v v ’ -y
I Cerpadiel s trojfazovym motorom pripojenym na 3 x 400 V. Frekvenény meni¢ (FM) so vstupnym napatim
3x400 V pre Cerpadla je uréeny na natlakovanie hydraulickych systémov pomocou merania tlaku. FM
dokaze udrziavat konstantny tlak v hydraulickom obvode pomocou zmeny poctu otacok/minutu cerpadla a
automaticky sa zapina a vypina pomocou senzorov. Vdaka r6znym moznym nastaveniam a vstupnym a vystupnym
konfigurovatelnym kontaktom je mozné prispdsobit’ prevadzku zariadenia potrebam réznych zariadeni. V
nasledujucich kapitolach su uvedené nastavitelné veli€iny.

V jednom vodnom systéme mozno pouzit az 6 frekvenénych menicov tohto typu.
Pred pouzitim sa uistite, Ze zapojenie a smer otacania Cerpadla su spravne.
Stupen ochrany frekvenéného menica je IP 54.

MozZné pouZitia vyrobku:
- obytné priestory - zasobovanie vodou zo studni a vrtov

- bytové domy - zavlazovanie sklenikov, zahrad, polnohospodarstvo
- opatovné vyuzivanie dazdovej vody - priemyselné zariadenia

- bazény - polnohospodarske podniky

Tento manual obsahuje prislusné pokyny na obsluhu a podrobny opis parametrov. Pred inStalaciou, prevadzkou,
udrzbou alebo kontrolou si tento navod pozorne precitajte.

Frekvenény meni€ Drive-04T je uréeny pre odstredivé konstrukcie (jednostupriové a viacstupfiové, povrchové a
ponorné). Je zakazané pouzivat frekven&ny meni¢ Drive-04T pre objemové Cerpadla (vSetky typy vretenovych
Cerpadiel).

3 Poznamky tykajuce sa bezpecnej prevadzky

= Pred instalaciou

I Zariadenie neinstalujte ani nepouzivajte, ak je poskodené alebo mu chybaju ¢asti. Nedodrzanie tohto
pokynu mdze poskodit zariadenie alebo ohrozit Zivot.

Instalacia

Pri instalacii alebo manipulacii s FM (frekvenénym meni¢om) ho drzte za spodnu Cast, a nie len za vonka;jsi
A kryt, aby ste zabranili zraneniu alebo poskodeniu FM.

FM (frekvenény menic) sa musi instalovat na nehorlavy material vo vzdialenosti od zdrojov tepla a horlavych

alebo vybusnych materialov.
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Ak je FM nain8talovany v ochrannom kryte, musi byt kryt vybaveny vetracimi otvormi, aby sa zabezpedcila vnutorna
teplota pod 40 °C, inak m6ze déjst k poSkodeniu FM v dosledku vysokej teploty.
POZOR: FM sa dodava bez tlakového snimaéa. Mézete pouzit’ napriklad nas 90° Tlakovy snimaé PUMPA E-drive
0-10 bar 4-20 mA ZB00050295.

Elektrické zapojenie
PRIPOJENIE FM (frekvenéného meni¢a) ZAISTITE ODBORNOU FIRMOU. Nedodrzanie tohto
pokynu mdze mat za nasledok uraz elektrickym prudom alebo poSkodenie FM.
V&etky suvisiace elektrické obvody a komponenty musia spifiat platné normy. Nedodrzanie tohto
pokynu mdze mat za nasledok uraz elektrickym pradom alebo posSkodenie zariadenia.
Zabezpectte spravne uzemnenie uzemriovacej svorky.
Nedotykajte sa svoriek hlavnych obvodov a dbajte na to, aby sa tieto svorky nedotykali krytu FM.
Pred pripojenim skontrolujte, ¢i menovité napatie a pocet faz FM zodpoveda napajaciemu napatiu a poctu faz napajania.
Nikdy nepripajajte striedavy prud na vystupné svorky V, U, W.
Hlavné obvody a riadiace obvody FM musia byt v oddelenych k&bloch alebo vedené kolmo na seba, pripadne v
tienenych kabloch, inak dojde k rudeniu riadiacich signalov.
Kabel pripojeny na svorky hlavnych obvodov musi byt vybaveny pripojkami v samostatnom priestore.
Ak je dizka kabla medzi FM a motorom viac ako 50 m, odportéa sa pouzit timivku na ochranu FM a motora.

Prevadzka

Napajanie striedavym prudom zapnite az po riadnom upevneni predného krytu. Tento predny kryt po€as prevadzky
neotvarajte ani neodstranujte. Ak sa po vypadku napajania aktivuje automaticky reset funkénej poruchy, je potrebné
najprv vykonat bezpe€nostné opatrenia, inak moze dbjst’ k poSkodeniu zariadenia alebo zraneniu oséb.

Tlacgidlo "RUN/STOP" (START/STOP) méze byt nefunkéné z dévodu aktivacie niektorej z funkcii. V riadiacom obvode
FM musi byt nainStalovany samostatny hlavny vypina napajania.Ked je FM zapnuty, svorky FM su pod napatim, aj
ked je FM v zastavenom stave. Nedotykajte sa tychto svoriek kvéli riziku Urazu elektrickym prddom. Na spustenie a
zastavenie FM nepouzivajte isti€, pretoze by mohlo ddjst k poskodeniu FM.

KedZe FM zabezpecuje zmenu z minimalnych na maximalne ota¢ky vo velmi kratkom Case, skontrolujte, ¢i sa motor a
zariadenie mézu pouzivat v tomto prisluSnom rozsahu. V opacnom pripade méze dojst k poSkodeniu zariadenia.
Nedotykajte sa chladi¢a. Pri nedodrzani tohto pokynu méze dojst k neziaducim popaleninam.

Pred spustenim FM do prevadzky s Cerpadlom nastavte FM podla aktualneho zapojenia a pouzivania externych
zariadeni.

Udrzba a kontrola

Ked je zariadenie pripojené k napajaniu, nedotykajte sa pripojovacich
svoriek. Nedodrzanie tohto pokynu méze mat za nasledok uraz
elektrickym pradom.

Udrzbu, vymenu a kontrolu FM by mali vykonavat len kvalifikovani
elektrikari.

Po vypadku napajania poc¢kajte pred zacatim udrzby alebo kontroly bk presete
aspon 10 minut alebo zaistite odstranenie vSetkého zvySkového napatia,

inak mo6ze dojst k poSkodeniu zariadenia alebo zraneniu oséb.

Doska s ploSnymi spojmi mé integrovany obvod CMOS, nedotykajte sa
jej, inak mdze elektrostaticka elektrina poskodit tuto dosku.

® ©

STOP ALARM  NET PUMP

Dalsie poznamky

Je prisne zakazané vykonavat akékolvek zmeny na FM, pretoze méze
dojst k vaznemu alebo smrtelnému zraneniu. Po vykonani lubovolnych
zmien na FM zaruka zanika.

® &

4 Ovladaci panel
4.1 Ovladacie prvky panelu

1. MENU: toto tla€idlo sa pouziva na prepinanie medzi rezimom
pevného nastavenia a reZimom zmeny nastavenia.
Dvojsekundovym stlaenim v stave zastavenia sa dostanete do
rezimu nastavovania parametrov (druha droven).

Jedno stlagenie sluzi ako tlacidlo spat (z urovne tri na Urover dva a
z urovne dva na uroven jedna).

2. P.SP/ENT: toto tlacidlo sa pouziva na nastavenie tlaku a potvrdenie
nastavenych parametrov.

3. SHIFT: toto tladidlo sa pouziva na prepinanie zobrazenia a na
presun kurzora (bitov) pri zmenach parametrov. V prevadzkovom P.SP/ENT RUN/STOP
stave stlaCenim tohto tlaCidla prepinate medzi prevadzkovou
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frekvenciou, vystupnym pradom, nastavenim tlaku a tlakom spatnej vazby. Pomocou tohto tlagidla zmenite
parametre. Blikajuci bit je aktualny bit, ktory moZno zmenit.
Pomocou tohto tlagidla mézZete prepinat’ jednotlivé bity.
Tlagidla "A" a " V" tieto tlaidla sa pouzivaju na vykondvanie zmien hodndt parametrov.
RUN/STOP: Tlagidlo Start/stop a v pripade chyby sa pouziva ako tlacidlo na reset chyby.

oA

4 2 Indikatory

RUN (PREVADZKA): indikator prevadzky
Svieti: prevadzka
Blika: rezim spanku alebo zastavenia

e STOP: Zastavenie alebo pohotovostny rezim

e ALARM: Alarm poruchy FM

e NET Pump: Ked indikator svieti, komunikacia medzi frekvenénymi meniémi prebehla uspesne. Ked sa pouziva
iba jeden FM, indikator je vypnuty

e Target Pressure: Pozadovany tlak

e Current tlak: Aktualny tlak

4.3 Prevadzka a rezim zobrazenia

4.3.1 Rezim zobrazenia stavu

Po zapnuti napajania prejde FM do rezimu zobrazenia stavu. Ked sa FM zastavi, mbzete zmenit pozadovany tlak.
Stlacenim tlacidla " A" alebo " V" nastavte pozadovany tlak. Ked je FM v prevadzke, na displeji sa zobrazuje aktualny
tlak, prevadzkova frekvencia a pozadovany tlak. Stlacenim tlacidla " A" alebo " V" prepinate zobrazenie medzi tymito
tromi parametrami.

Stlacenim tlacidla "MENU" na 2 sekundy vstupite do rezimu nastavovania parametrov.

4.3.2 Nastavovanie parametrov

Ak chcete zobrazit’ alebo nastavit' parametre, po€nuc rezimom zobrazenia stavu stlacte na 2 sekundy tlacidlo
"MENU", aby ste vstupili do rezimu nastavovania parametrov, a potom stlacte tlacidlo "RUN/STOP", aby ste spustili
nastavovanie parametrov. Tlacidlami "A" a " V" mbzete prepinat medzi parametrami. Po nastaveni parametra dvakrat
stlacte tlacidlo "MENU", ¢im opustite rezim nastavovania parametrov a vratite sa do rezimu zobrazenia stavu..

4.3.3 Rezim zobrazenia chyb
Chyba sa zobrazi automaticky, ked sa vyskytne chyba alebo varovanie frekvenéného menica, stlacenim tlacidla
"RUN/STOP" sa chyba resetuje alebo sa méze automaticky obnovit predchadzajici rezim po odstraneni alarmu.

4.4 Popis menu

K dispozicii su tri trovne menu:

1. Skupina funkcii (prva uroven) - domovska obrazovka

2. Nastavenie funkcii (druha uroven) - vyber parametrov

3. Nastavenie funkcii (tretia Uroven) - nastavenie parametrov

Popis: V menu tretej urovne sa mézete stlacenim tlaidla "MENU" alebo "Run/Stop" vratit do menu druhej drovne. Po
stlageni tlacidla "Run/Stop" sa najprv ulozia parametre, potom sa vratite do druhej irovne a automaticky sa zobrazia
dalSie funkcie. Po stlaceni tlacidla "MENU" sa vratite priamo do ponuky druhej irovne bez uloZenia parametrov a
aktualna funkcia zostane zobrazena.

V ponuke tretej urovne je mozné zmenit iba blikajuci bit.

Poznamka: Parametre ozna¢ené symbolom "*" zmerite v stave zastavenia. Parametre oznaené "©" su aktualne
zistené a zaznamenané hodnoty a nie je mozné ich menit.
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Priklad: Zmente hodnotu F0.02 z "0" na "1".

Stlacenim tla¢idla "MENU" na 2 sekundy vstupite do nastavenia parametrov (tretia aroven).

Zastaveny stav / Stav prevadzky

Blikajuce bity: Poznamka: Ak ma tato hodnota viac bitov,
0 0 0 prvé Styri bity 1 sucasnym stlacenim tlacidiel Aa V¥ spustite
blikanie nasledujuceho bitu
A
(w0 (wenw
SVl I fp.sPh
~ _ \ ENT
Nt
Blikajuci bit:
F 0 prvy bit ¥ Blikajuci bit: prvy bit -
- 003 93
N /I;"SE’}\ F . .'/ v\‘-l I/ "\ Pomocou tiaidiel A ¥
(MENU | ENT / \ ¥V /\MR/ nastavte dalsie parametre
N \ / — - skupiny FO

v

4
FO 0 0 (weny)

F 3

/v\ AN 4 ; Blikajaci bit: prvy bit
[ ‘ |
= SRR
N v FO /Y e ™, Pomocou tlacidiel A ¥
\ v 1 A | nastavte dalsie skupiny
FO _0 2 L parametrov
. . el >
o P (MENU)
IMENU | \ENT / N
NS — - Zastaveny stav / stav prevadzky
v (frekvencia 50 Hz)

4
Blikajuce bity:
B O _O 0 prvé Styri bity

4.5 Popis nastavenia tlaku

1. Stlacte tlaCidlo "P.SP/ENT" na 2 sekundy
2. Pomocou tlagidiel "A" a " ¥ " zmente tlak
3. Stlacenim tlacidla "P.SP/ENT" ukongite rezim nastavenia

Poznamka: Jednotky tlaku
0,1 MPa = 100 kPa = 1 bar = 1 kg/cm”"2
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5 Instalacia frekvenéného menica

1. Najprv nainstalujte montaznu dosku FM na svorkovnicu motora a potom nainstalujte FM na montaznu dosku.
Upevnite FM vodorovne.

2. Pripevnite meni¢ k spodnej doske, odstrarite kryt (plast) kabelaze na pravej strane menica tak, aby
vodotesnymi priechodkami postupne prechadzalo vystupné vedenie ¢erpadla, vstupné vedenie frekvenéného
meniCa a vedenie snimaca.
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3. Hlavné svorky vstupného napatia su R/S/T a svorky vystupného napéatia pre motor ¢erpadla su U/V/W. Uistite
sa, ze ste spravne zapajili elektrické vedenie, aby ste zabranili poSkodeniu zariadenia.

5.1 Schéma zapojenia svoriek hlavnych a riadiacich obvodov

A\ & &)

L1

Vystupné napatie

Vstupné napitie

3x400V
L3

__________________

Drive-04T

Hlavny obvod

3x400V

Motor ¢erpadla

Oznacenie svorky

Popis

Informacie

R,S, T

Vstupné napatie

Vstupné napatie frekvenéného meni¢a 3x400 V

U Vv, w

Vystupné napatie

Prepoijte s trojfazovym motorom 3x400 V

PE

Uzemnovacia svorka

Prepojte k zemi
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Digitalny vstup

Riadiaci obvod

Digitalny vystup

| ]
| I —0
| : : Relé 1 prevadzka
: Svorka Start a \) GND (I TUB/
| Stop : [ )
I f 1 S
[ i } I : . .
. | ! | Vystupna svorka DO1
| Ochrana proti ' | DI2
| nedostatku vody L ‘ ) I GND
I L o O
| Volitelny vstup Vo DI3 | I [
| ochrany — D |
Lo |

1~5k Q

+5V (MAX 30mA) |
I
I
+10V (MAX 50mA ),
) AR

) GND

RS485

|
|
|
|
|
|
|
| s- ()
|
|
|
|
All [
|
|

|
|
|
|
|
|
|
|
|
+24V(MAX 200mA) |
|
|

Svorky zbernicovej
S+ ) komunikacie

SO ) Svorky komunikacie CAN

Svorky komunikacie

Oznacdenie | Pomenovanie svorky Technické Specifikacie
obvodu
DI1 - DI3 Multifunkéna digitalna 1. Beznapatova svorka
vstupna svorka (napr. 2. Aktivuje sa po pripojeni k uzemneniu GND (a naopak).
plavakovy snimac alebo 3. Rozsah vstupného napatia: 9-36 VDC
tlakovy snimac) 4. Vstupna impedancia: 4 kQ
All Analdgova vstupna svorka 1 | Vstupny prid 4-20 mA, mozno zvolit vstup 0-10 V.
Vstupna impedancia: 500 Q pre prudovy vstup
Al2 Analégova vstupna svorka 2 | Mozno zvolit vstupné napatie 0-10 V, 4-20 mA.
Vstupna impedancia: 22 kQ pre napatovy vstup
5V Vystupné napatie 5V 5V, 5%
Maximalny vystupny prad 30 mA
10V Vystupné napéatie 10 V 10V,£5%
Maximalny vystupny prad 50 mA
GND Zaporna svorka Referenéni nulovy potencial 5Va 10 V
analégového napdjania
T1A/T1B Vystupné relé RO1 T1A~T1B: normalne otvorené svorky
Kapacita kontaktu: AC 250 V / 3 A/ normélne otvorené svorky
D01 Vystupna svorka D01 Vystup signalu z optoclenu
24V Napajanie 24 V pre externé 24V, £5%
zariadenia Maximalny vystupny prdd 100 mA. BeZne sa pouZiva ako pracovné
napajanie digitalneho vstupu a napajanie externého snimaca.
COM - GND | 24V - zaporna svorka Poskytuje napajanie +24 V pre externé zariadenie - Referenény

digitalneho napatia

nulovy potencial +24 V pre externé zariadenie
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A+ Komunikaény terminal Komunikaény protokol RS485. Pouzivajte krutenu dvojlinku alebo

B- RS485 tieneny kabel. M6Ze sa pouZzivat na komunikaciu s riadiacim
pocitatom

S+ Komunikac¢na svorka CAN Komunikacny protokol CAN. Pouzivajte krutena dvojlinku alebo

S- tieneny kabel. M6Ze sa pouzit na online riadenie frekvenéného

SO menica

5.1.1 Schéma zapojenia

FM mozno pripojit' k tlakomeru a snimacu tlaku. Priklady zapojenia najdete v nasledujacich schémach
fi E zapojenia:

Tlakomer: rozsah pracovného napétia 4-13 VDC, vystup 0-10 VDC. Spdsob zapojenia je uvedeny niZSie. Pripojenie k
terminalu Al2

S+ S— A+ B- AI1AI2ZDI1DI2DI3

SO GND|5V 10V 24V|GND DO1 T/A T/B

HEE B o

" — 2

A P =

Snimag¢ tlaku 24 V: rozsah pracovného napétia 10-30 V DC, vystup 4-20 mA. Pripojenie k svorke Al1l.

S+ S-| A+ B- AIM1AI2DI1DI2DI3

e i ] S tku

SO GND/SV 10V|24V GND DO1/T/A T/B

’I

Cerveny Napajanie

Cierny Vystup

6 Rychle nastavenie

Nastavenie urobte podla nasledujucich krokov

1. Nastavte rozsah a typ snimaca

F0.08 = 16 rozsah snimaca

F0.09 = 2 Vyber kanalu spatnej vazby snimacda (0: kanal Al1, 1: kanal Al2, 2:max (Al1, Al2), 3:min (Al1, Al2))
F2.00 (svorka All) alebo F2.02 (svorka Al2) - typ snimaca (0: 4-20 mA; 1: 0-10 V; 2: 0,5-4,5 V)

2. Overte smer ota¢ania motora
Po nastaveni parametrov zapnite ¢erpadlo na kratky ¢as a skontrolujte, ¢i je smer otaCania spravny. Smer otacania
mozno zmenit’ nasledujucimi dvoma spésobmi:

a) Odpojte Cerpadlo a FM od napajania a zamerite lubovolné dve fazy U, V, W na motore Cerpadia.
ALEBO
b) Zastavte FM a zmehte parameter P0.02.
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3. Nastavte zobrazeny tlak
Existuju dva spbdsoby nastavenia zobrazeného a aktualneho tlaku:

a) Ked je tlak ustaleny, nastavte parameter F2.01 alebo F2.03 na hodnotu v rozmedzi 0.01 (napriklad: ked
tlakomer ukazuje 3,2 bar a FM ukazuje aktualny tlak 3,1 bar, nastavte parameter F2.01 alebo F2.03 (podla
toho, ku ktorej svorke mate pripojeny snimac tlaku) na hodnotu 1,032 (3,2+3,1=1,032), aby ste opravili
zobrazovany tlak na FM.

b) Ak je tlak FM mierne vyssi, znizte rozsah snimaca (F0.08) a naopak.

4. Makro nastavenie

Na rychle nastavenie systému pouzite nasledujucu tabufku.
V jednom systéme je mozné prepoijit az 6 Cerpadiel (kazdé Cerpadlo musi mat vlastny FM).
Elektrické prepojenie: prepojte paralelne vietky svorky "S +" a vSetky svorky "S -" medzi sebou.

Typ systému Riadiaci FM | 1. Pomocny | 2. Pomocny | 3. Pomocny | 4. Pomocny | 5. Pomocny

(Master) FM (Slave) | FM (Slave) | FM (Slave) | FM (Slave) | FM (Slave)
1 Frekvenény menic v systéme F0.20=1
2 Fre,kvencne menice v F0.20=2 F0.20=11
systéme
3 Frekvencneé menice v F0.20=3 | F0.20=11 | F0.20=12
systéme
4 Frekvencné menice v F0.20=4 | F0.20=11 | F0.20=12 | F0.20=13
systéme
5 Frekvenénych menicov v F0.20=5 | F0.20=11 | F0.20=12 | F0.20=13 | F0.20=14
systéme
6 Frekvencnych menicov v F0.20=6 | F0.20=11 | F0.20=12 | F0.20=13 | F0.20=14 | F0.20=15
systéme
Nudzovy rezim F0.20=9
Typ systému Parameter | Detail vykonanej zmeny. Popis

Zmeny sa automaticky prepisu

Nastavenie 1 F0.20=1 F0.06=1; F1.02=0; Automatické Resetovanie a automatické
frekvenéného menica F1.03=0; F2.05=8; F8.00=1 Spustenie aktivne
2 FM, parameter F0.20=2 F0.06=1; F1.02=1; Automaticky Resetovanie a automatické
Riadiaceho (master) FM F1.03=1; F2.05=8; F8.00=1 Spustenie aktivne, 1 pomocny FM
3 FM, parameter F0.20=3 F0.06=1; F1.02=1,; Automaticky Resetovanie a automatické
Riadiaceho (master) FM F1.03=2; F2.05=8; F8.00=1 Spustenie aktivne, 2 pomocné FM
4 FM, parameter F0.20=4 F0.06=1; F1.02=1; Automaticky Resetovanie a automatické
Riadiaceho (master) FM F1.03=3; F2.05=8; F8.00=1 Spustenie aktivne, 3 pomocné FM
5 FM, parameter F0.20=5 F0.06=1; F1.02=1,; Automaticky Resetovanie a automatické
Riadiaceho (master) FM F1.03=4; F2.05=8; F8.00=1 Spustenie aktivne, 4 pomocné FM
6 FM, parameter F0.20=6 F0.06=1; F1.02=1; Automaticky Resetovanie a automatické
Riadiaceho (master) FM F1.03=5; F2.05=8; F8.00=1 Spustenie aktivne, 5 pomocnych FM
Nudzovy rezim F0.20=9 F2.05=1; F0.06=1; F8.00=1 Zmena frekvenéného zdroja
2 FM, parameter F0.20=11 F0.05=2; F0.06=1; F1.00=1; Automatické Spustenie, komunikaéna
pomocného / riadeného F1.04=0; F2.05=9; F8.00=2 adresa FM nastavena na 1, Spustenie
(slave) FM pohotovostného riadiaceho (Master) FM.
3 FM, parameter F0.20=12 | F0.05=2; F0.06=1; F1.00=2; Automatické Spustenie, komunikacna
pomocného / riadeného F1.04=0; F2.05=9; F8.00=3 adresa FM nastavena na 2, Spustenie
(slave) FM pohotovostného riadiaceho (Master) FM.
4 FM, parameter F0.20=13 | F0.05=2; F0.06=1; F1.00=3; Automatické Spustenie, komunikacna
pomocného / riadeného F1.04=0; F2.05=9; F8.00=4 adresa FM nastavena na 3, Spustenie
(slave) FM pohotovostného riadiaceho (Master) FM.
5 FM, parameter F0.20=14 F0.05=2; F0.06=1; F1.00=4; Automatické Spustenie, komunikaéna
pomocného / riadeného F1.04=0; F2.05=9; F8.00=5 adresa FM nastavena na 4, Spustenie
(slave) FM pohotovostného riadiaceho (Master) FM.
6 FM, parameter F0.20=15 | F0.05=2; F0.06=1; F1.00=5; Automatické Spustenie, komunikacna
pomocného / riadeného F1.04=0; F2.05=9; F8.00=6 adresa FM nastavena na 5, Spustenie
(slave) FM pohotovostného riadiaceho (Master) FM.
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5. Stlacte "P.SP/ENT" na dve sekundy a nastavte pozadovanu hodnotu tlaku.
\ I :l Pouiite
tieneny kabel

Trojfazovy zdroj

napitia R s T ]| 7 R S T R S T R S T R S T
I'Tlakt:imer 10V i ,’ .'l $4 s+ 5 5+ 5+ 5+

All S0 — S0 S0 S0 S0 S0 S0

I s- H— s s s S s s

— GND  groeeeeeom] |
Tlakovy snimaé | A+B- T |
|4-20 ma T A7 e I .'f
L u v w | U VW U Vv W U v W U V. W

Zvolte bud'tlakomer
alebo snimac tlaku

Riadiaci (Master)

@ Nadradené

ovladacie
zariadenie

frekvenény menic fr

Riadeny (Slave)

Riadeny (Slave)

ekvenény menic 1 frekvenény menic 2

7 Programovanie a parametre

“

Ou_

o

Parameter nie je mozné zmenit v prevadzkovom stave.

7.1 Parametre zobrazené v stave prevadzky
Poznamka: pomocou tlacidla "SHIFT" mbzete prepinat medzi parametrami

Riadeny (Slave)
frekvenény menic 3

Parameter je mozné menit v pohotovostnom aj prevadzkovom stave.

Parameter je aktualna zistena a zaznamenana hodnota, ktori nemozno zmenit'.

Riadeny (Slave)

frekvenény menic 4

Zobrazenie Nazov Popis Jednotka | Poznamky
P Aktualny tlak Aktualny tlak v systéme bar ©
H Prevadzkova Aktualna prevadzkova frekvencia Hz ©
frekvencia
d Pozadovany tlak Pozadovany tlak Bar ©
A Prevadzkovy prud Aktualny vystupny prad FM A ©
U Napatie DC zbernice |Napatie zbernice DC frekvenéného menica \% ©
7.2 Parametre zobrazené v stave zastavenia
Poznamka: pomocou tlacidla "SHIFT" mézete prepinat medzi parametrami
Zobrazenie Nazov Popis Jednotka | Poznamky
P Aktualny tlak Aktualny tlak v systéme bar ©
d Pozadovany tlak PoZadovany tlak Bar ©
U Napatie DC zbernice Napatie zbernice DC frekvenéného menica \ ©
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7.3 Parametre FO pre rezim jedného FM

FM

o
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¥ & 2 S8 Se
F0.00 Prednastaveny tlak  |F4.01 - FO.10 Bar| 3.0 | o V rezime s viacerymi FM musi pouzivatel nastavit' iba
parameter Riadiaceho (Master) FM.
F0.01 Spustaci tlakovy 0,0 - F0,00 Bar| 0.3 | o Spustenie FM z pohotovostného rezimu pri poklese
rozdiel tlaku pod prednastaveny tlak
F0.02 Smer otaania motora 0: Aktualny smer \ 0 | @ Smer otacania mozno zmenit’ nastavenim tohto
otacania parametra
1: Opacény smer
otacania
F0.03 (Ochrana proti 0: Deaktivovana \ 0 | o [Funkcia ochrany Cerpadla proti zamrznutiu a korézii.
zamrznutiu 1: Aktivovana (v Podrobnosti najdete v popise F0.12 - F0.14.
sekundach) V rezime s viacerymi ¢erpadlami sa musi funkcia
2: Aktivovana (v ochrany proti zamrznutiu nastavit samostatne pre
mindtach) kazdé Cerpadlo FM.
F0.04 Koeficient uniku vody 0,0 - 100,0 \ | 2,5 | o Cim vadsi je unik vody, tym mensi je koeficient.
F0.05 Nastavenia spustenia |0: Start/stop pomocou| \ 0 | o Pri pouziti viacerych FM v systéme je nutné nastavit’
a zastavenia tlaCidiel (klavesnica) pomocné FM na hodnotu 2
1: Start/stop pomocou 3: V tomto rezime je potrebné spravne nastavit
svoriek hodnoty F0.08, F0.12, F0.13, F0.14, ak je vstupny tlak
2: Start/stop pomocou vySSi ako F0.12, FM sa zastavi, a ak je vstupny tlak
zbernice niz8i ako F0.13, FM sa spusti
3: Start/stop podla
tlaku
F0.06 Funkcia 0-1 \ 0 |o 0: deaktivované
automatického Startu 1: aktivované
P0.07 Cas oneskorenia 0,0 -100,0 s | 5,0 | o Cas oneskorenia pred automatickym spustenim po
automatického zapojeni napajania
spustenia
F0.08 Rozsah snimaca 0,0 - 200,0 bar | 16,0 | o Maximalny rozsah snimaca
F0.09 Vyber svorky spatnej 0: All \ 2 | o A1 a Al2 moZno pripojit k snimacu fubovolne.
vazby snimaca 1: Al2
2: Max (Al1, Al2)
3: Min (Al1, AI2)
F0.10 Nastavena hodnota F0.00 - F0.08 bar | 14,4 | o |Ak je tlak vySSi ako tento nastaveny tlak, spusti sa
alarmu vysokého tlaku alarm a po 0,1 sekundy sa zastavi. Ked sa tlak vrati na
normalnu hodnotu a uplynie ¢as oneskorenia
resetovania, porucha automaticky zmizne.
FO0.11 [Nastavena hodnota 0,0 — F0.00 bar| 0,0 | o Ak je tlak niZ&i ako tento nastaveny tlak, spusti sa
alarmu nizkeho tlaku alarm a po ¢ase oneskorenia alarmu nastavenom v
polozke F4.09 dbjde k zastaveniu. Tato funkcia nie je
aktivna, ak je hodnota nastavena na 0. Ked sa tlak
vrati do normalu a uplynie ¢as oneskorenia
resetovania, porucha automaticky zmizne.
F0.12 [Tlak privodu vody na (0,0 - F0.08 bar| 3,5 | o [Tato funkcia plati, ked F0.05 = 3. Frekvenény menic¢ sa
zastavenie spusti, ked je tlak privodu vody nizsi ako F0.13, a
F0.13 Tlak privodu vody na 0,0 - F0.12 bar| 2,5 o Zastavisa, ked je tlak privodu vody vySSi ako FO0.12.
: Vstupny snimac tlaku mdze byt pripojeny na svorku
spustenie
11 alebo Al2.
F0.14 Vyber svorky snimaca|0: All 0 0 |o
1: Al2
F0.15 Prevadzkovy rezim 0-1 \ 0 |o [0: Tlakovy rezim

1: V8eobecny rezim
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F0.16 Cislo vyrobku \ Vyrobok preddefinovany vyrobcom

FO0.17 Verzia softvéru 2.000 - 2.999 \ Tento popis plati len pre tato verziu softvéru.
F0.18 Cas zrychlenia 0,0 - 6500,0 s | 50 Rézne podla vykonu

F0.19 Cas spomalenia 0,0 - 6500,0 s | 50 Rozdiel podla vykonu

F0.20 Makro nastavenia 0-15 \ 0 Pozrite si ¢ast Rychle nastavenie (kapitola 6)

7.4 Parametre F1 pre rezim viacerych FM
o
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F1.00 |Online komunika¢na [0 -5 \ 0 |©|1-5 su adresy pomocnych (slave) FM. Adresa
adresa hlavného (master) FM je O.

F1.01 |Vyber pomocného 0: STOP \ \ | o |0: Pomocny (Slave) FM sa zastavi, ked sa odpoji
FM 1: Konstantna riadiaci (Master) FM

rychlost 1: Pomocny FM bude pracovat bez pripojenia
2: Konstantny tlak tlakovych snimacov.
2: Pomocny FM bude pracovat pri konstantnom tlaku

F1.02 |Vyber rezimu 0: Pomocny (Slave) \ 0 |©|0: CAN bol nastaveny pre pomocny (slave) FM
komunikacnej siete |1: Riadiaci (Master) 1: CAN bol nastaveny pre riadiaci (master) FM

F1.03 [Poc¢et pomocnych 0-5 \ 0 |@|0: Jeden FM v systéme alebo nastavenie riadiaceho
frekvencénych FM
menicov 1-5: nastavte vo vzostupnom poradi pre pomocné

FM

F1.04 |Rezim kontroly 0: Sekvenéné \ 0 | e |0: Ak tlak v systéme nie je dostato€ny, spusti sa
online riadenie pomocné FM (s pomocnym Cerpadlom).

1: Synchrénne 1: Ak tlak v systéme nie je dostato¢ny, spusti sa

riadenie pomocny a riadiaci FM. Pracovna frekvencia je

2: Pohotovostny rovnaka pre oba FM.

rezim 2: pracuje len jeden FM, ostatné su v pohotovostnom
rezime

F1.05 |Cas striedania 0 - 3600 min| 240 | o |Cas striedania hlavnhého FM a pomocnych FM.

0: Zru8enie funkcie striedania hlavného FM a
pomocného FM.

F1.06 |Nastavenie adresy [1-6 \ 6 | o |Neplati, ak je tato adresa vacsia ako pocet
malého Eerpadla pomocnych (slave) FM.

AK je nastavena na 1, pomocné Cerpadlo je €. 1

F1.07 |Cas oneskorenia 0,0-100,0 s | 5,0 | o |Oznaduje Eas oneskorenia pomocnych ¢erpadiel,
dalSich ¢erpadiel ked tlak nie je dostatoCny.

F1.17 |Alternativne 0: Riadené 1 1 | o [Ked je aktivované alternativne ovladanie FM, mézZete
ovladanie spustacich |pévodnym upravit parametre a vybrat spdsob vykonania
prikazov riadiaceho |pociatonym prikazu.

FM signalom riadiaceho
FM
1: Automatické
spustenie

F1.18 |Ovladanie prikazov |0: Ovladanie 1 1 | o [Ked je nainstalovany riadiaci pocita€, mbzete upravit
na spustenie spustenim riadiaceho tento parameter a vybrat stroj na priame spustenie a
komunikéacie FM zastavenie stroja.

1: Ovladanie
viaclinkovej
komunikécie
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7.5 Ladiace parametre F2
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F2.00 |Vyber typu spéatnej |0 -3 \ 0 o [0:4-20 mA
vazby svorky Al1 1:0-10V
2:0545V
3:05V
F2.01 |Korekény koeficient |0,750 — 1,250 0,001 | 1,000 | o |Korekcia odchylky signalu svorky Al1
signalu Al1
F2.02 |Vyber typu spatnej |0 -3 \ 0 o [0:4-20 mA
vazby svorky Al2 1:0-10V
2:0545V
3:05V
F2.03 |Korekény koeficient |0,750 — 1,250 0,001 | 1,000 | o |Korekcia odchylky signalu svorky Al2
signalu Al2
F2.04 |Rezim ovladania 0: SVC 1 1 e |0: AM-SVC
motora 1. VF 1: AM-VF
F2.05 |Vyber 0: hore/dole pre digitalne 8 o |0: Nastavenie frekvencie Sipkami - nastavena
frekvenéného nastavenia (neulozené) hodnota sa po vypnuti a zapnuti napajania
zdroja 1: hore/dole pre digitalne neulozi.
nastavenia (ulozené) 1: Rovnako ako 0, ale hodnota zostane
2: All ulozena
3: Al2
7: Ovladanie prostrednictvom 10: Tento parameter nemusite nastavovat, ak
nastaveného rozsahu ste nastavili FM prostrednictvom parametra
parametrov F7.00 a F7.01 -> F0.20
15a16 Vyberte 8 pre Riadiaci frekvenény menié
8: PID Vyberte 9 pre Pomocné frekven&né menice
9: Komunikacia s nadradenym
zariadenim
10: Komunikacia so zbernicou
F2.06 |Horny limit F2.08 - F2.07 Hz | 50,00 | o [Horny limit pracovnej frekvencie menica
prevadzkovej
frekvencie
F2.07 |Maximalna 50,00 - 320,0 Hz | 50,00 | e
vystupna
frekvencia
F2.08 |Dolny limit 0,00 - F2.06 Hz 0,00 | o |Poznamka: Pri pouziti funkcie ochrany proti
prevadzkovej zamrznutiu nesmie byt frekvencia zamrznutia
frekvencie nizSia ako nasledujuca frekvencia
F2.09 |Volby pri 0: Prevadzka v \ 2 o)
dosiahnuti dolnej  |zavislosti od dolnej
limitnej frekvencie [hrani¢nej frekvencie
1: Zastavenie
2: Pohotovostny rezim
F2.10 |Nastavenie nosnej |0,5- 15,0 kHz o |Nastavenia podla typu zariadenia.
frekvencie Zmenou tejto hodnoty mozno upravit hluénost’
motora.
F2.11 |Rezim prevadzky |O: Nepretrzita \ 0 o)
ventilatora prevadzka po spusteni
FM a motora
1: Nepretrzita
prevadzka po zapnuti
napajania
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F2.12 |Vyberrezimu 0: Najprv sa spomali \ o |Vofba rezimu zastavenia FM
zastavenia az postupne zastavi
1: Automatické
zastavenie
F2.13 |Maximalny poCet |0-5 \ o [(EO015/E024/E027/E028/E029/E031)
automatickych nevztahuje sa na tieto chyby
reStartov (chyb)
F2.14 |Nosna frekvencia |Bity jednotiek: 1001 0 o |Cim vy$Sia je spinacia frekvencia, tym viac
0: Nezavisi od teploty impulzov na jeden cyklus, tym lepSia je
1: Zavisi od teploty plynulost toku prudu, ale tym vacsie je rusenie
Bity desiatok: od inych zariadeni. Ak je nosna frekvencia
0: Bez ohladu na nizSia alebo zle nastavenda, motor bude
vystupnu frekvenciu vydavat neprijemny hluk. Nastavenim spinacej
1: Suvisi s vystupnou frekvencie mozno minimalizovat Sum systému.
frekvenciou
Bity stoviek:
0: Vypnuté
1-8: Zapnuté, nastavte
hibku
Bity tisicov:
0: Vypnuté
1: Zapnuté
F2.15 |Frekvencia 0-100,0 % |80,0% | o |Akriadiaci FM z akéhokolvek dévodu prestane
nahradného pracovat, nahradi ho pohotovostny FM s
riadiaceho FM nastavenym parametrom F1.01=1.
Pohotovostny riadiaci FM pouziva pracovnu
frekvenciu rezimu konstantnej rychlosti.
7.6 Parametre PID a pohotovostného rezimu F3
o
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F3.00 |Proporcionalne 0,00 - 100,0 % | 20,0 | o |Cim vy3Sia je hodnota parametra, tym rychlejia je
zosilnenie odozva vodného tlakového systému. Ak je v8ak
hodnota nastavena prili§ vysoko, systém bude
oscilovat. Hodnota sa musi nastavit podfa
prisluSného vodovodného systému.
F3.01 |Integraény Cas 0,01-10,00 10 |o
F3.02 |Diferencia¢ny ¢as |0,00 - 10,00 00 |o
F3.03 |Cas spustenia PID |0,00-100,00 01 |o
F3.04 |Limit odchylky PID |0,0-100,0 % | 00 |o
regulacie
F3.05 |Vyber nastavenia |0-2 \ 0 | o |0: Nastavenie tlagidlami (klavesnicou)
PID zdroja 1: Nastavenie pomocou svorky All
2: Nastavenie pomocou svorky Al2
F3.06 |Vyber vystupnej 0: Pozitivna regulacia | \ 0 | 0 |0000: Pozitivna regulacia: Ked je signal spatnej
charakteristiky PID |1: Negativna regulacia vazby vacési ako signal nastavenia PID, vystupna
frekvencia sa znizi; ked je signal spatnej vazby
mensi ako signal nastavenia PID, vystupna
frekvencia sa zvysi.
0001: Negativna regulacia: Ked je signal spatnej
vazby vacési ako signal nastavenia PID, vystupnd
frekvencia sa zvysi; ked je signal spatnej vazby
mensi ako signal nastavenia PID, vystupna
frekvencia sa znizi.
F3.07 |Doba spatnej vazby|0,0 - 100,0 s | 30.0 | o |Ked uplynie &as detekcie a hodnota spatnej vazby
PID pre detekciu PID je stale 0, ohlasi sa chyba odpojenia spatne;j
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poruchy vazby PID. Pri nastaveni na 0 je tato funkcia
preruSseného neplatna
vedenia

F3.08 |Vyber 0: Deaktivovana \ 1 Rezim spanku 1: Systém vykonava spracovanie
pohotovostnej 1: rezim spanku 1 spanku na zaklade tlaku, frekvencie a €asu. V tejto
funkcie PID 2: rezim spanku 2 chvili plati koeficient Uniku vody, doba detekcie

3: rezim spanku 3 udrzania tlaku a frekvencia spanku.
Rezim spanku 2: Rovnaké ako Rezim spanku 1, s
rozdielom, ze zakazdym ked spanok zlyha, tak
interval kontroly tlaku F3.15 sa zdvojnasobi (znasobi
sa 5x po sebe a potom sa opat obnovi do nastavenej
hodnoty).
Rezim spanku 3: Rovnako ako rezim spanku 1, ale
koeficient uniku vody je vypnuty.

F3.09 |Oneskorenie 0,0-100,0 s | 3.0 Oneskorenie detekcie spustania PID z rezimu
detekcie spustenia necinnosti
PID z rezimu
necinnosti

F3.10 |Oneskorenie 0,0-100,0 s | 05 Ak je pohotovostny rezim oneskoreny alebo sa
detekcie neméze aktivovat pri malom odbere vody, znizte tato
pohotovostného hodnotu. Ak je pohotovostny rezim v predstihu alebo
rezimu PID sa Casto zapina a vypina, tuto hodnotu zvyste.

F3.11 |PID pohotovostny |0,0-1,0 bar| 0.1 Ked je tlak spatnej vazby v rozsahu odchylky
tlak odchylky pohotovostného rezimu, spusti sa pohotovostny

rezim.

F3.12 |Pridrzna frekvencia |0,00 - F3.13 Hz | 20.0 PID pracuje s pridrznou frekvenciou pohotovostného
pohotovostného rezimu. Po uplynuti ¢asu pohotovostného rezimu
rezimu PID prejde PID do pohotovostného rezimu.

F3.13 |Frekvencia F3.12 - F2.07 Hz | 25.0 Systém vyhodnocuije, &i frekvencia spifia podmienku
detekcie funkcie pohotovostného rezimu.
pohotovostného
rezimu

F3.14 |Cas udrZiavania 0-120,0 s | 50 Ked systém prejde do reZimu spanku, doba
nizkofrekvencnej pohotovostného rezimu PID udrziava frekvenciu.
prevadzky

F3.15 |Interval kontroly 0,0-120,0 s |30.0 Po tomto ¢ase systém automaticky detekuje stav
tlaku aktualneho tlaku.

F3.16 |Frekvencia pre 20,00 - F2.07 Hz | 30.0 Pouziva sa v rezime priemernej deliacej frekvencie.
polovi¢ny prietok Je to hodnota frekvencie, pri ktorej Cerpadlo
Cerpadla (pomer dosiahne polovi¢ny prietok (Poznamky: Parameter je
prietoku medzi znovu pouzity pre malé Eerpadlo, ktoré sluzi ako
malym a vefkym prietoéné percento pre malé a velké ¢erpadla).
Cerpadlom)

F3.17 |Pomer rezimu 0-30 \ 9 Cim vy3$ia hodnota, tym rychlejsi je prechod do
necinnosti FM reZzimu necinnosti

F3.18 |Spatna vazba 0-1.00 VvV 10.20 Minimalna hodnota vo vzorkovacom systéme.
odpojenej Posudzuje sa podla napétia.
detekénej hodnoty

F3.19 |Proporcionalne 0,00 - 100,0 % | 20.0
zosilnenie 2

F3.20 |Integracny ¢as 2 0,00 - 10,00 s |2.00
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ochrany proti

zamrznutiu
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F4.00 |Ochrana proti 0-4 \ 2 o |0: Vypnuté
nedostatku vody 1: Vyhodnotenie nedostatku vody podfa

frekvencie a pradu

2: Vyhodnotenie nedostatku vody podla
vystupného tlaku

3: Vyhodnotenie nedostatku vody podla
frekvencie, prudu a tlaku

4: \V/yhodnotenie nedostatku vody podla
vstupného tlaku

F4.01 |Limitna hodnota 0,0 - F0.00 bar | 0.5 | o |Vyhodnotenie nedostatku vody nastane, ked je
detekcie nedostatku tlak spatnej vazby nizSi ako tato hodnota
vody

F4.02 |Frekvencia detekcie 0 - F2.07 Hz | 48.0 | o |Porovnanie frekvencie na vyhodnotenie, Ci
ochrany pred dochadza k nedostatku vody. Ak je prevadzkova
nedostatkom vody. frekvencia vy$Sia ako tato frekvencia, hodnoti sa

to ako nedostatok vody.

F4.03 |Cas detekcie ochrany  [0,0 - 200,0 s [60.0| o |Ak je splnena podmienka nedostatku vody, po
pred nedostatkom vody uplynuti tejto doby sa zobrazi chyba nedostatku

vody.

F4.04 |Percento prudu detekcie [0 - 100,0 % |40.0| o [Platilen vtedy, ked F4.00 = 1.
nedostatku vody Percento menovitého pradu motora. Ak je

prevadzkovy prud mensi ako tento prud,
vyhodnoti sa to ako nedostatok vody.

F4.05 |Oneskorenie 0-9999 min | 15 | o |O: pouZite F4.07 a F4.08 na resetovanie poruchy
automatického nedostatku vody, ak nie je nastavena na 0
resetovania ochrany
proti nedostatku vody

F4.06 |Casy automatického 0-9999 \ 10 | o |Ked sa zobrazi porucha nedostatku vody a
resetovania ochrany uplynie €as nastaveny v polozke F4.05, FM sa
proti nedostatku vody automaticky resetuje a spusti. Cas resetovania je

obmedzeny parametrom F4.05. Po dosiahnuti
Casu resetovania sa porucha nedostatku vody
neméze automaticky odstranit. Tuto poruchu
vynulujete ruénym stlacenim tlacidla RUN/STOP.
Hodnota 9999 méze resetovat poruchu
neobmedzene

F4.07 |Obnovenie vstupného [0 - F0.00 bar | 1.0 | o |Ak systém zobrazi poruchu nedostatku vody
tlaku (E027); ked je detekeny tlak FM vacsi alebo rovny

nastavenému detekénému tlaku pritoku a ked' je
Cas dIhSi ako Cas detekcie pritoku, systéem
F4.08 |Obnovenie detekcie |0 - 100,0 s [200] o |resetuie poruchu E027. Toto sa vztahuje na
- systém tlakovania pritoku. Toto je hodnota tlaku
vstupného tlaku .
vytlaku.

F4.09 |Cas oneskorenia alarmu [0,0 - 120,0 S 3.0 | o |Cas oneskorenia alarmu tlaku vody a alarmu
abnormalneho tlaku poruchy

F4.10 |Prevadzkova frekvencia |0,0 - Horna Hz |10.0 | o |Jednotky &asu funkcie ochrany proti zamrznutiu a
ochrany proti frekvencia F2.07 ochrany proti hrdzi méZu byt sekundy alebo
zamrznutiu minuty, pozri nastavenie F0.03. Ak je nastavenie

F4.11 |Prevadzkovy ¢as 0 - 65000 s/min| 60 | o [intervalu O, prevadzka sa vzdy realizuje s
ochrany proti prevadzkovou frekvenciou ochrany proti
zamrznutiu zamrznutiu.

F4.12 |Prevadzkovy interval 0 - 65000 s/min| 300 | o
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F4.13

Cas detekcie

0-1000

S o |Pracovna frekvencia v8etkych FM v systéme je
prasknutého potrubia vacsia alebo rovna F4.02 a tlak je niz8i ako
spustaci tlak. Po uplynuti doby F4.10 FM zobrazi
poruchu E031. "0": Detekcia prasknutého potrubia
nie je aktivna.
/.8 Parametre motora F5
©
'c
= o
3 N
(] N —
— le) Q2
g o g |g|8 £
2 0 s ) 2 >0:> ‘@
= - [ —_ > c
9 s 8 FREAE S
X o 4 — N [ o
Typ motora 0: Asynchrénny motor (AM)
F5.00 0-2 1 0 | @ |1: Motor s permanentnym magnetom (PM)
2: NEPOUZIVAJTE
F5.01 mi?oc:\gty vykon 0,1-18,5 kw o [Nastavte podla Stitka motora.
F5.02 MIETIOTLD TPt 1-480 \% o |Nastavte podla Stitka motora.
motora
ssgm OO AT 0,01 - 50,0 0,01A e |Nastavte podra &titka motora.
motora
F5.04  |Menovita 0,01 - F2.07 Hz e [Nastavte podra stitka motora.
frekvencia motora
F5.05 LIERISTIES GHEs T 1- 36000 ot/min o |Nastavte podla Stitka motora.
motora
F506 oncet faz motora .48 4| e
(Cerpadla)
Prad motora v
F5.07 pohotovostnom 0,1-50,0 A °
stave
Fsog  |Odpor statora 0,001 — 65,000 Q .
motora
Fs09  |Qdporrotora 0,001 — 65,000 Q .
motora
F510 Indukénost statora 0.1 — 65000 mH o
motora
Vzajomna
F5.11 induk&nost statora |0,1 — 6500,0 mH °
a rotora motora
Vyber . Budu prijaté rézne stupne ucebnej triedy podla
automatického 0: Ziadna F0.00 a F5.00;
ladenia parametrov |operacia 1: VyZaduje, aby bol motor Uplne nezatazeny, ¢o
F5.12 motora 1: Ladenie rotacie \ 0 | @ |znamena, Ze musite motor odpojit od Eerpadla - ma
2: Stabilné vy&Siu presnost’
ladenie 2: nevyZaduje, aby bol motor uvolneny od zataze -
ma nizSiu presnost’
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©
'c
= [
© N
o g :
2 o e >
< e S| g |N £
= n 8 ) S 'S ‘©
— - c — > <
& s % 3| = |2 o
N o8 z S| N |[S a
Volby funkcii 0: Ziadna funkcia
F7.00 |Vvstupnych svoriek 1: Prevadzka vpred 1 | ¢ |4: Stabilna prevadzka pri frekvencii 5 Hz
DIi1 2: Prevadzka vzad 5: Stabilna prevadzka v opacnom smere
‘ : 4: JOG pri frekvencii 5 Hz
Volby f}mkae _ 5: JOG v opa¢nom smere 6: Pouzite, ked ma motor vysoku
F7.01 vstupnych svoriek  |g: Uzavretie vystupnej svorky 11 | o |20trvacnost.
= |DI2 7: Nudzové zastavenie 7: Rychlost zastavenia nastavite
8: Reset poruchy parametrom.
Volby funkcie 11: Ochrana proti nedostatku vody 11: Napriklad plavakovy spinaé
vstupnych svoriek 15: ZvySenie frekvencie
F7.02 |DI3 16: Znizenie frekvencie 18 | e |Upozornenie. Parametre, ktoré tu nie su
17: Vynulovanie bodov 15 a 16 uvedené, sa nesmu nastavovat!
18: Prepinanie zdroja frekvencie
Volby funkcie
F7.07 |vystupnych svoriek 1 1 2 |e .. .
(DO1) 0: Ziadny vystup
: - 0-2 1: Spustenie vystupu
Volby funkcie 2: Vystup poruchy
F7.08 |reléového vystupu 1 1 |e
RO1
7.10 Komunikacné parametre F8
8
c
= [
(1] N
o g :
2 o g >
< A S| g |N E
2 n % IS g ’CCJ @
3 g 2 ERE
N g Z SN |5 &
£8.00 Miestna adresa 1-6 \ 1 o Tento pa’ra_meter sa nastavuje pre PC
komunikaciu
Nastavenie 0: 300 Prenosova rychlost FM musi byt
prenosovej rychlosti |1: 600 rovnaka ako prenosova rychlost' PC.
v Baudoch pre 2:1200
RS485 3: 2400
4: 4800
F8.01 5- 9600 B/s 5 |o
6: 19200
7: 38400
8: 57600
9:115200
Nastavenia kontroly |g- Ziadna kontrola (8.N.2) Nastavenie kontroly datovych bitov na
datovych bitov 1: Kontrola parnych (8.N.1) FM musi byt rovnaké ako nastavenie
F8.02 |Rs485 2: Kontrola neparnych (8.0.1) \ 3 | © |kontroly datovych bitov na PC.
3: Ziadna kontrola (8.N.1)
Oneskorenie odozvy
F8.03 RS485 0-20 ms 2 |o
Doba poruchy 0,0: Funkcia je vypnuta.
F8.04 |uplynutia ¢asového (0,0 - 60,0 s 10 (o
limitu RS485
£8.05 Citanie aktualneho [0: 0,01 A o lo Aktualna jednotka nacitana
' rozliSenia RS485 1:0,1 komunikaciou.
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7.11 Nastavenie monitorovacich parametrov F9
©
'c
= [
© N
o g :
2 o e >
< o g = N E
2 ) 3 IS} S 'S ©
— - c — > <
K s % 3 w o o
N a Z S N > o
F9.00 |Teplota chladica 0- 100 °C 0 © |Teplota FM
F9.01 Prevadzkovy ¢as 0 - 9000 min 0 o E)as prevadzky tohto FM (ide o Statisticky
tohto FM ¢as)
Prevadzkovy ¢as 0-9999
F9.12 |riadiaceho (master) min ©
FM |
Prevadzkovy ¢as 0-9999
F9.13 |pomocného (slave) min ©
FMC. 1 Casje uréeny [
Prevadzkovy ¢as 0-9999 . L Riadiaci FM bude monitorovat ¢as chodu
F9.14 pomocného FM ¢. 2 min | podla r|ad’|aceho © pomocnych FM
- — a pomocného FM —
F9 15 Prevadzkovy ¢as 0-9999 min ©
' pomocného FM €. 3 ||
Prevadzkovy ¢as 0-9999 .
F9.16 pomocného FM €. 4 min 9
Prevadzkovy ¢as 0-9999 .
F9.17 pomocného FM €. 5 min ©
7.12 Uzivatel'ské parametre FD
o
c
K= (]
© N
o g :
2 o g >
< o gl & |N =
] m 2 5| B |'§ ®
3 5 g || % |8
N g Z S| N |5 Y
FD.00|Proxy heslo 00000 - 65535 | \ | 0000 |o |Heslo na vstup do skupiny FD
o \ 0: Ziadna prevadzka
FD.01 Obnoven!e Al El e 0-2 \ 0 e | 1: Obnovenie predvolenych nastaveni
nastavenia : v .
2: Vymazat zaznamu poruch
Parameter zamknuty . v
FD.02 0-1 V| o0 |o]0 Odomknuty
1: Zamknuty
7.13 Parametre pre vyrobcu FE
©
'c
L [
© N
o N S
— o K]
g s g g |8 £
= U) 3 5] E: 'S it
— -t [ — > <
3 ) % 3| & |2 o
N s z S| N |S a
FE.O0 |Heslo 0000 - 9999 0000 | o |Heslo na vstup do skupiny FE
FE.O1 |Pocet zobrazeni zaznamu o chybe |0 - 15 0000 | o
FE.02 [Nastavenie ¢asu zapnutia 0 - 65535 h 0 o) E:S?:Vsilahnutl Casu zapnutia sa FM
FE.O3 |Nastavenie ¢asu chodu 0 - 65535 h 0 o |Po dosiahnuti Casu chodu sa FM zastavi.
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7.14 Monitorovacie parametre DO

Kéd parametru | Popis Jednotka
D0.00 Prevadzkova frekvencia 0,01 Hz
D0.01 Nastavena frekvencia 0,01 Hz
D0.02 Napatie zbernice 0,1V
D0.03 Vystupné napatie 1V
D0.04 Vystupny prad 0,01 A(>55 kW, 0,1 A)
D0.05 Vystupny vykon 0,1 kw
D0.06 Vystupny kratiaci moment 0,1%
D0.07 Stav vstupu DI 1

D0.08 Stav vystupu DO 1

D0.09 Napéatie Al1 0,01V
D0.10 Napatie Al2 0,01V
D0.11 Kumulativny €as zapnutia 1H

D0.12 Kumulativny prevadzkovy €as | 1 H

D0.13 Kumulativna spotreba energie | 1 kWh
D0.14 Rychlost nacitania 1 RPM
D0.15 Nastavenie PID 0,1 Bar
DO0.16 Spétna vazba PID 0,1 Bar

7.15 Parametre zaznamu poruchy

Kéd parametru | Popis Zakladna | Uroven zobrazenia
EO0.00 Posledny typ chyby \ ©
E0.01 Frekvencia pri poslednej chybe \ ©
EO0.02 Prud pri poslednej chybe \ o
E0.03 Napétie zbernice pri poslednej chybe \ ©
E0.04 Stav vstupnej svorky pri poslednej chybe \ ©
EO0.05 Stav vystupnej svorky pri poslednej chybe \ ©
E0.06 Stav FM pri poslednej chybe \ ©
EO0.07 Cas poruchy pri poslednej chybe (od tohto zapnutia) \ ©
EO0.08 Cas poruchy pri poslednej chybe (od tohto zapnutia) \ ©
E0.09 Rezervované \ ©)
EO0.10 Rezervované \ ©

8 Odstranovanie poruch
8.1 Popis kédov poruchy

>
> > c
S 5 5 £
2 2 g > e
2 2 25 £
3 o N2 I
N ey s 3 o
Nadprud pocas 1. Prili$ rychle zrychlovanie 1. Predizte &as zrychlenia
E002 |zrychlenia 2. Prili§ nizke sietové napéatie 2. Skontrolujte vstupné napajanie
3. Vykon FM je prili§ nizky 3. Pouzivajte FM s vy§Sim vykonom
£003 Nadprud pri 1. Prili§ rychle spomalovanie 1. PrediZte dobu spomalovania
spomalovani 2. VVykon FM je prili§ nizky 2. ZvySte vykon FM
Nadprud pri 1. Nahle zmeny alebo nepravidelnosti 1. Skontrolujte zatazenie a v pripade potreby znizte
konstantnej rychlosti zatazenia nahle zmeny alebo nepravidelnosti zatazenia.
E004 o wp o d L
2. Sietové napaétie je prilis nizke 2. Skontrolujte napéjanie
3. Vykon FM je prili§ nizky 3. Pouzite FM s vy8Sim vykonom
Prepétie pri zrychleni  [1. Prili§ vysoké napajacie napéatie . A
E005 2. Po kratkom vypadku napajania restartujte ; gkontroluﬁe napajanie s
motor . Po zastaveni znovu nespustajte
Prepatie pri 1. Prili$ rychle spomalovanie 1. Znizte dobu spomalenia
E006 |spomalovani 2. Prili§ vysoka zotrva¢nost zatazenia 2. Zvyste pocet modulov dynamického brzdenia
3. Prili8 vysoké nap3jacie napéatie 3. Skontrolujte napajanie
E007 Prepétie pri konStantnej 1. Abnormalne zmeny napajacieho napatia 1. Nainstalujte vstupnu timivku
rychlosti 2. Zotrvacnost zatazenia je prili§ vysoka 2. Pridajte vhodné moduly dynamického brzdenia
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£008 Pretazenie Vstupné napatie nie je v Specifikovanom Upravte vstupné napatie na Specifikovany rozsah
vyrovnavacieho odporu |rozsahu
E009 Prili§ nizke napatie Sietové napétie je prili$ nizke Skontrolujte sietové napajanie
zbernice
Pretazenie FM 1. Prili§ rychle zrychlovanie 1. Predizte dobu zrychlovania
E010 2. Opéatovné spustenie motora 2. Po zastaveni znovu nespustajte
3. Prili§ nizke sietové napatie. 3. Skontrolujte sietové napéatie
4. PretaZenie 4. Pouzite FM s vy$§8im vykonom
Pretazenie motora 1. Sietové napatie je prili§ nizke. e s
. . o . 1. Skontrolujte sietové napatie
2. Nespravne nastavenie menovitého prudu S
2. Nastavte znovu menovity prud motora
motora ; B ,
EO11 . _ 3. Skontrolujte zatazenie a upravte nosnost
3. Zastavenie motora alebo velké zmeny o
s kratiaceho momentu
zatazenia 4. Pouzite vhodny motor
4. Motor mé nizky vykon ' y
Strata vstupnej fazy Strata jednej zo vstupnych faz R, S, T 1. Skontrolujte napajanie
EO12 . NS
2. Skontrolujte elektricku inStalaciu
Strata vystupnej fazy  |Strata jednejz faz U, V, W (alebo 1. Skontrolujte vystupné zapojenie
EO13 Y P : .
nesymetrické trojfazové zatazenie) 2. Skontrolujte motor a kabel
Prehriatie modulu 1. Nadprad FM
2. Medzifazovy skrat alebo skrat jednej z faz
na kostru 1. Pozri rieSenie nadpradu
3. Zablokovany vetraci kanal alebo pokazeny |2. Znovu zapojte
E014 ventilator 3. Vydistite vetraci kanal alebo vymerite ventilator
4. Okolita teplota je prili§ vysoka 4. Znizte okolitu teplotu
5. Uvolneny vodi¢ alebo zasuvny modul 5. Skontrolujte a znovu pripojte
ovladaci panel 6. Obratte sa na servisné stredisko PUMPA, a.s.
6. Porucha napajacieho obvodu
7. Ovladaci panel
EO015 |Externé poruchy Externé poruchy na vstupnych svorkach Skontrolujte vstup externého zariadenia
Poruchy 1. Nastavte spravnu prenosovu rychlost
komunikacie/prenosu 1. Nespravne nastavenie prenosovej rychlosti | baudoch
- Nesp slavenie pren ) ryent 2. Stlagenim tlagidla RUN/STOP resetujte, obratte
EO016 2. Poruchy adaptivnej sériovej komunikacie s .
Do e x X sa na servisné stredisko PUMPA, a.s.
3. Komunikacia je na dlhSi ¢as prerusena . L .
3. Skontrolujte zapojenie prenosového
rozhrania
E017 Chyba relé Relé nie je uzavreté Vymerite relé alebo sa obratte na servisné stredisko
PUMPA, a.s.
Porucha v obvodoch 1. Chybny kontakt konektora ovladacieho
detekcie pradu panela . L
EO018 2. Porucha napajacieho obvodu L Skor'1t’rolu1te konekt.or aznovu ho pripojte
- ; . " 2. Obratte sa na servisné stredisko PUMPA, a.s.
3. Poskodenie Hallovych suciastok
4. Chybny obvod zosilfiovaca
Zlyhania Citania/zapisu [1. Nespravne Citanie a zapis riadiacich 1. Stlagenim tlagidla RUN/ STOP resetuite
E022 |EEPROM parametrov 2. Obratte sa na servisné stredisko PUMPA, a.s
2. Chybna pamat EEPROM ) T
E023 [Skrat uzemnenia Motor a ram su skratované Obratte sa na servisné stredisko PUMPA, a.s.
Prerusend spatna 1. Zlomené vedenie alebo chybny kontakt
vazba snimaca e I P
2. Cas detekcie prerueného vedenia je prili$ 1. Skontrolujte mstalaqu a zapojenie snimaca
E024 k}étky 2. Zvyste dobu detekcie preruSeného vedenia
3. Snimac je poskodeny alebo systém nema 3. Vymefite snimac
signal spatnej vazby
Doba zapnutia 3
E025 |dosahuje nastaveny Cas zapnutia dosahuje nastaveny ¢as Obratte sa na servisné stredisko PUMPA, a.s.
¢as
Prevadzkovy Cas
E026 |dosahuje nastaveny Prevadzkovy ¢as dosahuje nastaveny ¢as Obratte sa na servisné stredisko PUMPA, a.s.
Cas
Alarm v suvislosti s 1. Porucha tlaku/hladiny vody
nedostatkom vody 2. Poskodené vedenie alebo chybny kontakt
snimaca. Systém nema signal spatnej vazby
3. Cas detekcie alarmu nedostatku vody 1. Skontrolujte spravnost tlaku na privode
E027 je prili$ kratka (F4.03) 2. Skontrolujte inStalaciu a zapojenie snimaca
4. Frekvencia ochrany proti nedostatku 3. Skontrolujte nastavenie prisluSnych parametrov
frekvencia straty vody je prili§ nizka (F4.02)
5. Prud detekcie ochrany proti nedostatku
vody je prili§ nizky (F4.04)
Alarm vysokého tlaku |1. Porucha signalu spatnej vazby snimaca . . o
. . 1. Skontrolujte vedenie snimaca
E028 2. Nastavena hodnota alarmu vysokého . . S
. P 2. Skontrolujte nastavenie prisludnych parametrov
alarmu tlaku je prili§ nizka (F0.10)
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Alarm nizkeho tlaku

E029

1. Nastavena hodnota alarmu nizkeho tlaku je
prili§ vysoka (F0.11)

2. PreruSené vedenie alebo chybny kontakt
snimaca. Systém nema

signal spatnej vazby

3. Typ snimaca nezodpoveda aktualnemu
pouzitiu

1. Zmerite nastavenie parametrov
2. Skontrolujte snimac

E031 Alarm prasknutého

Cas detekcie prasknutého potrubia je prili§

Detekcia potrubia (Poznamka: Tuto poruchu je

3. Chyba klavesnice

potrubia kratky (F4.10) mozné resetovat iba ru¢ne)
Porucha online Komunikaéné pretazenie viacerych 1. Znovu zapnite napajanie
EO050 |komunikacie frekven&nych menicov 2. Skontrolujte komunika&né parametre
3. Obratte sa na servisné stredisko PUMPA, a.s.
Chyba komunikacie s |1. Komunikaéna linka klavesnice je pretazena |1. Vymente komunikaénu linku klavesnice
E098/|, . . o . SR N . ) L
E099 klavesnicou 2. Riadiaca doska je pretazena 2. Vymerite klavesnicu alebo riadiacu dosku

3. Obratte sa na servisné stredisko PUMPA, a.s.

8.2 Bezné poruchy a ich odstrarniovanie
Pocas pouzivania sa m6zu vyskytnut nasledujuce poruchy. Na ich odstrafiovanie je mozné pouzit nasledujuce

metody.

8.2.1 Displej sa nespusti po zapnuti napajania
Multimetrom zmerajte, €i napajanie zodpoveda menovitému napatiu FM.
Skontrolujte, &i nie je poSkodeny trojfazovy mostikovy usmerfiovac. Pokial je poSkodeny, kontaktujte servisné

stredisko PUMPA, a.s.

8.2.2 Napajaci isti¢ vypina po zapnuti napajania
Skontrolujte, ¢i nedoslo ku skratu medzi fazami alebo medzi ktoroukolvek fazou a kostrou. Ak ano, odstrarite tento

skrat.

Skontrolujte, &i nie je poSkodeny mostikovy usmerfioval. Pokial 4no, kontaktujte servisné stredisko PUMPA, a.s.

8.2.3 Po spusteni FM sa motor neotaca
Skontrolujte symetrické zataZenie troch faz U, V, W. Ak je napajanie v poriadku, skontrolujte poSkodenie alebo
uviaznutie motora. Ak je motor v poriadku, skontrolujte spravne nastavenie parametrov motora.

Pokial sa vyskytuje nesymetrické zataZenie troch faz U, V, W, kontaktujte servisné stredisko PUMPA, a.s.
Pokial vystupné napétie nie je privedené, kontaktujte servisné stredisko PUMPA, a.s.

8.2.4 Nedochadza k zastaveniu poc¢as prevadzky na sucho
Skontrolujte, &i tlak zobrazeny na paneli FM nie je niZSi ako nastaveny tlak. Pokial je niZz8ie, skontrolujte spravne
nastavenie rozsahu snimaca tlaku, dalej €i sa Cerpadlo neotaca naopak, ¢&i nie je zavzduSnené a &i nie je upchaté

nasavanie Cerpadla.

Ak sa hodnota prevadzkového tlaku meni v blizkosti nastavenej hodnoty, ru¢ne zastavte FM a pozorujte, Ci tlak klesa.
Pokial klesa, je nutné vymenit spatny ventil.

8.2.5 Systém nevstupuje do pokojového rezimu po€as malého mnozstva vody alebo po€as uniku
Pokial systém neméze vstupit do pokojového reZimu alebo je doba pokojového reZimu prili§ dlha, zmerite parameter
F0.04.

Pokial dochadza k ¢astému spustaniu a zastavovaniu, zmerite F0.04.

8.2.6 Systém nemébze zastavit’ za u€elom ochrany proti nedostatku vody
Spina& ochrany proti nedostatku vody F4.00 nezapina.

Nastavena limitna hodnota detekcie nedostatku vody v F4.01 je prili$ nizka.

Nastavena percentualna hodnota prudu detekcie nedostatku vody v F4.04 je prili§ nizka.
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9 Komunikaény protokol

= FM poskytuje dve komunikacné rozhrania RS485 (A+/B-) a komunikacny protokol Mod-bus na
I zabezpecenie komunikacie medzi Riadiacim (master) FM a Riadenym (Slave) FM.
Pouzivatelia m6zu zaviest centralizované riadenie pomocou PC/PLC/dotykovej obrazovky a inych

nadradenych zariadeni, aby splnili poziadavky konkrétnych aplikacii. (Nastavenie prikazov riadenia FM,
prevadzkova frekvencia, zmeny funkénych parametrov, monitorovanie prevadzkového stavu FM a poruch.).

9.1 Popis prikazovych kédov a komunikaénych udajov
(1) Adresa funkcii

Funkcia Definicia |Popis dat Symbol R/W (R=
adresy Citany; W= méze
byt’ zapisany)
Prikaz na 0x0001: V prevadzke
riadenie 0x0002: V prevadzke v opatnom smere
komunikacie 0x0003: JOG (= stabilna prevadzka pri 5 Hz)
0X2000H [0x0004: JOG v spatnom chode (= stabilna prevadzka pri 5 Hz) w
0x0005: Stop (nudzové zastavenie)
0x0006: Volné zastavenie
0x0007: Resetovanie poruchy
Stav FM 0x0001: V prevadzke
0x3000H [0x0002: V prevadzke v opaénom smere R
0x0003: Zastavenie
Parametre  |0x1000 |Rozsah nastavenia hodnoty komunikacie (-10000 az 10000) W/R
prevadzky/za Poznamka: Hodnota nastavenia komunikacie je percentualna hodnota
stavenia relativnej hodnoty (-100,00 az 100,00 %). M6ze sa vykonat operacia
0x1001 .y S . . : : R
zapisu komunikacie. Ak sa pouziva ako nastavenie zdroja frekvencie,
relativha hodnota je percentudlna hodnota maximalnej frekvencie (F2.07).
0x1002 |Pracovna frekvencia (0,01 Hz) R
0x1003 |Napétie zbernice (0,1 V) R
0x1004  |Vystupné napétie (1 V) R
0x1005 |Vystupny prud (0,01 A, >55 kW, 0,1 A) R
0x1006  |Vystupny vykon (0,1 kW) R
0x1007  |Vystupny krutiaci moment (0,1 %) R
0x1008 |Otacky (1 ot./min.) R
0x1009 |Oznacenie vstupnej svorky (1) R
0x100A |Oznacenie vystupu svorky (1) R
0x100B |Hodnota All (0,01 V) R
0x100C |Hodnota Al2 (0,01 V) R
0x100D |Kumulativny €as zapnutia (1 h) R
0x100E |Kumulativny €as prevadzky (1 h) R
0x100F |Kumulativna spotreba energie (1 kWh) R
0x1010 |Nastaveny tlak (0,1 bar) R
Data Porucha Data Porucha
0x00 Ziadna porucha 0xOF Externa porucha
0x01 Rezervované 0x10 Zlyhanie komunikacie/prenosu
0x02 Nadprud pri zrychleni 0x11 Rezervované
0x03 Nadprud poc€as spomalovani 0x12 Porucha obvodu detekcie prudu
0x04 Nadprud pri konStantnej rychlosti  |0x16 Zlyhanie Citania/zapisu EEPROM
0x05 Prepétie pri zrychleni 0x17 Ochrana proti skratu so zemou
0x06 Prepatie po€as spomalovania 0x18 PreruSena spatna vazba PID
0x07 Prepétie pri konStantnej rychlosti 0x19 Dosiahnuty &as zapnutia
0x08 Hardvérové prepatie Ox1A Dosiahnutie ¢asu prevadzky
0x09 Prili§ nizke napéatie zbernice 0x1B Alarm v suvislosti s nedostatkom vody
O0x0A Pretazenie FM 0x1C Alarm vysokého tlaku vody
0x0B PretaZenie motora 0x1D Alarm nizkeho tlaku vody
0x0C Strata vstupnej fazy Ox1F Alarm prasknutého potrubia
0x0D Strata vystupnej fazy 0x32 Zlyhanie komunikacie/prenosu
Ox0E Prehriatie modulu 0x63 Zlyhanie komunikacie s klavesnicou
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Poruchové kody zbernice Modbus

Kéd

Nazov

Popis

0x01

Chyba kodu

Kod zapisany v adrese kontroly kodu sa liSi od kddu nastaveného pouzivatelom v
polozke FD.00

Nepovolené funkcie

Funkcia prijata z nadradeného zariadenia predstavuje nepovolenu prevadzku.

0x02 . ) . - ; < . <
Pripadné postupy podriadenej jednotky, napriklad poZiadavka v nespravnom rezime
Chyba kontroly Ak sa v informaciach ramca odoslanych podradenym zariadenim kontrolny bit CRC
0x03 formatu RTU alebo kontrolny bit LRC forméatu ASCI!I 1iSi od kontrolného &isla

podradeného zariadenia, zobrazi sa chyba kontroly.

0x04

Nepovolena datova
adresa

Datova adresa poziadavky nadradeného zariadenia je nelegalna adresa. Neplati
najma kombinacia adresy registra a prenasaného bajtu.

0x05

Nepovolena hodnota
udajov

Prijaté datové pole obsahuje nelegalnu hodnotu. Poznamka: To neznamena, ze
datova polozka odoslana na ulozenie do registra ma neo€akavanu hodnotu.

0x06

Neplatna zmena
parametra

V prikaze na zapis odoslanom nadradenym zariadenim (PC/PLC) su odoslané udaje
mimo rozsahu parametrov alebo adresu zapisu nie je mozné v su¢asnosti zapisat.

Systém je uzamknuty

Ked nadradené zariadenie (PC/PLC) prave Cita alebo zapisuje a je nastavené

0x07 pouzivatelské heslo, ktoré nebolo vymazané, zobrazi sa sprava o zablokovani
systému.
0x08 |EEPROM sa pouzZiva FM je obsadeny (EPPROM vykonava ukladanie)

Priklad prikazov na ¢itanie a zapis parametrov

Adresa FM

Prikaz

Radovo najvyssi
bit datového

obsahu

Radovo najvyssi
bit CRC kontroly

Radovo najnizsi
bit datového

obsahu

Koncova adresa
Radovo najnizsi

parametrov
bit CPR kontroly

Pociato¢na
adresa
parametrov

Prikaz ¢itania (F0.12)

o
=

0

w

_n
o
o
(@]
o
S
o
N
w
~
o
®

Prikaz zapisu (F0.12)

01

06

FO oc 00 21 BA D1

Poznamky: adresa na Citanie parametrov. Napriklad adresa pre ¢&itanie F3.15 je 0xF30F, maximum je 12

Zapis a ukladanie parametrov. Adresa je rovnaka ako pri ¢itani. Napriklad adresa zapisu F3.17 je OxF311
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10 Priklady pouzitia
10.1Priklad pouzitia jedného €erpadla

/N

Signal snimaca tlakuJ l‘Pohon cerpadla
R

|

|

-

Signal 4-20 mA

Kabel motora

! spatnovazbového tlaku

Tlakova
3 Spinag A\l Motor { nadoba
| A tlaku 1 A Snimac
— . alebo | 2/ taku
plavak : 1
| —t ]
» Spatny ventil Vytlagné potrubie
Stav Poziadavka Nastavenie parametra
Tlak v systéme Cerpadla  |3,0 bary F0.00 = 3,0

Rezim ochrany proti
nedostatku vody

V privode je nainstalovany
snimac spinacej hodnoty

predvolenom stave.)

Vstup vonkajSimi svorkami. (Pripojte k svorkam DI2 v

10.2Priklad 2 pouzitia jedného ¢erpadla

Stav

Poziadavka

Nastavenie parametra

Tlak v systéme Cerpadla

3,5 bar

F0.00 =3,5

Rezim spustania Riadiaceho FM (Master)

Spustanie pomocou tlacidiel

F0.05=0;F1.02=1

Komunikacna adresa Adresa 01 F1.00 =01
Rezim ochrany proti nedostatku vody V privode je nainstalovany snimac& napatového typu F4.00=3
Limitna hodnota ochrany proti nedostatku vody |Zobrazenie poruch, ked je hodnota nizsia ako 0,5 bar F4.01=05
Nastavte parametre F0.08, F0.09, F2.01 podla typu snimaca tlaku.
Nadradené zariadenie (napriklad PLC) odosiela spustaci prikaz: datovy format je Sestnastkovy.
Priklad prikazu zapisu
S § ’S‘“ﬁ 0w = o = oiF 0> om0
o N3 |3cs (€85 |88 ©2 |28 w2 0BLs SBLs
@ cs2|oy2 SS@ |62 2@ 8% 2% [8E0s | 823=
s |£2(|558 882 |85-352 |8S5=52 |83F=5 |8&=5S
<L AaR|¥X3N [weR |S535 0 X caodvo X cox X cox
Spustaci prikaz 01 06 10 00 00 01 4C CA
Zastavovaci prikaz 01 06 10 00 00 05 4D 09
Resetovanie poruch 01 06 10 00 00 07 CcC C8
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Koncovi Pociatoéna Radovo Radovo Radovo
Adresa |Prikaz najvyssi bit najnizsi bit najnizsi bit |Radovo najvyssi
... . |adresa adresa e T e e .
FM Citania | .., .~ . e x4z Cisla citania Cisla ¢itania |CPR bit CPR kontroly
Citania dat |¢itania dat - -
dat dat kontroly
Citanie
prevadzkovej 01 03 30 01 00 01 DA CA
frekvencie

Poznamky: Hodnota ¢&itania dat je maximalne 12.

Ked pomocné FM dostane data z hlavného FM, st data vratené v nasledujicom formate. Data vratené v tomto priklade su vo
formate 1388H, tj. decimalne Cislo 5000, €o znamena, Ze aktualna prevadzkova frekvencia je 50,00 Hz.

Data vratené |Adresa Prikaz Cislo Radovo najvyssi |Radovo Radovo najnizs§i |Radovo najvyssi
FM FM Citania bajtu bit dat najnizsi bit dat |bit CRC kontroly [bit CRC kontroly
Standardné 01 03 02 13 88 B5 12
Prikaz |Radovo Radovo Radovo Radovo . S . S
vratens FM  |AC'®5%gjtania  |najvyssibit |najnizsibit [najvy3si |najnizsi |Radovonainizsi |Radovo najvyssi
&isla bajtu  |&islabajtu  |bitdat  |bit dat y y
Nestandardné 01 03 00 02 13 88 E9 5C
PLC |/ '\
N Trojfazové
o striedavé napitie
RS485 |
\
Signal spinaca tlaku =1 Pohon cerpadla
Signal 4-20 mA

Kabel motora

spatnovazbového tlaku

\ Tiakova
Spina (| )Motor nadoba
tlaku 1 /
7] alebo T~ A, Snimag

- plavak : S tiaku

| | ~

| g -

' * | spitny ventil Vytlaéné potrubie

Privod vody s nizkym P

tlakom alebo z vodojemu

10.3Priklad pouzitia viacerych €erpadiel

Stav Poziadavka Nastavenie parametra
Tlak v systéme Cerpadla 4,0 bar F0.00 = 4,0
Volba rezimu komunikacnej siete Riadiaci FM (Master) F1.02=1
Volba reZzimu komunikaénej siete Riadeny FM (Slave) F1.02=0
Pocet pomocnych Cerpadiel Jedno pomocné Cerpadlo (6 maximalne) F1.03=1
Dok_)a pre_vadzky jedného Cerpadla 30 min F1.05 = 30
(striedanie)
Rezim ochrany proti nedostatku vody |V privode je nain$talovany snimac¢ F400=3

napatového typu T
Limitna hodnota ochrany proti Porucha je zobrazovana, ked je hodnota _

. N F4.01=1,0

nedostatku vody na privode nizSia ako 1,0 bar
Nastavenie adresy Adresa hlavného (Master) Cerpadla F1.00 =0

Adresa pomocného (Slave) €erpadla F1.00 = 1
Nastavenie systému Dvojity systém s hlavnym a pomocnym FM  |Makro nastavenia: hlavny: F0.20 = 2;

pomocny: F0.20 = 11

Nastavte parametre F0.08, F0.09, F2.01 podla typu snimaca tlaku.

61




SK

PLC
I
j RE485 p—— Signal 4-20 mA spatnovazbového tlaku
_______ - , —
Takovi
RS1 [ [ nédoba
. Signdl tlaku 0-10 ¥ DT r’“’ Y
: Smima i m | Motor < Snimag T
nimac ! tHaku
P ", # -
- wer T |
Privod vody | = -
: RS.485 3 —':_P jl Spatny Vytlatné potrubie
! komunikaény kabel =" ventil
[ medzi hlavnym a Hlavné
I vedlajiim pohonom Zerpadio
RS1
Pomocny pohon _
I M | Motor
.
—_— )
= [
>
Pomocne
cerpadlo
11 Technické parametre
Nazov Frekvenéného menica Vstupné | Vstupna Vstupny | Vystupné | Vystupna | Vystupny
napéatie | frekvencia | prud napétie frekvencia | prad
PUMPA e-line Drive-04T 22kW | 3,400v | 50 Hz 58 | 3x400V | 0-50 Hz 5,1
PUMPA e-line Drive-04T 4,0kW | 3,400v | 50 Hz 105 | 3x400v | 0-50 Hz 9
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1 Symbols

The following symbols are used in the instruction manual to provide a better understanding of the
requirements.

Follow the instructions and warnings, otherwise there is a risk of damaging the equipment and
endangering the safety of persons.

In case of not following the instructions or warnings associated with the electrical device, there is a
risk of damage to the equipment or a risk to personal safety.

3B B

Notes and warnings regarding the correct operation of the device and its parts.

Operations that may be performed by the operator of the device. The operator is required to read
the instructions in the instruction manual and he/she is responsible for carrying out routine
maintenance on the device. Operator's personnel are authorised to carry out routine maintenance
tasks.

Operations to be performed by a qualified electrician. A specialist technician authorised to carry
out repairs of electrical devices, including maintenance. These electricians must be authorised to
work with high voltage devices.

2 B

Operations to be performed by a qualified electrician. A specialized technician who has the skills
and qualifications to install devices in normal operating conditions and to repair electrical and
mechanical components of the device during maintenance. The electrician must be able to carry
out simple electrical and mechanical maintenance tasks on the device.

E3

Indicates the obligation to use personal protective equipment.

Operations that may only be performed on the device that is switched off and disconnected from

OFF
the power supply.

Operations to be carried out on equipment that is switched on.

Thank you for purchasing this product. Please, read the installation and operating instructions before
putting it into operation.
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Important notices and actions to take before and during commissioning of the
frequency convertor.

1. Wiring diagram of the PUMPA pressure sensor (more in chapter 5.1.1 Wiring diagram)

Note: On our website www.pumpa.eu you can find the 90° PUMPA E-DRIVE 0-10 bar 4-20 mA pressure
sensor with the ordering code ZB00050295.

S+ S—| A+ B- AI1AI2DI1DI2DI3

SEEZg8Z8= R 2y

SO GND|5V 10V|24V GND DO1/T/A T/B

T R T

I Red. Power supply
Black Output

Wiring diagram of a two-wire pressure sensor
2. Setting the pressure sensor on the frequency convertor (see chapter 6 Quick Setup)

Depending on the different types of sensors, the parameter settings vary.

o For example, a PUMPA pressure sensor with a 24 V supply voltage, a 4-20 mA feedback signal, a pressure range
of 10 bar, a required water pressure of 4.0 bar must be set to the following parameters:

F0.00=4,0 Pressure setting
F0.08 = 10 Maximum sensor range

0: Start/stop with buttons (keypad)
F0.05 Start/stop signal option ; g:g;z::gg a;tlhbtjsrminals

3: Start/Stop by pressure

Note: using the "SHIFT" button you can switch between parameters

Displayed Name Description Unit Notes
P Current pressure Current system pressure bar ©
H Operating frequency |Current operating frequency Hz ©
d Required pressure Required pressure Bar ©
A Operating current Current FC output current A ©
U DC bus voltage DC bus voltage of FC \% ©

IMPORTANT!!
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Setting important pressure and protection functions of the frequency convertor (more in chapter 7
Programming and parameters)

5 2
c c — O
_ S s S |3
= = c > (%]
g 2 = £ 5 |a &
S o} [} c O L s}
o a n ) a) &) p4
Pre-set pressure In multi-FC mode, the user only needs
F0.00 F4.01-F0.10 Bar 3.0 | © |to set the Master FC parameter.
Motor rotation 0: Current direction of The direction of rotation can be changed
direction rotation by adjusting this parameter
F0.02 1: Opposite direction of \ 0 o
rotation
Start/stop signal . When using multiple FCs in the system,
option 0: Start/stop with the auxiliary FC must be set to 2
buttons (keypa_d) 3: in this mode you need to set the
1: Start/stop with parameters F0.08, F0.12, F0.13, F0.14
F0.05 terminals \ 0 o |correctly, if the input pressure is higher
2: Start/stop via bus than F0.12, the FC will stop, and if the
3: Start/Stop by input pressure is lower than F0.13, the
pressure FC will start
Sensor range Maximum sensor range
F0.08 0,0 - 200,0 bar 16,0 | o
Macro settings
F0.20 0-15 \ 0 ¢ [See Quick Setup (Chapter 6)
Alternation time Alternation time of main FC and auxiliary
: FC.
F1.05 0 - 3600 min 240 | o 0: Cancellation of the main FC and
auxiliary FC alternation function.
imi Upper limit of FC operating frequenc
F2.0p |UPPer limitof F2.08 - F2.07 Hz |s50,00| © |-PP perating frequency
operating frequency
Maximum output
F2.07 frequency 50 - 320 Hz 50,00 | e
Lower limit of Note: When using the freeze protection
F2.08 |operating frequency |0,00 - F2.06 Hz 0,00 | o [function, the freeze frequency cannot be
lower than this frequency
Water shortage 00ff
protection 1: Water shortage evaluation by
frequency and current
2: Water shortage evaluation by output
F4.00 0-4 \ 2 O |pressure
3: Water shortage evaluation by
frequency, current and pressure
4: Water shortage evaluation by input
pressure
Delay of automatic 0: use F4.07 and F4.08 to reset water
F4.05 |reset of dry running [0 - 9999 min 15 o) shortage fault if not set to 0
protection
Motor power rating Adjust according to the motor
F5.01 0,1-18,5 kW ° nameplate.
Rated motor voltage Adjust according to the motor
F5.02 1-480 v ® |nameplate.
Rated motor current Adjust according to the motor
F5.03 0,01-50,0 A ° nameplate.
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Rated motor Adjust according to the motor
F5.04 frequency 0,01 - F2.07 Hz ® hameplate.
Rated motor speed . Adjust according to the motor
F5.05 P 1 - 36000 Rot./min ® | ameplate.
F7.00 Input terminal 0: No function ' 1 o
" |function options DI1 |1: Forward operation 4: Stable operation at 5 Hz
Input terminal 2: Reverse operation4: JOG 5: Stable operation in reverse direction
F7.01 function ootions DI2 5: JOG in the opposite direction 11 ® (at5Hz
P 6: Output terminal closure 6: Use when the motor has high inertia.
Input terminal 7: Emergency stop 7: Set the stopping speed with the
function options DI3 |8: Error reset parameter.
11: Dry running protection 11: For example, a float switch
F7.02 15: Frequency increase 18 °
16: Frequency reduction Caution. Don’t set parameters not listed
17: Resetting points 15 and 16 here!
18: Frequency source switching
Restore default 0: No operation
FD.01 |settings 0-2 \ 0 e (1: Restore default settings
2: Clear fault logs

Note: If the cable length between the FC (Frequency Convertor) and the motor is more than 50 m, it is
recommended to install a DU/DT filter, Sinus filter or other suppression device between the motor and the FC
to protect the motor and the FC. Optionally, contact your dealer.

2 Introduction

Thank you for using the Drive-04T frequency convertor for controlling and economically managing the

H operation of pumps with a three-phase motor connected to 3 x 400 V. The frequency convertor (FC) with

I 3x400 V input voltage for pumps is designed for pressurizing hydraulic systems by pressure monitoring. The
FC is able to maintain a constant pressure in the hydraulic circuit by varying the RPM of the pump and is
automatically switched on and off by sensors. Through the different possible settings and the input and output
configurable contacts available, it is possible to adapt the operation of the device to the needs of different installations.
In the following chapters, the adjustable variables are listed.

Up to 6 frequency convertors of this type can be used in one water system.

Before use, make sure that the wiring and direction of rotation of the pump are correct.

The protection class of the frequency convertor is IP 54.

The product can be used for:

- Residential areas - Water supply from wells and boreholes

- residential houses - irrigation of greenhouses, gardens, agriculture
- rainwater reuse - industrial facilities

- swimming pools - agricultural holdings

This manual contains the relevant operating instructions and a detailed description of the parameters. Read this manual
carefully before installation, operation, maintenance or inspection.

The Drive-04T frequency convertor is designed for centrifugal pumps (single and multistage, surface and
submersible). It is prohibited to use the Drive-04T frequency convertor for positive displacement pumps (all types of
SCrew pumps).

3 Safety operating notes

Before installation
Do not install or operate the equipment if it is damaged or missing parts. Failure to follow this instruction
may damage the equipment or put your life at risk.

Installation
A When installing or handling the device, hold it by the underside and not just the outer cover to prevent
personal injury or damage to the frequency convertor.

The device must be installed on non-combustible material at a distance from heat sources and flammable or
explosive materials.

67




EN

If the device is installed in a protective enclosure, the enclosure must be ventilated to ensure an internal temperature
below 40 °C, otherwise the device may be damaged due to high temperature.

WARNING: The FC is supplied without a pressure sensor. You can use, for example, our 90° PUMPA E-drive 0-
10 bar 4-20 mA pressure sensor ZB00050295.

Electrical wiring
HAVE THE DEVICE CONNECTED BY A PROFESSIONAL TECHNICIAN. Otherwise, there is a

risk of electric shock or damage to the FC.
ﬁl All related electrical circuits and components must comply with the applicable standards. Not

following this instruction may result in injury or damage to the device.
Ensure proper grounding of the ground terminal.
Do not touch the terminals of the main circuits and take care that these terminals do not touch the cover of the FC.
Before connecting, check that the rated voltage and phase number of the device match the supply voltage and phase
number of the supply.
Never connect AC power to the V, U, W output terminals.
The main circuits and control circuits of the device must be in separate cables or run perpendicular to each other or in
shielded cables, otherwise interference with the control signals will occur.
The cable connected to the terminals of the main circuits must be provided with connections in a separate compartment.
If the cable length between the FC and the motor is more than 50 m, we recommend using a DU/DT filter, Sinus filter
or other suppression device to protect the device and the motor.

Operation
Turn on the AC power supply only after the front cover has been properly attached. Do not open or remove this front
cover during operation.

If the automatic functional reset is activated after a power failure, safety precautions must be taken first, otherwise
damage to the device or personal injury may result.

The "RUN/STOP" button may be inoperative due to the activation of a function. A separate main power switch must be
installed in the FC control circuit.

When the CM is on, the FC terminals are energized even when the FC is in the stopped state. Do not touch these
terminals due to the risk of electric shock. Do not use a circuit breaker to start and stop the FC, as this may damage the
FC.

Since the FC provides a change in speed from minimum to maximum in a very short time, check that the motor and
equipment can be used within this appropriate range. Otherwise, damage
to the equipment may occur.

Do not touch the cooler. Risk of burns.

Before starting the FC in operation with the pump, set the FC according
to your current wiring and use of external devices.

® ©

RUN STOP ALARM  NET PUMP

Maintenance and check-up Tagel ot
When the device is connected to the power supply, do not touch the pressure pISSsUCe
connection terminals. Risk of electric shock.

Only qualified electricians may perform maintenance, replacement and
inspection of the FC.

After a power failure, wait at least 10 minutes or ensure that all residual
voltage is removed before starting maintenance or inspection, otherwise
damage to the device or personal injury may result.

The circuit board has a CMOS integrated circuit, do not touch it,
otherwise electrostatic electricity may damage the board.

Other notes

It is strictly forbidden to make any changes to the FC as serious or fatal @ @

injury may result. After making arbitrary changes to the FC, the warranty
is void.

4 Control panel

4.1 Controls of the panel
1. MENU: this button is used to switch between fixed setting mode and
setting change mode.
Press the button for 2 seconds when device is stopped to access the
parameter setting mode (second level).
One press serves as a back button (from level three to level two and P.SP/ENT RUN/STOP
from level two to level one).
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P.SP/ENT: this button is used to set the pressure and to confirm the set parameters.
SHIFT: this button is used to toggle the display and to move the cursor (bits) when making parameter changes. In
the operation, press this button to toggle between operating frequency, output current, pressure setting and
feedback pressure. Use this button to make parameter changes. The flashing bit is the current bit that can be
changed.
Use this button to toggle the individual bits.
The "A"™ and " V" buttons: these buttons are used to make changes to parameter values.
RUN/STOP: The start/stop button and in case of an error is used as an error reset button.

wmn

as

4.2 Indicator lights
e RUN (OPERATION): operation light
On: operation
Flashing: idle mode or stopped
e STOP: Stopped or standby
e ALARM: FC error alarm
e NET Pump: When the light is on, communication between the frequency convertors has been successful. When
only one FC is used, the light is off
e Target Pressure: The desired pressure
e Current Pressure: Current pressure.

4.3 Operation and display mode

4.3.1 Status display mode

When the power is turned on, the FC enters the status display mode. When the FC stops, you can change the desired
pressure. Press "A" or "V " to adjust the desired pressure. When the FC is in operation, the display shows the current
pressure, the operating frequency and the desired pressure. Press "A" or " ¥" to toggle the display between these
three parameters.

Press "MENU" for 2 seconds to enter the parameter setting mode.

4.3.2 Parameter settings

To display or set parameters, starting from the status display mode, press "MENU" for 2 seconds to enter the
parameter setting mode, and then press "RUN/STOP" to start parameter setting. Use the "A" and " V" buttons to
switch between parameters. After setting a parameter, press the "MENU" button twice to exit the parameter setting
mode and return to the status display mode.

4.3.3 Error display mode
Error will be displayed automatically when an error or warning of the frequency convertor occurs, press "RUN/STOP"
button to reset the error or can automatically restore the previous mode after the error is eliminated.

4.4 Menu description

There are three menu levels:
1. Functions (first level)
2. Function Settings (2nd level)
3. Function Settings (3rd level)

Description: In the third level menu, you can press the "MENU" or "Run/Stop" button to return to the second level menu.
When you press the "Run/Stop" button, the parameters are first saved, then you return to the second level and the next
functions are automatically displayed. When you press the "MENU" button, you return directly to the second level menu
without saving parameters and the current function remains displayed.

Only the flashing bit can be changed in the third level menu.

Note: Change the parameters marked with "-" in the stop state. Parameters marked "©"are the current detected and
recorded values and cannot be changed.
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Example: change F0.02 from "0" to "1".

Press the "MENU" button for 2 seconds to enter the parameter setting (third level).

Stopped/Running State

O . O 0 first four bits
A

o) | |

Y
Flicker bit:

FO the first bit k4

@ F0. 03

Flicker bits: Note: If this value has many
1 bits, press A ¥ key at the same

time to flicker the next bit

Flicker bit: the first bit

YA

Set other parameters
of FO group by AV
keys

A 4

Y
Flicker bit:
FO. 00 [osi | e
A

v |4 FO

Flicker bit: the first bit

YA

Set other parameter
groupsby A'Y
keys

A 4

0. 00

@ Stopped/running state

A 4 (frequency 50Hz)

four bits

4.5 Pressure setting description

1. Press the "P.SP/ENT" button for 2 seconds
2. Usethe"A" and " V" buttons to change the pressure
3. Press the "P.SP/ENT" button to exit the setting mode

Note: Pressure units

0.1 MPa = 100 kPa = 1 bar = 1 kg/cm"2
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5 Installation of the frequency convertor

1. Firstinstall the FC mounting plate on the motor terminal block, and then install the FC on the mounting plate.
Attach the FC horizontally.

2. Attach the convertor to the bottom plate, remove the cover (sheath) of the wiring on the right side of the
convertor so that the pump output line, the frequency convertor input line and the sensor line pass through the
waterproof grommets.

71



EN

3. The main input voltage terminals are R/S/T and the output voltage terminals for the pump motor are U/V/W.
Be sure to make the electrical wiring correctly to prevent damage to the device.

5.1 Wiring diagram of main and control circuit terminals

A\ & [E)

Output voltage

Circuit.
breaker Contactor

3x400 V

el VO
Input voltage ; . § -
3x400 V L2 L~ = ©s Drive-04T v
13 — QT WO
© rE PE
Main circuit
Pump motor
Terminal Description Information
R, S, T Input voltage Frequency convertor input voltage 3x400 V
U Vv, w Output voltage Connect with 3x400 V three-phase motor
PE Ground terminal Connect to ground
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I
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/ T1/B
— () com I >
P .
Running ' ".‘ L pn I DO1
forward ! ) . )
| o o (
| Water shortage o L b . DO1 output port
| protection input — ) : : COM
| Voo D)
| Emergency watdr Vo L i3 T
| shortage input \) I

Voltage type sensor
input (0-10V)

Digital input terminal

+5V

I
+10V (MAX 50mA)

Control circuit

O Digital output terminal

Relay 1 is normally on

Modbus communication
terminals

S+)
so O

|
(MAX 30mA) : :
I
|
|
|
| s- O
|
|
|
|
|
|
I

CAN sets up network
communication terminals

RS485 upper computer
communication
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Circuit Terminal name Technical specifications
marking
DI1 - DI3 | Multi-function digital input 1. Voltage-free terminal
terminal (e.g., float sensor or | 2. Activated when connected to GND ground (and vice versa).
pressure sensor) 3. 9-36 VDC input voltage range.
4. Input impedance: 4 kQ
All Analog input terminal 1 Input current 4-20 mA, optional 0-10 V input.
Input impedance: 500 Q for current input
Al2 Analog input terminal 2 Input voltage 0-10 V, optional 4-20 mA.
Input impedance: 22 kQ for voltage input
5V Output voltage 5 V 5V, 5%
Maximum output current 30 mA
vV Output voltage 10 V 10V,£5%
Maximum output current 50 mA
GND Negative terminal of Reference zero potential 5V and 10 V
analogue power supply
T1A/T1B | Output relay RO1 T1A~T1B: normally open terminals
Contact capacity: AC 250 V / 3 A/ normally open terminals
D01 Output terminal D01 Signal output from optocoupler
24V 24 V power supply for 24V, 5%
external devices Maximum output current 100 mA. Commonly used as a working power
supply for digital input and external sensor power supply.
COM - 24 V - Negative digital Provides +24 V power supply for external devices - Reference zero
GND voltage terminal potential +24 V for external devices
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A+ RS485 communication RS485 communication protocol. Use twisted pair or shielded cable.
B- terminal Can be used for PC control communication

S+ CAN communication terminal | CAN communication protocol. Use twisted pair or shielded cable. Can
S- be used for Online control of frequency convertor

SO

5.1.1 Wiring diagram
FC can be connected to a pressure gauge and pressure sensor. Refer to the wiring diagrams below for
wiring examples:

Pressure gauge: operating voltage range 4-13 VDC, output 0-10 VDC. The wiring method is shown below.
Connected to the terminal Al2

S+ S— A+ B- AI1AI2ZDI1DI2DI3

/./
v
s N o .

SO GND|5V 10V 24V|GND DO1 T/A T/B

V1 ) <

y [

R s P ~

24 V pressure sensor: operating voltage range 10-30 VDC, output 4-20 mA. Connected to the terminal All.

S+ §— A+ B- AI1AI2ZDI1DI2DI3

FIFIFIF AR F A A i r——

SO GND|5V |10V|24V/GND|DO1/T/A T/B‘ | sensor

= =A==

Red Power supply

Black. Output

6 Quick setup

Follow these steps to make the settings

1. Settherange and sensor type

F0.08 = 16 sensor range

F0.09 = 2 Select sensor feedback channel (0: channel Al1, 1: channel Al2, 2:max (Al1, Al2), 3:min (Al1, Al2))
F2.00 (terminal Al1) or F2.02 (terminal Al2) - sensor type (0: 4-20 mA; 1: 0-10 V; 2: 0.5-4.5 V)

2. Verify the direction of rotation of the motor
After setting the parameters, switch on the pump for a short time and check that the direction of rotation is correct. The
direction of rotation can be changed using the following two methods:

a) Disconnect the pump and FC from the power supply and replace any two U, V, W phases on the pump
motor with each other.
OR
b) Stop the FC and change parameter P0.02.
3. Set the displayed pressure
There are two ways to set the displayed and actual pressure:
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a) When the pressure is steady, set parameter F2.01 or F2.03 to within 0.01 (for example: when the pressure
gauge shows 3.2 bar and the FM shows the actual pressure of 3.1 bar, set parameter F2.01 or F2.03
(depending on which terminal you have the pressure sensor connected to) to 1.032 (3.2+3.1=1.032) to correct
the FC displayed pressure.

b) If the FC pressure is slightly higher, reduce the sensor range (F0.08) and vice versa.

4. Macro settings

Use the following table to quickly set up your system.
It is possible to link up to 6 pumps in one system (each pump must have its own FC).
Electrical connection: connect all 'S +" terminals and all S -" terminals in parallel with each other.

System type Controlling | 1. Auxiliary | 2. Auxiliary | 3. Auxiliary | 4. Auxiliary | 5. Auxiliary
FC FC (Slave) | FC (Slave) | FC (Slave) | FC (Slave) | FC (Slave)
(Master)

1 Frequency convertor in the FO.20=1

system

2 Frequency convertors in the F0.20=2 F0.20=11

system

3 Frequency convertors in the F0.20=3 £0.20=11 £0.20=12

system

4 Frequency convertorsinthe | 04 50-4 | F0.20=11 | F0.20=12 | F0.20=13

system

oyt oY comverrsin the | Fo20=5 | F0.20=11 | F0.20=12 | F0.20=13 | F0.20=14

Sy';zqm“ency convertorsinthe | £go0-6 | F0.20=11 | F0.20=12 | F0.20=13 | F0.20=14 | F0.20=15

Emergency mode F0.20=9

System type Parameter | Detail of the change. Changes Description

are automatically overwritten

1 FC setting F0.20=1 F0.06=1; F1.02=0; Auto Reset and Auto Start-ups active
F1.03=0; F2.05=8; F8.00=1

2 FCs, Control (master) | F0.20=2 F0.06=1; F1.02=1, Auto Reset and Auto start-up active, 1

FC parameter F1.03=1; F2.05=8; F8.00=1 auxiliary FC

3 FCs, Control (master) | F0.20=3 F0.06=1; F1.02=1; Auto Reset and Auto start up active, 2

FC parameter F1.03=2; F2.05=8; F8.00=1 auxiliary FC

4 FCs, Control (master) | F0.20=4 F0.06=1; F1.02=1, Auto Reset and Auto start-up Active, 3

FC parameter F1.03=3; F2.05=8; F8.00=1 auxiliary FC

5 FCs, Control (master) | F0.20=5 F0.06=1; F1.02=1; Auto Reset and Auto start up Active, 4

FC parameter F1.03=4; F2.05=8; F8.00=1 auxiliary FC

6 FCs, Control (master) | F0.20=6 F0.06=1; F1.02=1, Auto Reset and Auto start-up Active, 5

parameter FC F1.03=5; F2.05=8; F8.00=1 auxiliary FC

Emergency mode F0.20=9 F2.05=1; F0.06=1; F8.00=1 Frequency source change

2 FCs, auxiliary / slave F0.20=11 | F0.05=2; F0.06=1; F1.00=1; Auto Start, FC communication address

FC parameter F1.04=0; F2.05=9; F8.00=2 set to 1, Start standby master FC.

3 FCs, auxiliary / slave F0.20=12 | F0.05=2; F0.06=1; F1.00=2; Auto Start, FC communication address

FC parameter F1.04=0; F2.05=9; F8.00=3 set to 2, Start Standby master FC.

4 FCs, auxiliary / slave F0.20=13 | F0.05=2; F0.06=1; F1.00=3; Auto Start, FC communication address

FC parameter F1.04=0; F2.05=9; F8.00=4 set to 3, Start Standby master FC.

5 FCs, auxiliary / slave F0.20=14 | F0.05=2; F0.06=1; F1.00=4; Auto Start, FC communication address

FC parameter F1.04=0; F2.05=9; F8.00=5 set to 4, Start Standby master FC.

6 FCs, auxiliary / slave F0.20=15 | F0.05=2; F0.06=1; F1.00=5; Auto Start, FC communication address

FCs parameter

F1.04=0; F2.05=9; F8.00=6

set to 5, Start Standby master FC.
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5. Press "P.SP/ENT" for two seconds to set the desired required value.

T~

™

T

Three-phase

Use a shielded

gablel

power supply R R S T R S T
Pressure g, 10V st > S* S
I All S0 s0 S0 S0
| I P S S S- S
r—— | GND

Pressure sensorl_ Al2

|4-20 mA

L — — — U U VvV W U vV W

R S T R S T
S+ S+ S+
S0 S0 SO
S S- S-

U Vv W U Vv W

Choose either a
pressure gauge or a
pressure sensor

@ Master

control

device
Control (Master)
frequency convertor

Controlled (Slave)
frequency convertor 1

Controlled (Slave)
frequency convertor 2

7 Programming and parameters

uou:

The parameter can be changed in both standby and operational states.

: Parameter cannot be changed in the operational state.

Controlled (Slave)

frequency convertor 3

"©": The parameter is the current detected and recorded value, which cannot be changed.

7.1 Parameters displayed during operation
Note: using the "SHIFT" button you can switch between parameters

Controlled (Slave)
frequency convertor 4

Display Name Description Unit Notes
P Current pressure Current system pressure bar ©
H Operating frequency |Current operating frequency Hz ©
d Required pressure Required pressure Bar ©
A Operating current Current FC output current A ©
U DC bus voltage Frequency convertor DC bus voltage \% ©
7.2 Parameters displayed in stopped state
Note: using the "SHIFT" button you can switch between parameters
Display Name Description Unit Notes
P Current pressure Current system pressure bar ©
d Required pressure Required pressure Bar ©
U DC bus voltage DC bus voltage of frequency convertor \% ©
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g, [0}
c 2 S g |3
g 3 = 2 3 & 8
S 3 T | T |2 °
Iy a n S| Ao |A : z
F0.00 Pre-set pressure F4.01 - FO.10 Bar| 3.0 |o In multi-FC mode, the user only needs to set the
: Master FC parameter.
F0.01 T.r|gger pressure 0.0 - F0,00 Bar| 03 | o Starting FC from standby when pressure drops below
differential pre-set pressure
Direction of motor 0: Current direction of The direction of rotation can be changed by adjusting
rotation i this parameter
F0.02 e V| o |efF
1: Opposite direction
of rotation
Freeze protection 0: Deactivated i i i i
1: Activated (in Anu-f_reeze and anti-corrosion pump protection
F0.03 seconds) \ 0 o function. For details, see description F0.12 - F0.14.
' 2: Activated (in In multi-pump mode, the freeze protection function
minutes) must be set separately for each FC.
Water leakage The greater the water leakage, the smaller the
F0.04 coefficient 0,0 - 100,0 \ 2,5 @) coefficient.
Start and stop settings0: Start/stop with . . . .
b When using multiple FCs in the system, the auxiliary
uttons (keypad)
1- Start/stop with FC must be set to 2
- P 3: In this mode, you need to set F0.08, F0.12, F0.13,
F0.05 terminals \ 0 |o ) ) A
i . F0.14 correctly, if the input pressure is higher than
2: Start/stop via bus £0.12. FC will difthe -
3. Start/Stop by 12, will stop, and if the input pressure is lower
: than F0.13, FC will start
pressure
Automatic start 0: deactivated
F0.06 function 0-1 V|0 100 activated
Auto start delay time i i -
P0.07 y 0.0 - 100,0 s | 50 |o E:Ai}éélt?;i before automatic start-up after power
F0.0g Sensor range 0,0 - 200,0 bar | 16,0 | o Maximum sensor range
Sensor feedback 0: All1
F0.09 terminal selection 1: Al2 \ > 1o All and Al2 can be connected to the default sensor
' 2: Max (Al1, Al2) arbitrarily.
3: Min (Al1, Al2)
High pressure alarm When the pressure is higher than this set pressure, an
setpoint alarm is triggered and stops after 0.1 seconds. When
F0.10 F0.00 - F0.08 bar | 14,4 | o the pressure returns to the normal value and the reset
delay time has elapsed, the fault automatically
disappears.
Low pressure alarm When the pressure is lower than this set pressure, an
setpoint alarm is triggered, and the alarm delay set in F4.09 is
_ stopped. This function is not active when set to 0.
FO.11 0.0-F0.00 bar| 0,0 |0 When the pressure returns to the normal value and the
reset delay time has elapsed, the fault automatically
disappears.
Stopping water suppl
F0.12 prespgurg PPy 0,0 - F0.08 bar| 3,5 |o
Start I This function is valid when F0.05 = 3. The frequency
tarting water supply convertor starts when the water supply pressure is
F0.13 pressure 0,0-F0.12 bar| 2,5 |0 lower than F0.13 and stops when the water supply
Sensor terminal 0: Al pressure is higher than F0.12.
FO.14 selection 1: AI2 0| 0 |o
F0.15 FC operating mode 1 \ | o | 0:Pressure mode
’ 1: General mode
FO0.16 Serial number \ © |Product predefined by manufacturer
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F0.17 Software version 2000 - 2.999 \ © 'SI'intsWdaerzcription is valid only for this version of the
F0.18 Acceleration time 0,0 - 6500,0 5,0 | o According to power

F0.19 Deceleration time 0,0 - 6500,0 s | 5,0 | o lAccording to power

F0.20 Macro settings 0-15 \ 0 | » |See Quick Setup (Chapter 6)

7.4 F1 parameters for multiple FC mode

5
s 2 |ls
c 2 S 13
2 = ) = |5
E 2 £0 2l &g g
S o] [T c o (.2 o
o a n & S| o |4 p
Online 1-5 are slave FC addresses. The address of the
F1.00 [communication 0-5 \ 0 |©|master FCis 0.
address
Selecting the FC OAuxiliary (Slave) FC stops when Master FC is
auxiliary 0: STOP disconnected
F1.01 1: Constant speed \ \ | o|1: Auxiliary (Slave) FC will operate without
2: Constant pressure connecting pressure sensors.
2: Auxiliary FC will operate at constant pressure
Selection of 0: Aucxiliary (Slave) 0: CAN set for auxiliary (slave) FC
F1.02 |communication 1: Controlling \ 0 |©]1: CAN set for controlling (master) FC
network mode (Master)
Number of auxiliary 0: One FC in the system or master FC setting
F1.03 f 0-5 \ 0 |© ; . . o
requency convertors 1-5: set in ascending order for auxiliary FC
Online control mode 0: When the system pressure is not sufficient, the
0: Sequential control auxiliary FC (with auxiliary pump) starts.
1: Synchronous 1: When the system pressure is not sufficient, the
F1.04 \ 0 (e " . .
control auxiliary and control FC are triggered. The operating
2: Standby mode frequency is the same for both FCs.
2: Only one FC runs, the others are in standby mode
Alternation time Alternation time of main FC and auxiliary FC.
F1.05 0 - 3600 min| 240 | o |0: Cancellation of the main FC and auxiliary FC
alternation function.
Small pump address Not valid if this address is greater than the number of
F1.06 [setting 1-6 \ 6 |o|slave FCs.
If it is set to 1, the slave pump is No.1
F1.07 Dele_ly time of 0.0 - 100,0 s |50 o Means th(_e delay timg of the booster pumps when the
additional pumps pressure is not sufficient.
Alternative control of [0: Controlled by the When the alternate control FC is enabled, you can
F117 FC controller trigger |original initial signal 1 1 modify the parameters and choose how to run the
. o)
commands of the FC controller command.
1: Automatic start
Communication start |0: Control by When the control computer is installed, you can
command control triggering the FC adjust this parameter and select the machine to start
F118 Cf)ntrol!e_r 1 1 1o and stop the machine directly.
1: multi-line
communication
control
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< [J)
c 2 o
o 2 o = >
g 2 £S5 £ 18383 8
T & % S 5 138%|3 2
Feedback type 0:4-20mA
selection of All 1:0-10V
F2.00 |clamp 0-3 \ O | °|2.0545v
3:05V
F2.01 ggtg?' Acﬁrrea'o” 0,750 — 1,250 0,001 | 1,000 | o |Al1 terminal signal deviation correction
Feedback type 0:4-20mA
selection of 1:0-10V
F2.02 |terminal AI2 0-3 \ 0 © 1. 0545V
3:05V
F2.03 ?é%?ﬁéé%ﬁf;'o” 0,750 — 1,250 0,001 | 1,000 | o |AI2 terminal signal deviation correction
Motor control mode |p. )
F2 04 0: SVC 1 1 . |0:AM-SVC
1. VF 1. AM-VF
Frequency source |0: Up/down for digital
selection ietlﬂm? dSO\(/\r/]r?thra\éiedit)al 0: Frequency setting using the arrows - the set
séttiﬁ s (saved) 9 value will not be saved after turning the power
5. Allg off and on.
3j A2 1: Same as 0, but the value will be saved
F2.05 7;1;?1?gtzlrﬁl:geﬂl1:e7 soeot and 8 * 110: You do not need to set this parameter if you
[27 01 -> 15 angd 16 ' have set FC via parameter F0.20
8 l5lD Select 8 for Master FC
9 Communication to parent Select 9 for Auxiliary FCs
device
10: Bus communication
Operating
F2.06 |frequency upper F2.08 - F2.07 Hz | 50,00 | o |Upper limit of FC operating frequency
limit
F2.07 ][\"ax'm“m OUtpUt 154 00 - 320,0 Hz |50,00] o
reguency
Lower limit of Note: When using the freeze protection function,
F2.08 |operating 0,00 - F2.06 Hz 0,00 | o [the freeze frequency cannot be lower than this
frequency frequency.
Options when the [0: Operation
lower limit depending on the
F2.09 [frequency is lower limit frequency \ 2 o)
reached 1: Stop
2: Standby
Carrier frequency Settings according to device type.
F2.10 |setting 0,5-15,0 kHz o |By changing this value, the motor noise can be
adjusted.
Fan operation 0: Continuous
mode operation after FC
F2 11 a.nd mo_tor start \ 0 o
1: Continuous
operation after power
on
Stop mode 0: First it slows down
F2.12 |selection to a gradual stop \ 0 o |FC stop mode selection
1: Automatic stop
213 m?JE‘:n”;t?C“mber 0.5 \ s | o |(E015/E024/E027/E028/E029/E031) does not

restarts (errors)

apply to these errors
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Carrier frequency [Unit bits:
0: Does not depend
on temperature
1: Temperature
%ﬂingﬁg-t The higher the switching frequency, the more
) : pulses per cycle, the better the smoothness of
0: Regardless of h f but th he interf
output frequency the current flow, but the greater the interference
F2.14 ) 1001 0 o |from other devices. When the carrier frequency
1: Related to output . ) .
frequenc is lower or incorrectly set, the motor will make an
Huqndredys bits: annoying noise. By adjusting the switching
0 Off ' frequency, system noise can be minimized.
1-8: On, adjust depth
Thousands bits:
0: Off
1:0n
Alternate FC If the master FC stops working for any reason,
F2 15 control frequency 0—100,0 % |80,0%]| o the standby FC with F1.01=1 set will replace it.
The standby master FC uses the operating
frequency of the constant speed mode.
7.6 F3 PID and standby mode parameters
S
5 2 |s
c = S |3
=) 2 o = |5
2 2 £o 2| 8 |= 8
S o) D S c o |2 o
o el n S S| A |& pd
The higher the parameter value, the faster the
Proportional response of the water pressure system. But if the
F3.00 portior 0,00 - 100,0 % | 20,0 | o |value is set too high, the system will oscillate. The
amplification ; .
value must be set according to the respective water
system.
F3.01 |Integration time 0,01 - 10,00 10 |o
F3.02 |Differentiation time (0,00 - 10,00 00 |o
F3.03 |PID start time 0,00-100,00 0,1 |o
F3.04 |!D control 0,0 -100,0 % | 00 |o
deviation limit
. 0: Settings by buttons (keypad)
F3.05 Spéi;‘i’gr:ce setting |5 _, \ | 0 |ol1: Setting with Al1 terminal
2: Setting with Al2 terminal
0000: Positive control: When the feedback signal is
greater than the PID setting signal, the output
frequency will decrease; when the feedback signal is
PID output . N _ Ie_ss_ than the PID setting signal, the output frequency
F3.06 |characteristic 0: Posm\(e regulat|(_)n \ o lo will increase. . .
: : 1: Negative regulation 0001: Negative control: When the feedback signal is
selection : .
greater than the PID setting signal, the output
frequency will increase; when the feedback signal is
less than the PID setting signal, the output frequency
will decrease.
. When the detection time elapses and the PID
PID feedback time feedback value is still 0, a PID feedback disconnect
F3.07 |for interrupted line |0,0 - 100,0 s |30.0]|0 ; : Lo
fault detection error will be reported. When set to 0, this function is
invalid
Sleep mode 1: The system performs sleep
) : processing based on pressure, frequency and time.
Oj Deactivated At this time, the water leakage coefficient, pressure
PID standby 1: Idle mode 1 . U
F3.08 . . : \ 1 | o [retention detection time and sleep frequency are
function selection |2: Idle mode 2 valid
3 ldle mode 3 Sleep Mode 2: Same as Sleep Mode 1, except that
every time sleep fails, the F3.15 pressure check
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interval is doubled (multiplied 5 times in a row and
then reset to the set value again).

Sleep Mode 3: Same as Sleep Mode 1, but the water
leakage coefficient is off.

PID start-up
F3.09 |detection delay 0,0-100,0 s | 3.0 | o |PID trigger detection delay from idle mode
from idle mode
If the standby mode is delayed or cannot be activated
PID standby ) when the water consumption is low, reduce this
F3.10 detection delay 0,0-100,0 s |05 10 value. If the standby mode is anticipated or switches
on and off frequently, increase this value.
F3.11 PID. standby 0,0-1.0 barl 01 |o Wht.an.the feedback pressure is W|th|n the standby
deviation pressure deviation range, the standby mode is triggered.
PID standb The PID operates at the standby mode holding
F3.12 frequenc y 0,00 - F3.13 Hz | 20.0 | o |frequency. After the period for entering the standby
q y mode has elapsed, the PID enters it.
F313 Standby detection F312 - E2.07 Hz | 250 | o The system evaluates V\_/hether thg frequency meets
frequency the standby mode function condition
Low frequency L
F3.14 |operation holding |0-120,0 s | 50 |0 When the system goes mtq |d|(_e mode, the PID
time standby mode run time maintains the frequency.
F315 Pressure control 0.0-1200 s 13000 After this time, the system automatically detects the
interval current pressure status.
Frequency for It is used in the average division frequency mode. It'
pump mid-flow s the value of the frequency at which the pump
F3.16 |(ratio of flow 20,00 - F2.07 Hz | 30.0 | o |reaches mid-flow rate (Notes: The parameter is
between small and reused for a small pump serving as a flow
large pump) percentage for small pumps and large pumps)
F3.17 |FC idle ratio 0-30 \ 9 |o The higher the value, the faster the entry into idle
mode
Feedback of . . .
F3.18 |disconnected 0-1.00 v o200 Minimum value in the sampling system. Evaluated by
. voltage.
detection value
F3.19 |Proportional gain 2 |0,00 - 100,0 % | 20.0 |0
F3.20 |Integration time 2 [0,00 - 10,00 s [2.00|o

7.7 F4 Parameters for pump protection

5 j
c = (]
o 2 o = N
= = c o =] © (%]
2 o g2 | £ (233 5
T a S 5 |ag|a Z
Dry running protection 0: Off
1: Water shortage evaluation by frequency and
current
F4.00 0-4 \ 2 | o|2: Water shortage evaluation by output pressure
3: Water shortage evaluation by frequency, current
and pressure
4. Water shortage evaluation by input pressure
F4.01 Water_sho_rta_ge 0.0 - F0.00 bar | 05 |o A water shortage e\_/aluatlon occurs when the
detection limit value feedback pressure is lower than this value
Efr%?; ?Sﬁﬁiggdetectlon A comparative frequency to evaluate whether water
F4.02 |protection. 0-F2.07 Hz | 48.0 | o [ShOrtages are occurring. When the operating
frequency is higher than this frequency, this is
evaluated as a water shortage.
Dry running protection When the water shortage condition is met, a water
F4.03 |detection time 0,0 - 200,0 s |[60.0 | o |shortage error is displayed after this time has

elapsed.
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Percentage of water Valid only when F4.00 = 1.
F4.04 shortage detection 0-1000 % 14000 Percentage of ratgd motor currept. When t.h.e
current operating current is less than this current, it is
evaluated as a water shortage.
Delay of automatic reset . 0: use F4.07 and F4.08 to reset water shortage fault
F4.05 of dry running protection 0-9999 min | 15 jo if not setto O
Automatic dry running When a water shortage fault is displayed and the
protection reset times time set in F4.05 elapses, the FM will automatically
reset and start. Reset periods are limited by F4.05.
F4.06 0 - 9999 \ 10 [ o [When the reset time is reached, the water shortage
fault cannot be cleared automatically. Manually press
RUN/STOP to reset this fault. A value of 9999 can
reset the fault indefinitely
Inlet pressure reset If the system displays a water shortage fault (E027);
F4.07 0 - F0.00 bar | 1.0 | o [when the FM detection pressure is greater than or
equal to the inflow detection pressure setting and
Inlet pressure detection when the time is greater than the inflow detection
reset time, the system will reset the E027 fault. This
F4.08 0-100.0 s |200]0 applies to the inflow pressurization system. This is
the displacement pressure value.
F4.09 Abnormal pressure 0,0-120,0 S 3.0 | o |Water pressure alarm and fault alarm delay time
alarm delay time
Operating frequency of 0,0 — Upper limit ) ) _
F4.10 |freeze protection frequency F2.07 Hz | 10.0 | ©|The time units of the freeze protection and rust
_ _ protection function can be seconds or minutes, see
Fq 11 |Operating time of freeze | _ -0, s/minl 60 | o |setting F0.03. When the interval setting is 0,
protection operation is always realized with the operating
Fq 1o |Operatingintervalof ) ooq0, s/min| 300 | o |frequency of the freeze protection.
freeze protection
Broken pipe detection The operating frequency of all FCs in the system is
F4.13 time 0 - 1000 s o o greater than or_equal to F4.02 and the pressure is
less than the trigger pressure. After a period of
F4.10, the FC will display fault EO31.
7.8 F5 Motor parameters
o )
c =4 =R
c 2 g S |3
° 2 o ==
2 2 = 2|8 8
S [} ] c o |.2 o
o al n ) [allia z
Motor type 0: Asynchronous Motor (AM)
F5.00 0-2 1 0 | @ |1: Permanent magnet motor (PM)
2: DO NOT USE
F5.01 |Rated motor power |01 — 18,5 KW e |Adjust according to the motor nameplate.
F5 02 Rated motor 1-480 Vv o Adjust according to the motor nameplate.
voltage
F5 03 (I:?Jartriitmotor 0,01 - 50,0 0.01A o Adjust according to the motor nameplate.
F5 04 Rated motor 0,01 - F2.07 Hy o Adjust according to the motor nameplate.
frequency
F5.05 |Rated motor speed |1- 36000 rpm e |Adjust according to the motor nameplate.
F5 06 Number of motor .48 4 le
(pump) phases
Fs5.07 |Motor standby 0,1 -50,0 A .
current
F5.08 |Motor stator 0,001 — 65,000 Q .
resistance
F5.09 |Motor rotor 0,001 — 65,000 Q .
resistance
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Motor stator

F5.10 |. 0,1 -6500,0 mH °
inductance
F5.11 |Motorstatorrotor 4, gga0 g mH .
mutual inductance
Selection of Different teaching classes will be adopted according to
automatic tuning of F0.00 and F5.00;
motor parameters |0: No operation 1: Requires the motor to be completely unloaded, which
F5.12 1: Rotation tuning \ 0 | @ [means you have to disconnect the motor from the pump
2: Stable tuning - higher accuracy

2: does not require the motor to be unloaded - lower
accuracy

7.9 F7 Terminals parameters
c T
c 9 g
2 = o = % m
: 52 21233
T a A S 5 |a g|a z
Input terminal DI1 0: No function
F7.00 |function options 1: Forward operation 1 le
2: Reverse operation 4: Stable operation at 5 Hz
. 4: JOG 5: Stable operation in reverse direction at
Input terminal DI2 |5: JOG in reverse 5 Hz
F7.01 function options 6: Output terminal closure 11 | o |6: Use when the motor has high inertia.
7: Emergency stop 7: Set the stopping speed with the
8: Fault reset parameter.
Input terminal DI3 11: Dry running protection 11: For example, a float switch
function options 15: Frequency increase
F7.02 16: Frequency reduction 18 |e Caution. Parameters not listed here must
: 17: Resetting points 15 and 16 not be set!
18: Frequency source
switching
Output terminal 1
F7.07 [(DO1) function 1 2 | @|0: No output
options 0-2 1: Start output
F708 Relay output RO1 1 1 le 2: Fault output
function options
7.10F8 Communication parameters
5 j
c S (]
= = 2o E c_%‘ 0
: 52 £l5|8 s
T o h 8 5 |0 8|a Z
F8.00 Local address 1-6 \ 1 o This parameter is set for PC
communication
Baud rate setting for |0: 300 The FC baud rate must be the same as
RS485 1: 600 the PC baud rate.
2: 1200
3: 2400
4: 4800
F8.01 5 9600 Bls| 5 |o
6: 19200
7: 38400
8: 57600
9:115200
RS485 data bit check|o: No checking (8.N.2) The FC data bit check setting must be the
F8.02 settings 1: Checking evens (8.N.1) \ 3 same as the PC data bit check setting.
’ 2: Checking odd ones (8.0.1) ©
3: No checking (8.N.1)
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F8.03 RS485 response 0-20 ms > 1o
delay
F8.04 R$485 timeout 0.0-600 S 10 lo 0.0: The function is disabled.
failure time
Reading the current |0: 0,01 Current unit read by communication.
F8.05 |Rs4gs resolution |1: 0.1 A0 e
7.11F9 Monitoring parameters setting
< ©
c 2 o
o 2 o) = >
g 2 £ £ 23S s g
T a # @ 5 a g fa 2
F9.00 |Radiator temperature|g - 100 °C 0 © |FC temperature
F9 01 Operation time of this 0 - 9000 min 0 o Runnmg time of this FC (this is statistical
FC time)
Operating time of the [0 - 9999 .
F9.12 control (master) FC min 9
Operating time of 0-9999
F9.13 |auxiliary (slave) FC min ©
No. 1 The timeis [
F9.14 ;)up):a”riztrlng'):gnllleoo; 0-9999 min |determined by the |©@ |The controlling FC will monitor the running
Operati)r/1g pr ;)f 0-9999 control and —time of the auxiliary FCs
F9.15 auxiliary FC No 3 min auxiliary FC 9
Operating time of 0-9999 .
F9.16 auxiliary FC No 4 min 9
Operating hours of |0 - 9999 :
F9.17 auxiliary FC No 5 min ©
7.12FD User parameters
c ©
c 2 4
© 2 o > %
- S U)
2 se £|223 .
T a » 8 5| ag|a Z
FD.00 |Proxy password 00000 - 65535 | \ | 0000 |o [Password to access the FD group
Restore default settings 0: No operation
FD.01 0-2 \ 0 e (1: Restore default settings
2: Clear fault logs
Parameter locked :
FD.02 0-1 \ | o |o|% Unlocked
1: Locked
7.13FE Parameters for the manufacturer
c ©
c 2 a
9 2 o = =
E i £% |2(23 2 8
z a & 518%| & 2
FE.00 |Password: 0000 - 9999 0000| o |Password to access the FE group
FE.O1 Numb_er of times the error record 0-15 h loooo! o
was displayed
FE 02 Power-on time setting 0 - 65535 h 0 o When the power-on time is reached, the
FM stops.
FE 03 Run time setting 0 - 65535 h 0 o \SIYQF?: the run time is reached, the FM
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7.14D0 Monitoring parameters

Parameter code Description Unit
D0.00 Operating frequency 0,01 Hz
D0.01 Set frequency 0,01 Hz
D0.02 Bus voltage 0,1V
D0.03 Output voltage 1V
D0.04 Output current 0,01 A(>55kW, 0,1 A)
D0.05 Output power 0,1 kw
D0.06 Output torque 0,1%
D0.07 Dl input status 1
D0.08 Output status DO 1
D0.09 Voltage All 0,01V
DO0.10 Voltage Al2 0,01V
D0.11 Cumulative switch-on time 1H
D0.12 Cumulative operating time 1H
DO0.13 Cumulative power consumption | 1 kWh
D0.14 Loading speed 1 RPM
D0.15 PID setting 0,1 Bar
D0.16 PID feedback 0,1 Bar

7.15Fault records parameters

EN

Parameter code | Description Default | Display level
E0.00 The last type of error \ ©
EO0.01 Frequency at last error \ ©
E0.02 Current at last error \ ©
E0.03 Bus voltage at last error \ ©
E0.04 Input terminal status at last error \ ©
E0.05 Output terminal status at last error \ ©
EO0.06 FC status at last error \ ©
E0.07 Failure time at last error (starting from this power-up) \ ©
EO0.08 Failure time at last error (starting from this power-up) \ ©
E0.09 Reserved \ ©
EO0.10 Reserved \ ©
8 Troubleshooting :
8.1 Error codes description
(]
-8 g ] c
o 2 S 9 o
= = ) 5
> > (21 =
IS T o © o
LL LL o o n
Overcurrent on 1. Accelerating too fast 1. Extend the acceleration time
EO02 |acceleration 2. Mains voltage too low 2. Check input power supply
3. FC power is too low 3. Use higher power FC
Overcurrent on 1. Deceleration too fast 1. Extend the deceleration time
E003 . )
deceleration 2. FC power is too low 2. Increase FC power
Overcurrent at . L 1. Check the load and, if necessary, reduce
1. Sudden changes or irregularities in load : NN
constant speed : ) sudden changes or irregularities in the load
E004 2. Mains voltage is too low > Check |
3. FC power is too low - ~NECK PowWer supply
) 3. Use higher power FC
Overvoltage on 1. Power supply voltage too high
EOQO5 [acceleration 2. Motor restarted after a short power 1. Check the powefr supply .
failure 2. Do not restart after stopping
£006 Overvoltage on 1. Slowing down too fast 1 Reduce the deceleration time

deceleration

2. Load inertia is too high
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3. Supply voltage too high

2. Increase the number of dynamic braking
modules
3. Check power supply

EOO07

Overvoltage at
constant speed

1. Abnormal supply voltage changes
2. Load inertia is too high

1. Install the input suppressor
2. Add suitable dynamic braking modules

E008 [Buffer overload Input voltage is not in the specified range |Adjust the input voltage to the specified range
EO09 |Bus voltage too low |Mains voltage is too low Check the mains power supply

FC overload . Accelerating too fast . Extend the acceleration time
E010 . Restarting the motor . Do not restart after stopping

. Mains voltage too low.
. Overload

. Check the mains voltage
. Use a higher power FC

EO11

Motor overload

. The mains voltage is too low.

. Incorrect motor rated current setting
. Motor stopped or large load changes
. Motor has low power

AWNEFE | DWONPF

. Check the mains voltage

. Re-set the motor rated current

. Check the load and adjust the torque
arrying capacity

. Use a suitable motor

EO012

Loss of input phase

Loss of one of the input phases R, S, T

. Check the power supply
. Check electrical installation

EO013

Loss of output phase

Loss of any of the phases U, V, W (or
unbalanced three-phase load)

. Check the output wiring
. Check motor and cable

NEINRFRIRARO WONR(ARWDNPEF

EO014

Module overheating

1. Overcurrent of FC

2. Interphase short circuit or short circuit
of one of the phases to the frame

3. Blocked ventilation duct or broken fan
4. Ambient temperature is too high

5. Loose wire or plug-in module

control panel

6. Power circuit fault

7. Control panel

. See overcurrent solution

. Re-do the wiring

. Clean the ventilation duct or replace the fan
. Lower the ambient temperature

. Check and reconnect

. Contact PUMPA a.s. service centre.

OO~ WNERE

EO015

External faults

External faults at input terminals

Check the input of the external device

Communication/trans
mission faults

1. Incorrect baud rate setting
2. Adaptive serial communication failures

1. Set the correct baud rate
in baud
2. Press the RUN/STOP button to perform a

E016 3. Communication is interrupted for a long [reset, contact the PUMPA, Inc. service centre.
time 3. Check the connection of the transmission
interface
E017 Relay fault Relay is not closed Replace the relay or contact the service centre

of PUMPA, a.s.

EO018

Fault in current
detection circuits

1. Control panel connector contact faulty
2. Power supply circuit fault

3. Damage to Hall components

4. Defective amplifier circuit

1. Check the connector and reconnect it
2. Contact the PUMPA, a.s. service centre.

E022

EEPROM read/write
failures

1. Incorrect reading and writing of control
parameters
2. Faulty EEPROM memory

1. Press the RUN/ STOP button to perform a
reset.
2. Contact the PUMPA, a.s. service centre.

EO023

Short-circuit
grounding

Motor and frame are short-circuited

Contact the PUMPA, a.s. service centre

Interrupted feedback
line

1. Broken wiring or faulty sensor contact
2. Detection time of interrupted line is too

1. Check the installation and wiring of the
sensor

EO024 short : : L
. 2. Increase interruption detection time
3. Sensor is damaged, or system has no
. 3. Replace the sensor
feedback signal
E025 Power-on time The power-on time reaches the settime |[Contact the PUMPA, a.s. service centre

reaches set time

E026

Operating time
reaches set time

Operating time reaches the set time

Contact the PUMPA, a.s. service centre

E027

Dry running alarm

1. Water pressure/level fault

2. Broken wiring or faulty sensor contact.
System has no feedback signal

3. Water shortage alarm detection time

is too short (F4.03)

4. Dry running protection frequency is too
low (F4.02)

1. Check the correct pressure at the inlet

2. Check the installation and wiring of the
sensor

3. Check the setting of the relevant parameters
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5. Dry running protection detection current
is too low (F4.04)

High pressure alarm |1. Sensor feedback signal failure
EO028 2. High pressure alarm set value is too
low (F0.10)

1. Check the sensor wiring
2. Check the setting of the relevant parameters

Low pressure alarm |1. Low pressure alarm set value is too
high (F0.11)

2. Broken line or faulty

E029 sensor contact. The system has no
feedback signal

3. Sensor type does not match current

1. Change parameter settings
2. Check the sensor

use
Broken pipe alarm Broken pipe detection time is too short Pipe detection (Note: This fault can only be
EO31
(F4.10) reset manually)
Online o . 1. Turn the power back on
L Communication overload of multiple S
EO050 [communication freqUency Convertors 2. Check communication parameters
failure 9 y 3. Contact PUMPA, a.s. service centre.
E098 Keypad o 1. The keyboard communication line is 1. Replace the keyboard communication line
/ communication error |overloaded > | kevboard | board
2. Control board is overloaded - Replace keyboard or contr.o oar
E099 ' 3. Contact PUMPA, a.s. service centre.

3. Keyboard error

8.2 Common faults and troubleshooting
The following malfunctions may occur during use. The following methods can be used to troubleshoot them.

8.2.1 Display does not start when power is turned on
Use a multimeter to measure whether the power supply matches the nominal FC voltage.
Check the three-phase bridge rectifier for damage. If it is damaged, contact the PUMPA, a.s. service centre.

8.2.2 Power circuit breaker trips when power is turned on
Check for a short circuit between phases or between any phase and the frame. If so, remove this short circuit.
Check if the bridge rectifier is damaged. If so, contact the PUMPA, a.s. service centre

8.2.3 The motor does not turn over after starting the FC

Check the symmetrical loading of the three phases U, V, W. If the power supply is OK, check the motor for damage or
stalling. If the motor is OK, check for correct motor parameter settings.

If there is an unsymmetrical load of three phases U, V, W, contact PUMPA, Inc. service centre.

If the output voltage is not applied, contact the PUMPA, a.s. service centre.

8.2.4 Not stopping in case of dry running

Check that the pressure displayed on the FC panel is not lower than the set pressure. If it is lower, check that the
pressure sensor range is set correctly, that the pump is not turning in reverse, that the pump is not airborne and that
the pump suction is not blocked.

If the operating pressure reading changes near the set point, manually stop the FC and observe if the pressure drops.
If it drops, the check valve must be replaced.

8.2.5 The system does not enter the idle mode during low water or during a leak
If the system cannot enter the idle mode or the idle period is too long, change parameter F0.04.
In case of frequent starting and stopping, change F0.04.

8.2.6 The system cannot stop to protect against dry running
Dry running protection switch F4.00 does not turn on.

The water shortage detection limit set in F4.01 is too low.

The set percentage of water shortage detection current in F4.04 is too low.

9 Communication protocol

= The FC provides two RS485 communication interfaces (A+/B-) and the Mod-bus communication
| protocol to provide communication between the controlling (Master) FC and the auxiliary (Slave)
FC. Users can implement centralized control using PC/PLC/touch screen and other master
devices to meet the requirements of specific applications. (Setting FC control commands, operating
frequency, making changes to function parameters, monitoring FC operating status and faults).
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9.1 Description of command codes and communication data
(1) Function address

Function Address |Data description Symbol R/IW
definition (R=read; W=
writeable)
0x0001: In operation
0x0002: In operation in reverse direction
Communicati 0x0003: JOG (= stable operation at 5 Hz)
on control 0X2000H [0x0004: JOG in reverse (= stable operation at 5 Hz) w
command 0x0005: Stop (emergency stop)
0x0006: Free stop
0x0007: Fault reset
0x0001: In operation
FC status 0x3000H [0x0002: In operation in reverse direction R
0x0003: Stop
Communication setting value range (-10000 to 10000)
Note: The communication setting value is the percentage value of the
0x1000 ([relative value (-100.00 to 100.00%). A communication write operation can W/R
be done. When used as a frequency source setting, the relative value is the
percentage value of the maximum frequency (F2.07).
0x1001 [Operating frequency (0.01 Hz) R
0x1002 |[Bus voltage (0.1 V) R
0x1003  |Output voltage (1 V) R
0x1004  [Output current (0.01 A, >55 kW, 0.1 A) R
Operation/ |0x1005 _ |Output power (0.1 kW) R
stop 0x1006 [Output torque (0.1%) R
parameters |0x1007 |Rotational speed (1 rpm) R
0x1008 [Terminal input identification (1) R
0x1009 [Terminal output identification (1) R
0x100A |All value (0.01 V) R
0x100B  |Al2 value (0.01 V) R
0x100C  [Cumulative switch-on time (1 h) R
0x100D [Cumulative operating time (1 h) R
0x100E  [Cumulative power consumption (1 kWh) R
0x100F [Set pressure (0.1 bar) R
0x1010 [Feedback pressure (0.1 bar) R
Data Fault Data Fault
0x00 No fault O0xOF External fault
0x01 Reserved 0x10 Communication/transmission failure
0x02 Overcurrent on acceleration 0x11 Reserved
0x03 Overcurrent on deceleration 0x12 Current detection circuit failure
0x04 Overcurrent at constant speed 0x16 EEPROM read/write failure
0x05 Overvoltage on acceleration 0x17 Short-circuit protection with ground
0x06 Overvoltage during deceleration 0x18 Interrupted PID feedback line
0x07 Overvoltage at constant speed 0x19 Power-on time reached
0x08 Hardware overvoltage O0x1A Operating time achieved
0x09 Bus voltage too low 0x1B Water shortage alarm
0x0A FC overload 0x1C High water pressure alarm
0x0B Motor overload 0x1D Low water pressure alarm
0x0C Loss of input phase Ox1F Broken pipe alarm
0x0D Loss of output phase 0x32 Communication/transmission failure
0x0E Module overheating 0x63 Communication with keypad failure

Fault codes description

Modbus fault codes
Code |Name Description

Code error The code written in the code control address differs from the code set by the user in
0x01 FD.00
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Unauthorized functions

The function received from the parent device represents unauthorized operation.

0x02 . .
Eventually procedures of the slave unit, for example a request in the wrong mode
Control error In the frame information sent by the slave device, when the CRC control bit of RTU
0x03 format or the LRC control bit of ASCII format is different from the control number of the
slave device, a control error will be displayed.
Unauthorised data The request data address of the parent device is an illegal address. In particular, the
0x04 L . . . .
address combination of register address and transmitted byte is not valid.
Unauthorized data The received data field contains an unauthorized value. Note: This does not mean that
0x05 . ; .
value the data item sent to be stored in the register has an unexpected value.
Invalid parameter In the write command sent by the master device (PC/PLC), the data sent is outside the
0x06 . . :
change parameter range or the write address cannot be written at the present time.
0x07 System is locked When the parent device (PC/PLC) is currently reading or writing and a user password
X is set but not cleared, a system lockout message is displayed.
0x08 |[EEPROM is in use FC is busy (EPPROM is performing saving)

Example of read and write parameter commands

IR " E
@ 0 L 5 4 - 5 e
@ ﬁ @ L9 - e ©3 o5
S| 8| 3| 85 | ze= | 282 | 258 | Z¢
P (%] (%]
2| E SS | ©3 233 S35 8 S 2 20
1) S 2o = 20§ 2ot 2o 2o
L O ws £% ISo JE 0o 30 TS
Read command (F0.12)| 01 03 FO 0oC 00 02 37 08
Write command (F0.12)| 01 06 FO 0C 00 21 BA D1

Notes: parameter reading address. For example, the reading address of F3.15 is 0xF30F, the maximum is 12
Parameter writing and saving. The address is the same as for the reading address. For example, the writing address of F3.17 is

OxF311

10 Application examples
10.1Example 1 - single pump application

/N

Pressure sensor signal Pump drive
pr— ——— = ]
Feedback pressure
{ ! signal 4-20 mA
Motor cable
{
P
< Pressure .\l hgtor { t;’ﬁ's(sure
| ~=... switch or
‘ 1 float T ., Pressure
— [ , | <) sensor
_ . }
, P .y l
' * | Checkvalve Delivery pipe
Status Request Parameter settings
Pressure in the pump system [3.0 bars F0.00=3,0
Dry running protection mode |A switching value sensor is |Input via external terminals. (Connect to DI2
installed in the inlet terminals in default state.)
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10.2Example 2 - single pump application

Status Request Parameter settings
Pressure in the pump system 3,5 bar F0.00 = 3,5
Control FC (Master) starting mode Starting up by buttons F0.05=0; F1.02=1
Communication address Address 01 F1.00 =01
Dry running protection mode A voltage type sensor is installed in the inlet F4.00 =3
Dry running protection limit value Fault display when the value is below 0.5 bar F4.01=0.5
Set the parameters F0.08, F0.09, F2.01 according to the type of pressure sensor.
The master device (e.g., PLC) sends the trigger command: the data format is hexadecimal.
Example of a write command
c () () o) ()
? ® < o ABE E $E € 2 Bl o€ B
CloE| _CRE|lBq0l8548 25428 |0505| 2505
o3 |EE EUU:‘E}E%.‘EU%S%C %8%: %Sgc EA
L& |ZC|UR6EEc2RITaco 93vo |[32a08| 203
Start command 01 06 10 00 00 01 4C CA
Stop command 01 06 10 00 00 05 4D 09
Resetting faults 01 06 10 00 00 07 CC C8
Example of read command
End Initial Highest bit of [Lowest bit of the |Lowest bit . .
FC Read Highest bit of
address |command address of |address of the dataread |data read of CPR CPR control
data read |dataread number number control
Operating
frequency 01 03 30 01 00 01 DA CA
reading

Notes: the data read value is up to 12.

When the auxiliary FC receives data from the main FC, the data is returned in the following format. The data returned in this
example is in the format 1388H, i.e., decimal 5000, which means that the current operating frequency is 50.00 Hz.

Data returned [FC Read Byte Highest data bit |Lowest data bit |Lowest bit of the |Highest bit of the
by FC address |command |number in order in order CRC control CRC control
Standard 01 03 02 13 88 B5 12
Returned b z((j:dress Sgr?]dmand g'f'%h?(‘:'t BIt 1| owest bit of Highest |Lowest Lowest bit of [Highest bit of
£C y numyber in byte number [data bitin |data bitin [the CRC the CRC
order in order order order control control
Non-standard 01 03 00 02 13 88 E9 5C
PLC |/ '\
A Three-phase AC
Ly voltage
RS485 |
\
Pressure switch signal i Pump drive
Feedback pressure
signal 4-20 mA
Motor cable
7 2a \Motor Pressure
- | |
b Pressure M / tank
.~ switchor Ny
\L 5 Pressure
Ny | Toa : < )sensor
| : .
| g
| 2 2
* | Checkvalve Delivery pipe

Water supply with low
pressure or from a water

reservoir
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10.3Example of multiple pumps application

EN

Status Request Parameter settings
Pressure in the pump system 4.0 bar F0.00=4,0
Communication network mode Control FC (Master) F102=1
selection e
Communication network mode Controlled FC (Slave) F102=0
selection e
Number of auxiliary pumps One auxiliary pump (6 maximum) F1.03=1
Operation time per pump 30 min F1.05 = 30
(alternation) T
Dry running protection mode A voltage type sensor is installed in the inlet [F4.00=3
Dry running protection limit value at |Fault is displayed when the value is below _

: F4.01=1,0
the inlet 1.0 bar
Address setting Master pump address F1.00 =0

Slave pump address F1.00 = 1
Macro settings: master: F0.20 = 2;

System settings Dual system with master and slave FC* slave: F0.20 = 11

Set parameters F0.08, F0.09, F2.01 according to the pressure sensor type.

PLC
: RE485 p—— Feedback pressure signal 4-20 mA
_______ - . —
Pressure
RS1 - _[_ tank
. Signal tlaku 0-10 ¥ DC fx’ ™,
: b | M | Motor x Pressuré |
ressure Y
: sensor E:I S’ -|f senser [
Water inlet : o= e
f —— ) Check Delivery pipe
| RS4853 ./  valve
| communication cable . )
| between the main and Main pump
! secondary drive
RE1
- Secondary l
drive o
."{ N
| M | Motor
N
- )
7 '
>l
Secondary
pump
11 Technical specifications
Frequency convertor name Input Input Input Output Output Output
voltage | frequency | current | voltage frequency | current
PUMPA e-line Drive-04T 22kW | 3,400v | 50 Hz 58 | 3x400V_| 0-50 Hz 5.1
PUMPA e-line Drive-04T 40kW | 3xa00v | 50Hz | 105 | 3x400vV | 0-50 Hz 9
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12 Servis a opravy / Service and repairs

Servisni opravy provadi autorizovany servis Pumpa, a.s.

/

Servisné opravy vykonava autorizovany servis Pumpa, a.s.

/

Service repairs are performed by authorized service Pumpa, a.s.

13 Likvidace zafizeni / Likvidacia zariadenia / Disposal

V pfipadé likvidace vyrobku je nutno postupovat v souladu s pravnimi pfedpisy statu ve kterém
je likvidace provadéna.
/
V pripade likvidacie vyrobku je nutné postupovat v sulade s pravnymi predpismi Statu v ktorom
je likvidacia vykonavana.
.
The disposal of the product must be carried out in accordance with the legislation of the country in which
the disposal is done

Zmeény vyhrazeny. / Zmeny vyhradené./ Changes reserved.

Tento produkt nesmi pouzivat osoby do véku 18 let a starSi osoby se snizenymi fyzickymi, smyslovymi
nebo mentalnimi schopnostmi nebo nedostatkem zkuSenosti a znalosti. Pokud jsou pod dozorem nebo
byly pou€eny o pouzivani spotfebic¢e bezpecnym zplsobem a rozumi pfipadnym nebezpecim produkt
mohou pouzivat. Déti si se spotfebiem nesméji hrat. Cisténi a udrzbu provadénou uzivatelem nesméji
provadét déti bez dozoru.

/

Tento produkt nesmie pouzivat osoby do veku 18 rokov a starSie osoby so zniZzenymi fyzickymi,
zmyslovymi alebo mentalnymi schopnostami alebo nedostatkom skusenosti a znalosti. Ak su pod dozorom
alebo boli pou¢ené o pouzivani spotrebi¢a bezpeénym spdsobom a rozumeju pripadnym
nebezpedenstvam produkt mézu pouzivat. Deti sa so spotrebi¢om nesmu hrat. Cistenie a tdrzbu
vykonavanu pouzivatelom nesmu vykonavat deti bez dozoru.

/

This product must not be used by persons under the age of 18 years or older with reduced physical,
sensory or mental abilities or lack of experience and knowledge. If they are supervised or have been
instructed in the safe use of the appliance and understand the potential hazards, they may use the product.
Children must not play with the appliance. User cleaning and maintenance must not be carried out by
unsupervised children

Seznam servisnich stredisek / Zoznam servisnych stredisk / List of service
centres

Podrobné informace o naSich smluvnich servisnich stfediscich a seznam servisnich stfedisek je v aktualni
podobé dostupny na nasich webovych strankach: /

Podrobné informacie o nasich zmluvnych servisnych strediskach a zoznam servisnych stredisk je v
aktualnej podobe dostupny na nasich webovych strankach: /

For detailed information about our contractual service centres, please visit:

www.pumpa.eu
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14 CZ EU Prohlaseni o shodé

CZ/SK/EN

EU PROHLASENI O SHODE C €

Model vyrobku: PUMPA e-line DRIVE-04
PUMPA e-line DRIVE-04T

Vyrobce: PUMPA, a.s. U Svitavy 1, 618 00, Brno, Ceska republika, IC: 25518399

Toto prohlaseni o shodé se vydava na vyhradni odpovédnost vyrobce.

Prfedmét prohlaseni: Frekvencni ménic

VySe popsany pfedmét prohlaseni je ve shodé s prislusnymi harmomzacmm! pravnimi pfedpisy Evropské
unie: smernice ¢. 2014/35/EU a smérnice ¢. 2014/30/EU

Byly pouzité harmonizované normy, na jejichz zakladé se shoda prohlasuje:

EN 61800-5-1 ed.2:2008
EN 61800-3 ed.3:2019

EN 61000-6-2 ed.4:2019
EN 61000-6-4 ed.3:2019

Prohlageni vydano dne 09.02.2022, v Brné

EU/PUMPA/2022/002

PUMPA, a.s. 1
*vitavy 54/1, 618 0P Brno - nékup
25518399, DIE: 2726518399

za PUMPA, a.s. Martin Krapa, dlen predstavenstva
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15 SK EU Vyhlasenie o zhode ]
Preklad povodného EU Vyhlasenie o zhode

Model vyrobku: PUMPA e-line DRIVE-04
PUMPA e-line DRIVE-04T

Vyrobca: PUMPA, a.s. U Svitavy 1, 618 00 Brno, Ceska republika, IC: 25518399

Toto vyhlasenie o zhode sa vydava na vyhradnu zodpovednost vyrobcu.

Predmet vyhlasenia: Frekvenény menic¢

VyS8ie opisany predmet vyhlasenia je v zhode s prislusnymi harmonizaénymi pravnymi predpismi
Europskej unie €. 2014/35/EU a smernice 2014/30/EU

Boli pouzité harmonizované normy, na zaklade ktorych sa zhoda vyhlasuje:
EN 61800-5-1 ed.2:2008

EN 61800-3-ed.3:2019

EN 61000-6-2 ed.4:2019

EN 61000-6-4 ed.3:2019

Vyhlasenie o zhode vydané dna 9. 2. 2022 v Brne

EU/PUMPA/2022/002
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16 EN EU Declaration of conformity
Translation of the original EU Declaration of conformity

Product model: PUMPA e-line DRIVE-04
PUMPA e-line DRIVE-04T

Manufacturer: PUMPA, a.s., U Svitavy 1, 618 00, Brno, Czech Republic, ID No.: 25518399

This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer.

Subject of the declaration: Frequency convertor

The above-described object of the declaration is in conformity with the relevant harmonisation legislation of
the European Union: Directive 2014/35/EU and Directive 2014/30/EU

The harmonised standards on the basis of which the declaration of conformity is made have been used:
EN 62233: 2008

EN 61800-5-1 ed.2: 2008

EN 61800-3 ed.3: 2019

EN 61000-6-2 ed.4:2019

EN 61000 6-4 ed.3:2019

Declaration issued on February 9, 2022, in Brno

ES/PUMPA/2022/002
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Vyskladnéno z velkoobchodniho skladu /
Vyskladnené z velkoobchodného skladu /
Stocked from wholesale warehouse:
PUMPA, a.s.

ZARUCNI LIST / ZARUCNY LIST/WARRANTY CARD

Typ (8titkovy udaj) /
Typ (Stitkovy udaj) /
Type (label data)

\Vyrobni Cislo (Stitkovy udaj) /
\Vyrobné Cislo (Stitkovy udaj) /
Product number (label data)

Tyto udaje doplni prodejce pfi prodeji /
Tieto udaje doplni predajca pri predaji /

This information will be added by the seller at the time of sale

Datum prodeje / Datum predaja / Date of sale

Poskytnuta zaruka spotrebiteli /
Poskytnuta zaruka spotrebitelovi /
\Warranty provided to the consumer

24

mésicua /
mesiacov /
months

doklade /

Zaruka je poskytovana pfi dodrzeni vSech podminek pro montaz a provoz, uvedenych v tomto dokladu /
Zaruka je poskytovana pri dodrzani vSetkych podmienok pre montaz a prevadzku, uvedenych v tomto

Warranty is provided if all installation and operating conditions specified in this document are met.

Nazev, razitko a podpis prodejce /
Nazov, petiatka a podpis predajcu /
Name, stamp and signature of the seller

Mechanickou instalaci pfistroje provedla firma
(nazev, razitko, podpis, datum) /

Mechanicku inStalaciu pristroja vykonala firma
(nazov, peciatka, podpis, datum) /

Mechanical installation of the device was made by a
company (name, stamp, signature, date)

Elektrickou instalaci pfistroje provedla odborné
zpUsobila firma (nazev, razitko, podpis, datum) /
Elektricku inStalaciu pristroja vykonala odborne
sposobila firma (nazov, peciatka, podpis, datum) /
Electrical installation of the device was made by a
gualified company (name, stamp, signature, date)
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