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1.1. U€el prirucky
Ugelem této pFirucky je poskytnout uZivatelim podrobné informace o instalaci, pouzivani a Gdrzbé produktu,
pficemz je tfeba vénovat zvlastni pozornost bezpeénostnim normam.

VAROVANI
Pfed instalaci a pouzivanim produktu si pozorné prectéte navod.

f VAROVANI
Nedodrzeni pokynl maze vést k poSkozeni vyrobku, systému, ve kterém je instalovan, a v nejhorsich
pripadech i k poSkozeni majetku nebo osob s az fatalnimi nasledky.

POZNAMKA

@ Navod uchovavejte na chranéném misté v blizkosti instalace a snadno dostupny pro pfipadné na-
hlédnuti. Digitalni kopii tohoto navodu si mizete stahnout z webovych stranek vyrobce nebo podle
QR kédu zobrazeného na samotném produktu.

VAROVANI

A V dobé instalace a pravidelné&, alespori jednou ro¢né, se doporucuje zkontrolovat dostupnost aktuali-
zaci firmwaru pro zafizeni pomoci pfislusné ovladaci aplikace. Aktualizace mohou zahrnovat dalsi
funkce, vylepSeni stavajicich funkci a opravy chyb pro zlepSeni Ucinnosti a spolehlivosti systému.

Kompletni navod k instalaci, pouzivani a idrzbé produktu, neustale aktualizovany v jeho obsahu, si mizete
stahnout zaramovanim QR kédu zobrazeného na produktu pomoci fotoaparatu chytrého telefonu a nasledovanim
pfislusného odkazu.
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1.2. Prezentace produktu

VASCO - VAriable Speed COntroller je zafizeni pro fizeni a ochranu Cerpacich systému na zakladé zmény
frekvence napajeni Cerpadla. MGze byt aplikovan na noveé i staré systémy zajistujici:

» energetické a ekonomické uspory

» zjednodusena instalace a niz8i naklady na systém

» prodlouZeni Zivotnosti hydraulického systému

+ veétSi spolehlivost

VASCO - VAriable Speed COntroller, pfipojené k jakémukoli ¢erpadlu na trhu, Fidi sv(j provoz tak, aby udrzoval
urcitou fyzikalni veli€inu (tlak, diferencni tlak, pratok, teplotu atd.) konstantni pfi zméné podminek pouziti. Timto
zpusobem se Cerpadlo nebo Cerpaci systém aktivuje pouze tehdy a tehdy, kdyZz je to potfeba, ¢imz se zabrani
zbyte&nému plytvani energii a prodlouZi se jeho Zivotnost. Zafizeni je zaroverh schopné:

+ chrani motor pfed pfetiZzenim a chodem nasucho

» implementuje mékky start a stop (soft start a soft stop), abyste zvysili Zivotnost systému a snizili absorp&ni Spicky
» poskytuji indikaci absorbovaného proudu a napajeciho napéti

* zaznamenava provozni hodiny a v zavislosti na nich chyby a zdvady hladené systémem
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» ovladat dvé dalSi ¢erpadla DOL (Direct On Line) pfi konstantni rychlosti
* pfipojit k dal$im zafizenim pro provedeni kombinované operace

Vhodné vystupni filtry, které je mozné dodat na pfani, umoznuji snizit nebezpec€na prepéti, ktera vznikaji ve velmi
dlouhych kabelech, a Cini tak zafizeni optimalnim i pfi ovliadani ponornych Cerpadel.

2. Bezpecnost

2.1. Symboly

TIP
@ Tento symbol oznaduje TIP nebo radu.

POZNAMKA
Tento symbol oznaéuje POZNAMKA nebo oznadeni nebo koncept, ktery je tieba zd(iraznit.

VYSTRAHA
/ l \ Tento symbol oznaéuje POZOR nebo oznaéeni, jehoZ nerespektovani mize vést k mensim nebo
stfedné tézkym Skodam.

f VAROVANI
Tento symbol oznaéuje VAROVANI nebo oznageni, jehoz nedodrzeni mize vést k vaznému posko-
zeni véci nebo osob s az smrtelnymi nasledky.

é NEBEZPECI
Tento symbol oznaduje ELEKTRICKE NEBEZPECI nebo oznadeni, jehoz nedodrzeni vede k usmrce-
ni elektrickym proudem a smrti.

2.2. Kvalifikovany personal

VAROVANI

A Instalace, pouzivani a udrzba produktu jsou vyhradné uréeny pro kvalifikovany personal, ktery absol-
voval odpovidajici Skoleni. Jakékoli pouziti nekvalifikovanym personalem musi byt provadéno se
souhlasem, odpovédnosti a pfisnym dohledem nekvalifikovaného personalu.

VAROVANI
Nedodrzeni pokynt maze vést k posSkozeni vyrobku, systému, ve kterém je instalovan, a v nejhorsich
pfipadech i k poSkozeni majetku nebo osob s az fatalnimi nasledky.

VAROVANI
Nedodrzeni pokynd muze vést ke ztraté zaruky.

VAROVANI
Uchovavejte mimo dosah déti.

> B> B

2.3. Bezpecnostni upozornéni

VAROVANI

Pfi instalaci a pouzivani vyrobku dodrZujte obecné bezpecnostni pfedpisy provozovanim v Cistém,
suchém prostiedi, bez nebezpecénych latek a pouzivejte vhodné nastroje pro prevenci nehod (rukavi-
ce, prilba, bryle, boty a cokoli jiného, co je nutné).

>




VASCO - VAriable Speed COntroller
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VAROVANI
Vyrobek je vhodny pro instalaci v primyslovém prostredi. V pfipadé instalace v obytném prostredi se
doporucuje provést vSechna bezpecénostni opatieni vyzadovana mistnimi pfedpisy.

VAROVANI

Nevhodné pouziti vyrobku, neoriginalnich nahradnich dild nebo neopravnéné zasahy do hardwaru
a/nebo firmwaru mohou vést kromé ztraty zaruky k vaznému poskozeni véci nebo osob. Vyrobce
odmita veskerou odpovédnost za nespravné pouziti svych vyrobkd.

VAROVANI
Pfed uvedenim vyrobku do provozu se ujistéte, Ze je instalace bezpeéna a v souladu s mistnimi
predpisy.

VAROVANI
Dodrzujte ustanoveni pro splnéni pozadavki EMC pro elektromagnetickou kompatibilitu.

VAROVANI
Pouzivejte kabely vhodného typu a prifezu na zakladé elektrickych charakteristik zatéze, okolni
teploty a mistnich predpisu.

VAROVANI
Jakékoli zkousky izolace Ize provadét pouze pfi respektovani pokynl vyrobce. Pokud tak neucinite,
muze dojit k poSkozeni jednotky.

VYSTRAHA

Elektrostatické vyboje mohou poskodit elektronické desky a jejich souc€asti. Proto se doporucuje
nedotykat se soucasti.

VYSTRAHA
Pfi instalaci a elektrickém pfipojeni dbejte na to, aby se do zafizeni nedostala cizi télesa.

NEBEZPECI

Po celou dobu, kdy je zafizeni napajeno, bez ohledu na to, zda je provozovano nebo zlstava

v pohotovostnim rezimu (digitalni zastaveni), je uvnitf zafizeni a na vstupnich a vystupnich svorkach
vysoké napéti.

NEBEZPECI

Zarizeni, které bylo dfive v pohotovostnim stavu, by se mohlo nahle spustit po resetu alarmu nebo
zménénych podminek systému s vaznym mechanickym a elektrickym nebezpecim pro obsluhu,
ktera, kdyz vidéla, Zze se zafizeni zastavilo, mohla do néj zasahnout, na zatizeni nebo v systému, ve
kterém je nainstalovan.

NEBEZPECI

Odpojte zafizeni od napajeni, zkontrolujte, zda je zatéz zcela zastavena a pockejte alespon 5 minut,
nez na ni nebo na zatézi zasahnete.

NEBEZPECI
Pokud je motor permanentni magnet, miize byt zafizeni napajeno jeho pasivni rotaci. V tomto
pfipadé se doporucuje pfed zahajenim praci na samotném zafizeni odpojit napajeni a zatéz.

NEBEZPECI
Pfed pfipojenim napajeni se ujistéte, Ze je zafizeni zcela uzavieno a vSechny upeviiovaci Srouby
jsou fadné utazeny. Pokud je zafizeni zapnuté, z Zadného dlivodu neodstrariujte ochranné &asti.
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> B

A\
A\

NEBEZPECI
Pfed zafizenim se doporucuje instalovat vhodna ochranna zafizeni, jako je jisti€, pojistky a proudovy
chranic.

NEBEZPECI

Pfed uvedenim do provozu se ujistéte, Ze zafizeni a zatéZe k nému pfipojené jsou spravné uzemneé-
ny pomoci pfislusnych pfipojovacich svorek.

Ujistéte se, Ze uzemnovaci systém vyhovuje pfedpisiim a pro uzemnéni zafizeni se fidte mistnimi
predpisy.

Kazdy motor musi byt vybaven vlastnim zemnicim kabelem, jehoz délka musi byt co nejkratsi.
Neprovadéjte zietézena zemni spojeni.

Svodové proudy mohou prekrocit 3,5 mA. V pfipadé potfeby se doporucuje pouzit zesilené uzemneé-
ni.

VYSTRAHA

Bé&hem provozu zafizeni mohou nékteré povrchy dosahnout vysokych teplot, které pfi kontaktu
s pokozkou mohou zpusobit popaleniny. Pfi dotyku zafizeni se doporucuje byt velmi opatrny!
Vyhnéte se kontaktu s hoflavymi produkty.

VAROVANI
Mezi stfidac a zatéz nevkladejte zadné prerusovaci nebo vyménné zafizeni. Zastaveni nebo pfepnuti
za chodu motoru muize zpusobit vazné poskozeni zafizeni.

VAROVANI
Neprovadéjte izolacni testy na zatézi nebo na napajecim kabelu, aniz byste je nejprve odpaijili od
zafizeni.

2.4. Akusticka emise

Akusticka emise zafizeni :
<65 dB ve vzdalenosti 1 metr s chladicimi ventilatory na maximalni otacky.

2.5. Certifikace

Produkt ma nasleduijici certifikace:

« CE

3. Udrzba

3.1. Udrzba

A\
A\
A\

VAROVANI
Pfed provadénim jakékoli prace na zafizeni si pozorné prectéte tuto kapitolu Bezpecnost [6] uvedeno
v navodu.

VAROVANI
Nedodrzeni pokynt muaze vést k poskozeni vyrobku, systému, ve kterém je instalovan, a v nejhorsich
pripadech i k poskozeni majetku nebo osob s az fatalnimi nasledky.

VAROVANI
Nedodrzeni pokynl mlze vést ke ztraté zaruky.

Zafizeni vyZaduje nasledujici udrzbu:

8
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Zasah Casovy lGsek
Zkontrolujte, zda je FM spravné chlazen, zda funguji ventilatory a zda jsou chladici plochy cisté Kazdych 6 mésicli nebo za pFitomnosti te-
plotniho alarmu
Zkontrolujte alarmy Kazdych 12 mésicu
Zkontrolujte spravné dotazeni silovych svorek Kazdych 12 mésicl
Ovéreni zachovani stupné kryti (vnikani prachu nebo vody) kontrolou dotaZeni Sroubt mechanickych Kazdych 12 mésicu

uzavérd, kontrolou tésnéni, kontrolou kabelovych prichodek.

TIP
@ Pro vice informaci kontaktujte svého prodejce nebo technickou podporu na adrese service@na-
stec.eu nebo otevienim listku podpory na portalu service.nastec.eu

3.2. Zaruka

Nastec zarucCuje, ze produkty doprovazené touto zarukou neobsahuji vady materialu nebo zpracovani. Spole¢nost
ma pravo zkontrolovat jakykoli produkt vraceny v ramci zaruky a potvrdit, Ze produkt obsahuje vadu materialu
nebo zpracovani. Spole¢nost ma vyhradni pravo rozhodnout, zda opravi nebo vyméni vadné zafizeni, dily nebo
komponenty. Kupujici musi vratit produkt na misto ndkupu, aby mohl uplatnit zaruku. V souladu s podminkami
uvedenymi niZe se Spole¢nost zavazuje opravit nebo vyménit kupujicimu jakoukoli &ast tohoto produktu, ktera vy-
kazuje vady zplsobené materialem nebo zpracovanim. Spole¢nost posoudi produkty v zaruce po dobu 24 mésicu
od data instalace (pouze v pfipadé registrace produktu), nejpozdéji vSak 36 mésict od data vyroby. Spole¢nost

V ZADNEM PRIPADE nenese odpové&dnost za dal$i naklady vzniklé zakaznikovi pii odstran&ni a/nebo upevnéni
jakéhokoli produktu, jeho ¢asti nebo soucasti. Spole¢nost si vyhrazuje pravo upravit nebo vylepsit své produkty
nebo jakékoli jejich ¢asti, aniz by byla povinna takovou zménu nebo vylepSeni provést u dfive prodanych produktd.
TATO ZARUKA SE NEVZTAHUJE na produkty poskozené pfirodnimi Zivly, véetné blesku, bézného opotiebeni,
b&zné udrzby nebo jakychkoli jinych podminek mimo kontrolu Spoleénosti. TATO ZARUKA PLATI, pokud nastane
néktera z nasledujicich podminek:

* Vyrobek se pouziva k jinym ucelim, nez pro které byl navrzen a vyroben.

* Produkt nebyl nainstalovan v souladu s platnymi pfedpisy a nafizenimi.

* Produkt nebyl instalovan kvalifikovanym personalem.

* Polozka byla poSkozena v dusledku nedbalosti, zneuziti, nespravného pouziti, manipulace, Upravy, nespravné
instalace, provozu, udrzby a skladovani.

Pokud ma zakaznik v amyslu uplatnit zaru¢ni reklamaci, je nutné:

* Vypliite Zadost o zaruku na portalu service.nastec.eu
* VycCkejte na vysledek technické asistencni sluzby Nastec. Vysledek mdze zahrnovat:
+ Z&dna zaruka na zakladé obdrzenych informaci. Pfipadnou nabidku na opravu nebo nahradni dily Ize uginit na
vyzadani.
» Zaruka pfedem na z&kladé& obdrZzenych informaci. Nastec bude opravnén zajistit vyménu v ramci zaruky.
Nastec si v3ak vyhrazuje pravo na kontrolu vyrobku.
* Pro zajisténi jakékoli zaruky je tfeba vyrobek obdrzet ve vyrobeném domé. Po analyze vraceného produktu
Nastec nepochybné prokaze existenci nebo neexistenci zaru€nich podminek poskytnutim podrobné zpravy
o0 zjisténém poskozeni a jeho plvodu. V pfipadé zaruky Nastec zafizeni opravi. Nastec se dava k dispozici
k renovaci nabizeného produktu. V pfipadé absence zaruky Nastec nabidne opravu a/nebo renovaci zafizeni.
Po 60 dnech od nabidky a bez obdrZzeni odpovédi od kupujiciho Nastec na zakladé upozornéni produkt
zlikviduje. Nastec nekryje Zadné zaruky poskytnuté kupujicim tfetim stranam bez jeho pfedchoziho souhlasu.

3.3. Registrace vyrobku

Registraci produktu na portalu service.nastec.eu je mozné aktivovat zaruku vyrobce platnou 24 mésicu od data
registrace az do max. 36 mésicu od data vyroby dle zaru¢nich podminek. Registrace musi byt provedena do
jednoho mésice od data instalace produktu.

Zaruka je nabizena prostfednictvim distribu€niho fetézce. Je tedy nutné uvést oficialniho distributora nebo dovoz-
ce, u kterého byl vyrobek zakoupen. Pfipadné muze distributor zaregistrovat produkt na jméno zakaznika.

3.4. Nahradni dily

Vyrobce dodava k zafizeni nahradni dily. Pro vice informaci kontaktujte svého prodejce.
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VAROVANI
Doporucuje se pouzivat pouze originalni nahradni dily.

VAROVANI
Nedodrzeni pokynt muaze vést k posSkozeni vyrobku, systému, ve kiterém je instalovan, a v nejhorsich
pfipadech i k poSkozeni majetku nebo osob s az fatalnimi nasledky.

c VAROVANI
Nedodrzeni pokynt muze vést ke ztraté zaruky.

3.5. Demontaz a oprava
V pfipadé, Ze je nutné zafizeni rozebrat a opravit, doporuCuje se pfisné dodrzovat bezpecnostni opatfeni.

VAROVANI

A Instalace, pouzivani a udrzba produktu jsou vyhradné uréeny pro kvalifikovany personal, ktery absol-
voval odpovidajici Skoleni. Jakékoli pouZiti nekvalifikovanym personalem musi byt provadéno se
souhlasem, odpovédnosti a pfisnym dohledem nekvalifikovaného personalu.

f VAROVANI
Nedodrzeni pokynt maze vést k posSkozeni vyrobku, systému, ve kiterém je instalovan, a v nejhorsich
pfipadech i k poSkozeni majetku nebo osob s az fatalnimi nasledky.

c VAROVANI
Nedodrzeni pokynt muze vést ke ztraté zaruky.

TIP
@ Pro vice informaci kontaktujte svého prodejce nebo technickou podporu na adrese service@na-
stec.eu nebo otevienim listku podpory na portalu service.nastec.eu

hid

3.6. Likvidace

Zarizeni oznacena timto symbolem nelze vyhodit do komunalniho odpadu, ale musi byt zlikvidovana v pfislusnych
sbérnych stfediscich. Doporucuje se kontaktovat sbérna stfediska odpadnich elektrickych a elektronickych zafizeni
(WEEE) v dané oblasti. Vyrobek, pokud neni spravné zlikvidovan, mize mit potencialni $kodlivé Ucinky na Zivotni
prostfedi a lidské zdravi kvali ur€itym latkam v ném pfitomnym. Nelegalni nebo nespravna likvidace produktu ma
za nasledek pfisné spravni a/nebo trestné pravni sankce.

4. Doprava a skladovani

4.1. Doprava

Béhem prepravy nevystavujte vyrobek silnym otfesiim nebo extrémnim klimatickym podminkam. Obal musi zUstat
suchy a pfi teploté mezi -20 °C (-4 °F) a +70 °C (+158 °F). Bali¢ky neskladejte na sebe, aniz byste si pfedem oveéili
proveditelnost u vyrobce.

TIP
@ Na obalu je vhodné vzdy uvést oznadeni KREHKE
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4.2. Kontrola pfi dodani

PFi pfevzeti produktu zkontrolujte:

* neporusenost obalu
* integritu obsahu
+ pfitomnost vSech komponent

V pfipadé probléma ihned informujte dopravce.

VAROVANI
Vyrobce odmita veSkerou odpovédnost za poskozeni vyrobku v disledku pfepravy

4.3. Manipulace

S vyrobkem je nutné manipulovat nebo pouzivat vhodné zvedaci zafizeni s ohledem na jeho hmotnost a platné
predpisy.

V pfipadé potfeby pouzijte nafadi uréené k manipulaci (jefaby, lana, voziky) s vyuZzitim zvedacich bodd, které jsou
soucésti vyrobku.

Pfi manipulaci se doporuduje:

» zachazet opatrné

» drzte se dal od zavéSenych bifemen

» vzdy pouzivejte bezpe€nostni ochranu

» davejte pozor, abyste neposkodili elektrické kabely

Nemanipulujte s vyrobkem za pouziti elektrickych kabelu jako prostfedku ke zvedani.

VAROVANI
Nedodrzeni pokynt muze vést k poSkozeni vyrobku, systému, ve kterém je instalovan, a v nejhorsich
pripadech i k poSkozeni majetku nebo osob s az fatalnimi nasledky.

4.4. Skladovani

Vyrobek musi byt skladovan v obalu na suchém misté, beze zmén vihkosti a teploty a chranén pfed mechanickymi
(vaha, vibrace), tepelnymi a chemickymi vlivy.

Teplota skladovaciho prostfedi musi byt mezi -20 °C (-4 °F) a 70 °C (+158 °F) s maximaini relativni vihkosti 85 %
(bez kondenzace).

V pfipadé, Ze vyrobek zUstane na skladé déle nez 24 mésicl od data vyroby uvedeného na obalu, je nutné
minimalné jednou za 12 mésicu zkontrolovat mechanickou neporusenost jeho dill a zajistit mu pFivod elektrické
energie.

Pokud je produkt po pouziti vracen do skladu, je vhodné kontaktovat vyrobce pro dalSi informace o skladovani.

TIP
@ Pro vice informaci kontaktujte svého prodejce nebo technickou podporu na adrese service@na-
stec.eu nebo otevienim listku podpory na portalu service.nastec.eu

5. Technické parametry

5.1. nazev
VABCD - EFGH

* PROTI.: Jméno vyrobku

* NA : Jmenovité napajeci napéti ve AC (2 = 1x230 VAC, 3 = 3x230 VAC, 4 = 3x400 VAC)
* BCD : Jmenovity vystupni proud

* EF : Personaliza¢ni kéd (01 = standardni personalizace)

* G. : Montazni sada soucasti baleni (0 = zadny, 1 = motor, 2 = sténa, 3 = motor + sténa)
» H. : Tlakovy senzor soucasti baleni (0 = zadny, 1 = tlakovy senzor 0-16 bar)

1
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5.2. Technicka data

Elektrické specifikace podle modelu:

Typ Vin +/- 15% [VAC] | Max V out [VAC] @ Maxlin[A] | Max | out [A] | Typicky motor P2 [kW] | Maximalni u¢innost [%] | Velikost
V209 1x230 1x Vin 15 9 1,1 95 1
3 xVin 7 1,5
V214 1x230 1xVin 20 9 11 95 1
3 xVin 11 3
V218 1x230 3 xVin 38 18 4 95 2
V225 1x230 3 xVin 53 25 55 95 2
V306 3x230 3 xVin 54 6 1,1 97 1
V309 3x230 3 xVin 8 9 2,2 97 1
V314 | 3x230 3 xVin 13,5 14 3 97 2
V318 3x230 3 xVin 17,5 18 4 97 2
V325 3x230 3 xVin 24 25 55 97 2
V330 3x230 3 xVin 29 30 7,5 97 2
V338 3x230 3 xVin 42 38 9,2 98 3
V348 | 3x230 3 xVin 52 48 11 98 3
V365 3x230 3 xVin 68 65 15 98 3
V375 3x230 3xVin 78 75 18,5 98 3
V385 3x230 3 xVin 88 85 22 98 3
V3118 | 3x230 3 xVin 120 118 30 98 3
V3158 | 3x230 3 xVin 160 158 37 98 4
V3185 | 3x230 3 xVin 190 185 45 98 4
V3215 | 3x230 3 xVin 220 215 55 98 4
V3268 | 3 x230 3 xVin 270 268 75 98 4
V406 | 3x380-460 3 xVin 54 6 2,2 97 1
V409 3x 380 - 460 3 xVin 8 9 4 97 1
V414 3 x 380 - 460 3 xVin 13,5 14 55 97 2
V418 3 x 380 - 460 3 xVin 17,5 18 7,5 97 2
V425 | 3x380-460 3 xVin 24 25 11 97 2
V430 3x 380 -460 3 xVin 29 30 15 97 2
V438 3 x 380 - 460 3 xVin 42 38 18,5 98 3
V448 3 x 380 - 460 3 xVin 52 48 22 98 3
V465 | 3x380-460 3 xVin 68 65 30 98 3
V475 3x 380 -460 3 xVin 78 75 37 98 3
V485 3 x 380 - 460 3 xVin 88 85 45 98 3
V4118 | 3 x 380 -460 3 xVin 120 118 55 98 3
V4158 | 3 x 380 -460 3 xVin 160 158 75 98 4
V4185 | 3 x 380 -460 3 xVin 190 185 90 98 4
V4215 | 3x 380 -460 3 xVin 220 215 110 98 4
V4268 | 3 x 380 - 460 3 xVin 270 268 132 98 4

Obecné elektrické specifikace:

Frekvence sitového napajeni 50 - 60 Hz (+/- 2%)
Odchylka napéti mezi fazemi napajeni +/- 2%

Maximalni vystupni frekvence 300 Hz

Shoda EMC EN61800-3 C2
TFida energetické ucinnosti (podle EN61800-9-2) IE2

Specifikace prostredi:

Relativni vihkost provozniho prostfedi

5 - 95 % nekondenzujici

Teplota pracovniho prostfedi

-10 °C (14 °F) a2 60 °C (140 °F)
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Maximalni pracovni teplota okoli pfi jmenovitém zatizeni

40°C (104 °F)

Snizeni vykonu pfi zvySeni o 1 °C nad maximalni teplotu

2,5 % kazdy °C (-1,4 % kazdy °F)

Maximalni nadmorska vyska pfi jmenovitém zatizeni

1000 m (3280 ft)

Snizeni vykonu za maximalni nadmorskou vyskou

-1 % kazdych 100 m (328 stop)

Mechanické specifikace:

Stupen kryti

IP66 (NEMA 4X)

IP54 (NEMA 12) velikosti 3 a 4

Odolnost proti vibracim

EN60068-2-6:2008, EN60068-2-27:2009, EN60068-2-64:2008,

VAROVANI

Chrante zafizeni pred pfimym slunecnim zarenim a atmosférickymi vlivy.

5.3. Rozméry a hmotnosti
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5.4. Napajeci kabel

Kabelova Utahovaci Pramér Odfiznéte to | Odfiznéte to | Odfiznéte to | V3118, Odfiznéte to V3215,
pruchodka moment kabelu V4118 V3268 ,
1 2 3 4 V4215,

[Nm] [mm] V4268

M12 2,7 3,5-7 2

M16 5 5-10 2 4 6 6 6 6

M20 7 7-13 2

M25 7,5 10-17 - 2 - - 2 2

M40 8 19 -28 - - 2

M50 15 27 -35 - - - 2

M63 15 34 -45 - - - - 2

M75 30 58 — 68 - - - - - 2

6. Mechanicka instalace

VAROVANI
Nez budete pokracovat, prectéte si pozorné kapitolu o bezpecnosti.

6.1. Instala€ni prostredi

A\
A\

A\

A\

VAROVANI
PFisné dodrzujte environmentalni specifikace uvedené v technickych udajich produktu.

VAROVANI

Neinstalujte zafizeni v prostfedi s nebezpec¢im vybuchu, zaplaveni a v prostfedi s vyskytem hofla-
vych kapalin nebo pevnych latek. Zajistéte dostateéné vétrani mistnosti.

Pfi vybéru nejvhodnéjSiho mista instalace se fidte mistnimi pfedpisy.

VAROVANI

Stupen ochrany zafizeni je zaji$tén pouze tehdy, jsou-li na konci instalace Srouby krytu a kabelové
priichodky vhodné dotazeny. Uzaviete otvory nepouzitych kabelovych prichodek prislusnymi zatka-
mi.

pristroj Utahovaci moment Sroubli mezi zakladnou a chladiéem
VASCO - VAriable Speed COntroller 3 Nm - 2,2 ftlbs
Velikost 1
VASCO - VAriable Speed COntroller 3 Nm - 2,2 ftlbs

Velikost 2

Chrarite zafizeni pfed pfimym vystavenim atmosférickym vlivim a slune¢nimu zafeni.
Nenechavejte zafizeni nainstalované bez krytu nebo s neuzavienymi kabelovymi prichodkami,
i kdyZ neni pfipojeno k napajeni. Vniknuti prachu, vody nebo vlhkosti mize zafizeni nenavratné
poskodit.

VAROVANI

Pro zajisténi kontinuity provozu je zafizeni schopno postupné a automaticky snizovat sv(ij vykon pred
zastavenim z divodu prehrati. DelSi provoz nad jmenovitou teplotu vSak vede ke snizeni zivotnosti
samotneého zafizeni.

6.2. Chlazeni

Zaftizeni je chlazeno pfedevsim nucenou cirkulaci vzduchu skrz chladi€.

14
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Ke ochlazeni zafizeni vyuziva kromé& chladiCe i zbyvajici plochy, ze kterych je sloZeno. P¥i instalaci je tedy nutné
zajistit dostateny prostor kolem zafizeni.

Zejména saci strana a vytlacna strana chladi¢e musi mit od ostatnich povrchua alespon nasledujici vzdalenosti:
* 150 mm pro proud do 18 A

* 200 mm pro proud do 30 A

* 250 mm pro proud do 118 A

* 300 mm pro proud az 268 A

Na ostatnich stranach se doporucuje zachovat minimalni vzdalenost 100 mm, aby bylo umozZnéno chlazeni
a usnadnéna instalace a udrzba.

Bé&hem provozu se povrchy zafizeni mohou zahfat natolik, Ze mohou zpUsobit popaleniny. Nedotykejte se.

V pfipadé instalace uvnitf rozvadécu je nutné zarucit odpovidajici proudéni vzduchu pro odvod tepla ze vSech
komponentu uvnitf rozvadéce. Teplo uvolnéné zafizenim Ize vypocitat z jeho Ucinnosti pfemény.

VAROVANI
Neumistujte prvky generujici teplo (vystupni filtry) na saci stranu zafizeni. Jinak maze dojit k nebez-
pecnému prehfati.

6.3. Montaz na kryt ventilatoru motoru

Zarizeni se namontuje na kryt ventilatoru motoru a upevni pomoci ¢ty hackd dodavanych v pfislusné sadé motoru.

VAROVANI
/ ” \ Kdyz je zafizeni namontovano na krytu ventilatoru motoru, chlazeni zaji$tuje ventilator motoru. Je
tedy nutné demontovat ventilatory pouzivané pro montaz na sténu.

f VAROVANI
Montaz na kryt ventilatoru motoru je mozna pouze u motor( vybavenych kovovym krytem ventilatoru
a pfipevnénych k motoru Srouby, nikoli pouze montazi.

15
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Sada motoru pro zarizeni velikosti 1 a 2

Sada obsahuje:

* n. 4 Srouby M5x50.
* C. 4 hacky pro upevnéni na kryt ventildtoru motoru.
» ¢&.° 1 stfedici €ep na krytu ventilatoru motoru.

6.4. Montaz na bok motoru B35

Tento typ montéZe je mozny pouze s motory IEC ve verzi B35 (s pfirubou motoru a patkami), za pouZiti specifické
sady motoru.

Chlazeni zafizeni je zaru¢eno samotnym ventilanim systémem zafizeni.

16
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Obrazek 1. Sada motoru pro zarizeni velikosti 3
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Sada motoru obsahuje:

* n.° 1 adaptérova pfiruba pro motory MEC160,180,200,225.
* n. 4 Srouby M8.
* n. 4 Srouby M10, matice a podloZky.

6.5. Montaz na sténu

Zarizeni se montuje na sténu a je chlazeno ventilaénim systémem dodavanym v pfislusné nasténné sadé.




VASCO - VAriable Speed COntroller

Nasténna sada pro zarizeni velikosti 1 a 2

T

gl
Ay

Sada obsahuje:

* 12V DC ventilatory. Pro optimalni chlazeni jednotky se doporucuje pfi montazi ventilatort respektovat smér
proudéni uvedeny na obrazku.

* n.° 1 kryt ventilatoru

» &. 2 Srouby pro upevnéni krytu ventilatoru k chladici.

* n. 2 drzaky pro upevnéni na sténu s pfisluSnou Sablonou.

* &.° 4 Srouby M5 pro upevnéni zafizeni na drzaky.
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Upevnéni na sténu pro zarizeni velikosti 3
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7. Elektricka instalace

VAROVANI
Nez budete pokracovat, prec¢téte si pozorné kapitolu o bezpecnosti.
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7.1. Uzemnéni

NEBEZPECI
Pfed uvedenim do provozu se ujistéte, Ze zafizeni a zatéZe k nému pfipojené jsou spravné uzemneé-
ny pomoci pfislusnych pfipojovacich svorek.
Ujistéte se, Ze uzemnovaci systém vyhovuje pfedpisiim a pro uzemnéni zafizeni se fidte mistnimi
predpisy.
Kazdy motor musi byt vybaven viastnim zemnicim kabelem, jehoZ délka musi byt co nejkratsi.
Neprovadéjte zfetézend zemni spojeni.
Svodové proudy mohou prekrocit 3,5 mA. V pfipadé potfeby se doporucuje pouzit zesilené uzemneé-
ni.

Pro zemnici kabely pouzijte nasledujici minimalni velikosti prafez(:

 prafez rovny prufezu napajeciho kabelu do 16 mm2 (6 AWG).
» prifez rovny 16 mm2 (6 AWG) na Usek napajeciho kabelu mezi 16 mm2 (6 AWG) a 35 mm2 (1 AWG).
* prafez rovny poloviné priifezu napajeciho kabelu pro jeho prifez vétsi nez 35 mm2 (1 AWG).

7.2. Ochranna zarizeni

NEBEZPECI
Pfed zafizenim se doporucuje instalovat vhodna ochranna zafizeni, jako je jisti€, pojistky a proudovy
chranic.
Pojistky a spinace.
Ochranné zafizeni je schopno chranit motor pfed pfetizenim digitalnim Fizenim absorbovaného proudu ve vztahu
k nastavenému jmenovitému proudu.
Neni nutné instalovat Zzadné ochranné zafizeni proti pfetizeni mezi frekven&ni méni¢ a motor.

Na druhou stranu je nutné pred zafizeni instalovat nadproudové a zkratové ochrany jako jsou pojistky a jistice. Ty
zasahuji v pfipadé poruchy soucasti uvnitf produktu.

Napajeci napéti Sablona Doporucéena pojistka Doporuéeny spinac
gG
1x 230 VAC V209 20 ABB MCB S201-C20
1x 230 VAC V214 25 ABB MCB S201-C25
1x230 VAC V218 40 ABB MCB S201-C40
1x 230 VAC V225 63 ABB MCBS201-C63
3x230 VAC V306 10 ABB MCB S203-C10
3x230 VAC V309 16 ABB MCB S203-C16
3 x 230 VAC V314 20 ABB MCBS203-C20
3x230 VAC V318 25 ABB MCB S203-C25
3x230 VAC V325 30 ABB MCB S203-C32
3x230 VAC V330 35 ABB MCB S203-C40
3x230 VAC V338 50 ABB MCB S203-C50
3x 230 VAC V348 63 ABB MCB S203-C63
3 x 230 VAC V365 80 ABB MCB S203-C80
3x230 VAC V375 100 ABB MCB S203-C100
3x230 VAC V385 100 ABB MCB S203-C100
3 x 230 VAC V3118 160 SACE FORMULA 160
3x230 VAC V3158 200 SACE FORMULA 200
3x230 VAC V3185 200 SACE FORMULA 200
3x230 VAC V3215 250 SACE FORMULA 250
3x 230 VAC V3268 315 SACE FORMULA 320
3 x 380 -460 VAC V406 10 ABB MCBS203-C10
3 x380-460 VAC V409 16 ABB MCBS203-C16
3x380-460 VAC V414 20 ABB MCBS203-C20
3 x 380 -460 VAC V418 25 ABB MCBS203-C25
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Napajeci napéti Sablona Doporucena pojistka Doporuceny spina¢
gG
3 x 380 -460 VAC V425 30 ABB MCBS203-C32
3 x 380 -460 VAC V430 35 ABB MCBS203-C40
3 x 380 - 460 VAC V438 50 ABB MCBS203-C50
3x380-460 VAC V448 63 ABB MCBS203-C63
3 x 380 -460 VAC V465 80 ABB MCBS203-C80
3 x 380 -460 VAC V475 100 ABB MCBS203-C100
3 x 380 -460 VAC V485 100 ABB MCBS203-C100
3x380-460 VAC V4118 160 SACE FORMULA 160
3 x380-460 VAC V4158 200 SACE FORMULA 200
3 x 380 - 460 VAC V4185 200 SACE FORMULA 200
3 x 380 -460 VAC V4215 250 SACE FORMULA 250
3 x 380 -460 VAC V4268 315 SACE FORMULA 320

Zarizeni na zbytkovy proud (RCD)

Pro invertorova zafizeni s jednofazovym napajenim se doporucuje pouzivat RCD zafizeni citlivé na stfidavy proud
jak sinusového, tak pulzniho typu. Uvedena zafizeni jsou v pofadi podle priority:

* typ F, oznageny symboly

schopné detekovat i vysokofrekvenéni proudy az do 1 kHz.

* typ A-APR, oznacené symboly charakterizované mirnym zpozdénim v zasahu.

« typ A, oznageny symboly

Pro invertorova zafizeni s tfifazovym napajenim se doporucuje pouzivat RCD zafizeni citlivé na stfidavy i stejnos-
mérny proud. Uvedena zafizeni jsou:

* typ B, oznaceny symboly

(]I E=]

7.3. Propojovaci kabely

VAROVANI

Pripojovaci kabely musi odpovidat mistnim pfedpisim, mit odpovidajici prifez a splfovat pozadavky

na napéti, proud a teplotu.

7.3.1. Napajeci kabely

Sablona Maximalni prarez Maximalni prirez Utahovaci moment Utahovaci moment
vstupniho kabelu vystupniho kabelu kabelu [Nm] zemniciho kabelu
S uzemnénim S uzemnénim
V209 3x2,5mm? 4 x 2,5 mm?2 1 1
V214 3 x 2,5 mm2 4 x 2,5 mm? 1 1
V218 3 x 6 mm? 4 x 6 mm? 1 3
V225 3 x 6 mm2 4 x 6 mm? 1 3
V306 4 x2,5 mm? 4 x 2,5 mm? 1 1
V309 4 x 2,5 mm? 4 x 2,5 mm? 1 1
V314 4 x 6 mm? 4 x 6 mm? 1 3
V318 4 x 6 mm? 4 x 6 mm? 1 3
V325 4 x 6 mm? 4 x 6 mm? 1 3
V330 4 x 6 mm? 4 x 6 mm? 1 3
V338 4 x 16 mm?2 4 x 16 mm? 3 3
V348 4 x 16 mm?2 4 x 16 mm? 3 3
V365 4 x 35 mm2 4 x 35 mm? 4 4
V375 4 x 35 mm2 4 x 35 mm? 4 4
V385 4 x 35 mm2 4 x 35 mm? 4 4
V3118 4 x 35 mm? 4 x 35 mm? 4 4
V3158 4 x 50 mm2 4 x 50 mm? 20 20
V3185 4 x 50 mm? 4 x 50 mm? 20 20
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Sablona Maximalni prarez Maximalni priirez Utahovaci moment Utahovaci moment
vstupniho kabelu vystupniho kabelu kabelu [Nm] zemniciho kabelu
S uzemnénim S uzemnénim
V3215 4 x 95 mm? 4 x 95 mm? 20 20
V3268 4 x 95 mm?2 4 x 95 mm? 20 20
V406 4 x 2,5 mm? 4 x 2,5 mm? 1 1
V409 4 x2,5mm? 4 x 2,5 mm? 1 1
V414 4 x 6 mm? 4 x 6 mm? 1 3
V418 4 x 6 mm? 4 x 6 mm? 1 3
V425 4 x 6 mm? 4 x 6 mm? 1,5 3
V430 4 x 6 mm? 4 x 6 mm? 1,5 3
V438 4 x 16 mm? 4 x 16 mm? 3 3
V448 4 x 16 mm2 4 x 16 mm? 3 3
V465 4 x 35 mm? 4 x 35 mm? 4 4
V475 4 x 35 mm2 4 x 35 mm? 4 4
V485 4 x 35 mm? 4 x 35 mm? 4 4
V4118 4 x 35 mm2 4 x 35 mm? 4 4
V4158 4 x 50 mm?2 4 x 50 mm? 20 20
V4185 4 x 50 mm? 4 x 50 mm? 20 20
V4215 4 x 95 mm2 4 x 95 mm? 20 20
V4268 4 x 95 mm?2 4 x 95 mm? 20 20

VAROVANI
Pouzijte nestinény kabel pro vstupni kabely a stinény kabel pro vystupni kabely.

A\
A\
A\

7.3.2. Ovladaci kabely

VAROVANI
VZdy pouzivejte kabely se specialnimi kabelovymi oky, které mohou byt dodany s vyrobkem.

VAROVANI
Pro délky motorového kabelu vétsi nez 5 metrl se doporucuje pouziti specialnich vystupnich filtra,
které jsou k dispozici na vyzadani.

Typ Maximalni prarez ovladacich kabel Utahovaci moment [Nm]

Ovladaci terminaly vS§ech modell 1 mm? (16 AWG) 0,5 Nm (0,37 ftlbs)

VAROVANI
Pro ovladaci kabely pouZijte stinény kabel.

A\
A\

7.4. Elektromagneticka kompatibilita (EMC)

Zarizeni splfiuje poZzadavky na elektromagnetickou kompatibilitu dle normy EN61800-3.
Aby v8ak byla zajisténa elektromagneticka kompatibilita systému, ve kterém je instalovan, je nutné:

VAROVANI
Vzdy pouzivejte kabely se specialnimi kabelovymi oky, které mohou byt dodany s vyrobkem.

» pouzivejte co nejkratSi zemnici kabely.
» pouZzivejte co nejkratSi kabely motoru a stinéné se stinénim pfipojenym na obou koncich.
* pouzivejte stinéné signalni kabely se stinénim pfipojenym pouze na jednom konci.

VAROVANI
Signalni kabely, kabely motoru a napajeci kabely instalujte oddélené od sebe ve vzdalenosti alespori
30 cm. Pokud se signélové kabely musi stykat se silovymi kabely, kfiZte je kolmo.
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VAROVANI

A Je mozné odstranit pfipojeni filtracnich kondenzatort Cy k zemi odstranénim Sroubl oznacenych
symbolem EMC. Timto zplsobem se snizi zemni svodové proudy zplsobené filtrem, ale ztrati se
vlastni EMC kompatibilita zafizeni, ktera musi byt proto zaru¢ena externé jinym zptisobem.
V pfipadé instalace do IT systému se doporucuje odstranit Srouby oznacené symbolem EMC a nain-
stalovat externi regulator izolace. Fotovoltaické systémy spadaji do kategorie IT.

7.5. Elektrické pripojky
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7.5.1. Pripojeni napajeni

V209, V214
oo
:
Be FAN
1 0011 (I (0110 SIS
SO
F+F-
E@ EMC2 E@]
1 eyl
LlEMC1 LINE MOTOR 1~ EMC3L]
L1/L L2/N .
A [mm] Predizolovana koncovka Schéma odizolovani
L1/L 40 Vidlice na Sroub M4
Strava
L2/N 40 Vidlice na &roub M4 A
LINE PE.O 70 O¢ko pro $roub M4
U 40 Vidlice na Sroub M4
Motor \' 40 Vidlice na Sroub M4
MOTOR w 40 Vidlice na Sroub M4
PE.D 70 Ocko pro §roub M4

POZNAMKA
V pfipadé pfipojeni jednofazového motoru PSC (permanentné viozeného kondenzatoru) pfipojte béh
k fazi U a spolecny k fazi V, fazi W nechte nezapojenou.

POZNAMKA
Svorka FAN: F+, F- napaji pomocny ventilator 12 V DC, ktery je soucasti nasténné sady.
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V218 ,V225
® @)\
[&] )
Il =) N—l Il
\\\ @ l/
A [mm] Predizolovana koncovka Schéma odizolovani
L1/L 50 Vidlice na Sroub M4
Strava
L2/N 50 Vidlice na Sroub M4 A
——
LINE PE. D 100 O&ko pro droub M4
U 50 Vidlice na Sroub M4
Motor \Y 50 Vidlice na Sroub M4
MOTOR w 50 Vidlice na Sroub M4
PE.O 100 Ogko pro Sroub M4
POZNAMKA

K

Svorka FAN: F+, F- napaji pomocny ventilator 12 V DC, ktery je sou€asti nasténné sady.
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V306 , V309, V406 , V409

[©555Y)

K

A [mm] Predizolovana koncovka Schéma odizolovani
L1 40 Vidlice na Sroub M4
Strava L2 40 Vidlice na Sroub M4
LINE L3 40 Vidlice na Sroub M4 %
PE. D 70 Ogko pro $roub M4
U 40 Vidlice na Sroub M4
Motor v 40 Vidlice na Sroub M4
MOTOR w 40 Vidlice na Sroub M4
PE.D 70 Ocko pro §roub M4
POZNAMKA

Svorka FAN: F+, F- napaji pomocny ventilator 12 V DC, ktery je soucasti nasténné sady.
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V314 ,V318,V414 ,V418

/ES 'ﬁvoc

[BR +

e
BR-
[

<0

0o 0m

EMC

3

® )\

€

Y

9

;

000004

K

A [mm] Predizolovana koncovka Schéma odizolovani
L1 50 Vidlice na Sroub M4
Strava L2 50 Vidlice na Sroub M4
LINE L3 50 Vidlice na $roub M4 %
PE. D 100 Ogko pro $roub M4
U 50 Vidlice na Sroub M4
Motor \' 50 Vidlice na Sroub M4
MOTOR w 50 Vidlice na Sroub M4
PE.© 100 Ogko pro roub M4
POZNAMKA

Svorka FAN: F+, F- napaji pomocny ventilator 12 V DC, ktery je soucasti nasténné sady.
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V325, V330, V425, V430

/65 'ﬁ

e
BR-
[

vDC = @

[BR +
@)\

0o 0m

EMC

I\

9

\NQeveoOg

A [mm] Predizolovana koncovka Schéma odizolovani
L1 50 Spropitné
Strava L2 50 Spropitné
LINE L3 50 Spropitné }#{
PE. D 100 Ogko pro $roub M4
U 50 Spropitné
Motor \") 50 Spropitné
MOTOR w 50 Spropitné
PE.© 100 Ogko pro roub M4
POZNAMKA

K

Svorka FAN: F+, F- napaji pomocny ventilator 12 V DC, ktery je soucasti nasténné sady.
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V338 ,V348,V365,V375,V385, V318, V438, V448 , V465, V475 ,V485, V4118

@) 8]
®
.
® L
o o
‘ H — fle| L1 L2 L3
® E Ol0|0|0
00 & b
00 ololo EH HHH
OJOJOJO
. ===
PE.U V WPE.
L1 L2 L3 ®
olo|o LINE MOTOR
PE.U V WPE. d: @
LINE MOTOR
o
—_——
o fFry 6864
== ==
A [mm] Predizolovana koncovka Schéma odizolovani
L1 140 Spropitné
Strava L2 140 Spropitné A
LINE L3 140 Spropitné b
PE.O 140 Spropitné
U 140 Spropitné
Motor \' 140 Spropitné
MOTOR w 140 Spropitné
PE O 140 Spropitné
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V3158, V3185, V3215, V3268 , V4158 , V4185 , V4215, V4268

[ O 0
® ®
® ®
| =R
(o)) OOO o) 5 5
y r L1 L2 L3
® Lij c F@
o} [¢]
® S 1 L s @ (
= I I = —
7 0]|9]|0]0]|© r
PEfU WV liw lPE] o)
o} [¢]
LINE MOTOR
LINE MOTOR
o} [¢]
R
o [¢]
° ! [ I I [ ] E ! [ I I [ ] @ @
=] =]
A [mm] Predizolovana koncovka Schéma odizolovani
L1 360 Oc¢ko pro Sroub M10
Strava L2 360 Oc¢ko pro Sroub M10 A
LINE L3 360 Ocko pro Sroub M10 b
PE.D 360 Ogko pro $roub M10
U 360 Oc¢ko pro Sroub M10
Motor \' 360 Ocko pro Sroub M10
MOTOR w 360 Oc¢ko pro Sroub M10
PE.O 360 Otko pro $roub M10

7.5.2. Kontrolni pfripojeni

Ovladaci deska je spole¢na pro vSechny modely.
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MODBUS
S2+
S2-
G L
COMBO
— >
Siel | o 3 [
S1- A\
R slh< 3B <«
G o
— o g TmEE
DISPLAY O [o]| &
< <
N4 SEL AN3 SEL
2E 3m
SH< SH<
B: °mf
ay uy
DOL 2 DOL 1 ALARM STATUS
>~ - 2. B _3% 98
NO4 COM4 NC4 NO3 COM3 NC3 NO2 COM2 NC2 NO1 COM1 NC1 zZzz3 7Y 2y 3% E <Zt E <Z(
Typ Funkce Funkénost Komentare
Analogové vstupy AN1 4-20 mA Snimac¢/Senzor 1 -
AN2 4-20 mA Snimac/Senzor 2 -
AN3 4-20 mA Externi nastavena hodnota Konfigurovatelné jako 4-20 mA nebo
0-10 V pres propojku.
0-10V
AN4 4-20 mA Externi frekvence Konfigurovatelné jako 4-20 mA nebo
0-10 V pres propojku.
0-10V Externi nastavena hodnota 2
Strava +15V 15 VDC, max 100 mA Napajeni pro analogové vstupy Nepouzivejte jako napajeci zdroj pro
4-20 mA digitalni vstupy!
Strava +10V 10 VDC, max 3 mA Napajeni pro analogové vstupy Nepouzivejte jako napajeci zdroj pro
0-10V digitalni vstupy!
Signal GND ov Izolovany Signal GND pro analogové a digi- -
talni vstupy
Digitalni vstupy IN1 Aktivni nizka Start a stop motoru Programovatelné jako normainé ote-
viené nebo normalné zaviené.
IN2 Aktivni nizka Start a stop motoru Programovatelné jako normalné ote-
viené nebo normalné zavrené.
Vyménite nastavenou hodnotu 1
a2
Vymeéna pracovnich frekvenci 1
a2
IN3 Aktivni nizka Start a stop motoru Programovatelné jako normalné ote-
viené nebo normalné zavrené.
Vyména senzor(i 1 a 2
IN4 Aktivni nizka Alarmy resetovany Programovatelné jako normalné ote-
viené nebo normalné zavrené.
Start a stop motoru
Pfepinani mezi hlavnim a pomoc-
nym rezimem ovladani
Reléové vystupy NO1 Normainé otevieno relé STATUS Bezpotencialové kontakty
Com1 Spole¢ny NO1, COM1: sepnuty kontakt pfi Max 250 VAC, 2 A
NC1 Normélné zavfeno bézicim motoru.
i Max 30V DC, 2 A
NC1, COM1: sepnuty kontakt se
zastavenym motorem.
Reléové vystupy NO2 Normainé otevieno ALARM relé Bezpotencialové kontakty
com2 Spolecny NO2, COM2: sepnuty kontakt bez | Max 250 VAC, 2 A
NC2 Normélné zavfeno alarmu.
Max 30V DC, 2 A
NC2, COM2: sepnuty kontakt
s alarmem nebo bez napajeni.
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Typ Funkce Funkénost Komentare
Reléové vystupy NO3 Normalné otevieno Relé DOL1 Bezpotencialové kontakty
COom3 Spolecny NO3, COM3: kontakt sepnuty pro Max 250 VAC, 2 A
NC3 Normaliné zavieno spusténi Cerpadla DOL1.

Max 30V DC,2A
NC3, COMS: kontakt otevieny pro

spusténi ¢erpadla DOL1.

Reléové vystupy NO4 Normalné otevieno Relé DOL2 Bezpotencialové kontakty
Ccom4 Spolecny NOA}, FOM4 kontakt sepnuty pro Max 250 VAC, 2 A
NC4 Normalné zavieno spusténi Cerpadla DOL2.

Max 30 VDC, 2 A
NC4, COM4: kontakt otevieny pro

spusténi ¢erpadla DOL2.

sériové RS485 S1+ Pozitivni Komunikace -
S1- Negativni COMBO -
G Sériové GND Sériové GND je izolovano od signalu
GND
sériové RS485 S2+ Pozitivni Komunikace -
S2- Negativni MODBUS RTU -
G Sériové GND Sériové GND je izolovano od signalu
BACnet (pokud je k dispozici) GND

8. Uvedeni do provozu

8.1. Predbézné kontroly

Pfed pfipojenim napéti k zafizeni se doporu€uje provést nasledujici elektrické a mechanické kontroly:

» Zkontrolujte, zda zafizeni vyhovuje ovladani motoru podle udaji na typovém Stitku.

» Zkontrolujte spravné uzemnéni zafizeni, zatéZe a celého systému.

» Zkontrolujte spravné pfipojeni napajeciho kabelu a kabelu motoru a vénujte zvlastni pozornost pfipadnému
obraceni pfipojeni.

» Zkontrolujte spravné pfipojeni napajecich a signalnich kabell a vénujte zvlastni pozornost pfipadné polarité.

+ Zkontrolujte spravné dotazeni pfipojovacich svorek silovych a signalnich kabeld.

» Zkontrolujte splnéni pozadavkl na elektromagnetickou kompatibilitu (EMC) a spravné pfipojeni stinéni kabelu.

» Zkontrolujte, zda jsou pfitomna a spravné nainstalovana ochranna zafizeni.

» Qveérte, zda je mechanicka instalace spravna, robustni a v souladu s pozadavky na prostfedi a chlazeni.

» Zkontrolujte, zda jsou tésnéni neporusena a spravné umisténa na svych mistech.

» Zkontrolujte spravné dotazeni kabelovych prichodek a Sroub.

» Zkontrolujte, zda je zafizeni zcela uzavfeno a zda nejsou pfistupné €asti pod napétim.

8.2. Zapnuti

NEBEZPECI
Pfed pfipojenim napdjeni k zafizeni se ujistéte, Ze jste si pfecetli, porozuméli a provedli vSechny
bezpec&nostni pokyny a pokyny k mechanické a elektrické instalaci.

Koneé&né je mozné:
* pfipojte napajeci napéti k zafizeni
 zkontrolujte spravné zapalovani a absenci vystraznych zprav.

* naprogramujte motor
* spustte motor

9. Pouziti a programovani
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9.1. Klavesnice s displejem

5 6
@@/

VAROVANI

Chrante klavesnici a displej pfed narazy. Tisknéte prsty pouze na klavesy a nikdy ne na disple;.
Nadmeérny tlak na displej a jeho okoli muze vést k poSkozeni.

1. ZOBRAZIT

2. START: nastartovani motoru

3. STOP: zastaveni motoru / reset alarmu / opusténi menu

4. ENTER: vstup do menu / zména parametrl / potvrzeni parametrd
5. +:rolovani parametri / zména parametr(

6. -:rolovani parametri / zména parametrd

Podrzenim tlacitka START/STOP po dobu alespori 5 sekund se aktivuje funkce zamku tlaCitek START/STOP,
pomoci které je mozné pouze listovat a prohlizet provozni parametry pomoci tlagitek + a -, ale nelze spustit nebo
zastavit motor. DalSim stisknutim tladitka START/STOP po dobu alespon 5 sekund umoznite deaktivaci zamku.
Pfidrzenim tlaCitek + a - po dobu alespori 5 sekund je mozné obratit zobrazeni displeje. Poznamka: Pokud vstoupi-
te do mobilni aplikace a pfenastavite parametr ,Control mode* na hodnotu ,Fixed speed”, tlagitka (PLUS a MINUS)
budou upravovat frekvenci motoru misto pozadovaného tlaku v systému. Abyste mohli opét upravovat tlagitky
pozadovany tlak, tak musite upravit parametr ,Control mode“ na hodnotu ,Constatnt value® v mobilni aplikaci.

POZNAMKA

Akusticky potvrzovaci signal doprovazi uZivatele pfi pouzivani zafizeni a poskytuje rychlou indikaci
v pfipadé poplachu.

9.2. Ovladani pres mobilni aplikaci

Zafizeni je mozné ovladat pomoci chytrého telefonu nebo tabletu vybaveného Bluetooth BTLE konektivitou a po-
moci aplikace Nastec NOW. Aplikace je dostupna pro Android a iOS a Ize ji zdarma stahnout prostfednictvim
pFislusnych internetovych obchodd.

Android i0OS
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Prostfednictvim aplikace je mozné:

» Monitorujte vice provoznich parametri souc¢asné.
+ Ziskejte statistiky spotfeby energie a zkontrolujte historii alarma.
» Spoustéjte sestavy s moznosti vkladat poznamky, obrazky a odesilat je e-mailem nebo je ukladat do digitalniho

archivu.

* Vytvarejte programy, ukladejte je do archivu, kopirujte je do jinych zafizeni a sdilejte je mezi vice uzivateli

* Ovladejte zafizeni na dalku pfes wi-fi nebo GSM pomoci chytrého telefonu umisténého pobliz jako modem.
* PFistup k manualum a dalSi technické dokumentaci.

« Ziskejte online napovédu k parametrim a alarmim.

9.3. Poéatecni konfigurace

Pfi prvnim zapnuti zafizeni vstupujete pfimo do vychozi konfigurace, jejimz prostfednictvim je mozné provést
rychlé a uplné naprogramovani zafizeni ve vztahu k ¢erpadlu a systému, ve kterém je instalovano. Nedokonc&eni
pocatecniho nastaveni znemozriuje pouziti zafizeni. Prvotni konfiguraci je vSak mozné kdykoliv zopakovat, jako
v pfipadé, kdy se rozhodnete instalovat zafizeni do nového systému.

Zatizeni navrhne vychozi hodnoty pro kaZzdy parametr. Pokud si pfejete zménit zakladni nastaveni, jednoduse
stisknéte klavesu ENTER, pockejte, az parametr zane blikat, a pouzZijte rolovaci tla€itka. DalSim stisknutim tlagitka
ENTER se zvolena hodnota ulozi, a proto pfestane blikat.

Bé&hem pocatecniho nastaveni se reZzim ovladani zafizeni automaticky nastavi na P018 Control mode = Constant
value A P083 Unit = bar.

Nize je podrobny popis rdznych parametru zjisténych béhem pocatecni konfigurace.

Parametr Vychozi Popis
P001 Language Angli¢tina Jazyk komunikace smérem k uzivateli
XXXXXXX
P083 Unit bar Jednotka [bar, %, ft, in, cm, m, K, F, C, gpm, I/min, m3/h, atm, psil.
XXXXX
P102 Motor type Threephase | Typ pfipojeného motoru a pouzité ovladani:
asyn.
XXXXXX » Singlephase PSC : ovladani pro jednofazové 2dratové motory PSC.
» Threephase asyn. : fizeni pro tfifazové asynchronni motory.
» Synchronous PM : fizeni pro synchronni motory s permanentnimi magnety.
* Scalar : Skalarni ovladani V/f.
P017 Rated motor Amp. Jmenovity proud motoru podle udaju na typovém Stitku zvySeny o 5 %. Pokles napéti na ménici maze
mit za nasledek vétSi odbér proudu, nez je jmenovity proud motoru uvedeny na typovém Stitku. Je nutné
1= XXX [A] ovéfit u vyrobce motoru, ze tento nadproud Ize tolerovat.
P005 Rated motor freq 50 Jmenovita frekvence motoru podle udajl na jeho typovém §titku.
f= XXX [Hz]
P004 F.scale sensor 16 Plny rozsah snimace.
p =XX.X [bar]
Sensor test Pfed pouzitim je nutné snimac¢ vyzkouset.
Press ENT Pokud snima¢ neni pfipojen nebo je pfipojen nespravné, po stisknuti tlacitka ENTER se zobrazi indika-
ce SENSOR OFF
P061 Max alarm value 10 Maximalni povolena hodnota v systému, po jejimz pfekroceni se ¢erpadlo zastavi i v provoznim rezimu
s konstantni frekvenci a zobrazi se alarm. Cerpadlo se restartuje az poté, co naméFena hodnota klesne
p= XX.X [bar] pod maximalni hodnotu alarmu na vice nez 5 sekund.
P002 Set value 3 Hodnota, kterou chcete zachovat konstantni.

p = XX.X [bar]

Motor tuning

ENT to access

Pokud je zafizeni ,FOC-ready*, je nutné pfed uvedenim do provozu provést kalibraci motoru.

A\

VAROVANI

Pozorné si prectéte kapitolu vénovanou ovladani motoru FOC.

Motor test

START/STOP

Stisknutim tlacitka START/STOP je mozné provést test chodu ¢erpadla pfi pozadované pracovni frek-
venci.

VAROVANI

Zkontrolujte moznost spusténi ¢erpadla, aniz by doslo k poSkozeni erpadla nebo
systému.
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Parametr Vychozi Popis

P044 Rotation sense -—-> Smeér otaceni motoru. Pokud se motor otaci nespravnym smérem, je mozné obratit smér otaceni, aniz
by bylo nutné ménit sled fazi v zapojeni.

> [ <eee

P049 COMBO OFF Povolte funkci P049 COMBO pro kombinovany provoz nékolika ¢erpadel paralelné. Preététe si vyhraze-
nou kapitolu.

ON/OFF

P062 Address COMBO Adresa zafizeni v rezimu COMBO:

XX * 0: Fidici (master)
* 01 az 07: fizeny (slave)

BTLE connection ON Povolit komunikaci BTLE

ON/ OFF

P043 Autorestart OFF Pokud je zvolena moznost ON (Zapnuto), po vypadku napéti se ménic¢ vrati do normalniho stavu; pokud
ménic¢ napajel ¢erpadlo pred vypadkem napéti, obnovi napajeni cerpadla.

ON/OFF

INITIAL SETUP Tato zprava informuje uZivatele, Ze postup po¢ate¢ni konfigurace byl uspésSné dokoncen. Parametry
nastavené béhem tohoto postupu zUstanou uloZeny v zafizeni. Tyto hodnoty Ize nasledné upravit v pfi-

COMPLETED slusnych nabidkach.

9.4. Ovladani motoru FOC

9.4.1. Uvod

Rizeni motoru FOC (Field Oriented Control) implementované v ménigich ,FOC-ready* pfinasi oproti tradiénimu

fizeni nasledujici vyhody:

* Optimalni kontrola proudu v kazdém pracovnim bodé.

* Rychlé a pfesné nastaveni rychlosti.

» NiZ8i spotifeba energie.

* SniZeni kolisani toivého momentu (vibraci) pro hladsi a pravideln&jsi provoz v celém frekvenénim rozsahu
a mensi hluénost systému.

* MenSi mechanické namahani motoru, ¢erpadla a hydraulického systému.

Ovladani FOC zafizeni ,pfipravenych na FOC* Ize pouzit s:

» Trifazové asynchronni motory
+ Trifazové synchronni motory s permanentnimi magnety

Ovladani je ,bezsnimacové® a nevyzaduje tedy pouziti zadného snimace.

9.4.2. Kalibrace ovladani FOC

Aby zafizeni mohlo provést kontrolu FOC, je nutné:

1. Provedte veSkeré systémové zapojeni. Pfipojte zatéz (Cerpadlo) k frekvenénimu ménici (FM) pomoci kabelu
vhodné délky a pfipadné s dV / dt nebo sinusovym filtrem.

2. Zapnéte systém a postupujte podle pokynl pro po¢ate¢ni nastaveni:
a. Typ motoru: tfifazovy asynchronni nebo synchronni s permanentnimi magnety.
b. Jmenovité napéti motoru podle udaju na jeho typovém Stitku.
c. Jmenovita frekvence motoru podle Udajli na jeho typovém Stitku.
d. Jmenovity proud motoru se zvysil 0 5 % v porovnani s udaji na typovém Stitku.

3. Provedte proces automatického ladéni, aby se méni¢ naudil elektrické informace o zatézi, ktera je k nému
pfipojena (motor, kabel a jakykoli filtr). Proces kalibrace maze trvat az 1 minutu.

4. Pockejte na uspésSné dokonceni procesu kalibrace.

POZNAMKA
Proces kalibrace muize trvat az 1 minutu. Pockejte, dokud nebude dokoncena.

POZNAMKA
Proces kalibrace musi byt proveden v konecné elektrické konfiguraci systému, tj. s nasazenym
motorem, kabelem a pfipadnym filtrem.

Pokud dojde ke zméné na motoru, kabelu nebo pouzitém filtru, musi se proces kalibrace opakovat.
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VYSTRAHA
Nespravné nastaveni napéti motoru, frekvence a jmenovitého proudu vede k nespravnym vysledkiim
v procesu kalibrace a tim k poruse motoru.

VAROVANI

Nastaveni pfili§ vysokého jmenovitého proudu motoru ve srovnani s udaji na typovém stitku mize
vazné poskodit motor i méni¢ Nastaveni pfilis vysokého jmenovitého proudu motoru ve srovnani
s Udaji na typovém stitku mize vazné poskodit motor i ménic.

VAROVANI

Béhem kalibrace se vinuti motoru zahfiva zkusebnim proudem. Pokud je motor samoventilovan,
absence otaceni motoru neumozriuje nuceny odvod tepla. Proto se doporu€uje nechat motor mezi
jednou a dalsi kalibraci vychladnout.

NEBEZPECI
Béhem procesu kalibrace ztstava motor v klidu, ale je napajen po celou dobu kalibrace. Pred
jakymkoli zasahem do zafizeni a zatéZi k nému pfipojenych odpojte zafizeni od napajeni.

> B> B> DB

V pfipadé, Ze proces kalibrace nebyl uspésny, je nutné zkontrolovat:

» Spojeni mezi méniCem a zatézi (v€etné pfipadnych viozenych motorovych filtrd).
* Nastavené hodnoty jmenovitého napéti, frekvence a proudu.

POZNAMKA
Motor nelze nastartovat, dokud neni dokoncen proces kalibrace.

POZNAMKA
3 Pokud neni mozné dokoncit proces kalibrace, je mozné ruéné zadat parametry odporu statoru (Rs)
a induk¢nosti statoru (Ls) v nabidce parametrti motoru (vychozi heslo 002). Tyto idaje mohou byt
poskytnuty vyrobcem motoru nebo odvozeny z méfeni. Pokud tyto udaje nemate a proces samokali-
brace neni uspésny, doporu€ujeme kontaktovat sluzbu technické pomoci.

9.4.3. Nastaveni ovladani FOC

Algoritmus Fizeni FOC provadi fizeni proudu (momentu) a rychlosti s definovanou dynamikou odezvy.

Dynamika FOC je standardné nastavena na hodnotu dostate¢nou pro zaru€eni pfesného ovladani bez kolisani ve
vétsiné aplikaci.

V nékterych pfipadech v§ak muze byt nutné zvysit (v pfitomnosti frekvenénich oscilaci) nebo snizit (v pfipadé
nadproudovych nebo vypinacich alarmu igbt) parametr ,Dynamics FOC* v nabidce parametrd motoru (vychozi
heslo 002) podle do nasledujici tabulky:

Konfigurace Dynamika FOC
Motorové kabely krat$i nez 100 m a bez filtru mezi méni¢em a motorem. 200

Motorové kabely krat$i nez 100 m a pfitomnost dV / dt filtru mezi méni¢em a motorem. 150

Motorové kabely del$i nez 100 ma pfitomnost dV / dt filtru mezi méni¢em a motorem. 100

PFitomnost sinusového filtru mezi méni¢em a motorem. 50 nebo 40 nebo méné

VAROVANI
/ l \ Nespravné nastaveni dynamiky FOC muze zpusobit:
+ Kolisani rychlosti v pfipadé, Ze dynamika FOC je pfili§ pomala.
» Alarmy nadproudu nebo vypnuti igbt v pfipadé, Ze dynamika FOC je pfili$ rychla.

V pfipadé vySe uvedenych podminek se doporucuje okamzité zasahnout vhodnou upravou parame-
tru ,FOC Dynamics®. Nedostate¢ny zasah by mohl vést k poSkozeni ménice, motoru a systému.

9.5. Poéatecni pohled (verze s displejem)

Po zapnuti zafizeni je uzivateli sdélena verze Fidiciho firmwaru (CTRL = X.XX) a verze firmwaru napajeni (INV =
X.XX).
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Nasledné&, nebo jakmile je dokon&ena prvni poCate€ni konfigurace, se otevie uvodni pohled.

I N |

% Ta 3.0 ool.o f_A 3.0 49.8 B2 3.0 00.0
HCO bar Hz > bar Hz il bar Hz
D b 15 b

1: Bluetooth zapnuto. Blikani béhem komunikace; 2: Signal Wifi/lGSM (pokud je nainstalovana karta 10T); 3: Motor
se zastavil; 4: COMBO adresa (je-li aktivovana); 5: Jednotka méfeni; 6: Frekvence motoru; 7: Nactena hodnota; 8:
Varovani; 9: B&h motoru; 10: Aktivovan blok START/STOP; 11: Alarm; 12: Pohotovostni rezim;

9.5.1. Provozni parametry

Parametr Popis

XX.X [bar] Namérena hodnota tlaku.

Stisknutim klavesy ENTER se zobrazi nastavena hodnota tlaku <XXX.X>.

XXX.X [Hz] Parametr f pfedstavuje frekvenci (Hz), kterou méni¢ napaji motor. Podrzenim klavesy ENTER po dobu
alespon 5 sekund, pokud je rezim fizeni nastaven na "pevnou frekvenci”, je mozné v realném Case
ménit pracovni frekvenci. Dalsi stisknuti klavesy ENTER zpUsobi opusténi tohoto rezimu a uloZeni nové
pracovni frekvence.

XXX [VAC] Napajeci napéti ménice. Toto se objevi pouze kdyz je motor ve vypnutém stavu. Ve stavu ON se misto
napajeciho napéti zobrazuje proud absorbovany motorem.

XXX [A] Proud absorbovany motorem.

X.XX [cos@] Cosinus Uhlu fazového posunu @ mezi napétim a proudem. Rika se mu také Gginik motoru.

XXX [kW] Odhad ¢inného elektrického vykonu absorbovaného motorem.

CX Adresa zafizeni, kdyZ je povolena funkce COMBO.

AXX Alarm XX.

WXX Upozornéni XX.

STATUS: NORMAL Pfi absenci alarmd je STAV NORMALNI.

V opacéném pfipadé bude vystrazné hlaseni blikat a zazni pferuSovany akusticky signal, ktery Ize ztiSit
stisknutim tlacitka STOP.

Stisknutim klavesy ENTER vstoupite do nabidky Diagnostika.

Chcete-li se vratit do vychoziho zobrazeni, jednoduse stisknéte klavesu ENTER.

MENU' Stisknutim tla¢itka ENTER vstoupite do nabidky.

ENT to access

9.5.2. Diagnostika

Parametr Popis
S/N: Serial number Sériovy kod zafizeni.
BTLE MAC MAC adresa bezdratového modulu.
CTRL Verze firmwaru fidici desky.
INV Verze firmwaru napajeci desky.
OLED Zobrazit verzi firmwaru.
10T Verze firmwaru desky 10T (pokud je nainstalovana).
Inverter life Zivotnost ménige.
XXXXX h: XX'm
Motor life Zivotnost motoru.
XXXXX h: XX'm
%f 25 50 75 100 Provozni statistiky zaloZené na frekvenci a hodinach.
%h XX XX XX XX
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Parametr

Popis

AXX. XXXXXXXXXXXXX

XXXXXXX h i XX'm

Historie alarm( (az 8) ve vztahu k Zivotnosti stfidace.

WXX. XXXXXXXXXXXXX

XXXXXXX h i XX'm

Historie vystrah (az 8) ve vztahu k Zivotnosti stfidace.

9.6. Menu

Pro pfistup do sekce Menu stisknéte klavesu ENTER odpovidajici obrazovce MENU' / ENT to access.
Pro opusténi ¢asti Menu je nutné nékolikrat stisknout tlacitko STOP, dokud se nevratite do Po¢atecniho zobrazeni.

K

POZNAMKA
Pfed vstupem do sekce Menu zastavte motor.

Pfistup k MENU je chranén heslem na dvou urovnich:

+ Uroven instalatoru: UmozZfiuje GUpravu parametrd souvisejicich s provozem &erpadla v hydraulickém systému,
ve kterém je instalovano. Heslo 1, vychozi 001.
» Pokroécila aroven. Umozriuje Upravu parametr( tak kritickych, Zze v pfipadé Spatného nastaveni maze byt
ohrozena zivotnost zafizeni, ¢erpadla a systému. Heslo 2, vychozi 002.

V ramci kazdého menu je mozné zmeénit relativni pfistupové heslo.

K

POZNAMKA
Pristup do instala¢ni nebo pokrocilé urovné pomoci nespravného hesla znamena pouze moznost

prohlizeni nastavenych parametrt bez jakéhokoli prava na zménu.
V pfipadé ztraty hesla je vhodné kontaktovat technickou podporu a ziskat univerzalni heslo.

Menu Popis Uroveii Vychozi heslo
Control. param. Nabidka parametr( souvisejicich s ovladanim ¢erpadla v hydraulickém Uzivatel 001
systému, ve kterém je instalovano.
Motor parameters Nabidka parametr( ovladani motoru. Pokrogily 002
IN/OUT paramet. Nabidka parametr( tykajici se analogovych a digitalnich vstupl a vystupd | Uzivatel 001
Connect. param. Nabidka parametr(l tykajicich se konektivity a externi komunikace. Uzivatel 001
Change init.set Nabidka pocate¢ni konfigurace. Pokrogily 002

VYSTRAHA

Pristup do menu Change init.set Doporu€uje se pouze v pfipadé, Ze mate v umyslu zcela pfeprogra-
movat zafizeni pocinaje tovarnimi podminkami.

Zmeény provedené v parametrech v této nabidce se projevi az po uplném dokoné&eni pocateéni
konfigurace nebo po zobrazeni indikace Change init.set/ COMPLETED.

VSechny ostatni parametry zafizeni budou obnoveny na tovarni podminky.

9.7. Ridici parametry

2. Fix speed (pevna ry-
chlost)

3. Const.value 2set (na-
staveni hodnoty 2)

4. Fix speed 2 val. (hod-
nota pevné rychlosti)

5. External speed

vody.

2. Fix speed: méni¢ dodava ¢erpadlu nastavenou frekvenci, tak-
Ze se otacky Cerpadla udrzuji konstantni.

3. Const.value 2set: obé hodnoty se voli otevienim nebo zavie-
nim digitalniho vstupu IN2.

4. Fix speed 2 val.: obé& hodnoty se voli otevienim nebo zavie-
nim digitalniho vstupu IN2.

5. External speed: regulujte frekvenci motoru pomoci analogo-
vého vstupu AN4.

Parametr Vychozi Popis 1 3 4 5
P018 Control mode (regu- Constant Je mozné volit mezi nasledujicimi rezimy ovladani: X X X X
laéni rezim) value Kon-

stantni hod- | 1. Constant value: méni¢ méni otacky Cerpadla tak, aby udrzo-
1. Constant value nota val nastavenou hodnotu konstantni bez ohledu na odbéru
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Parametr Vychozi Popis
P112 AUX control mode Constant Pomoci digitalniho vstupu 4 je mozné prepnout z hlavniho fidici-
(Ridici rezim pomocné.) value Kon- ho (master) rezimu do pomocného (slave) fizeného rezimu a na-
stantni hod- | opak.
XXXXXXXX nota
P061 Max alarm value 10 bar Maximalni povolena hodnota v systému, po jejimz piekroceni
(Max. hodnota alarmu) se Cerpadlo zastavi i v provoznim rezimu s konstantni frekvenci
a zobrazi se alarm. Cerpadlo se restartuje aZ poté, co naméfena
p = XXX [bar] hodnota klesne pod maximalni hodnotu alarmu na vice nez 5
sekund.
P016 Min alarm value (Min. | O Minimalni povolena hodnota v systému po jejimz prekroceni se
hodnota alarmu) Cerpadlo zastavi i v provoznim rezimu s konstantni frekvenci
a zobrazi se alarm. Cerpadlo se restartuje aZ poté, co naméfena
p = XXX [bar] hodnota klesne pod minimalini hodnotu alarmu na vice nez 5 se-
kund.
P115 Pipe Fill Ramp (Doba | = Doba nabéhu po startu, pokud je naméfena hodnota nizsi nez mi-
nabéhu) nimalni hodnota alarmu. Doba nabéhu vyprsi po nastavené dobé
P009 Ramp | nebo pokud naméfena hodnota dosahne nastavené hodnoty.
XXX [s] up time
V rezimu COMBO muzZe fungovat pouze jeden FM, dokud je ak-
tivni doba nabé&hu.
P047 Ext.set enabling (Po- | OFF Povoleni zmény nastavené hodnoty pomoci analogového vstupu
voleni ext. Nastaveni) AN3.
ON/OFF
P002 Set value (Nastavena | 3 bar Hodnota, kterou chcete zachovat konstantni.
hodnota)
p = XXX.X [bar]
P091 Compensation (kom- | 0 Kompenzace hodnoty pfi maximalni frekvenci pro kazdé ¢erpadlo.
penzace) Stisknutim zeleného tlacitka mizete znaménko obratit.
p= XXX.X [bar]
) o &
Ha ' ’—I—|
1
,,,,, 4 bar
I 2 (1 bar)
""""" 3 (3 bar)
4 5
Q
1: snimag; 2: P091 Compensation ; 3: P0O02 Set value; 4: P022
Min motor freq.; 5: P039 Max motor freq.
V pfipadé skupiny ¢erpadel v rezimu COMBO musi byt kompen-
zace vztazena na kazdé cerpadlo.
P013 Set value 2 (Nastave- | 3 bar Hodnota, kterou chcete zachovat konstantni.
na hodnota 2)
p= XXX.X [bar]
P092 Compensat. set 2 0 Kompenzace pfi maximalni frekvenci. Stisknutim zeleného tlagit-
(Kompenzace 2) ka je mozné invertovat znaménko.
p= XXX [bar]
P059 Value set update (na- | 5s Casovy interval pro aktualizaci nastavené hodnoty podle kompen-
stavené akt. Hodnoty) zace.
t=XX [s]
P006 Operating freq. (pro- = Frekvence, kterou zafizeni napaji motor.
vozni frekvence)
P039 Max
f= XXX [Hz] motor freq.
P040 Operating freq.2 (pro- | = Frekvence, kterou zafizeni napaji motor.
vozni frekvence 2)
P039 Max
f= XXX [Hz] motor freq.
P021 Freq.min.control (Mi- | = P039 Max | Minimalni frekvence, pod kterou se ¢erpadlo musi pokusit zastavit
nimalni reg. frekv.) motor freq. po nabéhu regulace (P085 Control ramp).

fmin = XXX [Hz]
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Parametr Vychozi Popis
P060 Stop delay (zpozdéni | 5s Zpozdéni, pfi kterém dojde k pokusu o zastaveni Cerpadla pod
zastaveni) minimalni regulaci frekvence (P021 Freq.min.control ).
t=XX [s]
P085 Control ramp (nabéh | 40s Doba, za kterou zafizeni snizi frekvenci napajeni motoru z mini-
regulace) mailni regulaéni frekvence (P021 Freq.min.control ) pfi minimal-
ni frekvenci motoru (P022 Min motor freq.). Pokud béhem této
t=XX [s] doby namétena hodnota klesne pod nastavenou hodnotu regula-
ce P002 Set value - P087 Delta control, zafizeni restartuje motor.
Jinak zafizeni Uplné zastavi motor po nabéhu regulace (P085
Control ramp).
P003 Delta start 0.5 bar Pokles hodnoty pod nastavenou hodnotu poZadovany pro spusté-
ni Cerpadla ze stavu zastaveni.
p= XXX.X [bar]
P087 Delta control (Delta 0.1 bar (2 Tento parametr sdéluje, o kolik musi naméfena hodnota pokles-
regulace) psi) nout oproti nastavené hodnoté, aby se ¢erpadlo béhem faze vypi-
nani v regulaénim nabéhu (control ramp) restartovalo.
p= XXX.X [bar]
Hz a A bar
2
1
sec”
1: P022 Min motor freq.; 2: P021 Freq.min.control ; 3: PO87 Delta
control; 4: P002 Set value; 5: PO60 Stop delay; 6: P085 Control
ramp
P058 Delta stop 0.5 bar (8 Tento parametr pfedstavuje pfiristek méfené hodnoty vzhledem
psi) k Set value (Nastavena hodnota), ktera musi byt pfekrocena, aby
p = XX.X [bar] mohlo dojit k nucenému vypnuti derpadla podle zastavovaci ram-
py (nabéhu).
P015 Ki 50 Integralni koeficient pouzivany pfi regulaci Constant value (kon-
stantni hodnota).
XXX
P014 Kp 5 Proporcionalini koeficient pouzivany pfi regulaci Constant value
(konstantni hodnota).
XXX
P045 Pump DOL 1 OFF Povoleni nebo zakazani pomocného Cerpadla 1 pfi pevnych otaé-
kach (DOL)
ON/OFF
P046 Pump DOL 2 OFF Povoleni nebo zakazani pomocného Cerpadla 2 pfi pevnych otaé-
kach (DOL)
ON/OFF
P049 COMBO OFF Povolte funkci P049 COMBO pro kombinovany provoz nékolika
Cerpadel paralelné. Prectéte si vyhrazenou kapitolu.
ON/OFF
P062 Address COMBO 01 Adresa zafizeni v rezimu COMBO:
(Adresa)
» 0: Fidici (master)
XX * 01 az 07: fizeny (slave)
P050 Alternance (Stfidani) | ON Povoleni stfidani mezi jednotkami v COMBO a DOL
ON/OFF Priorita pofadi provozu se stfida na zakladé pfedchoziho spusténi
kazdého Cerpadla tak, aby bylo dosazeno téméf rovnhomérného
opotrebeni Cerpadel.
P101 Altern. period (perio- 0 Maximalni rozdil v hodinach mezi ménici ve skupiné.
da st¥idani)
0 zUstava po dobu 5 minut
t=XXT[h]
P055 COMBO synchrony OFF Timto parametrem je mozné aktivovat synchronni chod ¢erpadel

Synchronizace COMBO

ON/OFF

v rezimu COMBO. Prectéte si vyhrazenou kapitolu.

Je v8ak nutné patfiéné snizit parametr minimalni regul. frekven-
ce P021 Freq.min.control .
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Parametr Vychozi Popis 1 2 3 4 5
P057 Start delay AUX 00 Casova prodleva, se kterou se ¢erpadla ve skupiné spusti poté, X X

co ¢erpadlo s proménnymi otackami dosahne maximalni frekven-
t=XX[s] ce motoru a naméfena hodnota klesne pod rozdil nastavené hod-

noty P0O02 Set value - P087 Delta control.
P056 PI control Direct ReZim ovladani PI: X X
Direct/Reverse * Direct: zvySovanim otacek motoru se zvySuje nastavena hod-

nota.
* Reverse: zvy$ovanim otacek motoru se snizuje nastavena hod-
nota.

P089 Periodic autorun 00 Pravidelné spousténi ¢erpadla po X hodinach necinnosti. Hodnota | x X X X X
(pravidelné automatické 0 funkci deaktivuje.
spusténi)
t=XXT[h]
P020 Dry run cosphi (Cos Hodnota cosphi, ktera se méfi, kdyz ¢erpadlo bézi nasucho. Pod X X X X X
¢ béhu nasucho) touto hodnotou zafizeni zastavi ¢erpadlo a generuje alarm nedo-

statku vody.
cosphi = X. XX

Pokud je motor synchronniho typu s permanentnimi magnety,

predstavuje tento parametr procento vzhledem k nastavenému

jmenovitému proudu, pod kterym zafizeni zastavi motor a generu-

je alarm nedostatku vody.
P132 - Dry run delay 5s Doba zpozdéni pfi zasahu ochrany chodu nasucho. X X X X X
t=XXXs]
P088 Restarts delay (zpoz- | 10 min Zpozdéni opétovného spusténi po alarmu chodu na sucho. Pfi X X X X X
déni opétovného spusténi) kazdém pokusném spusténi (max. 5) se zpozdéni restartu zdvoj-

nasobi.
t = XX [min]
Change PASSWORD1 Stisknutim klavesy ENT je mozné zménit heslo na drovni uzivate- | x X X X X

(zména hesla 1)

Press ENT

le (uroven 1) (vychozi 001).

9.8. Parametry motoru

Parametr Vychozi Popis
P102 Motor type Threephase | Typ pfipojeného motoru a pouzité ovladani:
asyn.
XXXXXXXX * Threephase asyn. : fizeni pro tfifazové asynchronni motory.
» Synchronous PM : fizeni pro synchronni motory s permanentnimi magnety.
» Singlephase PSC : ovladani pro jednofazové 2dratové motory PSC.
* Scalar : Skalarni ovladani V/f.
P007 Rated motor Volt Jmenovité napéti motoru podle udaji na jeho typovém §titku.
(jmenovité napéti motoru)
Pramérny pokles napéti na FM je mezi 20V az 30V RMS v zavislosti na podminkach zatizeni.
V= XXX [V]
P008 Voltage boost (zvySe- Zvyseni rozbéhového napéti motoru, aby se podpofil rozbéhovy moment.
né napéti)
Dals$i informace ziskate od vyrobce motoru.
V= XX.X[%]
P017 Rated motor Amp. Jmenovity proud motoru podle udaju na typovém Stitku zvySeny o 5 %. Pokles napéti na ménici mtze
(jmenovity proud motoru) mit za nasledek vétsi odbér proudu, nez je jmenovity proud motoru uvedeny na typovém Stitku. Je nutné
ovéfit u vyrobce motoru, Ze tento nadproud Ize tolerovat.
1= XXX [A]
P005 Rated motor 50 Hz (60 Jmenovita frekvence motoru podle udaju na jeho typovém stitku.
freq (jmen. frekvence moto- | Hz)
ru)
f= XXX [Hz]
P039 Max motor freq. (ma- | 50 Hz (60 Maximalni frekvence, kterou chcete napajet motor. Snizeni maximalni frekvence motoru snizuje maxi-
ximalni frekvence motoru) Hz) malni absorbovany proud.
f= XXX [Hz]
P022 Min motor freq. (mini- | 30 Hz (35 Minimalni frekvence motoru.
malni frekvence motoru) Hz)

f= XXX [Hz]

V pfipadé pouziti s ponornymi cerpadly se systémem axialniho loziska typu Kingsbury se doporucéuje
neklesnout pod 1750 ot./min, aby nedoslo k ohroZeni systému axialniho loZiska.
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Parametr Vychozi Popis
P009 Ramp up time (doba Nabéh motoru od minimalni frekvence (P022 Min motor freq.) pfi maximalni frekvenci (P039 Max motor
nabéhu) freq.).
t= XX [sec] PomalejSi rampy méné zatéZuji motor a ¢erpadlo, a proto pfispivaji k prodlouzeni jejich Zivotnosti. Na
druhou stranu je doba odezvy delSi.
P¥ili$ rychlé rozbéhové rampy mohou zpUsobit pFetizeni stfidace.
P010 Ramp down time (do- Doba poklesu motoru od maximaini frekvence (P039 Max motor freq.) pfi minimaini frekvenci (P022 Min
ba poklesu) motor freq.).
t= XX [sec] Pomalejsi doba poklesu méné zatéZuje motor a erpadlo, a proto pfispiva k prodlouzeni jejich Zivotnosti.
Na druhou stranu je doba odezvy delsi.
P¥ilis rychlé dobé poklesu se muZe generovat prepéti ve frekvenénim ménici v disledku regeneracniho
efektu.
P012 Ramp f min mot. (do- Doba, za kterou motor dosahne minimalni frekvence motoru z klidového stavu (P022 Min motor freq.)
sazeni minimalini frekvence a naopak.
motoru)
t= XX [sec] Hz 2 ‘ 4 ‘
1
e —
7
-
~5
21
|/
6
1: P0O39 Max motor freq.; 2: P021 Freq.min.control ; 3: P022 Min motor freq.; 4: P056 PI control; 5:
P009 Ramp up time; 6: P012 Ramp f min mot. ; 7: P010 Ramp down time; 8: PO60 Stop delay; 9: P085
Control ramp; 10: P012 Ramp f min mot.
P124 Output filter None Typ vystupniho filtru pfipadné instalovaného mezi méni¢ a motor:
* None : neni nainstalovan zadny filtr
» dV/dt : dV/dt filtr
* Sin : sinusovy filtr
P011 PWM (Pulzné Sitkova Frekvence modulace ménice.
modulace)
Je mozné volit mezi 2,5, 4, 6, 8, 10 kHz podle modelu ménice.
f= XX [kHz]
Vy3Si hodnoty odpovidaji vérnéjsi rekonstrukci sinusového prabéhu. Pfi pouziti dlouhych kabell (>20
m / >76 stop) (ponorné Cerpadlo) se doporucuje instalovat mezi méni¢ a motor vystupni filtr (k dispozici
na vyzadani). Tim se snizi riziko napétovych Spicek, které mohou poskodit izolaci motoru a kabelu.
Niz8i hodnoty snizuji zahfivani ménice.
P086 V/f lin.-> quad. 80% V/f charakteristika, kterou méni¢ napaji motor. Linearni charakteristika odpovida konstantnimu tocivé-
mu momentu s promé&nnymi otackami. Kvadraticka charakteristika se obvykle pouziva u odstfedivych
XXX % Cerpadel. Vybér charakteristiky to¢ivého momentu by mél byt proveden tak, aby byl zajistén plynuly
provoz, snizena spotieba energie a nizsi Urover tepla a akustického hluku. U jednoféazovych motort se
doporuCuje nastavit linearni V / f (0 %).
P044 Rotation sense (smér | ---> Smeér otaceni motoru. Pokud se motor otaci nespravnym smérem, je mozné obratit smér otaceni, aniz

otaceni motoru)

> [ <eee

by bylo nutné ménit sled fazi v zapojeni.

VYSTRAHA

Pokud je ve skupiné COMBO vice ¢erpadel, doporucuje se pfi pfipojeni motort pouzit
stejny sled fazi a nastavit stejny smér otaceni.

Motor tuning (ladéni moto-
ru)

ENT to access Stisknéte
ENT pro vstup

Pokud je zafizeni ,FOC-ready", je nutné pfed uvedenim do provozu provést kalibraci motoru.

A\

VAROVANI

Pozorné si prectéte kapitolu vénovanou ovladani motoru FOC.

P103 Motor resistance (od-
por motoru)

Rs=XXX.XX [Ohm]

Manualni nastaveni odporu statoru.

P104 Motor inductance (in-
dukce motoru)

Ls=XXX.XX [mH]

Manualni nastaveni induk&nosti statoru.
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Parametr Vychozi Popis

P105 FOC dynamics (dy- 200 Nastaveni dynamiky fizeni FOC algoritmu.

namika FOC)

XXX

P106 FOC speed (otacky 5 Nastaveni rychlosti Fizeni algoritmu FOC.

FOC)

XXX

P043 Autorestart (automa- OFF Pokud je zvolena moznost ON (Zapnuto), po vypadku napéti se ménic¢ vrati do normalniho stavu; pokud

ticky restart)
ON/OFF

méni¢ napajel ¢erpadlo pred vypadkem napéti, obnovi napajeni cerpadla.

Change PASSWORD2
(zména hesla 2)

Press ENT

Pomoci klavesy ENT je mozné zménit heslo pokrocilé drovné (Groveri 2) (vychozi 002).

9.9. Parametry

IN/OUT

Parametr Vychozi Popis
P083 Unit (jednotka) bar Jednotka [bar, %, ft, in, cm, m, K, F, C, gpm, I/min, m3/h, atm, psil.
XXXXX
P004 F.scale sensor (sni- 16 bar (250 | PIny rozsah snimace.
mac plného rozsahu) psi)
p = XXX.X [bar]
P084 Min.value sensor (mi- | 0 Minimalni hodnota snimace.
nimalni hodnota snimace)
p = XXX.X [bar]
P019 Offset AN1 20% Nulova korekce pro analogovy vstup 1 (4-20 mA)
XXX [%] (20 mA x 20% =4 mA).
P080 Offset AN2 20% Nulova korekce pro analogovy vstup 2 (4-20 mA)
XXX [%] (20 mA x 20% = 4 mA).
P081 Offset AN3 20% Nulova korekce pro analogovy vstup 3 (0-10V)
XXX [%] 4-20 mA : 20 mA x 20% =4 mA
0-10V:10Vx0% =0V
P082 Offset AN4 0% Nulova korekce pro analogovy vstup 4 (0-10V)
XXX [%] 4-20 mA: 20 mA x 20% =4 mA
0-10V:10Vx0% =0V
P090 AN1 AN2 function Indepen- Provozni logika analogovych vstupd AN1, AN2:
(funkce AN1, AN2) dent
* Independent. Aktivni snimac¢ se vztahuje k analogovému vstupu 1, zatimco senzor pfipojeny k analo-
XXXXXXXX govému vstupu 2 funguje jako pomocny v pfipadé poruchy senzoru nebo analogového vstupu 1.
» Selectable. Aktivni snimac Ize vybrat plsobenim na digitalni vstup 3.
« Difference 1-2. Digitalni rozdil v absolutni hodnoté se provadi mezi mérenimi analogového vstupu 1
a analogového vstupu 2.
* Higher value. Uvazuje se maximalni hodnota mezi méfenimi dvou senzor(.
» Lower value. Uvazuje se minimalni hodnota mezi méfenimi dvou snimacu.
P063 Digital input 1 N.O. Vybérem N.O.(Normally Open) zafizeni bude pokracovat v provozu motoru, pokud je digitalni vstup 1
otevreny. Pokud je digitalni vstup 1 uzavien, motor se naopak zastavi.
N.O./N.C.
Vybérem N.C. (Normally Closed) zafizeni bude pokracovat v provozu motoru, pokud je digitalni vstup 1
uzavren. Pokud je digitalni vstup 1 rozpojen, motor se naopak zastavi.
PO064 Digital input 2 N.O. Vybérem N.O. (Normally Open — Normalné Otevien) FM bude pokracovat v provozu motoru, pokud je

N.O./N.C.

digitalni vstup 1 otevieny. Pokud je digitalni vstup 1 uzavien, motor se naopak zastavi.

Vybérem N.C. (Normally Closed) zafizeni bude pokracovat v provozu motoru, pokud je digitalni vstup 2
uzavien. Pokud je digitalni vstup 2 rozpojen, motor se naopak zastavi.

Digitalni vstup 2 se také pouziva pro volbu nastavené hodnoty 1 nebo nastavené hodnoty 2 v rezimu
ovladani Const.value 2set nebo pro vybér pracovni frekvence 1 nebo 2 v rezimu ovladani Fix speed 2
val..
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Parametr

Vychozi

Popis

P065 Digital input 3

N.O./N.C.

N.O.

Vybérem N.O. (Normally Open — Normalné Otevien) FM bude pokrac¢ovat v provozu motoru, pokud je
digitalni vstup 2 otevieny. Pokud je digitalni vstup 2 uzavien, motor se naopak zastavi.

Vybérem N.C. (Normally Closed — Normalné Zavien) FM bude pokracovat v provozu motoru, pokud je
digitalni vstup 2 uzavfen. Pokud je digitalni vstup 2 rozpojen, motor se naopak zastavi.

Digitalni vstup 3 se také pouziva k vybéru snimace 1 nebo snimace 2, kdyz je parametr P090 AN1 AN2
function je nastaveno na Selectable.

P066 Digital input 4

N.O./N.C.

N.O.

Vybérem N.O. (Normally Open — Normalné Otevien) FM bude pokracovat v provozu motoru, pokud je
digitalni vstup 4 otevieny. Naopak, zastavi motor, pokud je digitalni vstup 4 uzavien.

Vybérem N.C. (Normally Closed — Normalné Zavien) FM bude pokracovat v provozu motoru, pokud je
digitéIni vstup 4 uzavfen. Naopak, zastavi motor, pokud je digitalni vstup 4 otevieny.

Digitalni vstup 4 se také pouziva k vybéru hlavniho (Master) nebo pomocného (Slave) rezimu ovladani,
pokud se lisi.

Digitalni vstup 4 také funguje jako reset alarmu.

P073 Man reset In Dig 3

OFF

Povoleni nebo zakazani ruéniho resetovani digitalniho vstupu.

P074 Man reset In Dig 4

OFF

Povoleni nebo zakazani ruéniho resetovani digitalniho vstupu.

P079 Dig.In.2/3 delay
(Zpozdéni digitalnich vstu-
pu2a3)

t= XX [s]

Zpozdéni digitalnich vstupli 2 a 3.

Digitalni vstupy 1 a 4 maji pevné zpozdéni 1 sekundy.

Change PASSWORD1

Press ENT

Stisknutim klavesy ENT je mozné zménit heslo na drovni instalacniho technika (drover 1) (vychozi 001).

9.10. Parametry konektivity

Parametr Vychozi Popis
P001 Language English Jazyk komunikace smérem k uzivateli
XXXXXXX
BTLE connection ON Povolit komunikaci BTLE
ON/OFF
P125 Communication MODBUS *+ MODBUS
* BACNET
P126 Max master 1 Maximalni pocet hlavnich jednotek (pouze pro BACNET) od 1 do 127.
P098 Address RS-485 (Ad- | 1 Adresa MODBUS od 1 do 247
resa MODBUS)
XXX
P099 Baudrate (Rychlost 9600 Pfenosova rychlost MODBUS od 1200 bps do 57600 bps
MODBUS)
XXXXX
P100 Data format (Datovy N81 Format dat MODBUS: N81, N82, E81, 081
format MODBUS)
XXXXX
P024 EEPROM writing OFF Nastaveni rezimu zapisu parametri pfenasenych pfres MODBUS:

ON/OFF

ON : data jsou ulozena v EEPROM

OFF : data nejsou ulozena v EEPROM

Change PASSWORD1

Press ENT

Stisknutim klavesy ENT je mozné zménit heslo na Grovni instalaéniho technika (Uroven 1) (vychozi 001).

10. Provoz na konstantni tlak

10.1. Uvod

VASCO - VAriable Speed COntroller maze Fidit rychlost otaceni ¢erpadla takovym zpusobem, aby udrzoval kon-
stantni tlak, kdyZ se méni potfeba vody. K tomuto ucelu se pouziva tlakové €idlo, které je umisténo co nejblize

k ¢erpadiu.
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1: Invertor; 2: Cerpadlo; 3: Zpétny ventil; 4: Expanzni nadoba; 5: Brana; 6: Soupatko, 7: Snimag tlaku

10.2. Tlakova nadoba

Ve vodnich systémech vybavenych frekvenénimi ménici ma tlakova nadoba funkci kompenzace ztrat (nebo mini-
malni spotfeby vody) a udrzovani tlaku pfi zastaveni Cerpadla, ¢imz se tlakové pfili§ astym cykliim start/stop.
Zasadni vyznam ma spravna volba objemu a plniciho tlaku expanzni nadoby. P¥ili§ malé objemy neumoznuji
ucinné kompenzovat minimalni spotfebu vody nebo ztraty pfi zastaveni Eerpadla, zatimco pfilis velké objemy
zpusobuji potize pfi regulaci tlaku.

Obecné postaci umistit tlakovou nadobu o objemu pfiblizné rovném 10 % maximalniho poZzadovaného pritoku
uvazovaného v litrech/min.

Priklad

Pokud je maximalni pozadovany pratok 60 I/min, postaci pouzit 6 litrovou tlakovou nadobu.

POZNAMKA
Pokud expanzni nadoba jiz existuje a ma rozméry vétSi nez doporu¢ené, muze byt nutné upravit
parametry P015 Ki A PO14 Kp v nabidce Control. param. pro zajisténi optimalni kontroly.

Plnici tlak expanzni nadoby musi byt pfiblizné roven 80 % provozniho tlaku.
Priklad

Pokud je na frekven&nim ménici nastaveny poZadovany tlak v systému na 4 bary, musi byt pInici tlak tlakové
nadoby pfiblizné 3,2 bar.

POZNAMKA
Plnici tlak musi byt nastaven pfi zcela vypusténém systému.

10.3. Elektrické pripojeni

K zafizeni |ze pfipojit linearni tlakové snimade s vystupem 4 - 20 mA. Rozsah napajeciho napéti snimace musi byt

takovy, aby zahrnoval stejnosmérné napéti 15 V, kterym zafizeni napaji analogové vstupy.
Pfipojeni snimace tlaku se provadi pfes svorky analogového vstupu 1, {j.

* AN1: signal 4-20 mA (-)

* + 15V: napajeni 15Vdc (+)

Zarizeni podporuje instalaci druhého tlakového senzoru pro:

* Provoz s konstantnim diferenénim tlakem (pfectéte si pfisluSnou kapitolu).

» Automaticka vyména hlavniho snimace tlaku v pfipadé poruchy.
* Vymeéna aktivniho tlakového senzoru pies digitalni vstup.

Pfipojeni sekundarniho tlakového senzoru se provadi pfes svorky analogového vstupu 2, {j.

* AN2: signal 4-20 mA (-)
* + 15V: napajeni 15Vdc (+)

POZNAMKA

E V pfipadé, Ze dojde k poruse analogového vstupu AN1 a parametru P0O90 AN1 AN2 function je
nastavena na hodnotu Independent , je mozné pfipojit tlakové ¢idlo k analogovému vstupu AN2 pro
obnoveni funkce systému.
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11. Rozdéleni ¢erpaciho systému

11.1. Uvod.

Pfi znacném kolisani potfeby vody je vhodné rozdélit Cerpaci jednotku na nékolik jednotek, aby byla zajisténa vétsi
ucinnost a spolehlivost.

Metoda déleni (nazyvana rezim COMBO) spociva v pouZiti nékolika Eerpadel paralelné (azZ 8), z nichZ kazdé je
fizeno svym vlastnim frekven&nim ménicem.

V tomto pfipadé je ucinnost a spolehlivost Cerpaciho systému maximalizovana, coz zaru€uje hladké spousténi

a vypinani a Uplnou ochranu ¢erpadel. Stfidani provozu také umozriuje rovhomérné opotfebeni erpadel a v pfipa-
dé poruchy Cerpadla nebo frekvenéniho méni¢e mohou zbyvajici jednotky systému pokracovat v provozu.

1: Invertor; 2: Cerpadlo; 3: Zpétny ventil; 4: Expanzni nadoba; 5: Brana; 6: Brana; 7: Snimad tlaku

Druhy zpUsob rozdéleni spociva v paralelni instalaci jednoho ¢erpadla regulovaného frekvenéné méni¢em a dalsi-
ho jednoho nebo dvou €erpadel DOL (Direct On Line), jejichz zapinani a vypinani fidi samotny méni¢ prostfednic-
tvim stykacu.

1: Invertor; 2: Cerpadlo; 3: Zpétny ventil; 4: Expanzni nadoba; 5: Brana; 6: Brana; 7: Snimag tlaku; 8: Ovladaci
zarizeni ¢erpadla DOL

VAROVANI

A K ovladani ¢erpadel DOL se doporucuje pouzivat specialni zafizeni, ktera kromeé fizeni jejich spou-
Sténi a vypinani zarucuji i hlavni ochrany (pfetizeni, chod nasucho).
Nastec pro tento Ucel nabizi zafizeni PILOT.

Nakonec je mozné vybavit systém nékolika ¢erpadly v rezimu COMBO a dal$im jednim nebo dvéma Cerpadly DOL,
které zasahuji pro uspokojeni dodateéného poZzadavku na vodu.

46



VASCO - VAriable Speed COntroller

1: Invertor; 2: Cerpadlo; 3: Zpétny ventil; 4: Expanzni nadoba; 5: Brana; 6: Brana; 7: Snimag¢ tlaku; 8: Ovladaci
zarizeni ¢erpadla DOL

11.2. Cerpaci jednotka s proménnou rychlosti s jednim nebo dvéma
¢erpadly DOL

11.2.1. Princip €innosti.

Jednotka se sklada z Cerpadla fizeného invertorem, vybaveného tlakovym cidlem, a jednoho nebo dvou Cerpadel
DOL, jejichz zapinani a vypinani si ménic fidi sam prostfednictvim stykacu.

V pfipadé pozZadavku na vodu se Eerpadlo fizené invertorem (primarni erpadlo) vZzdy spusti jako prvni ve skuping.
Jeho rychlost se liSi podle pozadavku.

Pfi zvySeni pozadavku, pfi dosazeni maximalni frekvence, je dan spoustéci signal prvniho ¢erpadla DOL (Cerpadlo
DOL 1) a souc¢asné Cerpadlo s proménnymi otackami snizuje svou frekvenci.

Dalsi pozadavek na vodu vede ke zvySeni frekvence primarniho ¢erpadla, dokud se po dosazeni jeho maximalni
frekvence neobjevi spoustéci signal druhého Cerpadla DOL (Eerpadlo DOL 2).

Primarni Cerpadlo pokracuje ve svém provozu proménlivou rychlosti na zakladé okamzité potieby vody.

V pfipadé sniZzeni poZzadavku primarni Cerpadlo snizi frekvenci a invertor postupné vypina ¢erpadlo DOL 2 a ¢erpa-
dlo DOL 1.

Pokud je parametr PO50 Alternance je nastaveno na ON , ¢erpadla DOL se spoustéji se stfidavou prioritou.

A DIG. INPUT 1 =N.C.

11.2.2. Elektrické pripojky.

INVERTER PILOT 2

I

DOL 2 DOL 1 |
NO4 COM4 NC4 NO3 COM3NC3 |
I
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1 - — — —f——-— — 4
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11.2.3. Programovani.

Jidelni listek Parametr Hodnota
Control. param. P045 Pump DOL 1 ON aktivovat / OFF deaktivovat
Control. param. P046 Pump DOL 2 ON aktivovat / OFF deaktivovat
Control. param. P050 Alternance ON aktivovat / OFF deaktivovat
Control. param. P057 Start delay AUX Aby nedochéazelo k cyklickému zapinani a vypinani ¢erpadel DOL, doporucuje se nasta-

vit alespofina 1 s.

Control. param. P087 Delta control Aby se zabranilo cyklickému zapinani a vypinani ¢erpadel DOL, je vhodné nastavit
dostate¢né vysokou hodnotu, aby pfi zasahu ¢erpadla DOL ¢erpadlo s proménnymi
otackami preslo na frekvenci vy$si, nez je jeho minimalni frekvence pfi nulovém pritoku.

Control. param. P058 Delta stop Aby nedochézelo k cyklickému zapinani a vypinani ¢erpadel DOL, je vhodné nastavit
dostate¢né vysokou hodnotu, aby pfi zasahu erpadla DOL tlak nestoupal nad tuto
hodnotu.

11.3. Pouziti vice ¢erpadel COMBO

Skupina se sklada ze dvou nebo vice Cerpadel (az 8), z nichz kazdé je fizeno svym vlastnim frekvenénim méni-
¢em, kazdé je vybaveno vlastnim tlakovym snimacem. Frekvencni méniCe jsou vzajemné propojeny pres sériovy
port RS485.

Jeden frekvenéni ménic je nakonfigurovan jako fidici (Master) (adresa 00), zatimco ostatni frekven&ni ménice jsou
nakonfigurovany jako fizené (Slave) (adresy 01 az 07).

POZNAMKA
Kazdy stfida¢ musi byt vybaven viastnim snimacem tlaku.

11.3.1. Princip provozu vice ¢erpadel

Provoz s vice Cerpadly v jednom systému je vychozi provoz v rezimu COMBO.

V pfipadé poZadavku na vodu se Cerpadlo spusti s proménnou rychlosti podle poZzadavku.

Jakmile se pozadavek zvysi a je dosazeno maximalni frekvence spusténého Cerpadla, spusti se druhé ¢erpadlo.
DalSi pozadavek na vodu vede ke zvyseni frekvence ¢erpadla, dokud se po dosazeni maximalni frekvence nespus-
ti tfeti Cerpadlo a tak dale.

V pfipadé snizeni potfebného mnozstvi vody, posledni spusténé Cerpadlo snizuje frekvenci, dokud se nevypne.

11.3.2. Princip synchronniho chodu.

Pokud je parametr P055 COMBO synchrony nastaven na ON (zapnuto) je realizovan synchronni provoz. Tento
provozni rezim umoznuje dalSi Uspory energie ve srovnani s provozem s vice Cerpadly.

V pfipadé poZadavku na vodu se €erpadlo spusti s proménnou rychlosti podle poZadavku.

Jak se pozadavek zvySuje a je dosaZzeno maximalni frekvence, spusti se druhé ¢erpadlo a obé Cerpadla Cerpaji
stejnou rychlosti, aby uspokojila pozadavek na vodu.

Dal$i pozadavek vede ke zvySeni frekvence dvou Cerpadel, dokud se po dosazeni jejich maximalni frekvence
nespusti tfeti Cerpadlo a tak dale.

V pfipadé snizeni poptavky vSechna Cerpadla ve skupiné snizi frekvenci a po dosazeni minimalni frekvence se
vypne posledni Cerpadlo, které se spustilo.

POZNAMKA
Pro zajisténi spravného synchronniho chodu musi byt parametr nastaven P021 Freq.min.control
(Minimalni regulace frekvence) vhodné, dva nebo tfi Hz nad pracovni frekvenci pfi nulovém pruatoku.

POZNAMKA

S Pokud je parametr PO50 Alternance (Stfidani) je nastaven na ON, priorita spousténi Cerpadel
v COMBO je stanovena na zakladé provoznich hodin a parametr P101 Altern. period (perioda
stfidani) urCuje, po kolika hodinach nepretrzitého provozu se Cerpadla ve skupiné nucené vystfidaji.
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11.3.3. Elektrické zapojeni COMBO

r— - - — 1rr — — — 7 7 r-— — — 7 "
MASTER:O =~ SLAVE:1 | SLAVEN
| COMBO ||  COMBO | |  COMBO |

| S1+ S1- G || S1+ S1- G | | S1+ S1- G |

f VAROVANI
Dodrzujte polaritu zapojeni.

POZNAMKA

Aby byla komunikace odolnég;jSi vuci porucham, doporucuje se:

* pouzijte opleteny, stinény kabel se stinénim pfipojenym ke svorce G

* nainstalujte mezi S+ a S-, na prvni a posledni uzel systému, zakon€ovaci odpor s hodnotou rovnou
impedanci kabelu

11.3.4. Programovani fidiciho (Master) FM

Menu Parametr Hodnota
Control. param. P049 COMBO Zvolte hodnotu ON
Control. param. P062 Address COMBO 00
Control. param. P050 Alternance ON pro aktivovat / OFF pro deaktivovat.
Control. param. P101 Altern. period Urcuje, po kolika hodinach nepretrzitého provozu se ¢erpadla ve systému nucené vystfi-
daji. Hodnota ,0“ znamena 5 minut.
Control. param. P055 COMBO synchrony ON pro aktivovat / OFF pro deaktivovat.
Control. param. P057 Start delay AUX Doporuéuje se nastavit 0 s.

11.3.5. Programovani fizenych (Slave) FM

Menu Parametr Hodnota

Control. param. P049 COMBO Zvolte hodnotu ON

Control. param. P062 Address COMBO od 01 do 07.

Control. param. P050 Alternance ON pro aktivovat / OFF pro deaktivovat. Je mozné urcit, ktera zafizeni zahrnout do
stfidani a ktera ne. Zafizeni vyloucena ze stfidani obdrzi prioritu spousténi na zakladé
jejich adresy.

POZNAMKA

Chcete-li spustit nebo zastavit skupinu v rezimu COMBO, jednoduse stisknéte tlacitko START nebo
STOP pouze na hlavnim Fidicim (Master) FM.
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POZNAMKA

@ Chcete-li provést zmény provoznich parametrti skupiny COMBO, nastavujte je na fidicim (Master)
frekvenénim ménici.
Pfi opusténi hlavniho menu je vyzadovano vzdalené programovani pfipojenych fizenych (Slave) FM.
Timto zpUsobem se vSechny parametry nastavené v fidicim (Master) FM zkopiruji také do fizenych
(Slave) zarfizeni s vyjimkou parametru P062 Address COMBO. (Adresa).

VYSTRAHA
/ ” \ P¥i vstupu do Menu Fidiciho (Master) FM se prerusi komunikace s fizenymi (Slave) FM a spusti se
alarm A13 NO COMMUNICATION. Komunikace se automaticky obnovi opusténim hlavniho menu.

VAROVANI

A V pfipadé Cerpadel v rezimu COMBO se doporuduje provést pfipojeni k motoru se stejnym sledem
fazi. Timto zplisobem mate jistotu, ze zkopirovanim parametru P044 Rotation sense od fidiciho (Ma-
ster) FM po fizené (Slave) FM budou vSechna Cerpadla v systému udrzovat spravny smeér otaceni.

11.3.6. Automaticka vymeéna ridiciho (Master) ¢erpadia

Pokud v rezimu COMBO dojde k poruse nebo k poplachu fizenym (Slave) nebo k nému pfipojeného ¢erpadila,
skupina bude pokraCovat v provozu se zbyvajicimi FM.

V pfipadé, Ze by se fidici (Master) FM nebo Cerpadlo, které je k nému pfipojeno, porouchalo nebo pfeslo do popla-
chu, systém se na pfiblizné 30 sekund zastavi a spusti poplach fizenych (Slave) FM A13 NO COMMUNICATION.
Po uplynuti ¢ekaci doby se fizeny (Slave) FM s adresou 1 stane fidicim (Master) FM, coz umozni systému obnovit
provoz.

Kdyz se Fidici (Master) FM znovu objevi v systému, systém se znovu zastavi na pfiblizné 30 sekund a spusti alarm
v fidicim a fizeném FM 1 A12 ADDRESS ERROR.

Jakmile uplyne &ekaci doba, fidici (Master) FM pfevezme adresu 0 a fizeny (Slave) FM adresu 1, ¢imz umozni
systému obnovit provoz.

f VYSTRAHA
Aby byla umoznéna automaticka vyména fidiciho (Master), parametr P043 Autorestart musi byt
nastaveny na hodnotu ON.

Béhem procesu vymény fidiciho (Master) FM je nutné nedotykat se klavesnice zafizeni. Jinak bude
proces vymény fidiciho (Master) FM pferusen.

12. Provoz s konstantnim diferencnim tlakem

12.1. Uvod

Frekvenéni méni¢ muze fidit rychlost otaceni Cerpadla tak, aby udrzoval konstantni diferenéni tlak mezi vytlakem

a sanim cerpadla v cirkulaénich systémech. K tomuto ucelu se pouziva snimac diferenéniho tlaku nebo alternativné
je mozné pouzit dva identické snimace tlaku umisténé jeden na saci strané a druhy na vytlacné strané ¢erpadla.
Absolutni rozdil na¢tenych hodnot provadi samotné zafizeni.

1: Invertor; 2: Cerpadlo; 3: Snimaé tlaku; 4: Senzor tlaku; 5: Snima¢ diferenéniho tlaku
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POZNAMKA
Pokud se béhem provozu o€ekava pokles vstupniho tlaku pod atmosféricky tlak, musi se pouzit
shimace absolutniho spiSe nez relativniho tlaku.

12.2. Elektrické pfipojeni
K zafizeni |ze pfipojit linearni tlakové snimade s vystupem 4 - 20 mA. Rozsah napajeciho napéti snimace musi byt
takovy, aby zahrnoval stejnosmérné napéti 15 V, kterym zafizeni napaji analogové vstupy.

Pokud je pouzit snimac¢ diferenéniho tlaku, musi byt snimac pfipojen k analogovému vstupu 1, t;.

* AN1: signal 4-20 mA (-)

* + 15V: napajeni 15Vdc (+)

Pokud se pouziji dva snimace tlaku, jeden snima¢ musi byt pfipojen k analogovému vstupu 1, zatimco druhy
snimac musi byt pfipojen k analogovému vstupu 2, {j.;

¢ Snimac 1:

+ AN1: signal 4-20 mA (-)
+ + 15V: napéjeni 15Vdc (+)

¢ Snimac 2:

+ AN2 4-20 mA signal (-)
* + 15V: napdjeni 15Vdc (+)

V cirkula€nich systémech je spousténi a vypinani Cerpadla obecné Fizeno externim kontaktem, ktery Ize proto
pfipojit k digitalnimu vstupu 1 (IN1, OV) a vhodné nakonfigurovat.

12.3. Programovani

Menu Parametr Hodnota
IN/OUT paramet. P004 F.scale sensor PIny rozsah snimace.
IN/OUT paramet. P084 Min.value sensor Minimalni hodnota snimace.

IN/OUT paramet.

P090 AN1 AN2 function

Independent pfi pouziti snimace diferen¢niho tlaku.

Difference 1-2, kdyz se pouzivaji dva tlakové senzory.

IN/OUT paramet.

P063 Digital input 1 1

N.O. pokud chcete zastavit Cerpadlo sepnutim kontaktu digitalniho vstupu 1

N.C. pokud chcete zastavit Cerpadlo otevienim kontaktu digitalniho vstupu 1

Control. param.

P018 Control mode

Constant value

Control. param.

P002 Set value

Hodnota, kterou chcete zachovat konstantni.

Control. param.

P091 Compensation

Tento parametr je nastaven jinak nez 0, pokud hodlate provozovat proporcionalni fizeni
diferenéniho tlaku. Prostfednictvim tohoto typu fizeni je mozné dosahnout dalSich Uspor
energie.

Rozdil tlaku, ktery chcete udrzovat konstantni P039 Max motor freq. (maximalni frekven-
ci motoru) je dan souctem parametr(i P002 Set value (Nastavena hodnota) + P091
Compensation (kompenzace).

Rozdil tlaku, ktery chcete udrzovat konstantni P022 Min motor freq. (Minimalni frekvence
motoru) odpovida P002 Set value (Nastavena hodnota).

Nastaveny tlak se tedy umérné méni mezi P022 Min motor freq. (minimalni frekvenci
motoru) a P039 Max motor freq. (maximalni frekvenci motoru).

set

1: P091 Compensation; 2: Systémova kfivka; 3: Proporcionalni diferenéni tlak; 4: Kon-
stantni diferenéni tlak

Control. param.

P021 Freq.min.control

Stejné jako P022 Min motor freq. (minimaini frekvence motoru)
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Menu

Parametr

Hodnota

Control. param.

P060 Stop delay 9s

Control. param.

P057 Start delay AUX

Ve dvojitém cirkulacnim systému (dvé Cerpadla), kazdé je fizeno frekvenénim méni¢em
v rezimu P049 COMBO, je doporuceno nastavit tento parametr na 99 s tak, aby bylo
v jeden okamzik provozovano pouze jedno Cerpadlo pro zajisténi jejich stfidani

13. Alarmy

Kdyz dojde k alarmu, zafizeni zacne vydavat akusticky signal (je-li k dispozici) a na obrazovce STATUS se
objevi pferuSované varovani indikujici odpovidajici alarm. Stisknutim tlaitka STOP (pouze a vyhradné v souladu
s obrazovkou STATUS) je mozné se pokusit stroj resetovat. Pokud nebyla pfi¢ina alarmu odstranéna, zafizeni
obnovi zobrazovani alarmu a vydavéa akusticky signal.

VAROVANI

V pfipadé alarmu je nutné okamzité pfijmout opatfeni k zajisténi integrity samotného zafizeni a sy-
stému, ve kterém je instalovano.

Alarm

Popis

Mozné Feseni

LINE<->MOT INV.

PFepdlovani pfipojeni napajeciho kabelu
a kabelu motoru.

» Opravte pfipojeni silovych a motorovych kabel.

A01 OVERCURRENT
MOT. (Nadproud motoru)

Proud absorbovany motorem prekracuje
hodnotu nastavenou v parametru P017
Rated motor Amp. (jmenovity proud moto-
ru).

Rezim obnoveni:

« Automatické obnoveni po 10 sekundach
na maximalné 7 pokusu, po kterych je
nutné pockat 60 minut

* Odpojeni napajeni

» Zkontrolujte, zda je nastavena hodnota parametru P0O17 Rated motor
Amp. (jmenovity proud motoru) odpovida minimalné jmenovitému pro-
udu motoru podle udajl na jeho typovém §titku.

K

POZNAMKA

Pokles napéti na FM (proménny mezi 20 a 40 VAC)
zpusobi, ze motor bude napajen mirné nizSim na-
pétim, nez jsou udaje na typovém Stitku. Proud ab-
sorbovany motorem by proto mohl byt mirné vyssi
nez jmenovity proud uvedeny na jeho $titku a pro
dosazeni maximalniho vykonu je nutné zvysit para-
metr P017 Rated motor Amp. (jmenovity proud mo-
toru) mezi 5 % a 10 %.

VAROVANi

Ovérte si u vyrobce motoru snasenlivost snést proud
vétsi, nez je jeho jmenovity proud.

A\

Zkontrolujte, zda jsou vSechny faze motoru spravné pfipojeny a zda je

pfipojeni vhodné& nakonfigurovano do hvézdy nebo trojuhelniku.

Zkontrolujte, zda jsou parametry motoru spravné nastaveny.

» U zafizeni s fizenim FOC provedte novou kalibraci motoru.

* V pfipadé pfitomnosti vystupnich filtr( (dV / dt nebo sinusovych) zkon-

trolujte, zda jsou spravné pfipojeny a u zafizeni s fizenim FOC zkon-

trolujte, zda jste spravné nastavili parametry PO11 PWM A P105 FOC

dynamics v zavislosti na délce kabelu motoru a typu pouzitého filtru.

Zkontrolujte, zda je smér otaceni Cerpadla spravny.

» Ujistéte se, Ze se motor mliZze volné otacet, a zkontrolujte, zda nejsou
mechanické pficiny.

* Upravte parametr PO08 Voltage boost

A02 SENSOR FAULT
(Chyba snimace)

Aktualni hodnota ¢étena analogovym vstu-
pem je mensi nez 4 mA.

Rezim obnoveni:

* Alarm resetovan tlacitkem STOP.
» Odstranéni napajeni

» Qveérte spravnost pfipojeni na strané zafizeni a na strané snimace.

* Ovéfte, Ze senzor dosahuje spravného napajeni.

* Ovéite, zda snima¢ funguje spravné.

* Pokud je pouzit pouze jeden senzor pfipojeny k analogovému vstupu 1,
zkuste jej pfipojit k analogovému vstupu 2.
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Alarm

Popis

Mozné reseni

A03 OVER TEMP. INV.
(Prehrati frekvencéniho mé-
nice)

Dosazena teplota FM je vy$$i nez maxi-
malni povolena hodnota.

Rezim obnoveni:

« Automatické obnoveni

Zkontrolujte, zda je okolni teplota v povolenych mezich.

Zkontrolujte, zda je zafizeni chranéno pred pfimym slune¢nim zafenim

nebo zdroji tepla.

Zkontrolujte spravnou ¢innost externich i vnitfnich chladicich ventilatort

(pokud jsou k dispozici).

« Zkontrolujte, zda je chladici Zebrovani FM ¢isté.

Zkontrolujte, zda je zaru€eno chlazeni zafizeni, jak je pfedepséano
v prisludné kapitole.

Snizte parametr PO11 PWM co nejvice.

K

POZNAMKA

Aby byla zajisténa kontinuita provozu, méni¢ automa-
ticky snizi maximalni frekvenci (nebo vykon), kdyz
vnitfni teplota dosahne urcité prahové hodnoty. Pokud
toto snizeni frekvence nestaci k udrzeni teploty nad
maximalni povolenou hodnotou, méni¢ zastavi motor
a vygeneruje alarm. AO3 OVER TEMP. INV..

A04 DRY RUN

Varovani W26 NO WATER (zadna voda)
se objevilo 5krat po sobé po pokusech
o automaticky reset.

Rezim obnoveni:

« Alarm resetovan tlacitkem STOP.
* Odstranéni napajeni

VAROVANI

Kdyz zasahne oznameni W26 NO WATER , zafizeni
automaticky restartuje zatéz po ¢ase rovném hodnoté
nastavené v parametru PO88 Restarts delay vynaso-
beny poctem provedenych pokust. Na konci patého
pokusu zafizeni definitivné zastavi zatéz produkujici
alarm A04 DRY RUN. Resetovani alarmu musi byt
provedeno ru¢né.

A\

A05 UNDER VOLTAGE
(Podpéti)

* Napajeci napéti pod minimaini povole-
nou hodnotou.

* Nedostate¢ny vstupni vykon pro napaje-
ni zafizeni.

Rezim obnoveni:

* Automaticky reset parametru P043 Au-
torestart = ON

Zkontrolujte hodnotu napajeciho napéti naprazdno i se zatézi.
Oveérte, zda ma zdroj dostatek energie pro napajeni zatéze.

A06 OVER VOLTAGE
(Prepéti)

Napajeci napéti nebo napéti uvnitf zafize-
ni pfesahuje maximalni povolenou hodno-
tu.

Rezim obnoveni:

* Automaticky reset parametru P043 Au-
torestart = ON

Zkontrolujte hodnotu napajeciho napéti naprazdno i se zatézi.
Zkontrolujte regeneraci ze zatéze.

Zvyste parametr PO10 Ramp down time

Zvyste parametr P012 Ramp f min mot.

V pfipadé motoru s permanentnim magnetem zkontrolujte, zda neni
zatéz umisténa v pasivnim pohybu.

A07 MAX. VALUE ALARM
(Alarm maximalni hodnoty)

Hodnota ¢tena analogovym vstupem je vy-
§8i nez hodnota nastavena pro parametr
P061 Max alarm value (Max. hodnota alar-
mu).

ReZim obnoveni:

* Automatické obnoveni

Zkontrolujte hodnotu nastavenou pro parametr.
Zkontrolujte hydraulické pfic€iny, které vedou k dosazeni alarmového
stavu.

Ovéite, zda snimac funguje spravné.

A08 LOCKED ROTOR (Za-
sekly rotor)

Automatické omezeni frekvence provozo-
vané méni¢em po nadmérné absorpci mo-
toru (nad hodnotu nastavenou v parametru
P017 Rated motor Amp. (jmen. frekvence
motoru)) zpUsobi snizeni frekvence pod
pramérnou hodnotu mezi P022 Min motor
freq. (Minimalini frekvence motoru) a P039
Max motor freq. (Maximalni frekvence mo-
toru).

Rezim obnoveni:

« Alarm resetovan tlacitkem STOP.
» Odstranéni napajeni

Zkontrolujte mozna feSeni alarmu AO1 OVERCURRENT MOT.

53




VASCO - VAriable Speed COntroller

Alarm

Popis

Mozné reseni

A09 OVERLOAD INV.
(Pretizeni frekvenéniho
ménice)

Proud odebirany zatézi prekracuje jmeno-
vity proud zafizeni.

Rezim obnoveni:

« Alarm resetovan tlacitkem STOP.
* Odstranéni napajeni

Zkontrolujte, zda je jmenovity proud motoru niz8i neZ jmenovity proud
zafizeni.

Ujistéte se, Ze se motor mlzZe volné otacet, a zkontrolujte, zda nejsou
mechanické pficiny.

Zvyste hodnotu parametru PO09 Ramp up time.

Zvyste hodnotu parametru P012 Ramp f min mot..

Upravte parametr PO08 Voltage boost

Zkontrolujte hodnotu napajeciho napéti naprazdno i se zatézi.

A\

VYSTRAHA

Zafizeni muze dale napajet zatéZ po dobu 10 minut

s absorbovanym proudem 101 % oproti jmenovitému
proudu zafizeni a po dobu 1 minuty s absorbovanym
proudem 110 % oproti jmenovitému proudu zafizeni.

A10 IGBT TRIP ALARM
(Vypinaci alarm IGBT)

Proud odebirany zatézi okamzité prekroci
maximalni proudovou ochranu vykonové-
ho modulu zafizeni.

RezZim obnoveni:

« Automaticky reset po 10 sekundach na
maximalné 3 pokusy, po kterych je nut-
né pockat 60 minut.

* Odstranéni napajeni

Zkontrolujte mozna feSeni alarmi AO1 OVERCURRENT MOT. A A09
OVERLOAD INV..

Zkontrolujte pfitomnost zkratd mezi vystupnimi fazemi a izolaci vici
zemi.

Zkontrolujte spravné uzemnéni systému.

Zkontrolujte, zda nedochazi k elektrickému Sumu z jinych zafizeni pfi-
pojenych k systému.

A11 NO LOAD (Z&dné za-
t82)

Proud absorbovany zatézi je v poméru
k parametru pfili§ nizky PO17 Rated motor
Amp. (Jmenovity proud motoru).

RezZim obnoveni:

« Alarm resetovan tlacitkem STOP.
* Odstranéni napajeni

Zkontrolujte mozna feSeni alarmu AO1 OVERCURRENT MOT.

A12 ADDRESS ERROR
(Chyba adresy)

V rezimu COMBO ma vice zafizeni ve
skupiné stejnou adresu.

Rezim obnoveni:

* Automatické obnoveni

Obnovte spravnou hodnotu parametru P062 Address COMBO ve
vSech zafizenich skupiny.

Zkontrolujte, v jaké situaci se alarm objevi.

Pokud se alarm objevi po hlavni zméné, zkontrolujte parametr P043
Autorestart je aktivovan.

Zkontrolujte elektrické spojeni mezi podfizenou jednotkou a hlavni jed-
notkou a zkontrolujte, zda nejsou ruseny.

A13 NO COMMUNICA-
TION (Zadna komunikace)

V rezimu COMBO byla pferusena komuni-
kace fizeného (Slave) a fidiciho (Master)
FM.

Rezim obnoveni:

* Automatické obnoveni

Zkontrolujte elektrické spojeni mezi podfizenou jednotkou a hlavni jed-
notkou a zkontrolujte, zda nejsou ruseny.

Opustte hlavni programovaci menu.

Zkuste alarm ru¢né resetovat.

JAN

VYSTRAHA

Signalni kabely udrzujte oddélené a nikdy je nerovnej-
te s napajecimi kabely. Pokud je opravdu nutné je spl-
nit, dbejte na to, aby prejezd probihal kolmo.

A14 MIN. VALUE ALARM
(Alarm minimalni hodnoty)

Hodnota ¢tend analogovym vstupem je ni-
28i nez hodnota nastavena pro parame-
tr P016 Min alarm value (alarm minimaini
hodnoty).

Rezim obnoveni:

* Automatické obnoveni

Zkontrolujte hodnotu nastavenou pro parametr.
Zkontrolujte hydraulické pficiny, které vedou k dosazeni alarmového
stavu.

Oveéfte, zda snimac¢ funguje spravné.

A15 KEYBOARD FAULT
(Porucha klavesnice)

Tlacitko na klavesnici bylo stisknuto déle
nez 30 sekund.

RezZim obnoveni:

« Alarm resetovan tlacitkem STOP.
» Odstranéni napajeni

Zkontrolujte, zda jsou tlacitka klavesnice mechanicky volna.

A16 CPU ALARM (CPU
alarm)

Chyba komunikace mezi fidicim (Master)
FM a motorem nebo chyba na CPU.

Rezim obnoveni:

« Automatické obnoveni

Zkontrolujte hodnotu napajeciho napéti naprazdno i se zatézi.
Zkontrolujte, zda nedochézi k elektrickému Sumu z jinych zafizeni pfi-
pojenych k systému.

Zkontrolujte integritu komunikaéniho kabelu mezi fidici deskou a napa-
jeci deskou.
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Alarm

Popis

Mozné resSeni

A17 BRAKE ALARM (Chy-
ba brzdy)

U zafizeni vybavenych brzdou indikuje, Ze
bylo dosazeno maximalni energie, kterou
brzdny odpor vydrzi.

RezZim obnoveni:

* Automaticky reset parametru P043 Au-
torestart = ON

Zkontrolujte mozna feSeni alarmu A06 OVER VOLTAGE .

A18 BRAKE OVERTEMP

U zafizeni vybavenych brzdou indikuje do-
sazeni maximalni teploty brzdného odpo-
ru.

Rezim obnoveni:

* Automaticky reset parametru P043 Au-
torestart = ON

Zkontrolujte mozna feSeni alarmu A06 OVER VOLTAGE .
Zkontrolujte spravnou funkci brzdového odporu.

A19 OUT OF STEP (Mimo
krok)

S parametrem P102 Motor type type
(typ motoru) nastaven na Synchronous
PM (synchronni) PM, ztrata kontroly nad
motorem.

ReZim obnoveni:

* Automaticky reset s 3minutovym zpoz-
dénim.

Zkontrolujte mozna feSeni alarmu A0O1 OVERCURRENT MOT.

A20 INPUT PHASE LOSS
(Ztrata vstupni faze)

Absence vykonoveé faze.
Rezim obnoveni:

* Automaticky reset parametru P043 Au-
torestart = ON

Zkontrolujte pfitomnost v8ech t¥i fazi napajeni.
Zkontrolujte vyvazeni fazi napajeni.

A22 AL. TEMP. MOT.

Teplota méfena sondou PT100 nebo
PT1000 dosahla hodnoty nastavené v pa-
rametru P129 PT alarm a zafizeni zastavi
motor.

ReZim obnoveni:

* Automaticky reset, kdyz teplota klesne
pod parametr P130 PT restart.

Zkontrolujte, zda je motor spravné chlazen.
Zkontrolujte hodnotu nastavenou pro parametr P129 PT alarm.

14. Upozornéni

Varovani

Popis

Mozné reseni

W01 ACTIVE DIG.IN. 1

Digitalni vstup 1 byl aktivovan.

Zkontrolujte konfiguraci a pfipojeni k digitalnimu vstupu 1.

W02 ACTIVE DIG.IN. 2

Digitalni vstup 2 byl aktivovan.

Zkontrolujte konfiguraci a pfipojeni k digitalnimu vstupu 2.

W03 ACTIVE DIG.IN. 3

Digitalni vstup 3 byl aktivovan.

Zkontrolujte konfiguraci a pfipojeni k digitalnimu vstupu 3.

W04 ACTIVE DIG.IN. 4

Digitalni vstup 4 byl aktivovan.

Zkontrolujte konfiguraci a pfipojeni k digitalnimu vstupu 4.

W20 TEMP. DERATE

Méni¢ omezuje maximalni frekvenci moto-
ru, aby udrzoval teplotu ménic¢e pod maxi-
malnim limitem.

Zkontrolujte mozna feSeni alarmu A03 OVER TEMP. INV..

W21 OVERLOAD 15V

PretiZzeni zdroje 15V.

Zkontrolujte absorpci zatézi a pfipadné zkraty pfipojené k 15V napaje-
cimu zdroji

W22 EEPROM COM.

Nedostatek komunikace s EEPROM

Kontaktujte technickou pomoc.

W23 EEPROM FAULT

Gausto do EEPROM

Kontaktujte technickou pomoc

W25 ALARM SLAVE X

V rezimu ovladani P049 COMBO, master
detekoval alarm v slave X.

Zkontrolujte stav podfizené jednotky XX indikovany masterem.

W26 NO WATER

Uginik (cosphi) motoru &teny zafizenim je
stabilné pod hodnotou nastavenou v para-
metru P020 Dry run cosphi.

Ovérte, zda je Cerpadlo spravné napinéno.
Zkontrolujte, zda je smér otaceni Cerpadla spravny.
Ovérte, ze parametr P020 Dry run cosphi je nastaven spravné.

W27 BLOCK START/STOP

Tlagitka START/STOP byla zablokovana.

Blokovani odstranite stisknutim tlacitka START nebo STOP po dobu
alesponi 5 sekund.

W29 FREQ. RESTARTS

Motor byl opakované spoustén pfili§ mno-
hokrat.

Toto varovani nezahrnuje zastaveni moto-
ru, ale slouzi pouze jako indikace pro kon-
trolu systému.

Zkontrolujte, zda v systému nejsou zadné netésnosti.

Zkontrolujte spravny objem a plnici tlak expanzni nadoby.

Zkontrolujte spravné nastaveni parametrd PO03 Delta start , PO87 Del-
ta control , PO58 Delta stop , P085 Control ramp
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Varovani Popis Mozné reSeni
W30 MOT. TEMP. DERATE | Teplota naméfena sondou PT100 nebo  Zkontrolujte, zda je motor spravné chlazen.
PT1000 dosahla hodnoty nastavené v pa- | - Zkontrolujte hodnotu nastavenou pro parametr P128 Warning PT.

rametru P128 Warning PT a zafizeni sni-
Zi frekvenci motoru, aby udrzelo nizkou te-
plotu.

K

POZNAMKA
V pfipadé tfifazovych asynchronnich motort je tfeba nastavit spravnou hodnotu parametru P020 Dry
run cosphi zalezi na:

* Typ motoru (data konstrukce a vinuti). Obecné maji povrchové tfifazové motory vy$si nominalni
cosphi nez ponorné motory stejného vykonu.

* Typ Cerpadla (kfivka hydraulického vykonu a absorbovaného vykonu).

» Charakteristiky napdjeni (napéti a frekvence).

Typicky parametr P0O20 Dry run cosphi Ize ji nastavit na 60 % nominalniho cosphi uvedeného na
udajich na typovém $titku erpadla.

Parametr P020 Dry run cosphi musi byt také stanovena empiricky na konci instalace. V pfitomnosti
odstredivych ¢erpadel s tfifazovym asynchronnim motorem je jednoduchou metodou spusténi ¢erpa-
dla na jmenovitou frekvenci a s ohledem na udrzitelnost systému Uplné uzavfit dodavku a poté
odecist hodnotu cosphi naméfenou na displeji (nebo v aplikaci). Parametr PO20 Dry run cosphi musi
byt proto nastavena o 10 % nizSi, nez je hodnota cosphi nactena ve stavu uzaviené dodavky.

VYSTRAHA

Elektronicka ochrana proti nedostatku vody na zakladé parametru P0O20 Dry run cosphi spravné
funguje pouze u odstredivych ¢erpadel vybavenych tfifazovym asynchronnim motorem.

V pfitomnosti motord s permanentnimi magnety neni mozné zalozit ochranu proti nedostatku vody na
odedtené hodnoté cosphi, ale je nutné se spolehnout na absorbovany vykon.

Kdyz parametr P102 Motor type (typ motoru) nastaven na Synchronous PM, parametr P0O20 Dry run
cosphi pfedpoklada vyznam procenta PO17 Rated motor Amp. (jmenovity proud motoru).

V pfipadé jinych typ ¢erpadel a motort je vhodné kontaktovat vyrobce.

VAROVANI

Pokud je parametr P020 Dry run cosphi je nastavena pfili§ nizko, elektronicka ochrana proti vodé jiz
nemusi byt G&inna.

Typicky se doporucuje neklesat pod hodnotu 0,5 u povrchovych odstfedivych ¢erpadel a 0,4 u ponor-
nych odstfedivych ¢erpadel vybavenych tfifazovym asynchronnim motorem.

Nastaveni parametru P020 Dry run cosphi na hodnotu ,,0 vypne ochranu proti nedostatku vody.
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15. EU Prohlaseni o shodé - CZ

PG

.Preklad pavodniho prohlaseni o shodé“ Timto vyrobce:

Nastec srl

Via della Tecnica, 8, 36048, Barbarano Mossano, Vicenza, Italy

prohlasuje na svou vlastni odpovédnost, Ze produkt:

VASCO - VAriable Speed COntroller

VySe popsany predmét prohlaseni je ve shodé s pfislusnymi harmonizanimi pravnimi pfedpisy Evropské unie:
* 2014/53 / smérnice EU o radiovych zafizenich (RED)

2011/65 / EU - smérnice RoHS

2015/863/EU — smérnice RoHS 2

a Ze byly pouzity nasledujici harmonizované normy a technické specifikace:

EN 61000-6-4:2019

EN 61000-3-2:2019 + A1:2021

EN 61000-3-3:2013+A1+A2:2021

EN 61000-6-2:2019

EN 61800-3:2018

EN 62233:2008

ETSI EN 301 489-17 V3.1.1:2017

ETSI EN 301 489-1 V2.1.1:2017

ETSI EN 300 328 V2.1.1:2016-11

EN 60529:1991+AC:1993+A1:2000+A2:2013+AC:2016+AC:2019
EN 60335-1:2012+A11+A13+A1+A14+A2+A15:2021
EN 50581:2012

Barbarano Mossano
23/01/2021

Ing. Marco Nassuato
Managing Director
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