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Tento navod k obsluze obsahuje dulezité pokyny a vystrazna upozornéni Bezpodminecné si jej prectéte pfed montazi,
elektrickym pfipojenim a uvedenim do provozu. Tento navod k obsluze se tyka pouze ménic¢e kmito¢tu PumpDrive. Je
zapotfebi dodrzovat i dal$i navody k obsluze pohanénych agregatu, napt. pro ¢erpadlo.
Tento pohon je pfi pfipojeni na sit pod nebezpenym napétim. Neodbornou instalaci nebo neopravnénym otevienim
svorkovnicovych skfini mize dojit k vypadku pfistroje, téZkym poranénim nebo dokonce ke smrtelnému trazu.

Technické udaje a popisy v tomto navodu k obsluze byly vyhotoveny podle nejlepsiho védomi a svédomi. Neustale se vSak provadi
zdokonalovani vyrobku, proto si KSB AG vyhrazuje pravo provadét tyto zmény bez pfedchoziho oznameni.

Tento navod k obsluze nezohlednuje konstrukéni detaily, varianty ani vSechny mozné nahody a udalosti, které mohou nastat pfi
montazi, provozu a udrzbé.

Predpokladem k zachazeni s pfistrojem je zaméstnani odborného personalu (viz EN 50110-1).

Vyrobce nepfebira za pfistroj zadnou odpovédnost, pokud nebudou dodrzovana ustanoveni tohoto navodu.
Provoz a pouzivani zafizeni PumpDrive se fidi v souladu s EN 50110-1.

ksB D.
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Prohlaseni o shodé
EC declaration of conformity

Déclaration »CE« de conformité

Timto prohlasujeme, Ze elektricky/elektronicky vyrobek
We herewith declare that the electric/electronic product
Par la présente, nous déclarons que le type le produit électrique/électronique

PumpDrive

odpovida nasledujicim pfisluSnym ustanovenim v platném znéni:
complies with the following provisions as applicable to its appropriate current version:

correspond aux dispositions pertinentes suivantes dans la version respective en vigueur:

Smérnice EU- 2004/108/EC "elektromagneticka kompatibilita"
Smérnice EU-2006/95/EC "smérnice o nizkém napéti"

Electromagnetic compatibility directive 2004/108/EEC
EC directive on low-voltage equipment 2006/95/EEC

directive »CE« relative a la compatibilité électromagnétique 2004/108/CE
directive »CE« relative a la basse tension 2006/95/CE

Aplikované harmonizované normy, zejména
Applied harmonized standards, in particular
Normes harmonisées utilisées, notamment

2004/108/EC: EN 61800-3, <7,5 kW: EN 61000-6-3, >7,5 kW: EN 61000-6-2,
EN 55011 +/A1 +/A2, EN 61000-3-2, -3, -11, EN 61000-6-1, -4

2006/95/EC: EN 60204-1, 61800-5-1, EN 50178

Aplikované narodni normy a technické specifikace, pfedevsim:
Applied national technical standards and specifications, in particular
Normes et spécifications techniques nationales qui ont été utilisées, notamment

DIN EN 60034 (VDE 0530)

Frankenthal, 14.11.2007
A

{ | /j_i_rl /.

]

KSB Aktiengesellschaft
Dr. Joachim Schullerer
Vedouci vyvoje produkt( a automatizace

KSB Aktiengesellschaft, Johann-Klein-Str. 9, D-67225 Frankenthal
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1 VSeobecné informace

Tento pfistroj KSB byl vyvinut v souladu s aktualnim stavem techniky, byl vyroben s velkou péci a podléha neustalé kontrole kvality.
Tento navod k obsluze vam ma usnadnit seznameni se s pfistrojem a jeho pouziti v souladu se stanovenym Gcelem.

Navod k obsluze obsahuje dllezité pokyny k bezpeé¢nému, fadnému a hospodarnému pouziti pfistroje. DodrZovani tohoto navodu
k obsluze je dllezité k zajisténi spolehlivosti a dlouhé Zivotnosti pfistroje a k prevenci moznych rizik.

Navod k obsluze nebere v Uvahu mistni platné predpisy, za jejichz dodrzovani (i povéfenym montaznim personalem) nese
odpovédnost provozovatel.

Tento pfistroj nesmi byt pouzivan nad ramec hodnot, které jsou stanoveny v technické dokumentaci. Jedna se pfedevsim

o sitoveé napéti, frekvenci sité, teplotu prostfedi, vykon motoru a ostatni pokyny, uvedené v navodu k obsluze.
Vykonovy $titek uvadi konstrukéni fadu/-velikost, nejdulezitéjSi provozni Gdaje, sériové Cislo a identifikacni -Eislo, které je vzdy
nutné uvést pfi komunikaci s vyrobcem, pfi dodate¢ném objednavani souc¢asti a pfedevsim v objednavkach nahradnich dild.

ksgly,] PumpDrive P55 ce ki
INPUT : 3007K50 BHOO00 ————— Koynstrukc“:ni fada/-velikost
3PH380 + 480VAC | |pNo 48879513 ———— Ident.-&islo
50-60 Hz SIN — | Sériové &islo
17;4:KW 0105000180
’ RN EATRA R AR

Obrazek 1:  Vykonovy Stitek PumpDrive (pfiklad)

spole¢nosti KSB.-

11 Oznaceni CE-

Vyrobek PumpDrive je oznacen symbolem CE- a splfuje tak pozadavky evropské smérnice o nizkém napéti (2006/95/EC) a
smérnice o elektromagnetické kompatibilité (2004/108/EC). Shoda s normami je potvrzena v prohlaSeni o shodé.

1.2 Elektromagneticka kompatibilita

Smérnice o elektromagnetické kompatibilité stanovuje poZadavky na odolnost proti ruSeni a na rusivé emise elektrickych pfistrojd.
Pro elektrické pohony s ménitelnymi otackami, jako je napf. vyrobek PumpDrive, je platna produktova norma EMV-EN 61800 -
3. Obsahuje vSechny pozadavky ke splnéni smérnice o elektromagnetické kompatibilité.

1.21 Pozadavky podle EN 61800-3 - rusivé emise
Vyrobek PumpDrive splfiuje poZzadavky podle DIN EN 61800-3 pro "Prvni oblast" (obytna oblast) s "omezenou moznosti ziskani".

Rusivé emise vazané vedenim Vyzarované rusivé emise
Pohony < 7,5 kW Obecné k dostani K dostani s omezenim
Mezni hodnoty podle EN 55011 tfida B Mezni hodnoty podle EN 55011 tfida A1
Pohony > 7,5 kW K dostani s omezenim K dostani s omezenim
Mezni hodnoty podle EN 55011 tfida A1 Mezni hodnoty podle EN 55011 tfida A1

Tabulka 1:  PoZadavky podle EN 61800-3 - ruSivé emise

K tomu patfi nasledujici varovani podle EN 61800 3/A11: 200001 kapitola 6.3:

PumpDrive je vyrobek s omezenou moznosti ziskani.
tento vyrobek muze zpulisobit v obytnych prostorech radiové ruseni. V tomto pfipadé muze byt pro provozovatele
nezbytné provést prislusna opatireni.

1.2.2 Pozadavky podle EN 61000-3-2 - harmonické oscilace sité

Vyrobek PumpDrive je ve smyslu normy EN 61000-3-2 profesionalni zafizeni. U pfistroji s jmenovitym pfipojovacim
vykonem

=< 1000 W museji byt pfi pfipojeni k vefejné nizkonapétové siti pfijata dana opatfeni nebo musi pfislusny energeticky rozvodny
podnik udélit souhlas s pfipojenim. Pro pohony > 1000 W a pfi pfipojeni k primyslové siti neni nutné takové povoleni zadat.
PInéni vy$e uvedenych pokyn( spada do oblasti odpovédnosti provozovatele.
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2 Bezpecnost

Tento navod k obsluze obsahuje zakladni pokyny k instalaci, provozu a udrzbé, k bezpeénému, spravnému a hospodarnému
provozu, k zajisténi spolehlivosti a dlouhé Zivotnosti pfistroje a k pfedchazenim rizikim. Proto je nutné, aby si tento navod k
obsluze precetli pfed montazi a uvedenim do provozu montéfi i pfislusny odborny personal a provozovatel, a aby byl navod k
obsluze neustale k dispozici v misté pouziti.

21 Oznaceni pokynu v navodu k obsluze

Bezpecnostni pokyny, uvedené v tomto navodu k obsluze, jejichz nedodrzovani muze zplsobit nebezpedi pro osoby i ostatni
stroje, jsou oznaeny nasledujicimi bezpe€nostnimi symboly.

- P¥i varovani pfed obecné nebezpecnymi situacemi je pouzit bezpe&nostni symbol podle ISO 7000 - 0434:

- P¥i varovani pred elektrickym napétim je pouzit bezpecnostni symbol podle IEC 417 - 5036:

-V pfipadé bezpeénostnich pokyna, jejichz nedodrzovani mize zplsobit nebezpedéi pro pfistroj a jeho funkce muize byt pouzit
bezpecfnostni symbol podle IEC 417 - 5036:

Pozor

2.2 Kvalifikace a Skoleni personalu

K pracim pfi obsluze, udrzbé, prohlidkach a montazi musi mit personal vhodnou kvalifikaci.

Provozovatel musi jasné stanovit rozsah odpovédnosti a kompetence jednotlivych pracovnikt i pfislusny dohled. Pokud personal
nema potfebné znalosti, je nutno jej vyskolit a nalezité poucit. To Ize mlze v pfipadé potreby provést z povéreni provozovatele
pohonu vyrobce/dodavatel. Dale pak musi provozovatel zajistit, aby personal pIné porozumél obsahu tohoto navodu k obsluze.
2.3 Nebezpecdi pFi nedodrzeni bezpeénostnich pokynt

Nedodrzovani bezpeénostni pokynt mize mit za nasledek nejen ohroZeni osob, ale také Zivotniho prostfedi a pohonu.
Nedodrzovani bezpecnostnich pokynu vede ke ztraté jakychkoliv narokl na nahradu skod.

V jednotlivych pfipadech mlze nedodrzovani bezpeénostni pokynud zplsobit nasledujici ohrozeni:

- selhani dulezitych funkci pohonu

- selhani pfedepsanych metod udrzby a opravy

- ohrozeni osob elektrickymi a mechanickymi vlivy

2.4 Bezpecna prace
Pfi praci je nutné dodrZovat bezpecnostni pokyny uvedené v tomto navodu k obsluze, platné narodni bezpeénostni pfedpisy a
pfipadné interni pracovni, provozni a bezpecnostni pfedpisy provozovatele.

25 Bezpecnostni pokyny pro provozovatele/obsluhu

- Pokud mohou horké a studené soucasti stroje zplUsobit nebezpeci, museji byt tyto soucasti konstrukéné zajistény proti
nebezpecnému dotyku.

- Ochrana proti dotyku pohyblivych soucasti stroje (napf. spojka, ventilator) nesmi byt u stroje v provozu odstranéna.

- Je nezbytné vyloucit ohrozeni elektrickou energii (podrobnosti k tomuto tématu viz narodni specifikace a pfedpisy nebo
pfedpisy mistniho dodavatele energie).

2.6 Bezpeénostni pokyny k udrzbé, kontroldam a montaznim pracim

- Provozovatel musi zajistit, aby veSkerou udrzbu, kontroly a montaze provadél autorizovany a kvalifikovany odborny personal,
ktery ma dukladné znalosti navodu k obsluze.

- Obecné museji byt prace provedeny vyhradné na vypnutém pfistroji, odpojeném od napéti.

- Bezprostfedné po ukonc&eni praci je nutno nainstalovat zpét a zprovoznit vSechna bezpeénostni a ochranna zafizeni.

- Pred dal§im uvedenim do provozu je nezbytné pracovat podle pokynu v kapitole 7.

2.7 Svévolna prestavba a vyroba nahradnich dila

Prestavby a zmény pfistroje jsou dovoleny pouze na zakladé dohody s vyrobcem. Bezpec&nosti zajidtuji pouze originalni nahradni
dily a pfisluSenstvi schvalené vyrobcem. Pouziti jinych dill miZe zpUsobit zruSeni ru¢eni za vzniknuvsi nasledky.

2.8 Zmény softwaru / zaruka

Software zafizeni PumpDrive byl specialné vyvinut pro tento pfistroj a byl podroben dikladnym testiim. Zmény nebo doplfiovani
softwaru nebo jeho souéasti ovliviuji funkci pfistroje. Vhledem k tomu, Ze KSB nema zadny vliv na zmény nebo doplnéni softwaru,
a nemuze je tedy ani kontrolovat a testovat, nejsou takové zmény a doplfiovani dovoleny.

Vyjimku tvofi pouze aktualizace softwaru, provedené spolecnosti KSB. Viz téz ¢ast 2.7 Svévolna prestavba a vyroba nahradnich
dild.
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29 Nedovoleny provoz

Provozni bezpecnost dodavanych pfistroju je zaru¢ena pouze pfi jejich pouzivani k uréenému Gc€elu v souladu s nasledujici ¢asti
navodu k obsluze.

Mezni hodnoty, uvedené v dokumentaci, je nezbytné bezpodmine¢né dodrzet.

210 NeumysiIné spusténi

- Je nezbytné pamatovat, Ze pfi kazdém spusténi motoru mohou vznikat nebezpeéné proudové Spicky.

-V sitovém pfivodu zafizeni PumpDrive museji byt umistény rychlé pojistky. Ty vSak pfi nezamysleném spusténi motoru
neposkytuji dostate¢nou ochranu osob a stroju.

- Nespravné spusténi muze zpusobit proudové razy, a tim i ohroZeni personalu obsluhy.

Pred pripojenim napajeciho napéti k systému PumpDrive zkontrolujte:

- Neexistuje Zadné nebezpeci ohroZeni osob a stroju, sitové napéti odpovida jmenovitému napéti, které je uvedeno na typovém
Stitku motoru, napajeci a Fidici vedeni jsou spravné pfipojena

Pred spusténim systému PumpDrive zkontrolujte:

- Vstupy a vystupy jsou fadné konfigurovany, nastaveni parametrd motoru odpovida udajiim na typovém stitku a ze funkéni
parametry byly nastaveny v souladu s pouzitim pohonu.

- VeSkera pfipojeni a nastaveni parametr(i smi provést pouze Skoleny personal.

- Proud v siti se musi omezit na pozadovany zatéZzovy proud. Pfi pouZiti nékolika pohon( je nezbytné zkontrolovat u kazdého
samostatné jeho ovladatelnost. V pfipadé pouziti vice nez jednoho systému PumpDrive musite spustit pravé jeden ze systému
a nasledné zkontrolovat fizeni motoru.

- Vstupy a vystupy pohonu museji byt konfigurovany podle vybraného pouziti.
- Pokud je to nezbytné, musite konfigurovat specialni funkce, jako je napf. regulator PI.

- Zména nastavitelnych parametri mize mit dopad na automatické zapnuti pohonu, coz by mohlo vést k nechténému spusténi
motoru.

Pokud je nutny servis

- Servisni ¢innosti na systému PumpDrive smi provést pouze servisni personal spole¢nosti KSB. Pfed jakymikoliv ¢innostmi
odstrarite ze zafizeni PumpDrive sitové pojistky, potom odpojte zafizeni a zajistéte je proti opétovnému zapnuti.

- Jakmile bylo zafizeni vypnuto, po€kejte 5 minut, nez dojde k poklesu nebezpe&ného napéti.

2.1 Dodrzovani doby vybijeni kondenzatoru

Ve vykonové Casti systému PumpDrive jsou zabudovany vysokonapétové kondenzatory. Pokud je nezbytné provést ¢innosti na

pohonu, nejprve jej odpojte od napéti a potom vyckejte, aby se mohlo snizit napéti v meziobvodu.

- Po odpojeni sitového napéti a pfed zahajenim praci vyckejte minimalné 5 minut.

- NedodrZenim tohoto pfedpisu mize dojit k ohroZeni osob a vécnych hodnot. V téchto pfipadech neprebira spole¢nost KSB
zadné zaruky.

CE Vystraha: Pfi kontaktu se soucéastmi pod napétim hrozi nebezpedci
ohrozeni zivota i po vypnuti sitového napéti. PoCkejte alespon pét minut!

212 Okolni podminky

Systém PumpDrive ve standardnim provedeni je vybaven krytim IP55 a je vhodny k instalaci do rozvadéce (CM), montazi do
motoru (MM) a k montazi na sténu (WM).

- Aby nedochazelo ke srazeni kondenzatu na elektronice a pfili§ silnému sluneénimu zafeni, je nezbytné zakryt systém
PumpDrive pfi venkovni instalaci vhodnou ochranou.

- Systém PumpDrive smi byt pouzit pouze v takovém prostredi, které koresponduje s uvedenym krytim.

11
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3 Preprava a skladovani

31 Preprava

Preprava pfistroje musi byt provedena fadné a v originalnim baleni.

Pristroj byl pfed expedici zkontrolovan, zda byly dodrzeny vSechny uvedené udaje. Pfistroj tedy musi byt pfi pfevzeti v elektricky
i mechanicky vyborném stavu. Abyste se o tom presvédgili, doporu€ujeme zkontrolovat pfi pfejimce pfistroj, zda nedoslo k jeho
poskozeni béhem prepravy. V pfipadé zavad je nutné spole¢né s prepravcem vystavit protokol o poskozeni.

3141 Preprava: Etaline/Etabloc PumpDrive

Obrazek 2: Pfeprava: Etaline/Etabloc PumpDrive

3.1.2 Preprava: Etanorm/CPKN/Multitec PumpDrive

__[E[[[Hﬂ S\

Obrazek 3: PFeprava: Etanorm/CPKN/Multitec PumpDrive

12
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313 Pieprava: Movitec PumpDrive

Obrazek 4: Pfeprava: Movitec PumpDrive

3.2 Skladovani

Skladovani musi byt provedeno v suchu, bez vibraci a pokud mozZno v origindlnim obalu.

Teplota prostfedi ve skladu se musi pohybovat v rozmezi -10 °C az +70 °C.

Je nezbytné pamatovat, Ze relativni vihkost vzduchu nesmi pfekrocit 85 % a elektrické soucasti nesméji byt vystaveny oroseni
(ochrana pfed oxidaci).

Zabrante velkym vykyvim vlhkosti vzduchu.

4 Popis vyrobku

4.1 Nazev
Typovy kli¢ vyrobku PumpDrive ma nasledujici strukturu a Ize jej odvodit z vykonového Stitku na télese.

2 018K50 AH P SI 2
Montéz ————T [ T T T T

2 = montaz do rozvadéce
3 = nasténna montaz
5 = montaz do motoru (pfedem para-

metrizovany)
Vykon

Napftiklad:

000K55 = 0,55 kW

018K50 = 18,5 kW

045K00 = 45 kW

Funkce a ovladaci jednotka

AH = Advanced s grafickou ovladaci jednotkou

BO = Basic se standardni ovladaci jednotkou

BH = Basic s grafickou ovladaci jednotkou
Modul provozni sbérnice

L = LON

P = Profibus

0 = bez

Parametrizace motoru
S| = Siemens
CA = Cantoni
WO= Wonder
00 = Zzadna vstupni parametrizace

Parametrizace poctu polu
2

= 2pdlové
4 = 4polové
0 = Zzadna vstupni parametrizace

13
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4.2 Vlastnosti vyrobku

Systém PumpDrive je méni¢ kmitoCtu s vlastnim chlazenim a modularni konstrukci. Umozriuje plynulou zménu otacek
normalizovanych motorti IEC pomoci analogovych normalizovanych signall, provozni sbérnice nebo ovladaci jednotky.
Systém PumpDrive byl specialné vyvinut k ekonomickému a $etrnému provozu cirkulaénich erpadel. Ridici, regulaéni, spinaci
a kontrolni funkce systému PumpDrive umoznuiji efektivni fizeni motoru v rozsahu nejc¢astéjSich pozadavkl Cerpani. Patfi sem
i provoz s nékolika Cerpadly.

Vlastni chlazeni ménie PumpDrive umoziiuje montaz do motoru (MM), na sténu (WM) a do rozvadéce (CM).

PumpDrive je méni¢ kmitoc¢tu s vlastnim chlazenim (od 1,5 kW s externim ventilatorem) s modularni konstrukci.

Systém PumpDrive je kompaktni pfistroj s krytim IP 55.

Aby nedochazelo ke srazeni kondenzatu na elektronice a pfili§ silnému slunecnimu zareni, je nezbytné zakryt systém PumpDrive
pfi venkovni instalaci vhodnou ochranou.

4.3 Varianty provedeni a funkce

4.31 Basic a Advanced

Systém PumpDrive pfedpoklada dvé varianty zakladniho provedeni (pfehled funkci viz Tabulka 2):
® Basic

e Advanced

V kombinaci s ovladacimi jednotkami jsou znama dal$i provedeni:

® Basic se standardni ovladaci jednotkou

® Basic s grafickou ovladaci jednotkou

® Advanced s grafickou ovladaci jednotkou

Ovladaci jednotka umozriuje nastaveni parametrt, manualni fizeni a monitorovani prostfednictvim displeje a tlacitek. Pokud to
neni vyzadovano, dodava se formou pfislusenstvi zaslepka.
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4.3.2 Prehled funkci
Funkce PumpDrive ...
Basic Advanced
Ochranné funkce
Tepelna ochrana motoru termistorem u u
Elektricka ochrana motoru pomoci kontroly pfepéti/podpéti u L
Dynamicka ochrana proti pretizeni omezenim otaéek (regulace i2t-) u u
Ochrana proti chodu naprazdno (bez snimacu) L
Ochrana proti chodu naprazdno (externi spinaci signal) u u
Kontrola charakteristik ) u?
Rizeni
Provoz ovladage zadanim pozadovanych hodnot u L
Volitelné otacky (0 az 70 Hz) u u
Pohotovostni rezim (vypnuti v definovaném €asovém uUseku pfi minimalnich u u
otackach)
Nastavitelna rozb&hova a brzdna rampa ] ]
Slave v provozu s nékolika Cerpadly az 6 ¢erpadel u u
Master v provozu s nékolika Cerpadly az 6 Cerpadel ]
Provoz se dvéma Cerpadly s redundanci (prostfednictvim modulu DPM) 3) PrisluSenstvi
Regulace
Regulaéni provoz pomoci integrovaného nastavitelného regulatoru PI u L
Regulace diferenéniho tlaku u L
Regulace hladiny [ [
Regulace teploty u L
Regulace pratoku ] [
Regulace tlaku se sledovanim pozadované hodnoty, zavislé na objemovém u u
pratoku (DFS)
Uvedeni do provozu
Plug & Run ¥ n u
Automaticka identifikace snimacu (pfi restartu frekvenéniho ménice) u u
Obsluha
Zaslepka (bez obsluhy) Prislusenstvi
Standardni ovladaci jednotka, oto¢na o 180° u
Graficka ovladaci jednotka, oto€na o 180° volitelné u
Monitorovani
Ukazatel stavu formou kontrolek (OK, vystraha, alarm) u u
Ukazatel provoznich hodnot (otacky, proud, skute¢na hodnota apod.) u u
Historie chyb [ [
Pocitadlo spotfeby energie (kWh) u L
Pocitadlo provoznich hodin (motor, frekvenéni ménic) [ [
Ukazatel aktualniho pratoku - bez snimacu ud
Komunikace
Systém sbérnice Profibus volitelné volitelné
Systém provozni sbérnice LON volitelné volitelné
Servisni rozhrani RS 232 u L

Servisni rozhrani RS 485

na objednavku

Tabulka 2:  Prehled funkci

1) Na zakladé kontroly ¢inného vykonu motoru
2) P¥i provozu s nékolika ¢erpadly zavisi na pfikonu ¢erpadla
3) Pouze spolu se standardni ovladaci jednotkou

4) Plati pro provoz s ovlada¢em nebo neoptimalizovany provoz s regulatorem u jednotlivého ¢erpadla

5) Na bazi odhadu pfikonu €erpadla nebo méfenim rozdilu tlaku
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4.4 Technické udaje

Sitové napéti’):
Rozdil napéti tfi fazi:
Frekvence sité:

Vystupni frekvence ménice kmitoctu:
Taktovaci frekvence PWM?2)3):

3~ 380 VAC -10% az 480 VAC + 10%
+2% napajeciho napéti

50-60 Hz £+ 2%

0-70 Hz

Rozsah: 1-8 kHz, v krocich po 0,5 kHz
PumpDrive - konstrukéni velikost A a B: 4 kHz
PumpDrive - konstrukéni velikost C a D: 2,5 kHz

Rychlost nartistu fazi du/dt 4): max. 5000 V/us, zavisi na konstruké&ni velikosti systému PumpDrive
Spigkova napéti: 21,41 Vet
Uginnost: 98 % - 95 % (primérna hodnota pro viechny pripady zatizeni)®)
Emise hluku: Hladina akustického tlaku pouzivaného Cerpadla + 2,5 dB®)
Kryti: IP 55

7)8) 0°C az +40 °C

Okolni teplota za provozu
Okolni teplota pfi skladovani:
Rel. vlhkost vzduchu:

Nadmofiska vyska mista montaze (instalace)

Odolnost proti vibracim:

-10°Caz +70°C

Provoz: max. 85%, neni dovoleno oroseni
Skladovani: 5% az 95%

Pfeprava: max. 95%

<1000 m nad mofem,
nad touto vyskou se snizuje vykon 0 1% na 100 m

max. 16,7 m/s2 podle EN 60068-2-64:1994

Radiové ruseni podle DIN EN 55011:

Zpétné pusobeni sité?):

TFida B pfi vykonu motoru <7,5 kW, délka vodi¢e <5 m
TFida A pfi vykonu motoru >7,5 kW, délka vodice < 50 m
Integrovana sitova tlumivka

Interni napéjeci obvod:

24V + 10% / max. 80 mA DC

Pocet parametrizovatelnych analogovych vstupu:
Vstupni napéti:
Vstupni odpor R;:
Vstupni proud:
Vstupni odpor R;:
Rozliseni:

2

0/2-10V DC
22 kQ

0/4 - 20 mA DC
500 Q

10 bitd

Pocet parametrizovatelnych analogovych vystupi:

Vystup napéti

1 (pfepinani mezi 4 vystupnimi hodnotami)
0-10V/max. 5mADC

Pocet digitalnich vstupu:

Celkem 6, z toho 4 volné parametrizovatelné

Pocet parametrizovatelnych reléovych vystupu:
Maximalni zatizeni kontaktu:

2x spinaci kontakt
250 VAC/1A

Tabulka 3:  Technické udaje

1) V pfipadé nizSiho sitového napéti se snizuje jmenovity moment motoru

2) Respektujte zavislost na kapacité kabelu

3) Snizeni vykonu zvy$enou frekvenci taktu:

- Konstrukéni velikost A a B (pfi taktovaci frekvenci PWM > 4 kHz):

| — 4kHz] - 2, 5%)

imen(P&M) Ijmen ) (1 - [fPSM

- Konstrukéni velikost C a D (pfi taktovaci frekvenci PWM > 2,5 kHz):

Ijmen(PSM) = Ijmen ’ (1 - [fPéM

— 2,5kHZ] - 3, 5%)

4) Kabely s vysokou proudovou kapacitou mohou zpUsobit az zdvojnasobeni napéti

5) Ztratovy vykon &inni ve v8ech pfipadech zatizeni maximalné 5 % jmenovitého vykonu. Ztratovy vykon se snizuje se zvySujicim se jmenovitym vykonem, tim se

zvySuje Ucinnost az na 98 %.

6) Jedna se o orientacni hodnoty. VySe uvedena hodnota plati pouze ve jmenovitém provoznim bodé (50 Hz). Viz téz hlukové charakteristiky Gerpadla. Ty jsou
rovnéz dokumentovany pro jmenovity vykon. Béhem regulace mohou vznikat odliSné hodnoty.
7) Aby nedochéazelo ke srazeni kondenzatu na elektronice a prili§ silnému slune¢nimu zafeni, je nezbytné zakryt systém PumpDrive pfi venkovni instalaci vhodnou

ochranou.

8) Snizeni vykonu zvySenou okolni teplotou: Pfitom nesmi byt pfekro¢ena max. okolni teplota 50 °C!

I = Ijmen : (1 - [Tokoli - 4000] ' 3%)

jmen(tepl)

9) Dodrzujte upozornéni o pouziti sitovych tlumivek, uvedena v kapitole Sitové tlumivky v ¢asti PFisluenstvi a moznosti!
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Rozsah vykonnosti
2 a 4polové motory
Velikost Vykon?) [kw] limenovity2 [A] MM WM CM
0,55 1,8 . . "
0,75 2,5 n n .
11 3,5 n n .
A 1,5 4,8 L] L] ]
2,2 6,0 ] ] [ ]
3,0 8,0 . . "
4,0 10,0 n ™ n
B 5,5 13,0 n n =
75 16,5 u [ [ ]
11,0 25,0 n n n
c 15,0 31,0 . . "
18,5 39,0 n u =
22,0 45,0 . . "
30,0 65,0 n u =
D 37,0 80,0 . . "
45,0 93,0 . . "

Tabulka 4:  Rozsah vykonnosti

1) Snizeni vykonu viz kapitola 4.4, Tabulka 3.

2) PFi max. okolni teploté 40 °C
Taktovaci frekvence PWM:
- konstrukéni velikost A a B: 4 kHz
- konstrukéni velikost C a D: 2,5 kHz

4.5 Montazni varianty

Montaz na motor (MM)

Obrazek 5:  Montazni varianty

Montaz do rozvadéce (CM)
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451 Rozsah vykonu

45.2 Rozméry a hmotnosti

Rozméry a hmotnosti se vztahuji vyhradné na méni¢ kmitoc¢tu PumpDrive bez motoru, v provedenich pro montaz na motor (MM),
nasténnou montaz (WM) a montaz do rozvadéce (CM).

Obrazek 6: Rozméry a hmotnosti

Konstrukéni velikost | Vykon Rozméry Upeviovaci otvory Hmotno
PumpDrive W1 A tmm] | B(mm] | C[mm] | D[mm] | E(mm] | F(mm] | G (mm] | St
.. 000K55 .. 0,55
.. 000K75 .. 0,75
7
- 001K10 .. 1.1 260 158 164 242 4xM6
A 1) 190 1) 65 1) 1)
.. 001K50 .. 1,5 (312) (168) (164) (292) 9 mm
.. 002K20 .. 2,2
.. 003K00 .. 3 °
.. 004K00 .. 4 10
325 170 224 307 4xM6
B | - 005KSO. 55 | @myh | 20 s | 5 | @24)) | 357)Y | 9mm | 105
.. 007K50 .. 75 ’
.. 011K00 .. 11
23
-~ 015K00 .. 15 420 235 283 396 4xM8
C 1) 320 1) 125 1) 1)
.. 018K50 .. 18,5 (482) (245) (283) (458) 12 mm
022K00 22 %0
.. 030K00 .. 30 48
600 290 410 573 4xM10
D .. 037K00 .. 37 639 | %0 | @00 | 5 | 40 | 6359 | 12mm
.. 045K00 .. 45 50

1) Rozméry v zavorkach se vztahuji pouze na provedeni WM (nasténna montaz) a CM (montaz do rozvadéce). Rozmérové udaje, rozméry a vzdalenosti
upeviiovacich otvorl se vztahuji na systém PumpDrive véetné drzaku na sténu.

Tabulka 5:  Rozméry a hmotnosti

18



KSB ‘E;::l

PumpDrive
5 Obsluha / monitorovani
Poskozenim povrchu ovladaci jednotky PumpDrive ostrym nebo $picatym pfedmétem mlze mlze mit za
nasledek snizeni miry kryti.
5.1 Standardni ovladaci jednotka-

Standardni ovladaci jednotka se sklada z prouzikového indikatoru (LED), klaves a servisniho rozhrani.
Standardni ovldaaci jednotka poskytuje uzivateli moznost pfepinat mezi provoznim rezimem ruéni, vypnuto a automatika a nabizi
i dvé tlacitka k zadavani hodnoty, zobrazeni provozniho rezimu, otaéek motoru a signalu snimact pomoci svételnych diod.

Funkce tlacitek

Kontrolka LED:

Funkce semaforu Zobrazeni

Pozadované nebo skute:
Otacky

Zobrazeni

redundantni

dvoucerpadlové
funkce regulace

Zobrazeni
provozniho rezimu

Tlacitka k nastaveni

Zvysit

Potvrdit

Snizit

Provozni tlacitka

L Volné

Ruéni rezim programovatelné
funkeni tladitko

Vyp

Automaticky rezim

Servisni rozhrani (RS 232)

Obrazek 7:  Standardni ovladaci jednotka-

K bezpe€nému pouzivani zafizeni je k dostani zaslepka (identifikacni €islo: 47 106 619), ktera znemoznuje zasah do provozniho
rezimu.

511 Indikace LED
Svételna signalizacni funkce informuje o provoznim rezimu systému Cerpadla.
Kontrolky LED:

e Cervena Bylo generovano jedno nebo nékolik alarmovych hlageni

e Zluta: Bylo generovano jedno nebo nékolik vystraznych hlaseni
® Zelena: Provoz bez poruchy
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51.2 Prouzkovy indikator LED
Prouzkovy indikator LED mUze zobrazovat tfi rizné barvy. Kazda barva ma pfifazeny nasledujici provozni hodnoty:
e Cervena Frekvence motoru

e Zluta: Skute¢na hodnota snimace
® Zelena: Pozadovana hodnota

Aktualni hodnoty téchto tfi provoznich parametr(i se zobrazji formou procentualni hodnoty pomoci péti jednotlivych LED. Kazda
LED ma pfirfazen procentualni rozsah vybrané provozni hodnoty:

® Min-LED: 0-19%

e 2 LED: 20-39%
e 3.LED: 40-59%
e 4 LED: 60-79%
® Max-LED: 80-100%

Koneéna hodnota 100% se vztahuje na:

- maximalni frekvenci motoru (napf. 50 Hz = 100%)

- koneénou hodnotu snimace (napf. 6 bard= 100%)

- zadani pozadované hodnoty v rezimu ovladace (napf. 50 Hz =100% pozadované hodnoty)

- zadani pozadované hodnoty v rezimu regulatoru (kone¢na hodnota snimace = 100% pozadované hodnoty)

DPM-LED
Tato LED informuje o tom, jaka funkce je systému PumpDrive pfifazena:
® Zelena: PumpDrive Master v systému s nékolika Cerpadly
® Zelend blika: PumpDrive Aux Master v systému s nékolika Eerpadly

e 7Zadnaindikace: Systém PumpDrive v pfi samostatném pouZiti

LED rezim
Tato LED informuje o tomu, v jakém rezimu je pravé systém PumpDrive:
e Cervena ReZim OFF, vypnuto

o Zluta: Rezim Auto, automaticky rezim
® Zelena: Rezim Man, ruéni rezim

5.1.3 Tlacitka k nastaveni

5.1.3.1 Zobrazovani provoznich hodnot (monitoring)
Tato funkce je k dispozici pouze v automatickém nebo v ruénim rezimu. Ukazatel skute¢né hodnoty je dostupny pouze po pfipojeni
snimace.

Klavesa se Sipkou nahoru:
A o 1 stisknuti klavesy:
Zobrazeni frekvence motoru (Cervené LED prouzkového ukazatele)

® 2 stisknuti klavesy:
Zobrazeni skute¢né hodnoty (zluté LED prouzkového ukazatele)
e 3 stisknuti klavesy:
Zobrazeni pozadované hodnoty (zeleni LED prouzkového ukazatele)

Klavesa se Sipkou dolt:
Vybér provoznich hodnot v opaéném pofadi, nez je uvedeno pro Sipku nahoru.

5.1.3.2 Zadani pozadovanych hodnot
- Tlacgitky 4 nebo ™ pfepnete na zobrazeni pozadované hodnoty (zelené LED).
- Stisknéte tlacitko OK.
Zelené LED prouzkového ukazatele LED blikaiji.
- Tlagitky 4 nebo ™ pozadovanou hodnotu zvySite nebo sniZite.
Jednotlivé kroky po stisknuti klavesy jsou 0,25 Hz nebo 0,5 %. Stisknutim a podrZenim klavesy se poZadovana hodnota
kontinualné zvysuje nebo snizuje.
- Stisknéte znovuz tlacitko OK.
Prouzkovy ukazatel LED pfepne zpét do zobrazeni provoznich hodnot, tzn. LED sviti trvale.
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5.1.4 Provozni tlacitka

Provozni rezimy "Automatika", "Ruéni" nebo "Vyp" jsou volitelné prostfednictvim provoznich tlagitek.
Toto parametrizovatelné funkéni tla€itko "Func" jsou k dispozici pouze v automatickém nebo v ruénim rezimu.

PumpDrive

Tlacitko OK, soucasné reset alarmu

Rucéni rezim

Vyp
Pokud je pohon b&hem vypadku napéti v ruénim rezimu (Man Mode), pfepne pohon po znovuzapojeni
napéti v rezimu "Vyp" ("Off").

Automaticky rezim

Parametrizovatelné funkéni tlacitko:

Stisknutim tlacitka bude aktivovana funkce DFS (viz kapitola 7.9.1).

Stisknutim tlacitka OK dojde k procentualnimu zobrazeni o zvy$eni pozadované hodnoty funkce DFS na
prouzkovém indikatoru blikajicimi Zlutymi LED.

Dal$im stisknutim parametrizovaného funkéniho tlacitka se vypne hlaseni o zvysSeni pozadované hodnoty.

51.5 Servisni rozhrani

Pfes servisni rozhrani -muzete pomoci specialniho spojovaciho kabelu (USB - RS232) pfipojit PC nebo notebook. Pomoci
servisniho softwaru PumpDrive -mizete ¢erpadlovy systém konfigurovat nebo parametrizovat i bez ovladace.

Pfi pouziti standardni ovladaci jednotky neni mozné provedeni aktualizace softwaru systému PumpDrive. Po identifika€nim
Cislem: 47 121 211 m{zete objednavat -servisni software v dodavce pro zakaznika k provedeni parametrizace a zalohovani dat.
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5.2 Graficka ovladaci jednotka

Graficka ovladaci jednotka se sklada z osvétleného displeje, funkénich, navigacnich a provoznich tladitek, kontrolek LED a
pfistupu do servisniho rozhrani.

Informace na displeji jsou dllezité pro provoz Eerpadlového systému. Mizete vyvolavat data formou textu nebo muZzete
nastavovat parametry.

Pomoci parametru Jazyk (3-1-1-1) mGzete vybrat jazyk textu, zobrazeného na displeji.

Kontrolky LED:

Funkce semaforu Displej

(nesifrované informace)

Funkéni tlacitka

Diagnostika Nastaveni

Pouziti Informace

CTET/

Nahoru
,. c0©
Tlacitko Escape

Dold v

Provozni tlacitka

Navigacni tlacitka

Tla¢itko napovédy

Tlacitko OK

Man off Auta I Func

Parametrizovatelné
funkéni tlacitko

Ruéni rezim

Vyp | '

Automaticky rezim

kse b.

Servisni rozhrani

Obrazek 8:  Graficka ovladaci jednotka PumpDrive

5.21 Indikace LED
Svételna signalizacni funkce informuje o provoznim rezimu systému ¢erpadia.

Kontrolky LED:
e Cervend Bylo generovano jedno nebo né&kolik alarmovych hlaseni

e Zluta: Bylo generovano jedno nebo nékolik vystraznych hladeni
Zelena:  Provoz bez poruchy

® Zelend  Provoz bez poruchy
Blikani: Informace o tom, Ze je ovladaci jednotka Advanced pravé pouzivana
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5.2.2 Funkéni tlacitka
Pomoci funkénich tlacitek ziskavate pfimy pFistup k prvkim prvni drovné nabidek: Provoz, diagnostika, nastaveni a informace.

@ Provoz /’ Nastaveni

E] Diagnostika | Informace

5.2.3 Navigacni tlacitka

Navigacéni tlacitka slouzi k navigaci v nabidkach a k potvrzeni nastaveni.

Nahoru nebo dolt

® Pohyb ve vybéru nabidky nahoru nebo dolli nebo

® pfi zadavani Cisel snizuje nebo zvySuje zadavanou hodnotu

Tlacitko Escape
® \/ymazat/resetovat zadani (zadavani je ukon¢eno bez ulozeni)
® PrFechod o jednu uroven nabidky vySe

Tlacitko OK

® Potvrzeni nastaveni

® Potvrzeni vybéru nabidky

® P¥i zadavani Cisel pfechod na dalsi Cislici

Tlacitko napovédy

o Ke kazdé vybrané polozce nabidky se zobrazi text napovédy

0000

5.24 Provozni tlaéitka

Provozni rezimy "Automatika", "Ruéni" nebo "Vyp" jsou voliteIné prostfednictvim provoznich tlacitek.

Provozni tlagitka k nastaveni provoznich reziml "Ruéni" (Man) a "Vyp" (Off) mlZzete zablokovat. Zabranite tak nespravné nebo
nezadouci zméné provozniho rezimu systému PumpDrive.

Tlacitko OK, soucasné reset alarmu Automaticky rezim

Volné parametrizovatelné funkéni

Rucni rezim tladitko

Vyp

Provozni tla¢itko Func je parametrizovatelné a mizete je kromé jiného vyuzit ke spusténi zafizeni s nékolika ¢erpadly (systém
Start/\Vlyp). V takovém pfipadé zastavi pohon zafizeni s nékolika €erpadly po vypadku a obnoveni pfivodu napéajeciho napéti
(provozni rezim Automaticky stop).

Alternativni moznosti je spusténi zafizeni s nékolika ¢erpadly pouzitim digitalniho vstupu 2 (D12, svorky P4:13, P4:15, viz kapitola
6.4.9.3).

Parametry | Popis Moznosti nastaveni Nastave
niz
vyroby

3-1-4-1 Aktivace a deaktivace tlacitka Man 1 - blokovano 2

3-1-4-2 Aktivace a deaktivace tlagitka Off 2 - aktivovano 2

3-1-4-3 Obsazeni tla¢itka Func 1 - bez funkce 1

2 - rezim Sleep

3 -rezim Pl

4 - Trip Reset

5 - vyména Cerpadla
6 - systém start/vyp

Tabulka 6:  Parametry k nastaveni provoznich rezim(
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5.2.5 Displej
Sestifadkovy displej obsahuje nasledujici informace.

P tr & Varianta provedeni nebo
arametr c. vybraného cerpadla

Vybér hlavni nabidky

Seznam nabidek parametrt

Provozni rezim Provozni stav

Obrazek 9:  Zobrazeni vybraného bodu nabidky

Zobrazeni na displeji Vysvétleni
Parametr €. Zobrazeni €isla vybraného parametru
Varianta provedeni A-HMI-C
A A = Advanced nebo B = Basic
nebo HMI s ovladaci jednotkou
C pfistupova Uroven zakaznika
Vybrané &erpadlo Cerpadlo 1, derpadio 2 ... &erpadlo 6
Vybér hlavni nabidky Provoz
Diagnostika
Nastaveni
Informace
Seznam nabidek Seznam volitelnych parametr(
parametrd
Provozni rezim Man, Off, Auto
Provozni stav Run, Stop

Tabulka 7:  Zobrazeni vybraného bodu nabidky

Vlevo nahofe je vZzdy zobrazoeno €islo aktuélni nabidky nebo parametru. Toto &tyfmistné Cislo opdpovida cesté urovnéminabidky
a umoznuje tak rychlé vyhledavani parametru (viz ¢ast 5.2.9 Zobrazeni a zména parametru).

Vpravo nahofe je zobrazena varianta provedeni systému PumpDrive nebo vybrané ¢erpadio.

Vlevo dole je zobrazen aktualni provozni rezim vybraného systému PumpDrive: Man/Auto/Off.

Vpravo dole je zobrazen aktualni provozni stav vybraného systému PumpDrive.

Pokud dojde k zavadé, zobrazi se na nejspodnéj$im fadku misto provozniho rezimu a provozniho stavu.

5.2.6 Servisni rozhrani

PFes servisni rozhrani -muzete pomoci specialniho spojovaciho kabelu (USB - RS232) pfipojit PC nebo notebook. Pomoci
servisniho softwaru PumpDrive mlzZete cerpadlovy systém konfigurovat nebo parametrizovat i bez ovladace.

Aktualizace softwaru systému PumpDrive je provedena rovnéz pomoci tohoto rozhrani a je mozna pouze pomoci grafické
ovladaci jednotky. Pod identifikaénim éislem: 47 121 211 miZete objednavat servisni software v dodavce pro zékaznika.
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5.2.7 Struktura nabidky
Uroven 1 Uroven 2 Uroven 3 Uroven 4
1 Provoz 11 Provoz 1-1-1 Provoz
1-2 Motor 1-2-1 Motor
1-3 Signaly 1-3-1 Proces
1-3-2 Vstupy a vystupy
1-4 PumpDrive 1-4-1 Stav
1-4-2 Mistni sbérnice
1-4-3 Diagnosticka sbérnice
1-5  Cerpadlo 1-5-1 Mgfeni Q*
1-5-2 Méfeni vykonu*
1-5-3 Stav ¢erpadla*
1-6 Modul LON 1-6-1 LON Input Netwo
1-6-2 LON Output Netw
1-6-3 LON Configurati
2 Diagnostika 2-1 Historie alarm( 2-1-1 Historie alarm(
2-2 Varovani 2-21 Varovani
2-3  Alarmy 2-3-1 Alarmy
2-4 Op Logger 2-4-1 PumpDrive
2-4-2 Casovad procest
3 Nastaveni 31 Ovladaci pole 3-1-1 Zakladni nastaveni
3-1-2 Set-up
3-1-3 Konfigurace displeje
3-1-4 Klavesnice
3-1-5 Ptikazy ovladaciho pole
3-1-6 Heslo
3-1-7 Konfigurace sité
3-2 PumpDrive 3-2-1 Zakladni nastaveni
3-2-2 Jednotky
3-2-3 Set-up
3-3  Zatizeni a motor 3-3-1 Nastaveni U/f
3-3-2 Udaje o motoru
3-3-4 Nastaveni start
3-3-5 Teplota motoru Parametry
3-3-6 Rampy Uroven
3-3-7 Resfreq Bypass
3-4  Spec. nastaveni Pp 3-4-1 Méfeni Q/p Popis
3-4-2 DFS parametrd viz
343 Sleep-Mode kapitola 7
3-5 Pozadovana hodnota 3-5-1 Obecné nastaveni

3-5-2 Nastaveni poz. hodnoty
3-5-3 Nastaveni vyp frekv.
3-5-4 Zdroj poz. hodnoty

3-6  Mezni hodnoty a vystrahy

3-6-1 Mezni hodnoty motoru
3-6-2 Vystrahy - motor

3-6-3 Analogovy vstup vystraha
3-6-4 Vystraha - zatizeni

3-6-5 Vystraha - poz. hodnota
3-6-6 Vystraha - feedback

3-7 Digitalni INJOUT

3-7-1 Digitalni IN 2-5
3-7-2 Digitalni OUT 1
3-7-3 Digitalni OUT 2

3-8  Analogové IN/OUT

3-8-1 Analogovy rezim 10
3-8-2 Analogovy IN 1
3-8-3 Analogovy IN 2
3-8-4 Analogovy OUT 1

39 Regulator PI

3-9-1 Proces - regulator Pl
3-9-2 Zdroj Feedbk

3-10  Komunikace

3-10-1 Obecna nastaveni

3-11  RozSifena nastaveni

3-11-1 Frekvence cyklu
3-11-2  Trip

3-11-3 Reg. omezeni proudu
3-11-4 Max. vyst. hodnoty
3-11-5 Nastaveni PDrive

3-12  Adv Pump Ctrl

3-12-1 Méfeni Q*

3-12-2 Mezni hodnota Qmin*
3-12-3  Kifivky Q/P/H*

3-12-4 Ochrana cerpadla*

3-12-5 Konfigurace vice ¢erpadel*

4 Informace

4-1 PDrive Info

4-1-1 PDrive ID/LON Identificat

4-2 Ovladaci pole

4-2-1 Panel Ident

* = pouze PumpDrive Advanced

Tabulka 8:

Struktura nabidek
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5.2.8 Pristupové urovné

K ochrané pfed nechténymi nebo neautorizovanymi zasahy do parametrll systému PumpDrive rozliSujeme riizné pfistupové
urovné.

Pristupové urovné:

Standardni

Bez pfihlaseni ma uzivatel pfistup pouze k nékolika malo parametrim.

Zakaznik

PFistupova uroven pro uZivatele s odbornymi znalostmi. UmoZfiuje pfistup ke v8em parametrim, nezbytnym k uvedeni do
provozu. Pfistup vyzaduje zadani hesla v bodé 3-7-6-1 Login (pfihlaSeni). Hesmo mlzete zménit v bodé 3-1-6-4 Heslo zakaznika
po zadani hesla 0000 (heslo nastavené z vyroby). Deaktivaci ochrany heslem pomoci parametru 3-71-6-5 se stava tato pfistupova
uroven standardnim pfistupem. To je pfipadé pfednastaveni z vyroby.

Servis

PFistupova aroveni pro servisniho technika. Pfistup vyzaduje zadani hesla v bodé 3-7-6-2 Service Login (pfihlaseni servisniho
pracovnika).

Factory
Pristupova uroven pro vyrobce.

Upozornéni: Pokud nepouzijete do deseti minut Zadna tlacitka, dojde k automatickému resetu na standardni pfistupovou urover.

5.2.9 Zobrazeni a zména parametra

Cisla parametrt obsahuiji Gidaj o navigaci (cestu). Tim je umozné&no rychlé a nekomplikované vyhledavani uréitého parametru.
Prvni Cislice parametru odpovida prvni Urovni nabidky a je vyvolana pfimo ¢tyfmi funk&nimi tlacitky.
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S Bl / i

1-provoz 1 2-diagnostika 3-nastaveni 4-informace

Dalsi kroky jsou provedeny pomoci navigacnich tladitek.
Priklad: Parametr 3-3-2-5 jmenovité otacky
Prvni ¢islice ¢isla parametri: 3-3-2-5

f Stisknéte treti funkéni tlacitko k nastaveni. Vlevo nahofe na displeji se zobrazi 3-1.

Druha Cislice ¢isla parametrt: 3-3-2-5
v Zmeénte udaj 3-1 na displeji (vlevo nahofe) pouzitim navigacnich klaves na udaj 3-3 a

potvrdte vybér tlacitkem OK.
Vlevo nahote na displeji se zobrazi 3-3-1.

Treti cislice ¢isla parametri: 3-3-2-5
Zmérnite udaj 3-3-1 na displeji (vlevo nahofe) pouzitim navigac€nich klaves na udaj 3-3-2 a

potvrdte vybér tlacitkem OK.
Vlevo nahofe na displeji se zobrazi 3-3-2-1.

04

Ctvrta éislice éisla parametra: 3-3-2-5
Zménite udaj 3-3-2-1 na displeji (vlevo nahote) pouzitim navigacénich klaves na udaj 3-3-2-5 a

potvrdte vybér tlacitkem OK.
Nastavili jste potfebny parametr.

Ke zméné parametru stisknéte tlacitko OK podruhé.

GG 4

Zadani ¢iselnych hodnot se provadi po jednotlivych Eislicich zleva doprava.

ZvySeni hodnoty.

SniZeni hodnoty.

o

Prouzek nad zadanim ukazuje aktualni zadanou hodnotu ve vztahu k rozsahu hodnot.

Potvrdte hodnotu tlacitkem OK. Kurzor pfejde na dalSi misto (druhé misto zleva).

Nastaveni pro dal$i mista provedte tak, jak je popsano vyse, a potom

ulozte vybranou hodnotu tlagitkem OK.

5.2.10 Monitorovani

5.2.10.1 Provozni hodnoty

V Gvodni nabidce mizete ukladat maximalné 20 provoznich hodnot (parametr 3-71-3-17).

Napfiklad pro "Vybér 01" postupuijte takto: Stisknéte tlacitko OK, vyberte pozadovany parametr a potvrdte ho tlacitkem OK.

V Gvodni nabidce mizZete tlacitky .4 a ™9 vybrat a zobrazit rGzné provozni hodnoty.

Provozni hodnoty Ize v systému s vice Cerpadly zobrazit na displeji aktivni ovladaci jednotky Master, pokud jsou systémy
PumpDrives pfipojeny k mistni sbérnici KSB.
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1-1 Provoz
Parametry Popis
1-1-1-1 Celkova doba napajeni [h]
1-1-1-2 Pocditadlo provoznich hodin [h]
1-1-1-3 Pocitadlo kWh [kWh]
1-1-1-4 Pocet sepnuti
1-1-1-5 Reset pocitadla kWh
Tabulka 9:  Provozni hodnoty pro provoz
1-2 Motor
Parametry Popis
1-2-1-1 Vykon [kW]
1-2-1-2 Vykon [HP]
1-2-1-3 Napéti motoru [V]
1-2-1-4 Frekvence [Hz]
1-2-1-5 Proud motoru [A]
1-2-1-6 Otagky ["/minl

Tabulka 10: Provozni hodnoty motoru

1-3-1 Signaly procesu

Parametry Popis
1-3-1-1 Skute¢na hodnota bez jednotky
1-3-1-2 Skute¢na hodnota v %
1-3-1-3 Pozadovana hodnota bez jednotky
1-3-1-4 Pozadovana hodnota v %
1-3-1-5 Analogovy vstup 1 bez jednotky
1-3-1-6 Analogovy vstup 2 bez jednotky
1-3-1-7 Tlak P1
1-3-1-8 Tlak P2
1-3-1-9 Objemovy proud bez jednotky
1-3-1-10 Objemovy proud v %
1-3-1-11 Teplota

Tabulka 11:  Provozni hodnoty pro signaly procesu
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1-3-2 Vstupni a vystupni signaly
Pomoci paramtrl Vstupni a vystupni signaly (1-3-2) je zobrazen stav digitalnich vstupu/reléovych vystup( takto:

Zobrazena Popis

hodnota

1 hex Digitalni vstup 1 aktivni
2 hex Digitalni vstup 2 aktivni
4 hex Digitalni vstup 3 aktivni
8 hex Digitalni vstup 4 aktivni
16 hex Digitalni vstup 5 aktivni
32 hex Digitalni vstup 6 aktivni
256 hex Relé 1 aktivni

512 hex Relé 2 aktivni

Tabulka 12: Provozni hodnoty pro vstupni a vystupni signaly

Pokud je nékolik vstupl / relé aktivni, zobrazené hodnoty se scitaji. Pfiklad:
- Relé 1 aktivni 256 hex
- DI1 aktivni 1 hex

- DI5 aktivni 16 hex
Zobrazena hodnota je potom 273 hex.

5.2.10.2 Hlaseni

VSechny kontrolni- a bezpecnostni funkce (viz kapitola 7) vedou ke generovani vystraznych -nebo alarmovych hlaseni. Ta jsou
signalizovana Zlutymi nebo €ervenymi LED. Na displeji ovladaci jednotky blika pfisludné hlaseni na poslednim fadku. Pokud je
generovano nékolik hlaSeni, zobrazi se posledni z nich. Alarmy maji pfednost pfed vystrahami.

E V8echna aktualni hlaSeni mlzete zobrazit v nabidce Diagnostika v Casti Vystrahy (2-2-1) a Alarmy (2-3-1).

Generované vystrahy nebo alarmy miizete zobrazovat i na vystupech relé (viz kapitola 7.8).

5.2.10.3 Reset a potvrzeni alarmu

Pokud jiz neexistuje pficina alarmu, mazete alarm resetovat. Alarmy mizete potvrzovat jednotlivé v seznamu alarmu v nabidce
Diagnostika pod bodem 2-1 . Pouzitim funkce reset potvridte vSechny alarmy sou€asné. Reset je proveden prostfednictvim
ovladaci jednotky klavesou OK a je mozné jej provést pouze v Uvodni nabidce Start. K navratu do vychozi nabidky (start) musite
proto pfipadné opakované stisknout klavesu ESC. Reset mlzete provést i pomoci digitalniho vstupu. Z vyroby je k tomu nastaven
digitalni vstup 4 (viz ¢ast 7.11).

c Reset alarmovych hlaseni maze za urcitych okolnosti vyvolat restart zafizeni.

Kromé toho je mozné resetovat alarmy automaticky (parametr Trip Reset Mode 3-11-2-1). Z vyroby je tento parametr nastaven
na automaticky reset (viz ¢ast Tabulka 66, strana 81).

é Restart motoru po provedeni automatického resetu poruchy!

5.2.10.4 Historie alarmu

E Historii alarmG muizete zobrazit v nabidce Diagnostika v bodé 2-1-1. Zde se zobrazi seznam poslednich 8
alarma.

Naigacnimi tlacitky a
tlacitkem OK muzete vybrat poloZku ze seznamu.
Zobrazi se informace o vzniku nebo ukonceni alarmu:

Zobrazeni Vyznam
C: HHHH:MM hodiny (H) a minuty (M) od vzniku alarmu
G: HHHH:MM hodiny (H) a minuty (M) od ukon&eni alarmu
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5.2.10.5 Prehled vystraznych hlaseni a alarmt

Vystrazna hlaseni

Hlaseni Vysvétleni Reakce fizeni pohonu
©
@
(&S]
ol §
0 >
©| T
m| <
X Omezeni proudu Nedovoleny nadproud Snizeni otacek
X PFilis nizka vystupni Vystupni frekvence nedosahuje spodni mezni hodnoty | Viz ¢ast 7.8
frekvence
x | x | Prili§ vysoka vystupni | Vystupni frekvence prekracuje horni mezni hodnotu Viz ¢ast 7.8
frekvence
Nizky vystupni proud | Vystupni proud nedosahuje spodni mezni hodnoty Viz &ast 7.8
Vystupni proud pfilis Vystupni proud pfekracuje horni mezni hodnotu Viz ¢ast 7.8
vysoky
X | x | Nizky feedback Skute¢na hodnota nedosahuje spodni mezni hodnoty | Viz ¢ast 7.8
Vysoky feedback Skute&na hodnota pfekracuje horni mezni hodnotu Viz Cast 7.8
Nizka pozadovana Pozadovana hodnota nedosahuje spodni mezni Viz Cast 7.8
hodnota hodnoty
X | X | Vysoka pozadovana Pozadovana hodnota pfekracuje horni mezni hodnotu | Viz ¢ast 7.8
hodnota
PFiliS nizky vykon Vykon nedosahuje spodni mezni hodnoty Viz ¢ast 7.8
PFiliS vysoky vykon Vykon pfekracuje horni mezni hodnotu Viz ¢ast 7.8
Analog IN1 nizky Signal na analogovém vstupu 1 nedosahuje spodni Viz ¢ast 7.8
mezni hodnotu
x | x | Analog IN1 vysoky Signal na analogovém vstupu 1 prekracuje horni mezni | Viz ¢ast 7.8
hodnotu
X | x | Analog IN2 nizky Signal na analogovém vstupu 2 nedosahuje spodni Viz ¢ast 7.8
mezni hodnotu
X | x | Analog IN2 vysoky Signal na analogovém vstupu 2 prekracuje horni mezni | Viz ¢ast 7.8
hodnotu
Live Zero Al1 Na analogovém vstupu 1 doslo k pferuseni kabelu Viz ¢ast 7.8
Live Zero Al2 Na analogovém vstupu 2 doslo k pferuseni kabelu Viz ¢ast 7.8
x | x | Timeout regulatoru Nebylo v€as dosazeno skuteéné hodnoty (pouze u -
skute€énych hodnot na provozni sbérnici)
X | x |Z&dné hlavni gerpadlo | Zavada kabelového pfipojeni (pouze provoz s nékolika | Servis
Cerpadly)
x | x | Chyba sité Chyba sité Servis
x | x |Motor it Nedovoleny nadproud Snizeni otacek
x | x | Teplota IGBT Prehfivani vykonové elektroniky Vypnuti
x | x | Teplota télesa Nedovolena teplota chladice Vypnuti
x | Horni limit Q Nedovolené hydraulické pretizeni Viz ¢ast 7.8
x | Dolni limit Q Nedovolené dil¢i hydraulické zatizeni Viz ¢ast 7.8
X | x |Zadné ID mistni Kontrola ID sbérnice KSB-Local-Bus ID bez vysledku Servis
sbérnice
(KSB-Local-Bus ID)
x | Odhad Q Pohanéné Cerpadlo je provozovano mimo rozsah Pouze vystraha
nastavenych orientacnich bodd Q-H-/P-Q- nebo byly
orientacni body zadany nespravné

Tabulka 13: VystraZzna hlaseni

Opatfeni k odstranéni vystraznych hlaseni viz kapitola 10.
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Alarmy
Hlaseni Vysvétleni Reakce fizeni pohonu
©
1G]
(&)
o &
0 >
©| T
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X | x |Zkrat Kontrola zkratu Vypnuti
x | x | Tepelné pretizeni Vybavil tepelny jistic PTC Vypnuti
X | x |Low24V Chyba interniho napajeni 24 V Vypnuti
x | x | Prehfivani drive Prehfivani drive Vypnuti
X | x | Podpéti V siti doSlo k nedovolenému podpéti Vypnuti
X | x |Prepéti V siti doSlo k nedovolenému prepéti Vypnuti
x | x | Nadproud Nedovoleny nadproud Viz East 7.8
x | x | Nadproud v brzdovém Interni nadproud (napf. pfili§ strma rampa) Vypnuti
odporu
x | Stop & Trip Doslo k zavadé, ktera vyvolala reakci Stop & Trip Vypnuti Stop & Trip
x | Nedovolena interni teplota | Pfehfivani fidici elektroniky Vypnuti
x | Chybi BinF Chybéjici binarni soubor Servis
x | Chod naprazdno Cerpadlo b&Zi naprazdno Viz ¢ast 7.8
x | Blokovani obézného kola | Obé&zné kolo je zablokovano Viz ¢ast 7.8
x | Chyba inicializace mistni | Chyba inicializace mistni sbérnice KSB Servis
sbérnice (KSB-Local-Bus
Init)
x | x | Dvojity uzel Dva uzly se stejnym ID na mistni sbérnici Servis
(KSB-Local-Bus)
x | x | Chyba ¢teni Chyba pfi nahravani binarniho souboru Servis
x | x | Chyba zapisu PFi stahovani sady parametrd Servis
X | x | P¥ili§ mnoho BinF Nedostate¢na kapacita paméti Servis
x | x | Chyba zapisu Chyba zéapisu Servis

Tabulka 14: Alarmy

Opatfeni k odstranéni poruch viz kapitola 10.
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6 Instalace

6.1 Misto instalace

Misto instalace musi byt dobfe vétrané a nesmi byt vystaveno pfimému slune¢nimu zareni nebo povétrnostnim vlivim.
Je nezbytné pamatovat na dostatek prostoru k demontazi a k ventilaci.

Proudici odpadni vzduch z ostatnich elektrickych pfistrojl, instalovanych v bezprostfedni blizkosti, nesmi byt
systémem pfimo nasavan.

6.2 Okolni podminky

Systém PumpDrive mGzete pouzivat v rozsahu teplot 0 °C az max. +50 °C. Optimalni rozsah teplot je 0 °C az +40 °C.
Zivotnost systému PumpDrive se zkracuje v pfipadé, Ze dojde k pfekro&eni priimérné teploty +35 °C/24 h, nebo pokud pouZivate
systém PumpDirive v teplotach nizSich nez 0 °C nebo vysSich nez +40 °C. Navic se tim také snizuje vykon.

V pfipadé nedovoleného pfehfivani dojde k automatickému vypnuti systému PumpDrive.

Systém PumpDrive ve standardnim provedeni je vybaven krytim IP55 a je vhodny k instalaci do rozvadéce (CM), montazi do
motoru (MM) a k montazi na sténu (WM).

Systém PumpDrive smi byt pouZzit pouze v takovém prostfedi, které koresponduje s uvedenym krytim.

Ridici jednotku pohonu chrarite pied okolnimi vlivy. Patfi sem predevsim:

- Prach

- Vzduch obsahujici olej nebo prostfedky podporujici vznik koroze

- Prachové &astice, které mohou zanaset ventilacni kanaly

- Chemické nebo organickeé latky, které mohou poskodit vnitfni izolaci

- Vypary plynt

- Elektricky vodivé materialy, které mohou ovlivnit provozni vlastnosti spinacich okruht

- Teplé a chladné prostfedi, které zplsobuje kondenzaci na vychladnutych soucastech

- Prostfedi s moiskou vodou

Pokud budete instalovat systém PumpDrive do klimatizovaného rozvadéce (CM), musite z divodu prevence vzniku kondenzatu
odpoijit sitové napajeni a vykat s otevienim rozvadéce tak dlouho, dokud nedojde k vyrovnani teplot.

Pamatujte, Ze vzduch chladiciho systému nesmi pfijit do pfimého kontaktu s deskami plosnych spoji moduld.

Vlhkost se shromazduje v mistech, na kterych teplota rychle klesa. Pfimé chlazeni desek ploSnych spoju muze
zpUsobit oroseni a naruseni funkce hnaciho systému.

S pohonem manipulujte peclivé, zabranite tak poskozeni souéasti.

Hnaci systému je nezbytné chranit proti poSkozeni, ke kterym dochazi vlivem vysokych teplot, kondenzace par, naraz( apod.
Aby nedochazelo ke srazeni kondenzatu na elektronice a pfili§ silnému slune€nimu zafeni, je nezbytné zakryt systém PumpDrive
pfi venkovni instalaci vhodnou ochranou.
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6.3 Montaz
V zavislosti na vybrané varianté montaze je nezbytné pouzit adaptér nebo montazni sadu.

6.3.1 Montaz motoru

V pfipadé systému PumpDrive v provedeni MM je mé&ni¢ kmito&tu namontovany jiz pfi dodani pomoci adaptéru na normalizovany
motor IEC. Dodate¢na montaz motoru u stavajicich ¢erpadlovych systému mize byt provedena pomoci nasledujicich adaptéru.
Potfebné adaptéry (na motory Siemens nebo Cantoni) vybirejte podle velikosti motoru a jeho konstrukce. Adaptéry jsou vhodné
pro motory Eff1 a Eff2 (vyjimka - motory konstrukéni velikosti 180M a 200L).

Konstrukéni velikost Identifikacni cislo
motoru Siemens Konstrukce V1 /V15 Konstrukce B3
71 47 117 519 47117519
80 47 117 520 Na objednavku
90 47 117 521 47 117 522
100 47 117 511 47 117 515
112M 47 117 512 47 117 512
132S 47 117 513 47 117 513
160 47 117 514 47 117 514
180M Eff1 01153 610 01 153 610
180M Eff2 47 117 516 47 117 516
200L Eff1 01 153 609 01 153 609
200L Eff2 47 117 517 47 117 517
225M 47 117 518 47 117 518

Tabulka 15: Adaptér pro motory Siemens pfi montazi motoru

Konstrukéni velikost Identifika€ni Cislo Konstrukéni velikost Identifikacni Cislo
motoru Cantoni konstrukce V1 / V15 motoru Cantoni

1,1 kKW 47 121 167 0,37 /0,55 kW 01 206 585
3,0 kW 47 121 166 0,75/ 1,10 kW 01 206 586
4,0 kW 47 121 165 1,50/2,20/ 3,00/ 4,00 kW 47 115 392
7.5 kW 47 121 164 5,50 /7,50 kW 47 115 393
22 kW 47 121 163

37 kW 47 121 162

Tabulka 16: Adaptér pro motory Cantoni a motory Wonder pfi montazi motoru

6.3.2 Montaz na sténu
U provedeni k montazi na sténu (WM) je soucasti dodavky potfebna montazni sada.
Systém PumpDrive musi dosedat celou plochou na sténu tak, aby byl proud vzduchu veden chladi¢em.

Konstrukéni velikost Identifikacni ¢islo montazni sady
PumpDrive
A+B 47 118 186
c+D 47 118 187

Tabulka 17: Montazni sady k montazi na sténu
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6.3.3 Montaz do rozvadéce
U provedeni k montazi do rozvadéce (CM) je soucasti dodavky potfebna montazni sada.

Konstrukéni velikost Identifika€ni ¢islo montazni sady
PumpDrive
A+B 47 118 186
Cc+D 47 118 187

Tabulka 18: Montazni sady k montazi do rozvadéce

K zajisténi dostateéného chlazeni pfistroje musite pfi montazi pfistroje pamatovat, Zze nesmi dochazet k pfimému nasavani
odpadniho vzduchu z ostatnich pfistroji. K tomu je nezbytné dodrzet nasledujici minimalni vzdalenosti:

Horni a spodni vzdalenost od ostatnich pfistroja: Minimalné 100 mm
Boéni vzdalenost od ostatnich pfistroja: Minimalné 20 mm
Ztrata vykonu systému PumpDrive, ktera je odvadéna formou tepla, je maximalné 5 % jmenovitého vykonu.
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6.4 Pripojeni k elektrické siti
6.4.1 Obecné informace

9 UzZivatel nebo elektroinstalatér musi zajistit fadné provedeni zemnéni a jiSténi pfistroje v souladu s plathnymi narodnimi a
mistnimi pozadavky a standardy.

Motorovy jisti€ neni nutny, protoze pohon je vybaven vlastnimi bezpe€nostnim prvky (mj. elektronické vypnuti pfi nadproudu).
Pouzivané motorové jistice dimenzujte minimalné na 1,4nasobek jmenovitého proudu.
Obraceni sméru ota€eni motoru je mozné provést prostfednictvim grafické ovladaci jednotky.
Pro kabelova Sroubeni pouzivejte pouze pfipravené otvory nebo pouzijte dvojita kabelova Sroubeni.
Kovové Spony, vzniklé pfi vrtani dalSich otvord, mohou zpuUsobit vypadek pfistroje.
P¥i pfipojovani pohonu k sitovému napéti dochazi k pfipojovani sou€asti vykonového prvku k sitovému napéti.

Po vypnuti sitového napéti je nezbytné vyckat minimalné 5 minut (doba k vybiti kondenzator() pfed tim, nez budete moci
zahdjit prace na vodivych soucastech.

Pohon obsahuje elektronicka bezpec¢nostni zafizeni, ktera v pfipadé poruchy vypnou motor. Motor tak zlstane bez proudu a
zastavi se.

Vystraha pfed automatickym spusténim. Po odstranéni nebo potvrzeni chyby maze v zavislosti na pouzitém nastaveni
dojit k automatickému spusténi pohonu.

9 Otevreni vika télesa pfistroje je zakazano! Dotyk vodivych soucasti uvnitf télesa pfistroje mize mit za nasledek uraz.
Kromé toho zanika pfi poruSeni tohoto zakazu narok na zaruéni pinéni.

Kontrolu izolace motoru a pfivodl motoru smite provést az po odpojeni pfipojek ze systému PumpDrive. Na soucastech
ménice kmitoctu nesmite provadét kontroly odolnosti viéi prirazu.

Na vystupy systému PumpDrives nesmite paralelné pfipojovat nékolik motorti. Zakaz vytvoreni pfimého
spojeni vstupl/vystuptl -mezi siti a pfipojovacimi svorkami motoru (bypass).

6.4.2 Vybér pfipojovacich kabeld

Vybér pfipojovacich kabell zavisi na rliznych faktorech. Mimo jiné na zpusobu pfipojeni.

Kabely nesméji byt pokladany na horké plochy nebo do jejich blizkosti s vyjimkou pfipadu, Ze jsou tyto kabely k takovému pouziti

urceny.

PFi pouziti mobilnich Fidicich jednotek pohonl pouzivejte elastické nebo vysoce elastické kabely.

Kabyly musite pouzivat v souladu s pfedpisy a je nezbytné dodrzovat pokyny vyrobce pro jmenovité napéti, intenzitu proudu,

provozni teplotu a tepelné Gcinky.

Kabely, které jsou pouzivany k pfipojeni ke stacionarnim instalovanym systémim, museji byt co nejkrat$i a pfipojeni k témto

systémam musi byt provedeno v souladu s predpisy.

- PFivodni sitové kabely museji mit potfebny prifez pro vstupni proud (viz Tabulka 20).

- Do sitového napéjeni systému PumpDrive instalujte tfi rychlé pojistky. Velikost pojistek je zavisla na vstupnich proudech
systému PumpDrive.

- Pro rozvody fidici jednotky pouzivejte stinéné kabely s minimalnim prufezem 0,5 mm?Z.
Svorkovnice Fidici jednotky P4 je dimenzovana k pfipojeni maximalniho prafezu kabelu 0,75 mm?Z. Svorkovnice fidici jednotky
P7 je dimenzovana k pfipojeni maximalniho prufezu kabelu 1,5 mm?

- Systém PumpDrive musi byt uzemnén.

- Pouzivejte zemnici pfipojky. Pfitom pamatuijte, Ze je nezbytné pouzit co nejkratsi délky kabell. Pro fidici a silové kabely je
nezbytné pouzit riizné zemnici listy.

- PFi pouziti sitového stykace je nutné dimenzovat styka¢ podle zapojeni AC1. Pfitom jsou dimenzované hodnoty proudu
pouzitych systémud PumpDrive secéteny a vysledek je zvySen o 15 %.

- Stykac neinstalujte mezi motor a fidici jednotku pohonu.

6.4.3 Maximalni délky kabeld motoru

Pokud nebude systém PumpDrive montovan na pohanéném motoru, mize nezbytné pouzit delsi pfivodni kabely motoru. V
zavislosti na kapacité rozptylu tohoto silového kabelu mohou protékat zemnénim kabelu vysokofrekvenéni svodové proudy.
Soucet svodovych proudt a proudu motoru muize prekroéit vystupni dimenzovany prou systému PumpDrive. Jeho bezpeénostni
zafizeni potom deaktivuje systém PumpDrive.

V zavislosti na tfidé vykonu systému PumpDrive doporucuje spole¢nost KSB nasledujici pfivodni kabely motoru:

PumpDrive < 7,5kW (tfida B) PumpDrive > 7,5kW (tfida A1)
Maximalni délka kabelu: 5m 50 m
Kapacita rozptylu kabelu: <5nF <5nF

Tabulka 19: Délky kabelt motoru
Pokud je nezbytné pouzit kabely delSi, nez je uvedené vySe nebo kabely s jinou kapacitou rozptylu, nez jsou vyse popsané hodnoty

doporuéujeme instalovat mezi systém PumpDrive a ovladany motor vhodny vystupni filtr (viz pFisluSenstvi). Tyto filtry snizuji
strmost kfivky vystupnich napéti systému PumpDrive a omezuiji jeji vykyvy.
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6.4.4 Ochranny vypina¢ chybového proudu-(Fl)

V souladu s DIN VDE 0160 je dovoleno pfipajit tfifazové ménice kmitoctu pouze prostfednictvim ochranné spinace Fl citlivé na
univerzalni proud, protoZe bézné ochranné vypinace FI nespoustéji nebo z ddvodu mozZného stejnosmérného proudu spoustéji
Spatné. V pfipadé pevné pfipojky a pfislusného doplrikového uzemnéni (viz DIN VDE 0160) nejsou ochranné vypinace Fl
pfedepséany.

Pro systémy PumpDrive o velikosti A a B pouzijte ochranné vypinace chybového proudu s dimenzovanym proudem 150 mA.
Pro systémy PumpDrive o velikosti C a D pouzijte ochranné vypinace chybového proudu s dimenzovanym proudem 300 mA.
Z duvodu vyssiho svodového proudu (> 3,5 mA) je nezbytné na motoru provést trvalou pevnou instalace a silnéjsi ochranné
uzemnéni.

6.4.5 Pokyny k elektromagnetické kompatibilité

Stinéné rozvody a kabelové zlaby:

Rus8eni, jejichZ zdrojem jsou ménice, se v zdsadé Sifi pfipojovacimi kabely motoru.

Proti radiovému ruSeni navrhujeme dva druhy opatfeni:

- U kabell o délce > 70 cm pouziti stinénych pfivodnich kabeld.

- Pri pouziti kovovych kabelovych zlabu (pokud nelze pouzite stinéné kabely): kabelové Zlaby tvarované s jednoho kusu se
zakrytim min. 80 %. Stranu vedle pohonu pfipojte k zemnici li§té v rozvadéci, vykonové signdly oddélte od Fidicich rozvodu.

Prvni opatfeni doporu¢eujeme pfi pouZziti pfistroju a zafizeni s nizkym vykonem (mensi prifez kabelu), druhé opatfeni ve vSech

ostatnich pfipadech.

Vysledkem pouziti stinénych rozvodu je, Ze vysokofrekvenéni proud, které je obvykle odvadén jako svodovy proud z télesa motoru

do zemé nebo ktery protéka mezi jednotlivymi vodice, prochazi stinénim.

Predevsim pamatujte:

- Stinéni pfivodniho vedeni musi byt provedeno z jednoho kusu a musi byt na obou stranach umnéno pouze pfislusnou
uzemnovaci svorkou nebo uemfovaci listou (nepfipojujte k uzemnovaci listé v rozvadéci nebo k uzemrovaci listé fidici
jednotky).

- Pri pokladce fidicich kabell spolu se silovymi kabely (napajeni motoru nebo pohonu) dodrzujte vzajemnou vzdalenost
minimalné 0,3 m. Pro Fidici a silové kabely je nezbytné pouzit oddélené kabelové Zlaby.

- Pkud nelze zabranit kfizeni Fidiciho rozvodu a pfivodniho sitového rozvodu, musi byt toto pfekfizeni provedeno pod uhlem
90°.

- Stinéni Fidicich rozvodl - (pouze na strané pohonu) slouzi navic jako ochrana pfed emisemi. Stinéni je nutné pfipojit k
uzemnéni signalu.

- Je nezbytné dodrzovat minimalni vzdalenost 0,3 m mezi kabely a pohonem.

- LepSiho stinéni je mozné dosahnout instalaci systému PumpDrive do kovové skfiné

- Instalace vykonovych konstrukénich soucasti do rozvadéce musi byt provedeno s dostateCnou vzdalenosti od fidicich a
kontrolnich pfistroja.

- P¥i pouziti dlouhych stinénich kabelll motoru je nezbytné instalovat pfidavné slepé odpory nebo vystupni filtry pohon(. Tim
je vyrovnan kapacitni bludny proud proti zemi a snizi se rychlost nardstu napéti v motoru. Tato opatfeni snizuji intenzitu
radiového ruseni.

Vyhradni pouziti feritovych krouzk( nebo slepych odporti neni dostateéné k dodrZzeni meznich hodnot, uvedenych

ve smeérnici o elektromagnetické kompatibilité.

- Pokud pouZzijete k pfipojeni frekvenéniho méniCe/motoru -dlouhy stinény kabel, je mozné, Zze dojde k_aktivaci kontroly
chybového proudu (Fl), zptusobené svodovym proudem, proudicim zemi (vyvolano frekvenci cyklu). ReSeni: Vyménte
bezpec€nostni vypina¢ Fl nebo snizte mez aktivace.

Pfi pouyiti stinénych kabell delSich nez 10 m zkontrolujte rozptylovou kapacitu, aby nevznikal mezi fazemi nebo zemi pfilis
velky rozptyl. Mohlo by tak dojit k vypnuti systému PumpDrive.

Stinéné rozvody musite pfipojit svorkovnicovou deskou nebo spojkou v blizkosti elektrické pFipojky.
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6.4.6 Sitové a motorové pripojky
Systém PumpDrive je dodavan ve velikostech A, B, C a D. Kabely je nezbytné dimenzovat v souladu s udaji, uvedenym v ¢asti
Tabulka 20.
Velikost Vykon Kabelova $roubeni pro Vstupni proud? Max.
PumpDrive [kW] — — — - [A] priiez
Sitovy- Privod- Privod Termistor kabelu
privod snimace motoru [mm?]
.. 000K55 .. 0,55 1,9
.. 000K75 .. 0,75 2,6
.. 001K10 .. 1,1 3,7
A M25 M16 M25 M16 2,5
.. 001K50 .. 1,5 5
.. 002K20 .. 2,2 6,3
.. 003KO00 .. 3 8,5
.. 004KO00 .. 4 10,5
B .. 005K50 .. 5,5 M25 M16 M25 M16 13,7 2,5
.. 007K50 .. 7,5 17,3
.. 011KO00 .. 11 26,5
.. 015K00 .. 15 32,6
C M32 M16 M32 M16 10
.. 018K50 .. 18,5 41
.. 022K00 .. 22 47,3
.. 030KO00 .. 30 68,3
D .. 037K00 .. 37 M40 M16 M40 M16 84 35
.. 045K00 .. 45 97,7

1) Dodrzujte upozornéni o pouziti sitovych tlumivek, uvedena v kapitole Sitové tlumivky v ¢asti PfisluSenstvi a moznosti!

Tabulka 20: Sitové a motorové pfipojky

Pfipojovaci svorky a nastréné spojky brzdového odporu (brake) nerozpojujte ani se jich nedotykejte. Nedodrzenim tohoto
pokynu m(ze dojit k ohroZeni osob a vzniku hmotnych $kod.

Snimac¢ a snimaé PTC Snimac¢ a snima¢ PTC

Analogovy
vstup 2

Analogovy
vstup 2

+24\N 0 = +24\N 0 =
PTC PTC
— —
[Pe[ui|ie| ]| | | CrerEmemste |2 v W L] [[re[u || [ =] y| v |w | OTersres
Brake Brake @:f
2
{0 0 g 0
L1 L1
L2 L2
L3 L3
N N
PE PE
A&B C
Obrazek 10: Pfipojeni motoru a sité pro konstrukéni velikosti A a B a konstrukéni velikost C

9 Pfipojky pro snimace teploty motoru museji byt provedeny podle normy IEC 664. Pfitom musi byt na svorkach pro pfipojku

PTC- k pfipojeni soucasti pod proudem k motoru a snimaci dvojita nebo zesilena izolace. Tato zesilena izolace obsahuje

povrchové a vzdusné cesty 8 mm pro pfistroje 400/500 V . Pokud nelze pfipojku provést v souladu s pfedpisem, postupujte
takto:

- VSechny ostatni svorky vstupl a vystupt museji byt chranény pred dotykem. Pfipojeni jinych pfistroji neni dovoleno.
nebo

- Teplotni snima¢ musi byt odpojen a izolovan termostorovym relé od svorek.
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Snimac¢ a snima¢ PTC

Analogovy
vstup 2

+24VIN 0 =

PTC

zszao| | ||PE|L1|L2|L3| |—-‘-—| J| |W|

Brake j
RTR

L1
L2
L3
N
PE

Obrazek 11:  Sitova pfipojka a pfipojeni motoru konstrukéni velikosti D

6.4.6.1 Pripojeni silovych svorek:
Silové svorky jsou umistény pod krytem tvaru V, viz Obrazek 12.

Veskeré ¢innosti sméji byt provedeny pouze po odpojeni napéti.

9 Otevreni vika télesa pfistroje je zakazano! Dotyk vodivych souéasti uvnitf t€lesa pfistroje mize mit za nasledek uraz.
Kromé toho zanika pfi poruSeni tohoto zakazu narok na zaru¢ni pinéni.

VySroubujte kfizové Srouby na krytu kabelu tvaru L pro fidici rozvody a sundejte kryt, viz Obrazek 12, poz. 1.
VySroubujte kfizové Srouby na krytu tvaru V pro pfipojku sité a pfipojeni motoru a sundejte kryt, viz Obrazek 12, poz. 2.

Poz. 1: Odstranéni krytu L Poz. 2: Odstranéni krytu pfipojky sité a pfipojky motoru
Obrazek 12:  Odstranéni krytu

Pfipojte sitovy kabel nebo kabel motoru -kabelovym Sroubenim, viz Tabulka 20 v ¢asti 6.4.6, k pfislusSnym svorkam, viz
Obrazek 10 a Obrazek 11.
P¥i zavirani krytd pamatujte na spranou polohu tésnéni.

K zajisténi podminek kryti IP55 museji byt Srouby na krytech pfipojek sité a pripojek motoru utazeny
utahovacim momentem 1,2 Nm.
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6.4.6.2 Ptipojeni PTC / externiho snimace

Ridici rozvody pro externi snima& nebo termistor jsou pfipojeny ke svorkovnicim pomoci obou kabelovych &roubeni, viz
Obrazek 10 a Obrazek 11.

Pokud je signal snimace pro pohon aktivovan z nadfazeného fidiciho systému nebo z fidiciho automatu (SPS) musite zajistit, aby
se vzdy jednalo o signaly s odpojenymi potencialy.

Volitelné mlzete snimac pfipojit k fidici svorkovnici P7 (viz téZ kapitola 6.4.9.4).

Paralelni zapojeni téchto dvou pfipojek neni dovoleno.

6.4.7 Zemnici pripojka
Systém PumpDrive musi byt fadné uzemnén.
Pfi instalaci nékolika systémd PumpDrive je nejvhodnéj$i zapojeni typu hvézda, viz Obrazek 13.

Obrazek 13: Radné provedené uzemnéni

Dale pak je nezbytné dodrzet podminky podle nasledujicich bod:

1. Ke zvySeni odolnosti proti ruseni je nezbytné pouzit pro rizné uzemnovaci pfipojky Sirokou kontaktni plochu.

2. V pfipadé montaZe do rozvadéce je nezbytné pocitat s tim, Ze k uzemnéni pohonu bude nutné pouZiti dvou oddélenych
meédénych zemnicich list (lista pripojeni k siti a lista k pfipojeni fidiciho systému) v pfiméfené velikosti a o pfiméreném prirezu,
ke kterym budou pfipojeny vSechny uzemrovaci pfipojky a pfipojky Fidicich a silovych kabel(. Listy budou k systému zemnéni
pfipojeny pouze v jednom bodé. Uzemnéni rozvadéce bude potom provedeno pomoci sitového uzemnovaciho systému.

K li5té sitové pfipojky pfipojte:

- Uzemfovaci pFipojky motoru

- Téleso pohonu

- Stinéni rozvodl sitovych pfipojek apod.

K listé Fidici pFipojky pfipojte:

- Stinéni analogovych Fidicich pfipojek

- Stinéni kabell snimacu

Listy Fidicich pfipojek nesméji byt ovlivnény proudy ze silovych proudovych obvodu, protoze ty by mohly byt zdrojem moznych

poruch a ruseni.
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6.4.8 Pripojeni ridicich svorek

Veskeré ¢innosti sméji byt provedeny pouze po odpojeni napéti.

9 Otevreni vika télesa pfistroje je zakazano! Dotyk vodivych soucéasti uvnitf t€lesa pristroje mize mit za nasledek uraz.
Kromé toho zanika pfi poruseni tohoto zakazu narok na zaruéni pinéni.

Ridici svorky jsou umist&ny pod ovladaci jednotkou nebo pod zaslepkou. Zaslepku odstrafite takto:
VySroubujte kfizové Srouby na krytu tvaru L pro Fidici rozvody a sundejte kryt, viz Obrazek 12, poz. 1.

Obrazek 14: Demontaz krytu pro fidici rozvody

Odsroubuijte kfizové Srouby ovladaci jednotky nebo zaslepky a demontujte ovladaci jednotku nebo zaslepku.
K zajisténi podminek kryti IP55 museji byt Srouby na krytech ovladaci jednotky nebo zaslepky utazeny

utahovacim momentem 0,5 Nm.

Osazeni fidicich svorek viz Obrazek 15 nebo Tabulka 22.
Moznosti pfipojeni fidicich svorek ke svorkovnici P4 a svorkovnici P7 je omezeno na nasledujici prifezy vodice:

Ridici svorky Tuhé a Flexibilni vedeni s kabelovou koncovkou
flexibilni vodice

Svorkovnice P4 | 0,2-1,5 mm? 0,75 mm?

Svorkovnice P7 | 0,2-2,5 mm? 0,25-1,5 mm?

Tabulka 21: Moznosti pfipojeni Fidicich svorek
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Obrazek 15:

Vstupy a vystupy Fidicich svorek
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Svorkovnice P4 Svorkovnice P7
Svorka Signal Popis Svorka Signal Popis
20 ov Kostra pro +24 V 10 0V-AN Kostra pro AIN1/2
19 DIG IN6 Digitalni vstup (15/28 V DC) 9 AN1-IN | Programovatelny analogovy vstup 1*
Nastaveni z vyroby: Zdroj
pozadované hodnoty 0-10 V nebo
0-20 mA
18 DIG-IN5 Digitalni vstup (15/28 V DC) 8 PE (ZEM) Zem
17 DIG-IN4 Digitalni vstup (15/28 V DC) 7 ov Kostra pro +24 V
16 DIG-IN3 Digitalni vstup (15/28 V DC) 6 AN2-IN | Programovatelny analogovy vstup 2*
Nastaveni z vyroby: Zdroj skute¢né
hodnoty 0-10 V nebo 0-20 mA
15 DIG-IN2 Digitalni vstup (15/28 V DC) 5 +24 'V +24 V DC-Napétovy zdroj,
maximalni zatizeni 200 mA
14 DIG-IN1 Digitalni vstup (15/28 V DC) 4 NO2 Spinaci kontakt "NO" €. 2 (250 V
AC, 1A)
13 +24 V +24 V DC-zdroj napéti, 3 COM2 Spinaci kontakt "NO" ¢.2 (250 V
zatizeni max 200 mA AC,1A)
12 0V-AN Kostra pro AN-OUT 2 NO1 Spinaci kontakt "NO" ¢.1 (250 V
AC, 1A)
11 AN OUT Analogovy vystup -0-10 V. 1 COM1 Spinaci kontakt "COM" €.1 (250 V
Zatizeni max 5 mA AC,1A)
10 SB1-GND | Kostra pro mistni sbérnici KSB
9 SB1+ Signal mistni sbérnice KSB
8 SB1- Signal mistni sbérnice KSB
7 PE (ZEM) Zem
6 PE (ZEM) Zem
5 SB1-GND | Kostra pro mistni sbérnici KSB
4 SB1+ Signal mistni sbérnice KSB
3 SB1- Signal mistni sbérnice KSB
2 SB1Z- Sbérnicovy uzavér pro mistni
sbérnici KSB
1 SB1Z+ Sbérnicovy uzavér pro mistni
sbérnici KSB

Tabulka 22: Osazeni Fidicich svorek

*) Analogové signaly z nadfazeného velina museji byt oddéleny galvanicky v systému PumpDrive, napf. pomoci odpojovacich spinacich zesilovacud.

6.4.8.1 Digitalni vstupy

Svorkovnice P4, svorka 13 az 20 (viz Obrazek 15)

Systém PumpDrive nabizi 6 digitalnich vstupd. Funkce digitalnich vstupl 2 az 5 mliZete volné parametrizovat. Digitalni vstupy
1 az 6 maji parametry pevné nastavené z vyroby.

K zapojeni vstupu pouzijte svorky P4:13 (+24 V DC). Pfi pouziti externiho zdroje napéti 24 V DC musite spojit kostru tohoto zdroje
se svorkou P4:20.

6.4.8.2 Vystupy relé

Svorkovnice P7, svorka 1 az 4 (viz Obrazek 15)
Funkce obou disponibilnich bezpotencialovych relé (NO) miiZzete parametrizovat pomoci ovladaci jednotky.

6.4.8.3 Analogové vstupy

Svorkovnice P7, svorka 5 az 10 (viz Obrazek 15)

Analogové signaly z nadfazeného velina museji byt oddéleny galvanicky v systému PumpDrive, napf. pomoci odpojovacich
spinacich zesilovac&a.

Pokud pouzivate externi zdroj napéti nebo proudu pro analogové vstupy, je kostra zdroje poZzadované hodnoty nebo snimace
pfipojena ke svorce P7:10. Napétovy zdroj 24 V DC (svorka P7:5 a P7:7) slouzi k napajeni snimace skutecné hodnoty v pfipade,
Ze systém PumpDrive pracuje v reZimu regulatoru. Analogovy vstup 2 se da alternativné pfipojit ke svorkovnici sité motoru motoru
PTC. V takovém pfipadé neosazujte vstup na svorkovnici P7:6.
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6.4.8.4 Analogovy vystup

Svorkovnice P4, svorka 11 az 12 (viz Obrazek 15)
Systém PumpDrive je vybaven analogovym vystupem, jehoz vystupni hodnotu miizete parametrizovat pomoci ovladaci jednotky
v zavislosti na digitalnich vstupech.

6.4.9 Rezim provozu s nékolika ¢erpadly

6.4.9.1 Sada prislusenstvi DPM

K redundatnimu provozu zdvojenych Cerpadel s fizenymi otaCkami (napf. Etaline Z PumpDrive) nebo dvou stejnych paralelné
pouzivanych €erpadel s fizenymi otackami je k dostani sada pfisluSenstvi DPM. Modul zdvojeného Cerpadla (DPM) je dodavan
jako samostatny nahradni dil.

Modul zdvojeného ¢erpadla mizete pouzivat pouze ve spojeni s ovladaci jednotkou Standard pro provedeni PumpDrive Basic.
Pfi pouziti zaslepky nebo grafické ovladaci jednotky neni tento modul pouzitelny.

Ovladaci jednotka

Pump Drive Zaslepka Standardni Graficka
Basic X
Advanced n.v. n.v.

n.v. = neni k dispozici

Obsah sady pfislusenstvi DPM (01 131 684):

Pocet Soucast Pouziti Identifikaéni Nahradni
Cislo dil
2 Modul zdvojeného €erpadla Komunikaéni modul k pfenosu dat pomoci mistni 47 121 257 X
(DPM) sbérnice KSB (KSB-Local-Bus)
1 Sbérnicovy kabel CAN PFenos dat mezi obéma systémy PumpDrive 01131 429 X
(fialovy) pomoci mistni sbérnice KSB (KSB-Local-Bus)
1 Ridici kabel (8edy) Pfedavani signalu méfeni snimace rozdilu tlak(i do 01131 430 X
druhého systému PumpDrive
1 Odpor 500 Q Zmeéna signalu méfeni 4-20 mA (proud) snimace 11 270 044 X
rozdilu tlakd na napétové hodnoty 0-10 V DC
2 Dratkovy mustek Zapojeni digitalnich vstupt DI1 a DI6 24 V DC k 11 314 428 X
obéma systémim PumpDrive
3 Pasky ke spojovani kabell 01114 578
1 Navod k obsluze systému Viz
PumpDrive DPM dokumentace

Tabulka 23: Obsah sady pfislusenstvi DPM
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6.4.9.2 Mistni sbérnice KSB

V systému s nékolika ¢erpadly museji byt systémy PumpDrives pfipojeny pomoci interni mistni sbérnice KSB (KSB-Local-Bus).
Pohony tak mohou komunikovat prostfednictvim této sbérnice a aktivni ovladaci jednotka Master ovlada pfipojené pohony.
Maximalni pocet systém PumpDrive v rezimu provozu s nékolika ¢erpadly je omezena na Sest kus(.

Mistni sbérnice KSB (KSB-Local-Bus) obsahuje tfi signaini rozvody SB1-, SB1+, a SB1-GND. Tyto signalni rozvody jsou
propojovany od jedno systému PumpDrive ke druhému.

Mistni sbérnice KSB (KSB-Local-Bus) vzdy prvniho a posledniho systému PumpDrive musi byt pfipojena prostfednictvim odporu.
To je provedeno draténym mustkem mezi svorkami 1 a 2 na svorkovnici P4 (viz Obrazek 16).

Pokud je na prvnim nebo poslednim systému PumpDrive namontovana graficka ovladaci jednotka, tento dratény mistek se
nepouziva.

Oba pFepinace DIP- na zadni strané grafické ovladaci jednotky (PumpDrive 2) museji byt pfepnuty do polohy "Off" tak, aby byl
vystupni odpor mistni sbérnice KSB (KSB-Local-Bus) deaktivovan.

Spojovaci kabel musi mit minimalné 3 zily, musi byt stinény a musi mit parové splétané vodice.

Svorkovnice P4, svorka 1 az 10 (viz Obrazek 15)

Pripojka spojovaciho kabelu Svorkovnice: Signal

Svorka
SB1- P4:3a8 Signal mistni sbérnice KSB
SB1+ P4:4a9 Signal mistni sbérnice KSB
SB1-GND P4:5a10 Signal mistni sbérnice KSB

Tabulka 24: Mistni sbérnice KSB

Master-Slave Master-Aux-Master-Slave
(1 hlavni ¢erpadlo, 2 ¢erpadla (1 hlavni ¢erpadlo, 1 pomocné hlavni
Slave) Cerpadlo, 1 Cerpadlo slave)
SB1_GND 10 [ @ [— SB1_GND 10 [ @ [—
SB1+ 9| @[] SB1+ 9| @[
PumpDrive 1 SB1- 8| @[] PumpDrive 1 SB1- 8| @]
(bez grafické a 7@@] (s graficko u @ 7@@]
ovladaci jednotky) @ 6@ ovladaci jednotkou 6@
SB1_GND 5[ @]l Advanced) SB1_GND 5[ @]l
SB1+ 4| @[] SB1+ 4| @[]
SBi1- 3| @[] SB1- 3| @[]
|:SB1Z— 2| @ SB1Z-2%&’
SB1Z+ 1 @EI] SB1z+1[ @
P4 P4
SB1_GND 10[ @ — SB1_GND 10[ @ I
SB1+ 9| @[] SB1+ 9| @[]
SB1- 8| @[] SB1- 8| @[]
PumpDrive 2 @ 7@l PumpDrive 2 @ 7[@fl
(s graficko u 6| @[] (s graficko u 6| @[]
ovladaci jednotkou SB1_GND 5| @ [I— ovladaci jednotkou SB1_GND 5| @ [J—
Advanced) SB1+ 4 @3 Advanced) SB1+ 4 @3
SB1- 3| @ SB1- 3| @
— SB1z- 2?’? sa1z-2?’i|
SB1Z+ 1| @[] SB1z+1 | @[]
P4 P4
SB1_GND 10[ @ f— SB1_GND 10[ @ J—
SB1+ 9| @[] SB1+ 9| @[]
SBi- 8[ @[] SBi- 8[ @]
PumpDrive 3 W 7 @[ PumpDrive 3 @ 7 @[
(bez grafické @ 6@ (bez grafické @ 6l@f
ovladaci jednotky) SB1_GND 5| @[] ovladaci jednotky) SB1_GND 5| @[]
SB1+ 4| @[] SB1+ 4| @[]
SB1- 3 ﬂ% SB1- 3 ﬂ%
SB1Z- 2| @ :l SB1Z-2| @ :l
SB1Zz+ 1| @[] SB1Z+1 | @[]

0

N
v
N

Obrazek 16: Zapojeni mistni sbérnice KSB (KSB-Local-Bus) v rezimu Master-Slave a Master-Aux-Master-Slave
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6.4.9.3 Digitalni vstupy

Jakmile je digitalni vstup - 2 osazen napétim 24 V a systém PumpDrives pracuje v automatickém rezimu, éerpadla
bézi.

U vSech systému PumpDrive v systémech s nékolika ¢erpadly musite osadit digitalni vstupy 1 a 6 napétim 24 V. Ke spusténi
systému s nékolika Cerpadly musite v systému PumpDrive s instalovanou ovladaci jednotkou Advanced osadit digitalni vstup 2
s externim spinacim kontaktem napétim 24 V.

Oba prepinace DIP- na zadni strané grafické ovladaci jednotky (PumpDrive 2) museji byt pfepnuty do polohy "Off" tak, aby byl
vystupni odpor mistni sbérnice KSB (KSB-Local-Bus) deaktivovan.

Funkce "Systém Start/Vyp" tladitka Func- muzete v provozu s nékolika ¢erpadly pouzit alternativné ke spusténi
systému - digitélni vstup 2.

Svorkovnice P4, svorka 13 az 19 (viz Obrazek 15)

Pripojeni Svorkovnice: Signal
Svorka
Digitalni vstup 1 P4:14 24V
Digitalni vstup 6 P4:19 24V
Digitalni vstup 2 P4:15 24V ke spusténi
24V P4:13 -

Tabulka 25: Digitalni vstupy

Master-Slave Master-Aux-Master-Slave
(1 hlavni €erpadlo, 2 ¢erpadla (1 hlavni €erpadlo, 1 pomocné hlavni
Slave) Cerpadlo, 1 Cerpadlo slave)
GND 20| @ [ GND 20| @ [
DI6 19| @ [1 Di6 19| @[]
PumpDrive 1 B:i 13 g % Pumpprive 1 B:i 13 g %
(bez grafické DI3 16| @ [I (s grafickou DI3 16| @l
ovladaci jednotky) DI2 15[ @[] ovladaci jednotkou DI2 15[ @ [ e
DIt 14| @] Advanced) D 14[ @] Spusténi
+24V13 &% PAEI systemu
AGND 12| @ AGND 12| @[]
AN-OUT11 | @ [] AN-OUT11 | @[]
P4 P4
GND 20| @ [ GND 20| @ [
Di6 19| @ [1 Di6 19| @[]
PumpDrive 2 DI5 18| @[] PumpDrive 2 DI5 18[ @[]
(s graficko u D4 17| @[] (s graficko u D4 17| @]l
ovladaci jednotkou DI3 16| @[] ovladaci jednotkou DI3 16| @[]
Advanced) DI215| @ ] Spusténi Advanced) DI2 15| @ I Spusténi
DH 14| @[] systému DH 14| @[] svstému
+24V13ﬂ% +24V13[( @[] y
AGND 12| @ AGND 12| @[]
AN-OUT11 | @ [] AN-OUT11 | @[]
P4 P4
GND 20| @ [ GND 20| @ [
DI6 19| @ [1 Di6 19| @[]
DI5 18| @ [ DI5 18| @ [1
PumpDrive 3 D417 | @] PumpDrive 3 DI417| @[
(bez grafické DI3 16| @[] (bez grafické DIB16| @[
ovladaci jednotky) DI2 15| @ [ ovladaci jednotky) D2 15| @ [
D 14| @[] D1 14| @[l
+24V13ﬂ% +24V13| @ [1
AGND 12| @ AGND 12| @[]
AN-OUT11 | @ [] AN-OUT11 | @[]
P4 P4

Obrazek 17:  Zapojeni digitalnich vstupl v rezimu Master-Slave a v rezimu Master-Aux-Master-Slave
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6.4.9.4 Pripojeni snimace Master/Aux-Master
Pokud je signal snimace pro pohon aktivovan z nadfazeného fidiciho systému nebo z fidiciho automatu (SPS) musite zajistit, aby
se vzdy jednalo o signaly s odpojenymi potencialy.
PFi vypadku aktivni ovladaci jednotky Master- prebira ovladaci jednotka Aux-Master- funkci regulace zafizeni. Proto musi byt
snimac zapojen paralelné k témto obéma pohonliim tak, aby bylo zabezpeceno napajeni snimace napétim pfi vypadku hlavniho
¢erpadla. Pokud je pouzivan snimac se signalem 4..20 mA, musite instalovat odpor 500 ohmu mezi svorky P7:6 a 7.

ABNG P7 10

AIN1

3-Vodi¢ snimace

PumpDrive 1
(s graficko u
ovladaci jednotkou

@D

GND
AIN2
+24V

§|@

T

Advanced)

COomM2

NO2

COoM1

NO1

2w sloo N eolo
SISISHSHSISISIS

ABNG P7 10

AIN1 9

| N | S — - ) -

R
~

ﬂzj

PumpDrive 2

(s graficko u
ovladaci jednotkou
Advanced)

@ s
GND 7
AIN2 6
+24V 5

NO2 4

COM2 3

3 Vodi¢

B | | - - -

Snimac¢
\ 4-20 mA

NO1 2
COM1 1

ABNG P7 10
AIN1

SISISISISHSISIS)

| N - -

0
~

?JZJ

@D

GND
AIN2
+24V
NO2
COM2

PumpDrive 3
(bez grafické
ovladaci jednotky)

| - -

SISHISMSIS)

NO1
COM1

= N'w OO N IO

Obrazek 18:
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Priklad pfipojeni snimace se 3 vodi¢i a snimace se 2 vodici v systémi Master-Aux-Master
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ABNG P7 10| @ []
AINT 9| @[]
8

PumpDrive 1 GNG% 7 g%

(s graficko u AIN2 6[ @[]

ovladaci jednotkou 24V 5[ @0

Advanced) NO2 4| @[]

comM2 3@l

NO1 2| @[]

coM1 1| @[]

P7

ABNG P7 10| @ []

AIN1T 9| @[]

PumpDrive 2 GNGI? 3 g%

(s graficko u AIN2 6| @0

ovladaci jednotkou 24V 5[ @h

Advanced) NO2 4| @0
com2 3@l Snimac 2

NO1 2| @[]

cCoM1 1| @[]

P7

ABNG P7 10| @ []

AIN1T 9| @[]

sl@f]

PumpDrive 3 GN@ 7 @%

(bez grafické AIN2 6| @

ovladaci jednotky) +24V 5| @[

NO2 4| @]l

comM2 3@l

NO1 2| @[]

coM1 1| @[]

P7

Obrazek 19: Ptiklad pfipojeni dvou oddélenych snimacl v systému Master-Aux-Master
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6.4.10 Ovladaci jednotka

Ovladaci jednotku smite demontovat nebo instalovat pouze po odpojeni od napéti.
Ovladaci jednotka je vybavena sou¢astmi, které jsou citlivé na elektrostatické vyboje! Pfed zahajenim praci na
ovladaci jednotce se musi obsluhujici personal zbavit elektrostatického naboje.

Ovladaci jednotku mlzete otocit podle pozadované instalacni polohy.

Provedeni ovladaci jednotky

Standardni Otoc¢eno o 180°

Obrazek 20: Provedeni ovladaci jednotky

VySroubujte kfizové Srouby na ovladaci jednotce a vyjméte ovladaci jednotku.

Na zadni strané ovladaci jednotky je standardné na konektoru 1 instalovan modul CPU, viz Obrazek 21.

Pokud chcete otocit ovladaci jednotku o 180 stuprili, musite pfipojit modul CPU na ovladaci jednotce ke konektorim 2
(Obrazek 23).

Konektor 1 B

Konektor2 -

Obrazek 21: Standardni provedeni ovladaci jednotky

Modul CPU muzete vyjmout po vy$roubovani Sroubu.
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Konektor 1 B

Konektor 2 -

Obrazek 22: Zadni strana ovladaci jednotky bez modulu CPU

Modul CPU je oto€en o 180° a je pfipojen ke konektoru 2.

Konektor 1 -

Konektor2 -

Obrazek 23: Modul CPU pfipojeny ke konektoru 2
Nyni mdZzete celou ovladaci jednotku namontovat na systém PumpDrive oto¢enou o 180°.

6.4.10.1 Montaz standardni ovladaci jednotky

PFed instalaci standardni ovladaci jednotky musite zajistit dostupnost nasledujicich pfipojek: 24 V, GND

Zaijistéte, aby byl systém PumpDrive vypnuty a zajistén proti op&tovnému zapnuti.

Nasledné odSroubujte Srouby namontované zaslepky nebo grafické ovladaci jednotky a vyjméte zaslepku nebo ovladaci jednotku.
Volné konce kabelll standardni ovladaci jednotky pfipojte ke svorkovnicim systému PumpDrive takto:

- Cerveny kabel 24 V (svorka P4:13)

- Cerny kabel GND (svorka P4:20)
Potom pfipojte pfipojku Mini-USB ovladaci jednotky k pfipojce Mini-USB systému PumpDrive (viz Obrazek 24).
Nasadte standardni ovladaci jednotku a utahnéte Srouby.
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PFipojka mini USB

Obrazek 24: Pf¥ipojeni standardni ovladaci jednotky

6.4.11 Instalace modulu provozni sbérnice

Modul provozni sbérnice smite demontovat nebo instalovat pouze po odpojeni od napéti.

Modul provozni sbérnice je pfipojen ke spodnimu konektoru (viz Obrazek 25) systému PumpDrive.
Nezavisle na pfipojeném modulu provozni sbérnice (LON, Profibus) je montaz modult identicka.

Modul provozni
sbérnice -

¥

¥

»
o8
i

Obrazek 25: Systém PumpDrive s modulem provozni sbérnice, pfiklad sbérnice LON

K vysokofrekvenénimu stinéni pouzivejte stinéné kabely pro LON a sbérnici Profibus a instalujte je v souladu s pozadavky
elektromagnetické kompatibility.

Muzete pouzit nasledujici typ kabelu:
min. 0,5 mm AWG 24 (z. B. G =Y(st) Y 2x2x0,8 mm?)

Doporuéujeme minimalni vzdalenost 200 mm od ostatnich elektrickych vodiéd. Nepfivadéjte do jednoho kabelu rdzna napéti
(napf. 230 V alarm a 24 V start).

Je nezbytné dodrzovat mistni pfedpisy.
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6.4.12 Instalace sit'ové tlumivky

Uvedené vstupni sitové proudy |y, viz Tabulka 20, jsou orientaéni hodnoty, které se vztahuji ke jmenovitému provozu pohonu.
Tyto proudy se mohou ménit v souladu se stavajici sitovou impedanci. V pfipadé velmi pevnych siti (nizka impedance sité) mohou
vznikat vétsi proudy.

K omezeni sitového vstupniho proudu miizete navic kromé sitovych tlumivek, které jsou jiz instalovany v systému PumpDrive
(v rozsahu vykonu az v€etné 45 kW), i externi sitové tlumivky. Ty vybirejte v souladu s Tabulka 94, strana 103.

Kromé toho slouzi sitové tlumivky ke snizeni zpétnych ucinku sité a ke zlepSeni koeficientu vykonu.

Je nezbytné vzit v ivahu rozsah platnosti DIN EN 61000-3-2.
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7 Uvedeni do provozu
Pfed uvedenim do provozu a pred pfipojenim sitového napéti k pFistroji museji byt splnény nasledujici pfedpoklady.

9 Nebezpedi Zivota - elektrické napéti!

- Pred zahajenim elektrickych nebo mechanickych €innosti musite pfistroj spravné odpojit od napajeciho napéti.
- Ovladaci jednotku nesmite pfipojovat ani odpojovat, pokud je pod napétim.

- Pred provedenim kontroly izoace motoru a rozvod musite pfistroj odpojit a zajistit proti opétovnému pfipojeni.
- Na pfistroji neprovadéjte kontrolu dielektrické odolnosti.

-V pfipadé méreni napéti musite vzdy pouzivat méfici pfistroj s dostate¢nou izolaci a omezenim stupnice.

Nebezpedi vzniku hmotnych Skod pfi nespravném pouZiti!

- Musite zajistit nasledujici pfedpoklady:
- Cerpadlo musi byt zaplaveno médiem a musi byt odvzdusnéné
- Médium musi €erpadlem proudit pouze stanovenym smérem tak, aby pfistroj nezacal fungovat jako generator
- Nahlé spusténi motoru nebo agregatu ¢erpadla miize zplsobit Urazy osob a poskozeni stroju.
- Na vystupech pfistroje nesmi byt pfipojeno Zadné kapacitni zatizeni napf. ke kompenzaci slepého proudéni
- Sitové napéti odpovida rozsahu, ktery je schvalen pro dany pfistroj
- Silové a fidici kabely pfistroje jsou spravné pfipojeny a poloZeny. VeSkeré Cinnosti spojené s pfipojovani a pfipadna
nastaveni parametr( smi provadét pouze specializovany Skoleny personal
- Veskeré aktivace a prikazy ke spusténi, které mohou spustit pfistroj, museji byt deaktivovany (viz digitaini vstup 1 pro provoz
s jednotlivym Eerpadlem nebo digitalni vstupy 1 a 2 pro rezim provozu s nékolika ¢erpadly).
- Na silovém modulu pfistroje neni napéti.
- Vystupy pfistroje nejsou zapojeny paralelné.
- Vstupy a vystupy nejsou spojeny pfimo.
- Pristroj nebo agregét Cerpadla nesmi byt zatiZzen nad hodnoty dovoleného jmenovitého napéti.
- Pokud ma byt pfistroj pouzivan ve spojeni se systémem s nékolika ¢erpadly, musite pfed uvedenim pfistroje do provozu
dodrzet pokyny podle kapitoly 6.4.9 a 6.4.9.4, a dale pak kapitoly 7.5.

K bliz§imu objasnéni souvislosti jsou ve vzajemné souvislosti uvedeny také vztahy jednotlivych parametra.
Pokud neni pfimo uvedena pfistupova uroven urcitého parametru, jedna sevzdy o pfistupovou Uroven "Zakaznik". BlizSi
informace o pfistupu a hesle jsou uvedeny v ¢asti 5.2.8 "Pristupové urovné".

Seznam parametrt pro jazyk a pfistupové Urovné:

Parametry | Popis Moznosti nastaveni Pristup Nastaveni
z vyroby

3-1-1-1 Jazyk zobrazenych informaci Zakaznik

3-1-6-1 Pristup po zadani hesla zakaznika Standardni

3-1-6-2 Pfistup po zadani hesla servisniho hesla Standardni

3-1-6-4 Zadani hesla pro pFistupovou uroven Zakaznik Zakaznik

3-1-6-5 Heslem chranéna pfistupova uroven k parametrim 1 - blokovano Standardni |1
zakaznika 2 - aktivovano

Tabulka 26: Parametry pro jazyk a pfistupové urovné
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71 Rezim provozu s jednim ¢erpadlem
711 Nastaveni parametrii motoru

PumpDrive - provedeni montaze na motor (MM):
Parametry motoru jsou nastaveny z vyroby.

PumpDrive - provedeni k montazi do rozvadée (CM) nebo k montazi na sténu (WM):

Parametry motoru, nastavené z vyroby, museji byt porovnany s udaji na typovém stitku pouzivaného motoru a pfipadné museji
byt vhodnym zptisobem zménény.

Systém PumpDrive mGzZe byt ve stavu po dodani (nastaveni z vyroby) pouzivan se 4polovymi motory Siemens.

Parametry | Popis Moznosti nastaveni Reference Nastaveni
z vyroby
3-3-2-1 Jmenovity vykon 0,55..45 [kW] Zavisi na
3-3-2-2 Jmenovité napéti 342.528 [V] velikosti
3-3-2-3 Jmenovita frekvence 45..65 [HZ]
3-3-2-4 Jmenovity proud 0,1..999 [A]
3-3-2-5 Jmenovité otacky 300..3600 [1/min]
3-3-2-6 Jmenovité cos fi
3-3-5-1 Aktivace/deaktivace tepelné ochrany motoru PTC | 1 - bez ochrany 2
2 - ochrana PTC
3-6-1-1 Smeér otaceni motoru 1-ve sméru 1
hodinovych rucgi¢ek
2 - proti sméru
hodinovych ruci¢ek
3-6-1-2 Spodni mezni hodnota frekvence motoru 0..100 [%] 3-11-4-1 50
3-6-1-3 Horni mezni hodnota frekvence motoru 0..100 [%] 3-11-4-1 100
3-5-3-4 Vystupni frekvence v ruénim reZzimu 0..100 [%] 3-11-4-1 0
3-11-4-1 Maximalni vystupni frekvence 1..70 [HZ] 50

Tabulka 27: Parametry motoru
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71.2 Nastaveni systému PumpDrive podle ¢erpadla (pouze pro PumpDrive Advanced)

K nastaveni systému PumpDrive podle pohanéného Cerpadla musite nastavit nasledujici parametry. Tyto parametry naleznete
v dokumentaci Cerpadla.

PFi pouziti nékolikastuprovych ¢erpadel musite zkontrolovat, zda vykony celkového pfikonu, nastavené v parametrech 3-12-3-21
az 3-12-3-27 odpovidaji ¢erpadlu. Pfipadné je nezbytné vzit v ivahu pocet stupriti na zakladé charakteristiky.

Nabidka EA MP Min. Max. Jednotka | Nastaveni
3-12-3-1 Jmenovité otacky 0 0 0 9999 1/min
Cerpadla
3-12-3-2 Rho 10 1000 1000 |0 9999 kg/m3
3-12-3-3 Pocet stupnili 1 1 0 100
3-12-3-4 Qopt 0 0 0 9999 m3/h
3-12-3-5 Qmin 0 0 0 9999 m3/h
3-12-3-6 Qmax 0 0 0 9999 m3/h
3-12-3-7 Q.0 0 0 0 9999 m3/h
3-12-3-8 Q_1 0 0 0 9999 m3/h
3-12-3-9 Q2 0 0 0 9999 m3/h
3-12-3-10 [ Q_3 0 0 0 9999 m3/h
3-12-3-11 | Q.4 0 0 0 9999 m3/h
3-12-3-12  |Q.5 0 0 0 9999 m3/h
3-12-3-13  |Q_6 0 0 0 9999 m3/h
3-12-3-14 |H.0 0 0 0 9999 m
3-12-3-15 | H_1 0 0 0 9999 m
3-12-3-16  |H_2 0 0 0 9999 m
3-12-3-17 |H_3 0 0 0 9999 m
3-12-3-18 |H 4 0 0 0 9999 m
3-12-3-19 |H 5 0 0 0 9999 m
3-12-3-20 |H_6 0 0 0 9999 m
3-12-3-21 |P_O 0 0 0 999 KW
3-12-3-22 | P_1 0 0 0 999 KW
3-12-3-23  |P_2 0 0 0 999 kW
3-12-3-24 |P_3 0 0 0 999 kW
3-12-3-25 |P_4 0 0 0 999 kW
3-12-3-26  |P_5 0 0 0 999 KW
3-12-3-27 |P_6 0 0 0 999 KW

Tabulka 28: Parametry k nastaveni systému PumpDrive podle Eerpadla
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7.2 Ruéni rezim pomoci ovladaci jednotky

Tlacitka ovladacich jednotek maji nasledujici funkce.
Po vypadku sité musite restartovat ru¢ni rezim.

Standardni ovladaci jednotka-

Pohon pracuje na spodni mezni hodnoté frekvence motoru, pokdud byl pfedtim v rezimu OFF nebo Auto-Stop.
Pokud je pohon pfed pfepnutim v rezimu Auto-Run, pfebira aktualni otaCky. Nastaveni otacek viz kap. 5.1.3.2.

Pohon se vypne.

Pohon v automatickém rezimu.

Graficka ovladaci jednotka

Pohon pracuje na spodni mezni hodnoté frekvence motoru (3-6-1-2), pokud byl pfedtim v rezimu OFF nebo
Auto-Stop. Pokud je pohon pfed pfepnutim v rezimu Auto-Run, pfebira aktualni otacky.

Zobrazeni se méni na vystupni frekvenci v ruénim rezimu. Aktualni hodnota muze byt zobrazena pod parametrem
nastaveni vyst. frekv. Hb (3-5-3-4) . Aktualni vystupni frekvence systému PumpDrive je zobrazena v procentech
(vztazeno na 50 Hz).

Zména parametru. Pfitom je nezbytné pamatovat, Zze otacky mohou byt zménény pouze v rozmezi mezi
nastavenymi minimalnimi a maximalnimi otackami.

Pohon se vypne.

Pohon v automatickém rezimu.

00000
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7.3 Rezim sefizovace

V "rezimu sefizovace" zméni systém PumpDrive zadanou pozadovanou hodnotu na pfislusné otacky motoru. Regulator je
deaktivovan.

Pohon je aktivovan v automatickém reZimu, pokud je na digitalnim vstupu 1 napéti 24 V DC (svorkovnice P4:13/14).

Schéma zapojeni je uvedeno v kapitole 13.3 (pfiklady zapojeni).

Funkce Pristroj Zadani Rozsah nastaveni
Zadana Svorkovnice P7 Analogovy vstup 1 (P7:9/10) 5-10 V DC = 25-50 Hz
poZzadovana — P - P -
hodnota Graficka ovladaci Nastavitelna pozadovana hodnota 50-100% = 25-50 Hz
jednotka (3-5-2-1)
Standardni ovladaci Nastaveni viz kap. 5.1.3.2 50-100% = 25-50 Hz
jednotka-
Sbérnice Viz dokumentace modulu sbérnice
PFikaz ke Svorkovnice P4 Digitalni vstup 1 (P4:13/14) Start v automatickém rezimu
spusteni Graficka ovladaci
jednotka
Standardni ovladaci
jednotka-
Sbérnice Viz dokumentace modulu sbérnice

Tabulka 29: RezZim sefizovace

7.31 Zadani pozadované hodnoty / jednotka pozadované hodnoty

K zadani pozadované hodnoty mohou byt vyuzivany sou¢asné az 3 zdroje pozadované hodnoty. Interné je prostfednictvim vSech
zdroji pozadovanych hodnot vytvofen soucet ( 1-3-7-4 "soucet pozadovanych hodnot" = maxamalné 100 % pozadované hodnoty).
Tato sumarizovana pozadovana hodnota umoziiuje pouziti analogového vstupu 1, ovladaci jednotky nebo provozni sbérnice
formou zdroje pozadované hodnoty, aniz by dfive musel byt parametrizovan. Ve vétsiné aplikaci je nezbytny pouze jeden zdroj
poZadované hodnoty.

L , Soucet Min. pozadovana
3-5-4-1 Zdroj pozadovanych + Souget pozadovanych — hodnota
2?5?_2?5 1Zdroj pozadovanych pozadovanych | . _hodnot (3-5-1-2) - Pozadovana
hodnot 2 hodnot Max. __ Min. hodnota
3-5-4-3 Zdroj poZzadovanych + pozadovana pozadovana (1-3-1-4)
hodnot 3 hodnota hodnota
(3-5-1-3) (3-5-1-2)

Obrazek 26: Sumarizovana pozadovana hodnota

Jednotka pozadované hodnoty je z vyroby nastavena na procenta (%). Rozsah pozadované hodnoty 0-100% se vztahuje v rezimu
ovladace na vystupni kmito€et 0-50 Hz, v nadsynchronnim rezimu na 0-60 Hz nebo 0-70 Hz.

Z vyroby je nastaven minimalni vystupni kmitoCet Nizka frekvence (3-6-1-2) na 25 Hz (50 %), tzn. rozsah nastaveni poZadované
hodnoty je 50-100 % (napf. 5-10V, 12-20 mA). Pfi zadani pozadované hodnoty nizsi nez 50 % pracuje pohon vzdy s minimalni
frekvenci 25 Hz (50 %).

Parametry | Popis Moznosti nastaveni Nastaveni
z vyroby
3-5-4-1 Zdroj pozadované hodnoty 1 1—zadné 2
2 —analogovy IN 1
3 —analogovy IN 2
3-5-4-2 Zdroj pozadované hodnoty 2 4 — interni poZzadovana 4
hodnota
5 — pozadovana hodnota
3-5-4-3 Zdroj pozadované hodnoty 3 provozni sbérnice 5
6 — pozadovana hodnota
RS232
3-5-1-2 Min. pozadovana hodnota 0..100 [%] 0%
3-5-1-3 Max. pozadovana hodnota 0..100 [%] 100%
1-3-1-4 Zobrazeni souctu poz. honot v [%] - -

Tabulka 30: Parametr pro zadani pozadované hodnoty v reZimu sefizovace

K zadani pozadované hodnoty v jedné jednotce (napf. Hz nebo 1/min) musite provést nasledujici nastaveni:
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Parametry | Popis Jednotka
3-2-2-1 Jednotka poZadované hodnoty Hz / 1/min misto %
3-5-1-3 Max. poZzadovana hodnota 50 Hz

3000 1/min (u 2polovych motoru)

1500 1/min (u 4pdlovych motord) misto 100 %

Tabulka 31: Jednotky pro zadani pozadované hodnoty

7.3.2

Provoz ovladace s externim normalizovanym signalem

Standardné je analogovy vstup 1 (svorka P7:9 Anin1 a 10 AGND P7) nastaven jako zdroj pozadované hodnoty (3-5-4-1). Jako
signal je ocekavano stejnosmérné napéti 0-10 V (0-100 %). Pokud ma byt pouzit proudovy signal, napf. 4-20 mA (0-100 %),
musite zménit parametr Nastaveni Anin1 (3-8-2-1) na moznost "Proud". Pomoci parametr( 3-8-2-2 az 3-8-2-5 muzete upravit
vstup pozadované hodnoty podle signalu. V pfipadé pozadované hodnoty < 50 % pracuje systém PumpDrive vzdy se stejnou
minimalni frekvenci 25 Hz, nastavenou z vyroby (3-6-1-2: 50%).
Pokud ma byt rozsah nastavené signalu pozadované hodnoty platny od minimalni frekvence (3-6-7-2), musi byt parametr Anin1
nizky (3-8-2-7) nastaven na 50 % a musi byt nastavena pfislusna jednotka.

Priklad: Pokud je parametr Anin1 nizky (3-8-2-7) nastaven na 50 %, je signal sefizovace 0-10 V pfifazen frekvenénimu rozsahu

25-50 Hz.
Parametry | Popis Moznosti nastaveni Nastaveni
z vyroby
3-8-2-1 Nastaveni parametru analogovy IN | 1 — proud 2
1 2 — napéti
3-8-2-2 Analogovy IN 1 - nizké napéti 0 [V] az analogovy IN 1 - napéti vysoké (3-8-2-3) 0
3-8-2-3 Analogovy IN 1 - vysoké napéti Analogovy IN 1 - nizké napéti (3-8-2-2) az 10 [V] 10
3-8-2-4 Analogovy IN 1 - nizky proud 0 [mA] az analogovy IN 1 - vysoky proud (3-8-2-5) 4
3-8-2-5 Analogovy IN 1 - vysoky proud Analogovy IN 1 - nizky proud (3-8-2-4) az 20 [mA] 20
3-8-2-6 Jednotka pro analogovy IN 1 Viz seznam lll, strana 127 1
3-8-2-7 Nizka hodnota pro analogovy IN 1 | 0 az vy$$i hodnota pro analogovy IN 1 (3-8-2-8) 0
3-8-2-8 Vysoka hodnota pro analogovy IN | niz§i hodnota pro analogovy IN 1 (3-8-2-7) az 9999 100
1
3-8-2-9 Analogovy IN 1 - Casové 0,1..10 [s] 0,1
konstantni filtr S narustajici ¢asovou konstantou narlsta vyhlazovani
signalu
3-8-2-10 Analogovy IN 1 - faktor stupfiovani |0,5..2 1
Zmeénou stupriovani muzete zménit rezim nastavovani
vstupniho signalu o pozadovany faktor
3-8-2-11 Popis - analogovy IN 1 1 — proces 1
2 — tisk P1
3 —tisk P2
4-Q
5 — teplota

Tabulka 32: Parametr pro sefizovaci rezim s externim normalizovanym signalem

Priklad: Parametrizace analogového vstupu 1

Zadani Signal

pozadovanych

hodnot

Parametry Popis 0-10 V 4-20 mA
3-8-2-1 Nastaveni Anin1 Napéti Proud

3-8-2-2 Analogovy IN 1 - nizké napéti 0 -

3-8-2-3 Analogovy IN 1 - vysoké napéti 10 -

3-8-2-4 Analogovy IN 1 - nizky proud - 4

3-8-2-5 Analogovy IN 1 - vysoky proud - 20

3-5-4-1 Zdroj pozadované hodnoty 1 Analogovy IN1 Analogovy IN1

Tabulka 33: Parametrizace analogového vstupu 1 (

pfiklad)

PoZadovana hodnota napf. 7,5V nebo 16 mA potom odpovidé hodnoté 75 %/37,5 Hz/2250 1/min (2p6lovy motor)/1125 1/min

(4polovy motor).
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7.3.3 Rezim ovlada¢e pomoci ovladaci jednotky

Graficka ovladaci jednotka

Pozadované otacky muzete nastavit i pomoci ovladaci jednotky. K tomu musite nastavit parametr Zdroj poZadované hodnoty 2
(3-5-4-2) na moznost "Nastavitelna pozadovana hodnota" (nastaveni z vyroby).

Zadani pozadované hodnoty je provedeno pomoci parametru PoZ. hodn. (3-5-2-1). Jednotka pozadované hodnoty je nastavena
pomoci parametrl PoZadovana hodnota - jednotky (3-2-2-1) a Max. poZ. hodnota (3-5-1-3) (viz kapitola 7.3.1).

Priklad
Dvoupdlovy motor ma pracovat s otackami 2500 1/min.:

n_.
——2(Poz,,, — Poz,,) = PoZ%]
n —n

max min

2500
1 —(100% — 50%) = 83,33%
3000 — 1500

min

Parametry Nastaveni Nastaveni z vyroby
% Hz 1/min

3-5-4-2 Nastavitelna pozadovana hodnota %

3-2-2-1 % Hz 1/min 1

3-5-1-3 100% 50 Hz 3000 1/min 100

3-5-2-1 83,33% 41,67 Hz 2500 1/min 0

Tabulka 34: Parametr pro reZim ovladace pomoci provozni jednotky

Standardni ovladaci jednotka
Pozadovanou hodnotu miiZzete nastavit i pomoci standardni ovladaci jednotky (viz kapitola 5.1.3.2).

7.3.4 Rezim ovlada¢e pomoci provozni sbérnice

Pokud je zadavana poZadovana hodnota pomoci sbérnice (napf. LON, Profibus), je Zdroj poZadované hodnoty 3 (3-5-4-3) jiz
nastaven pomoci "Remote poz. hodnota". Pomoci parametru Feldbus Strg (3-2-1-5) musite ovSem aktivovat sbérnicovy modul
-po instalaci tak, aby mohla byt poZadovana hodnota nactena.

Zadani pozadovanych hodnot naleznete v pfislusné dokumentaci sbérnicovych modulu-, orientuji se véak na zadani zakladniho
nastaveni systému PumpDrives.

7.3.5 Provoz ovlada¢e pomoci digitalniho potenciometru (tlacitko)

Tato funkce se da kdykoliv aktivovat u samostatnych pohon, jakmile jsou zapojeny parametrizované digitalni vstupy.
Pomoci této funkce muzZete nastavit otacky externimi tlagitky nebo impulsy. Pouzivaji se k tomu dva digitalni vstupy.

Parametry | Popis Nastaveni Vstup
3-7-1-4 Funkce digitalni IN4 Zadana poz. hodnota + | Digitalni vstup 4 (svorka P4:17)
3-7-1-3 Funkce digitalni IN3 Zadana poz. hodnota - | Digitalni vstup 3 (svorka P4:16)

Tabulka 35: Digitalni vstupy pro rezim ovladace pomoci funkce digitalniho potenciometru

Parametr Nast. poz. hodnoty (3-5-2-2) definuje, o kolik procent se ma zvysit nebo snizit pozadovana hodnota na jeden impuls na
digitalnim vstupu. Nastaveni poctu otacek funguje v rimci parametrizovaného frekvenéniho rozsahu.

Pokud se nastavené ota¢ky 10 minut nezméni, uloZi se tato hodnota a pfi dalSim spusténi bude pouzita jako zakladni hodnota.

Pkud nejsou digitalni vstupy delSi dobu obsazeny (max. délkaimpulsu > 1 s), potom se pohybuje poZzadovana hodnota kontinualné
k jejimu hornimu nebo dolnimu rozsahu.

58



ks L.

PumpDrive
Parametry | Popis Moznosti nastaveni Nastaveni
z vyroby
3-7-1-2 Funkce digitaini IN 2 Viz seznam |, strana 127 7
3-7-1-3 Funkce digitaini IN 3 10
3-7-1-4 Funkce digitaini IN 4 9
3-7-1-5 Funkce digitalni IN 5 2
3-5-4-1 Zdroj pozadované hodnoty 1—2zadné 4
2 —analogovy IN 1
3 — analogovy IN 2
4 — interni pozadovana hodnota
5 — poZadovana hodnota provozni sbérnice
6 — pozadovana hodnota RS232
3-5-1-1 Faktor stupnice pro pozadovanou 1
hodnotu
3-5-1-2 Dolni omezeni pozadované hodnoty |0 azhorni omezeni poZadované hodnoty (3-5-1-3) ve 0
Fyzikalni jednotka pro poZadovanou hodnotu (3-2-2-1)
3-5-1-3 Horni omezeni poZzadované hodnoty | doini omezeni poZadované hodnoty (3-5-1-2) az 9999 ve | 100
Fyzikalni jednotka pro poZzadovanou hodnotu (3-2-2-1)
3-5-2-1 Aktudlni pozadovana hodnota pro Dolni omezeni poZadované hodnoty (3-5-1-2) az Horni 0
ruéni rezim omezeni poZzadované hodnoty (3-5-1-3) ve Fyzikalni
jednotky pro poZadovanou hodnotu (3-2-2-1)
3-5-2-2 Kroky k nastaveni poZzadované 0..9999 ve fyzikéalni jednotka pro poZadovanou hodnotu 0,1
frekvence (3-2-2-1)
3-2-2-1 Fyzikalni jednotka pro pozadovanou | Viz seznam lll, strana 127 1
hodnotu

Tabulka 36: Parametry pro rezim regulatoru pomoci funkci digitalniho potenciometru

7.3.6

Rezim regulatoru s pevnymi otackami

Pomoci této funkce mlzete zmeénit aktualni otacky systému PumpDrive na jiné stanovené otacky. Pouzivaji se k tomu dva digitalni
vstupy. Funkci mlzete kdykoliv aktivovat pro jednotlivy pohon po provedeni parametrizace a aktivace digitalnich vstupd. V
zavislosti na aktivaci digitalnich vstupt mlzete vybrat 3 pevné otacky. Funkce vybranych digitalnich vstupt musi byt pfepnuta
na "Zadani OutF bit0" a "Zadani Out F bit1".
Pokud nebyl v rezimu regulatoru aktivovan zadny z digitalnich vstupu, pouzije systém PumpDrive zadani pozadované hodnoty
jako vychozi frekvenci.

Parametry | Popis Moznosti nastaveni Reference | Nastaveni
z vyroby

3-7-1-2 Funkce digitalni IN 2 Viz seznam |, strana 127 7

3-7-1-3 Funkce digitaini IN 3 10

3-7-1-4 Funkce digitaini IN 4 9

3-7-1-5 Funkce digitalni IN 5 2

3-5-3-1 Pevna frekvence, vybér pomoci digitalnich vstupt | 0..100 [%)] 3-11-4-1 100

3-5-3-2 Pevna frekvence, vybér pomoci digitalnich vstupt | 0..100 [%)] 3-11-4-1 75

3-5-3-3 Pevna frekvence, vybér pomoci digitalnich vstupt | 0..100 [%)] 3-11-4-1 50

3-11-4-1 Maximalni vystupni frekvence 1..70 [HZ] 50

Tabulka 37: Parametry pro regulacni rezim s pevnymi otackami

Tabulka 38 informuje o tom, jaké pevné otacky maji byt pouzity. Pomoci parametrt Nast vyp frq1 (3-5-3-1) az Nast vyp Frq3
(3-5-3-3) muzete zmeénit tyto pevné otacky v ramci nastavené frekvence Nizka frekvence (3-6-1-2) a Vysoka frekvence (3-6-1-3).

Bit 1 Bit 0 Vystupni frekvence systému PumpDrive

ov ov Frekvence podle zadani poZzadované hodnoty (napf. pomoci analogového vstupu)
oV 24V Frekvence podle parametru 3-5-3-1

24\ oV Frekvence podle parametru 3-5-3-2

24V 24V Frekvence podle parametru 3-5-3-3

Tabulka 38: Pevné otacky pfi zapojeni digitalnich vstupt
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7.4 Provoz s pouzitim regulatoru

Systém PumpDirive je vybaven integrovanym procesnim regulatorem (regulator Pl). Externi snimac¢ zasobuje regulator signalem
aktualni hodnoty z procesu. Porovnanim s pozadovanou hodnotou se zaznamenaji aktualni zmény spotfeby a vyrovnaji se
nastavenim otacek.

Dale jsou k dispozici dva analogové vstupy, které umozniuji pfipojit dalsi snima¢. Pomoci parametrizovani se poté da nastavit
maximalni nebo minimalni hodnota, primérna hodnota nebo vytvoreni rozdilu.

Systém PumpDrive je z vyroby nastaven tak, aby automaticky rozpoznal snima¢ na analogovém vstupu 2 a v nasledujicich

pfipadech samocinné prepnul do rezimu s pouzitim regulatoru:

- Na analogovém vstupu 2 byl pfipojen a rozpoznan snimac (P7:6/7)

- Na svorkach pro snima¢ PTCje proudovy signal 4-20 mA a byl rozpoznan (svorky 1/2 prostoru pfipojeni k siti a pfipojeni
motoru)

Z vyroby je nactena pozadovana hodnota na analogovém vstupu 1 (normalizovany signal 0-10 V). V8echny jednotky a rozsahy

nastaveni jsou pfevedeny na procenta, pozadované a provozni hodnoty mohou byt optimalné zobrazeny v jinych jednotkach (viz

kapitola 7.4.4).

V rezimu regulatoru musi byt digitalni vstup 1 (svorkovnice P4:14) pfipojen k napéti 24 VV DC (svorkovnice P4:13). Pokud je na
digitalnim vstupu 1 napéti 24 V DC a systém PumpDirive je nastaven do automatického rezimu, frekvencni ménice se aktivuje.
U systému PumpDrive se zaslepkou je pohon aktivovan, jakmile je na digitalnim vstupu 1 napéti 24 V DC.

V systému s nékolika Cerpadly provedte nastaveni rezimu provozu s regulatorem na hlavnim &erpadle pomoci aktivni ovladaci

jednotky Master.

Pokud je pohon (jednotlivy pohon) v rezimu provozu s regulatorem a byl parametrizovan provoz s pevnymi otackami (viz kapitola

7.3.6), bude se pohon chovat takto:

- Pokud neni zadny z digitalnich vstupl (konfigurovany na pevné otacky) zapojen, je pohon regulovan v souladu s pfislusnymi
procesnimi veli€inami.

- Jakmile jsou digitalni vstupy (konfigurované na pevné otacky) zapojeny, pfepne pohon z rezimu provozu s regulatorem do
reZzimu s pevnymi ota¢kami. Vystupni frekvence systému PumpDrive potom odpovida hodnotam opdle parametrd Nast. vyst.
frekvence 1 (3-5-3-1) az Nast. vyst. frekvence 3 (3-5-3-3).

- Po rozpojeni pfechazi pohon opét do rezimu provozu s regulatorem.

') \

PumpDrive

Pozadovana hodnota

(Interni / externi) Spotrebic
Generator tepla Rozdil-
Snimac tlaku
Vg -/
Obrazek 27: PFiklad rezimu provozu s regulatorem
Procesni Angos. | Regulator otagek || UVA] Regulagni APskut
(rergegluéltaot?IrDI) "1  (regulator PI) | - soustava >

Apskut

Obrazek 28: Blokové schéma rezimu regulatoru
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Funkce Pristroj Zadani Rozsah nastaveni
Zadana Svorkovnice P7 Analogovy vstup 1 (P7:9/10) 0-10 V DC = rozsah hodnot
pozadovana snimade
hodnota

Grafické ovladaci Nastavitelna poZadovana hodnota 0-100% = rozsah hodnot snimade

jednotka (3-5-2-1)

Standardni ovladaci Nastaveni viz kap. 5.1.3.2 0-100% = rozsah hodnot snimade

jednotka-

Sbérnice Viz dokumentace modulu sbérnice
PFikaz ke Svorkovnice P4 Digitalni vstup 1 (P4:13/14) Start v automatickém rezimu
spusténi

Graficka ovladaci

jednotka

Standardni ovladaci

jednotka-

Sbérnice Viz dokumentace modulu sbérnice

Tabulka 39: Provoz s pouZzitim regulatoru

Schéma zapojeni je uvedeno v kapitole 13.3 (pfiklady zapojeni).

7.41

Zadani pozadovanych hodnot

K zadani pozadované hodnoty mohou byt vyuzivany sou€asné az 3 zdroje pozadované hodnoty. Interné je prostfednictvim vSech
zdroju poZadovanych hodnot vytvoren soucet (7-3-71-4 "soucet poZadovanych hodnot"= maxamalné 100 % poZzadované hodnoty).
Tato sumarizovana pozadovana hodnota umoziuje pouziti analogového vstupu 1, ovladaci jednotky nebo provozni sbérnice
formou zdroje pozadované hodnoty, aniz by dfive musel byt parametrizovan. Ve vétsiné aplikaci je nezbytny pouze jeden zdroj
pozadované hodnoty.

Soudet Min. poZzadovana
3-5-4-1 Zdroj pozadovanych hodnot 1 + Souet pozadovanych — hodnota ) ,
3-5-4-2 Zdroj pozadovanych hodnot 2%> pozadovanych | hodnot (3.-5-1-2) - Pozadovana
hodnot Max. Min. hodnota
3-5-4-3 Zdroj pozadovanych hodnot 3 + pozadovand ~ pozadovana (1-3-1-4)
hodnota hodnota
(3-5-1-3) (3-5-1-2)
Obrazek 29: Sumarizovana pozadovana hodnota
Parametry | Popis Moznosti nastaveni Nastaveni
z vyroby
3-5-4-1 Zdroj pozadované hodnoty 1 1—zadné 2
2 — analogovy IN 1
3-5-4-2 Zdroj pozadované hodnoty 2 3 —analogovy IN 2 4
4 — interni poZzadovana hodnota
3-5-4-3 Zdroj pozadované hodnoty 3 5 — poZadovanéa hodnota provozni sbérnice 5
6 — pozadovana hodnota RS232
3-5-1-2 Min. poZzadovana hodnota 0..100 [%] 0%
3-5-1-3 Max. poZadovana hodnota 0..100 [%] 100%
1-3-1-4 Zobrazeni souctu poz. hodnot v [%] | - -

Tabulka 40: Parametr pro zadani pozadované hodnoty v rezimu regulatoru
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7.4.2 Signal snimace

Standardné je analogovy vstup 2 (svorka P7:6 AIN2 a 10 AGND P7) parametrizovan k pfipojeni signalu proudu 4-20 mA. Po
pfipojeni snimace prepne systém PumpDrive po restartu automaticky z rezimu sefizovace do rezimu regulatoru.

Potom je aktivovan parametr Rezim Pl (3-9-1-1). Toto automatické rozpoznani snimace mze byt deaktivovano pomoci parametru
PI-Auto (3-9-1-6). Potom mUzete systém PumpDrive, pokud je to nutné, pfepnout pomoci rezimu PI (3-9-1-1) do rezimu provozu
s regulatorem.

Pokud neni pouzivan zadna signal snimace 4-20 mA, musi byt pro analogovy vstup 2 vhodnym zplisobem zménény parametry.
Pomoci parametru Vybér zdroje feedback (skutecna hodnota)(3-9-2-1) mizete zménit nastaveni zdroje skute¢né hodnoty. Kromé
toho existuje moznost nacist 2 signaly prostfednictvim Anin1 a AnIn2, aby bylo mozné kontrolovat tyto signaly podle nasledujicich
kritérii:

- Rozdil obou hodnot signalt DIFF(Al1, Al2)

- Minimum obou hodnot signald MIN(AI1, Al2)

- Maximum obou hodnot signald MAX(AI1, Al2)

- Primérna hodnota obou hodnot signald AVE(AI1, Al2)

V tomto pfipadé musite zadat poZzadovanou hodnotu pomoci ovladaci jednotky nebo sbérnice. Pokud je skute€na hodnota
nactena pomoci provozni sbérnice, musi byt zdroj spravné nastaven na hodnotu "Remote - skute¢na hodnota".
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Parametry | Popis Moznosti nastaveni Reference | Nastaveni
z vyroby
3-6-1-2 Spodni mezni hodnota frekvence 0..100 [%] 3-11-4-1 50
motoru
3-6-1-3 Horni mezni hodnota frekvence motoru | 0..100 [%] 3-11-4-1 100
3-8-3-1 Nastaveni parametrd pro analogovy IN 2 | 1 — proud 1
2 — napéti
3-8-3-2 Analogovy IN 2 - nizké napéti 0 [V] az analogovy IN 2 - napéti vysoké 0
(3-8-3-3)
3-8-3-3 Analogovy IN 2 - vysoké napéti Analogovy IN 2 - nizké napéti (3-8-3-2) 10
az 10 [V]
3-8-3-4 Analogovy IN 2 - nizky proud 0 [mA] az analogovy IN 2 - vysoky 4
proud (3-8-3-5)
3-8-3-5 Analogovy IN 2 - vysoky proud Analogovy IN 2 - nizky proud (3-8-3-4) 20
az 20 [mA]
3-8-3-6 Jednotka pro analogovy IN 2 Viz seznam lll, strana 127 1
3-8-3-7 Nizka hodnota pro analogovy IN 2 0 az Vyssi hodnota pro analogovy IN 2 0
(3-8-3-8) v Jednotky analogového IN 2
(3-8-3-6)
3-8-3-8 Vysoka hodnota pro analogovy IN 2 Niz$i hodnota pro analogovy IN 2 100

(3-8-3-8) az 9999 v Jednotky
analogového IN 2 (3-8-3-6)

3-8-3-9 Analogovy IN 2 - ¢asové konstantni filtr | 0,1..10 [s] 0,1
3-8-3-10 Analogovy IN 2 - faktor stupfiovani 0,5..2 1
3-8-3-11 Popis - analogovy IN 2 1 — proces 1
2 —tlak P1
3 —tlak P2
4-Q
5 — teplota
3-9-1-1 Aktivace a deaktivace regulatoru PI 1 - blokovano 1
2 - aktivovano
3-9-1-2 Proporcionalni zesileni regulatoru PI - 1
Kp
3-9-1-3 Integralni podil regulatoru PI 0..60 [s] 1
3-9-1-4 Smér pusobeni regulatoru Pl 1 — zaporny 1
2 — kladny
3-9-1-5 Typ procesu regulace Pl 1 — konstantni tlak 2

2 — proménny tlak
3 — konstantni pritok
4 — jina pozadovana hodnota

3-9-1-6 Pl-Auto Detect 1 - blokovano 2
2 - aktivovano

3-9-2-1 Vyvér zdroje feedback (skute¢na 1 —analogovy IN 1 2
hodnota) 2 — analogovy IN 2

3 — DIFF(AI1, Al2)

4 — MIN(AI1, Al2)

5 - MAX(AI1, Al2)

6 — AVE(AI1, Al2)

7 — Rem skute¢néa hodnota

3-11-4-1 Maximalni vystupni frekvence 0..70 [Hz] 50

Tabulka 41: Parametr pro signal snamace
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743 Typy regulatort

U vétSina aplikaci je provedena regulace na rozdil tlakd nebo na absolutni tlak. Proto je parametr Typ procesu Pl (3-9-1-5) z vyroby
nastaven na "proménny tlak". Pokud je vyZadovan jiny zpUsob regulace, je nezbytné jej spravné vybrat. Typ procesu "proménny

tlak" aktivuje funkci DFS (viz kapitola 7.9.1).

Parametry | Popis Moznosti nastaveni Reference | Nastaveni
z vyroby
3-9-1-1 Aktivace a deaktivace regulatoru PI 1 - blokovano 1
2 - aktivovano
3-9-1-2 Proporcionalni zesileni regulatoru PI - 1
Kp
3-9-1-3 Integrélni podil regulatoru PI 0..60 [s] 1
3-9-1-4 Smér pusobeni regulatoru PI”) 1 — zaporny 1
2 — kladny
3-9-1-56 Typ procesu regulace Pl 1 — konstantni tlak 2
2 — proménny tlak
3 — konstantni pratok
4 — jind pozadovana hodnota
3-9-1-6 PI-Auto Detect 1 - blokovano 2
2 - aktivovano
3-6-1-2 Spodni mezni hodnota frekvence 0..100 [%] 3-11-4-1 50
motoru
3-6-1-3 Horni mezni hodnota frekvence motoru | 0..100 [%] 3-11-4-1 100
3-11-4-1 Maximalni vystupni frekvence 0..70 [Hz] 50

Tabulka 42: Parametry pro typy regulatort

*) PFi zaporném sméru pusobeni snizuje systém PumpDrive otacky, pokud skute¢na hodnota prekroci poZzadovanou hodnotu. Podle toho je nezbytné nastavit
napf. pfi regulovani hladiny odbérné nadoby smér pusobeni na moznost "kladné".

7.44 Jednotky pozadované a skutec¢né hodnoty

Jednotky pozadované a skute¢né hodnoty museji byt nastaveny shodné, aby nedochazelo k nespravné regulaci. Kone¢na
hodnota rozsahu méfeni snimace stanovuje hodnoty nastaveni pozadované a skutec¢né hodnoty. Pokud je napf. pouzivan tlakovy
snimace v rozsahu 0-6 barl, odpovida to signalu skute¢né hodnoty v rozsahu 0-100 %. Pokud usilujeme o dosaZeni poZzadované
hodnoty napf. 4,5 baru, odpovidalo by to zadani pozadované hodnoty 75 %.

Z vyroby jsou nastaveny jednotky pozadované a skutec¢né hodnoty na [%].

Parametry | Popis Nastaveni z Moznosti nastaveni
vyroby
3-2-2-1 Fyzikalni jednotka pro pozadovanou |1 Viz seznam lll, strana 127
hodnotu

3-2-2-2 Fyzikalni jednotka pro Q 29

3-2-2-3 Fyzikalni jednotka pro tlak 1

3-5-1-3 Max. pozadovana hodnota 100 pro jednotky %: Vyberte 100 %
pro jednotku bary, m, m3/h,...: Nastavte
koneénou hodnotu snimace (napf. 6 bard

3-8-3-6 Jednotka pro analogovy IN 2 1 Viz seznam lll, strana 127

3-8-3-8 Vysoka hodnota pro analogovy IN2 | 100 100 % nebo konecna hodnota snimace napf.
6 baru

Tabulka 43: Parametry pro jednotky poZadované a skuteéné hodnoty

7.4.5 Regulaéni provoz s externim signalem pozadované hodnoty

Standardné je analogovy vstup 1 (svorka P7:9 AIN a 10 AGND P7) nastaven jako zdroj poZzadované hodnoty (3-5-4-1). Jako signal
je oekavano stejnosmérné napéti 0-10 V (0-100 %). Pokud ma byt pouZit proudovy signal, napf. 4-20 mA (0-100 %), musite
vhodnym zplisobem zménit parametr Nastaveni Anin1 (3-8-2-1). Pomoci parametrt Analogovy IN 1 nizké napéti (3-8-2-2) az
Analogovy IN 1 vysoky proud(3-8-2-5) mlzete upravit vstup pozadované hodnoty podle signalu.
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Parametry | Popis Moznosti nastaveni Nastaveni
z vyroby
3-8-2-1 Nastaveni parametrd pro analogovy |1 — proud 2
IN 1 2 — napéti
3-8-2-2 Analogovy IN 1 - nizké napéti 0 [V] az analogovy IN 1 - napéti vysoké (3-8-2-3) 0
3-8-2-3 Analogovy IN 1 - vysoké napéti Analogovy IN 1 - nizké napéti (3-8-2-2) az 10 [V] 10
3-8-2-4 Analogovy IN 1 - nizky proud 0 [mA] az analogovy IN 1 - vysoky proud (3-8-2-5) 4
3-8-2-5 Analogovy IN 1 - vysoky proud Analogovy IN 1 - nizky proud (3-8-2-4) az 20 [mA] 20
3-8-2-6 Jednotka pro analogovy IN 1 Viz seznam lll, strana 127 1
3-8-2-7 Nizka hodnota pro analogovy IN 1 0 az Vyssi hodnota pro analogovy IN 1 (3-8-2-8) v 0
Jednotky analogového IN 2 (3-8-2-6)
3-8-2-8 Vysoka hodnota pro analogovy IN 1 | Niz§i hodnota pro analogovy IN 1 (3-8-2-8) az 9999 v 100
Jednotky analogového IN 1 (3-8-2-6)
3-8-2-9 Analogovy IN 1 - Easové konstantni [ 0,1..10 [s] 0,1
filtr Pokud si prejete vyhlazeni signalu, mizete signal filtrovat
prodlouZzenim €asovych konstant. Vysledek odpovida
svym Ucinkem pouziti filtru dolni propusti.
3-8-2-10 Analogovy IN 1 - faktor stupfiovani 0,5..2 1
Zmeénou stupnice miizete vstupni signal vynasobit
pozadovanym faktorem, napf. :
Analogovy IN 1 faktor stupriovani (3-8-2-10) : 2
=5V = 100%
3-8-2-11 Popis - analogovy IN 1 1 — proces 1
2 —tlak P1
3 —tlak P2
4-Q
5 — teplota

Tabulka 44: Parametry pro regulaéni provoz s externim signalem pozadované hodnoty

7.4.6

Regulaéni provoz pomoci ovladaci jednotky

Pozadovanou hodnotu muzete nastavit i pomoci ovladaci jednotky. Zdroj poZzadované hodnoty -Zdroj poZadované hodnoty 2
(3-5-4-2) je z vyroby nastaven na moznost "Nastavitelna pozadovana hodnota", coz odpovida zadani prostfednictvim ovladaci

jednotky.

V moznosti ReZim sefizovace poZ. hodn. (3-5-2-1) je zadana vlastni poZzadovana hodnota. V zavislosti na tom, jak jsou nastaveny
paraemtry Fyzikalni jednotka pro poZadovanou hodnotu (3-2-2-1) a Max. poZadovana hodnota (3-5-1-3) (viz kapitola 7.3.1), je
provedeno zadani pozadované hodnoty v jednotkach [%], [Hz], [1/min] nebo [m3/h].

Priklad: Regulace rozdilu tlaku, koneéni hodnota snimace 10 bart, pozadovana hodnota 6,7 bart

Parametry |Popis Moznosti nastaveni Nastaveni
z vyroby
3-5-4-1 Zdroj pozadované hodnoty 1 1—Zzadné 2
2 — analogovy IN 1
3 —analogovy IN 2
4 — interni pozadovana hodnota
5 — pozadovana hodnota provozni sbérnice
6 — poZzadovana hodnota RS232
3-2-2-1 Fyzikalni jednotka pro pozadovanou | bar % 1
hodnotu
3-2-2-3 Fyzikalni jednotka pro tlak bar % 1
3-5-1-3 Max. pozadovana hodnota 10 baru 100% 100
3-8-3-6 Jednotka pro analogovy IN 2 bar % 1
3-8-3-8 Vysoka hodnota pro analogovy IN 2 10 baru 100% 100
3-5-2-1 Aktualni pozadovana hodnota 6,7 bart 67% 0
ovladaci jednotky

Tabulka 45: Parametr pro rezim regulatoru pomoci ovladaci jednotky
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7.4.7 Rezim regulace pomoci provozni sbérnice

Pokud je zadavana pozadovana hodnota pomoci sbérnice (napf. LON, Profibus), je Zdroj poZadované hodnoty 3 (3-5-4-3) jiz
nastaven pomoci "Remote poz. hodnota". Pomoci parametru Sbérnice (3-2-1-5) musite ovSem aktivovat sbérnicovy modul po
instalaci tak, aby mohla byt pozadovana hodnota nactena.

Zadani pozadovanych hodnot naleznete v pfislusné dokumentaci sbérnicovych moduld, orientuji se v8ak na zadani zakladniho
nastaveni systému PumpDrives.
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7.4.8 Optimalizace regulatoru

Tlumeni a rychlost pfipojeného regula¢niho obvodu miZzete optimalizovat pomoci Zesileni Pl P (3-9-1-2) a Integralniho podilu Pl

(3-9-1-3).

Na zacatku pfipadné optimalizace regulatoru musi byt hodnota Zesileni Pl P (3-9-1-2) a Integralni podil Pl (3-9-1-3) upravena

pouze po malych krocich.

Proporcionalni podil regulatoru Zesileni Pl P (3-9-1-2) se projevi v zavislosti na nastavené hodnoté na regulaci takto:

e Nastavena hodnota pro Zesileni Pl P (3-9-1-2) je nizka: Umérna rychlost regulatoru, a tim i nizké presahy.

® Nastavena hodnota pro Zesileni Pl P (3-9-1-2) je vysoka: Vysoka rychlost regulatoru a podle toho i vyrazné presahy.

Integralnim podilem je zaji$téna stacionarni presnost u regula¢nich rozvodu s vyrovanim. Odchylka regulace je po cyklu regulaéni

veliiny na nule za pfepdpokladu spravné parametrizace.

Integralni podil regulatoru Integralni podil Pl P (3-9-1-3) se projevi v zavislosti na nastavené hodnoté na regulaci takto:

® Nastavena hodnota pro Integralni podil Pl (3-9-1-3) je nizka: Pfislusnym zplsobem rychlej$i korekce pfipadnych odchylek
regulace. To ovSem muze vést k oscilaci regulacnich veli¢in kolem pozadované hodnoty, a tim i k nestabilni regulaci.

® Nastavena hodnota pro Integraini podil Pl (3-9-1-3) je vysoka: Vyrazné se snizuje rychlost regulatoru.

Skuteéna A
hodnota 3-9-1-2
Hodnota je pfilis velka
Pozadovana —+ —
hodnota

3-9-1-2

Sp(;imélm’ 3.9-1-2
odnotg PFili§ nizka
hodnota
|t
4 Cas
Okamzik skokové
zmeény pozadované hodnoty (€arkovana ¢ara)
Obrazek 30: Nastaveni proporcionalnich podil(
Skutecna A
hodnota 3-9-1-3
Prilis nizka hodnota
Pozadovana—| — —f — —
hodnota
3-9-1-3
Optimalni
hodnot,
3-9-1-3
Hodnota je
pfilis velka
A -
Cas

Okamzik skokové
zmeény pozadované hodnoty (€arkovana ¢ara)

Obrazek 31: Nastaveni integralniho podilu
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7.5 Provoz s nékolika ¢erpadly

Pojmy
Pro provoz s nékolika Cerpadly jsou definovany nasledujici pojmy:

Pojem Definice

Aktivni ovladaci jednotka Master |e® Ovladaci jednotka Advanced

® V3Sechny ovladaci jednotky Advanced jsou konfigurovany jako ovladaci jednotky
AuxMaster. Pfi spusténi systému je stanoveno tak, jak je popsano nize, ktera ovladaci
jednotka Advanced pfebira roli aktivni ovladaci jednotky Master.

Ovlada vSechny systémy PumpDrive v systému s nékolika Eerpadly

Muze parametrizovat vSechny systémy PumpDrive v systému s nékolika ¢erpadly

Ovladaci jednotka Advanced

VSechny ovladaci jednotky Advanced jsou konfigurovany jako ovladaci jednotky

AuxMaster. Pfi spusténi systému je stanoveno tak, jak je popsano nize, ktera ovladaci

jednotka Advanced pfebira roli aktivni ovladaci jednotky Master.

® Ovlada vSechny systému PumpDrive v systému s nékolika Cerpadly, pokud dojde k
vypadku aktivni ovladaci jednotky Master (potom se stava aktivni ovladaci jednotkou
Master).

® MUzZe parametrizovat pouze ten systém PumpDrive, na kterém je instalovana ovladaci

jednotka Advanced.

Ovladaci jednotka Aux-Master

Hlavni ¢erpadlo
Pomocné hlavni ¢erpadlo

Systém PumpDrive s pfipojenim snimace a s aktivni ovladaci jednotkou Master
Systém PumpDrive s pfipojenim snimace
Stava se hlavnim ¢erpadlem, pokud dojde k jeho vypadku

Cerpadlo Slave Systém PumpDrive bez pfipojeného snimace

Tabulka 46: Definice pojmu v reZimu provozu s nékolika erpadly

Pokud byl dodan systém PumpDrive namontovany na motor (montaz na motor MM), jsou parametry motoru
nastaveny jiz z vyroby. V pfipadé provedeni k montazi na st&énu (CM) nebo do rozvadé&ce (SM) musite zkontrolovat
a pripadné upravit shodu z vyroby nastavenych parametrd motoru podle udaji na typovém Stitku motoru, viz Tabulka 47.
Specifikcka schémata zapojeni aplikace viz kapitola 13.3.3, strana 131.
V rezimu provozu s nékolika ¢erpadly musite pfipojit na digitalni vstupy 1 a 6 vSech systémd PumpDrive 24 V. Digitalni vstup 1:
Aktivace pfislusného PumpDrive. Pokud neni na digitalnim vstupu- 1 zapojeno 24 V, neni pfislusny systém PumpDrive v rezimu
provozu s nékolika erpadly pouzivan jako aktivni frekvenéni ménic, tzn. tento pfistroj neni vyzadovan. Digitalni vstup 6: Rezim
provozu s nékolika Cerpadly.
Kazdé hlavni a pomocné hlavni ¢erpadlo vyzaduje signal ke spusténi na digitalnim vstupu 2. Spoustéci signaly pro rlizné systémy
PumpDrive museji byt pfipojeny tak, aby byly jejich kontakty vzajemné galvanicky oddéleny. Pfed uvedenim do provozu je nutné
zajjistit, aby byly deaktivovany vstupni kontroly a spusténi zafizeni tak, aby nemohlo dojit k nedefinovanému spusténi zafizeni.
® Je nutné vzit v ivahu, ze vS§echny systémy PumpDrive jsou v systému s nékolika ¢erpadly nastaveny na automaticky provoz!

® \/ zasadeé je mozné pomoci aktivni ovladaci jednotky Master parametrizovat vS§echnysystémy PumpDrive, pfipojené k mistni
sbérnici KSB a ovladat je - napf. ruéni rezim, vyp.

Prifazeni roli po pFipojeni napéti

Pfifazeni roli aktivni ovladaci jednotky a ovladaci jednotky Aux-Master je provedeno automaticky a zavisi na okamziku pfipojeni
napéti. Systém PumpDrive-Advanced, do kterého je nejdfive pfivedeno napéti, prebira automaticky roli aktivni ovladaci jednotky
Master a hlavniho Cerpadla. Kazdy dalSi pfipojeny systém PumpDrive-Advanced prebira roli ovladaci jednotky Aux-Master a
pomocného hlavniho €erpadla. Doporucujeme nejdfive aktivovat systém PumpDrive pozadovanou aktivni ovladaci jednotkou
Master a nasledné systémy PumpDrive s poZzadovanymi ovladacimi jednotkami Aux-Master.

Pokud je mozné nastavit €asovou prodlevu pfipojeni napéti do systému PumpDrive, musite postupovat v nasledujicim poradi:
® Ovladaci jednotka Master/hlavni ¢erpadlo

o Ovladaci jednotka AuxMaster/pomocné hlavni ¢erpadlo

e Slave-PumpDrive

Pokud jsou v§echny systémy PumpDrive poprvé pfipojeny k napéti spole€né (napf. hlavnim vypinacem), neni stanoveno, ktera
ovladaci jednotka Advanced prebira aktivni funkci Master. Aktivni ovladaci jednotku Master potom poznate podle blikajici
kontrolky LED.

U kazdého systému PumpDrive musite nastavit parametry Aux Main Guard Tm (3-10-1-3) a Backup Guard Tm (3-1-7-4) (pouze
ovladaci jednotka Advanced). Nastavenim téchto ¢asovych hodnot definujete, Ze pfi spole€ném pfipojeni napéti do systému se
stava Cerpadlo 1 hlavnim ¢erpadlem s aktivni ovladaci jednotkou Master. Pokud je na Cerpadle 2 rovnéz instalovana ovladaci
jednotka Advanced, stava se z tohoto systému PumpDrive pomocné hlavni ¢erpadlo a ovladaci jednotka prebira funkci ovladaci
jednotky Aux-Master.
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Pokud je napéti privedeno do systéml PumpDrive s vysokymi ¢asovymi hodnotami dfive nez do systému
PumpDrive s niz8§imi ¢asovymi hodnotami, pfebiraji tato zafizeni funkci hlavniho €erpadla a aktivni ovladaci

jednotky Master. Tim se mize zménit pozice hlavniho €erpadla a aktivni ovladaci jednotky Master, a neni jiz pfi rzném pfipojeni
zafizeni PumpDrive vazané na mistni uspofadani.

Je nezbytné pamatovat, Ze pfipojeni snimact musi byt provedeno pouze k t&ém systémim PumpDrive, na které
budou také instalovany ovladaci jednotky Advanced.

Parametry |Popis Moznosti nastaveni Nastaveni
z vyroby

Pump- Pump- Pump- Pump- Pump- Pump-
Drive 1 Drive 2 | Drive 3 | Drive4 | Drive 5 | Drive 6
3-10-1-3 Aux Main Guard Tm 2,5 2,6 2,7 2,8 29 3,0 0,5

. i ) | Systém PumpDirive s nejnizsi asovou hodnotou bude po
Casova hodnota k identifikaci | zapojeni napéti definovan jako hlavni derpadio.
zafizeni  PumpDrive  jako |  kazdého dalsiho systému PumpDrive musi byt zapsana vyssi

hlavniho Cerpadia. Gasova hodnota. Totéz plati i u systémda PumpDrive v rezimu
Slave-Modus.
3-1-7-4 Backup Guard Tm 1,0 1,6 1,8 2,0 1,0

1,2 ‘ 1,4

Casova hodnota k identifikaci | Systém PumpDrive Advanced s nejnizsi Gasovou hodnotou bude
zafizeni  PumpDrive  jako |po zapojeni napéti definovan jako aktivni ovladaci jednotka Master.
aktivni  ovladaci  jednotky |U kaZdého dal$iho systému PumpDrive Advanced musi byt
Master. zapsana vys$si ¢asova hodnota.

Tabulka 47:
Parametry k pfifazeni roli po pfipojeni napéti

Poznavaci znak funkce aktivni ovladaci jednotky Master:

Pfi prvnim pfipojeni napéti blika kontrolka LED aktivni ovladaci jednotky Master.

Aktivni ovladaci jednotku Master je mozné poznat podle toho, ze parametr PumpDrive ID (3-1-1-4) zobrazuje vSechna
identifikacni Cisla systému PumpDrive, instalovanych na mistni sbérnici KSB (PumpDrive ID).

V pfipadé ovladaci jednotky Aux-Master nebo Basic je mozné pod timto parametrem sledovat pouze identifikacni Eislo systému
PumpDrive, na kterém je instalovana ovladaci jednotka Advanced.

Poradi parametrizace k aktivaci systému s nékolika ¢erpadly:

Parametrizace systému PumpDrive musi byt provedena pomoci aktivni oviadaci jednotky Master prostfednictvim mistni sbérnice

KSB. Skupiny parametra Ovladaci panel (3-1) a Advanced Pump Control (3-12) museji byt parametrizovany pro kazdou ovladaci

jednotku Advanced samostatné. Pfi zadani pomoci ovladaci jednotky Master jsou vSechny globalni parametry zapsany do vSech

systémU PumpDrive v systému s nékolika cerpadly.

1. Po pfipojeni napéti nejdfive zkontrolujte, ktera ovladaci jednotka Advanced pfevzala aktivni funkci Master.

2. ID vybraného PumpDirive (3-1-1-4): Pomoci aktivni ovliadaci jednotky Master mlzete vybrat, se kterym systémem PumpDrive
ma byt ovladaci jednotka spojena. Na zagatku parametrizace se zobrazi vSechna ID systém( PumpDrive s hodnotou 0,
protoze zatim nebyly pfidéleny Zadné ID systému PumpDrive.

Jakmile vyberete néktery systém PumpDrive, blika jeho kontrolka LED. Podle toho muzete pfifadit, se kterym systémem
PumpDrive je spojena aktivni ovladaci jednotka Master.

3. PumpDrive ID (3-2-1-2): Zadani PumpDrive ID. Regulace podle KSB: Levé Eerpadlo (aktivni ovliadaci jednotka Master a hlavni
¢erpadlo) definujte jako Cislo 1, potom pfifazujte postupné dalsi Cisla zleva doprava. Potom pfejdéte pomoci ID vybraného
PumpDirive (3-1-1-4) do pfislusného systému PumpDrive a nasledné zadejte v parametru PumpDrive ID (3-2-1-2) pfislusné
ID. PokraCuijte, dokude nepfifadite vSem systémim PumpDrive vlastni ID. Po zadani ID pfepnéte na PumpDrive 1, takZe zacne
blikat kontrolka LED aktivni ovladaci jednotky Master.

4. Role v reZimu s nékolika ¢erpadly (3-2-1-1): Tento parametr definuje ulohu pFislusného systému PumpDrive v systému s
nékolika ¢erpadly. Systém automaticky definuje, ktery systém PumpDrive bude hlavnim ¢erpadlem.

Je nezbytné zajistit, aby systémy PumpDrive, ke kterym nejsou pfipojeny snimace, byly nastaveny v roli erpadla na moznost
"Standard-Slave".

Parametry | Popis Moznosti nastaveni
3-2-1-1 Uloha provozu s nékolika erpadly: 1 - Standard Slave
Tento parametr definuje ulohu pfislusného systému PumpDrive v 2 - pomocné hlavni ¢erpadlo
systému s nékolika Cerpadly.
3-1-1-4 Vybeéru systému PumpDrive ze skupiny nékolika Cerpadel. Zobrazeni ID PumpDrive

Tabulka 48: Parametry pro pfidéleni roli v provozu s nékolika ¢erpadly
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5. Backup Guard Tm (3-1-7-4): Pomoci tohoto parametru definujete, ktera ovladaci jednotka Advanced po spoleéném pfipojeni
ovladaci jednotku Advanced jako aktivni ovladaci jednotku Master, pokud budou pfipojeny vSechny systémy PumpDrive v
systému k napéti sou€asné. Tato Casova hodnota musi byt nastavena na Cerpadle 1 (aktivni ovladaci jednotka Master a hlavni
Cerpadlo). PFipadné zbyvajici ovladaci jednotky Advanced museji byt nastaveny s vétSim ¢asovym oknem, viz Tabulka 47.
V poradi tohoto €asového rozliSeni a zapojovani napéti jsou tak definovany ostatni ovladaci jedenotky Advanced jako ovladaci
jednotky Aux-Master.

6. Aux Main Guard Tm (3-10-1-3): Pomoci tohoto parametru definujete, ktery systém PumpDrive po spoleéném pfipojeni napéti
Cerpadlo. Tato asova hodnota musi byt nastavena na ¢erpadle 1. Zbyvajici systémy PumpDrive museji byt potom nastaveny
s véts§im Casovym oknem, viz Tabulka 47.

V poradi tohoto ¢asového odstupriovani jsou tak definovany ostatni systéme PumpDrive-Advanced jako pomocna hlavni
Cerpadla.

7. Max. pocet bézZicich Eerpadel (3-12-5-1): Tento parametr definuje, kolik systém( PumpDrive mlze béZet v systému s nékolika
¢erpadly souc¢asné. Maximalni dovoleny pocet systém( PumpDrive odpovida poc¢tu systémud PumpDrive pfipojenych k mistni
sbérnici KSB. Pokud je k dispozici rezervni ¢erpadlo, musite max. poc€et ¢erpadel snizit o jedno.

Tento parametr musi byt nastaven u vSech ovladacich jednotek Advanced v systému s nékolika ¢erpadly na stejnou hodnotu,
protoZe se jedna o mistni parametry jednotlivych ovladacich jednotek.

8. Aktivni zména Cerpadia (3-12-5-5): Pokud je aktivovan tento parametr, pfepinaji se ¢erpadla po 24 hodinach provozu. P¥i
kazdé zméné spusténi systému je rovnéz provedena zména Cerpadel. Rezervni Cerpadla jsou do vymeény Cerpadel zahrnuta
take.

Tento parametr musi byt nastaven u vSech ovladacich jednotek Advanced v systému s nékolika ¢erpadly na stejnou hodnotu,
protoZe se jedna o mistni parametry jednotlivych ovladacich jednotek.

9. Funkce Dig In 2 (3-7-1-2): Funkce digitalniho vstupu 2 musi byt nastavena v systému PumpDrive s namontovanou aktivni
ovladaci jednotkou Master/hlavnim Eerpadlem a na zafizeni s namontovanou ovladaci jednotkou Aux-Master/pomocné hlavni
¢erpadlo na moznost "Start zafizeni". Pokud je pouzivan digitalni vstup 2, zafizeni se spusti.

10. System Reboot (3-1-5-6): Restart zafizeni s nékolika Cerpadly.

Po parametrizaci musite zafizeni s nékolika Cerpadly spustit pomoci parametru System Reboot (3-1-5-6) pomoci aktivni
ovladaci jednotky Master tak, aby byly pfevzaty vSechny nastavené parametry.

Obecna parametrizace systému s nékolika ¢erpadly

V systému s nékolika Cerpadly je nutné jednotlvé parametrizovat digitalni vstupy, reléové vystupy a analogové vystupy pro kazdy
systém PumpDrive jednotlivé.

Aktivace vystraznych hlaseni pro analogové vstupy musi byt aktivovana pro kazdé zafizeni PumpDrive samostatné. Mezni
hodnoty a ¢asové prodlevy pro analogové vstupy maji v systému pro vSechna zafizeni PumpDrive v systému spole¢nou hodnotou
a nastavuji se proto jen pomoci aktivni ovladaci jednotky Master.

7.51 Nastaveni parametrt k zapojeni a odpojeni v ramci systému s nékolika ¢erpadly
e V systému s nékolika ¢erpadly je Cerpadlo zapojeno, pokud dojde k pfekroceni definované hodnoty pfikonu ¢erpadla.
o V systému s nékolika cerpadly je Cerpadlo odpojeno, pokud nedojde k dosazeni definované hodnoty pfikonu ¢erpadia.

K tomu, aby bylo mozné nastavit hodnoty prekro¢eni nebo nedosazeni hodnoty, musite nastavit nasledujici parametry.

Pokud jsou nastaveny parametry Funkce pfi pfetizeni (3-6-4-5) a Funkce pfi nizkém zatiZeni (3-6-4-10) na moznost "Vystraha",
je zapojeni a odpojeni systému PumpDrive v rezimu provozu s nékolika Cerpadly aktivni. Vystrahy spojeni s pretizenim a
nedostate¢nym zatiZzenim vyvolavaji zapojeni a odpojeni ¢erpadel v systému.

Rozsah otacek Cerpadla je stanoven pomoci spodnich meznich hodnot frekvence motoru Nizka frekvence (3-6-1-2) (napf. 25 Hz)
a hornich meznich hodnot frekvence motoru Vysoka frekvence (3-6-1-3) (napf. 50 Hz). Vykonové parametry 3-6-4-1/ 3-6-4-2 /
3-6-4-6 | 3-6-4-7 nezbytné k zapnuti a vypnuti se vztahuji ke jmenovitému vykonu motoru a definuji, od jakého vykonu vzhledem
k otdckam bude generovano vystrazné hlaseni o pretizeni nebo nedostateéném zatiZeni. Toto vystrazné hlaSeni odpovida pfikazu
k zapnuti a vypnuti.

V zavislosti na velikosti Eerpadla a typu €erpadla musite pfipadné upravit parametry pro ota¢ky a vykon tak, aby bylo dosazeno
optdmalniho zapnuti a vypnuti systému.

Parametry Prodleva zapnuti (3-12-5-3) a Prodleva vypnuti (3-12-5-4) umoznuji nadtaveni ¢asové prodlevy k zapnuti a vypnuti
Cerpadel v systému.

Casové udaje se vztahuiji k asovému okamziku posledniho zapnuti a vypnuti systémti PumpDrive. Pokud je parametr Prodleva
zapnuti (3-12-5-3) nastaven napf. na 5 s, aktivuje se za 5 vtefin dal$i ¢erpadlo, pokud bylo pfedtim ¢erpadlo do systému zapojeno
a i nadéle je aktualni vystraha "Pretizeni".

Pokud pracuje zafizeni s nékolika ¢erpadly pod ¢aste¢nym zatizenim, odpojuji se opét Cerpadla pfi generovani vystrahy "Nizké
zatizeni" v ¢asovych intervalech, které byly parametrizovany v ¢asti Prodleva vypnuti (3-12-5-4), dokud nepracuje jen jediné
Cerpadlo.

Oba tyto parametry Prodleva zapnuti (3-12-5-3) a Prodleva vypnuti (3-12-5-4) museji byt u kazdé ovladaci

jednotky Advanced v systému s nékolika Cerpadly nastaveny stejné, protoZze se jedna o mistni parametry
jednotlivych ovladacich jednotek.
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Obrazek 32: Charakteristiky zadani bodl zapnuti a vypnuti v systému s nékolika ¢erpadly (dovoleny rozsah Srafovany)

Nasledujici parametry museji byt zadany pouze pro hlavni ¢erpadlo. V samostatné dodavce systému PumpDrive jsou nastaveni
z vyroby vhodna pro provoz 4pdlového motoru Siemens.

Parametry | Popis Moznosti nastaveni Reference | Nastaveni
z vyroby
3-6-4-1 Pretizeni pfi nizké frekvenci motoru 0..100 [%] 3-3-2-1 60
3-6-4-2 Pretizeni pfi vysoké frekvenci motoru 0..100 [%] 3-3-2-1 90
3-6-4-3 Profil pfetizeni 1 - linearni 1
2 - kvadraticky
3 - kubicky
3-6-4-4 Casova prodleva pfi ptetizeni 0..30 [s] 5
3-6-4-5 Funkce pfi vystraze o pretizeni 1 - zadna funkce 1
2 - vystraha
3 - Stop & Trip
3-6-4-6 Nedostatecné zatizeni pfi nizké 0..100 [%] 3-3-2-1 30
frekvenci motoru
3-6-4-7 Nedostatecné zatizeni pfi vysoké 0..100 [%] 3-3-2-1 60
frekvenci motoru
3-6-4-8 Profil nedostatecného zatizeni 1 - linearni 1
2 - kvadraticky
3 - kubicky
3-6-4-9 Casova prodleva pfi nedostateé¢ném 0..30 [s] 10
zatiZeni
3-6-4-10 Funkce pfi vystraze o nedostate¢ném | 1 - zadna funkce 1
zatiZeni 2 - vystraha
3 - Stop & Trip
3-3-2-1 Jmenovity vykon motoru 0,55..45 [kW] Zavisi na
velikosti
3-6-1-2 Spodni mezni hodnota frekvence 0 [%] az Horni mezni hodnota frekvence | 3-11-4-1 50
motoru motoru (3-6-1-3)
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3-6-1-3 Horni mezni hodnota frekvence motoru | Spodni mezni hodnota frekvence motoru | 3-11-4-1 100
(3-6-1-2) az 100 [%]
3-11-4-1 Maximalni vystupni frekvence 1..70 [HZ] 50

Tabulka 49: Parametry zapnuti a vypnuti v systému s nékolika ¢erpadly

7.5.2

Priklad konfigurace

Nasledujici pfiklad parametrizace se vztahuje k provozu s nékolika Eerpadly a s jednim hlavnim €erpadlem, jednim pomocnym
hlavnim ¢erpadlem a jednim Eerpadlem Slave. Pfitom jsou pfislusné systémy PumpDrive vybaveny takto:

PumpDrive | Role Ovladaci jednotka
1 Hlavni €erpadlo s aktivni ovladaci jednotkou Master Advanced

2 Pomocné hlavni Eerpadlo s ovladaci jednotkou Aux-Master Advanced

3 Cerpadlo Slave Standardni

Tabulka 50: PFiklad konfigurace pro provoz s nékolika ¢erpadly

Nastaveni parametrd jednotlivych systémd PumpDrive musi byt provedeno a zkontrolovano takto:

1. Parametrizace systému PumpDrive 1 s aktivni ovladaci jednotkou Master:

Parametry | Popis Hodnota
3-1-7-4 Casova hodnota k identifikaci ovladaci jednotky jako aktivni oviadaci jednotky | 1,0 s
Master
3-2-1-1 Uloha provozu s nékolika erpadly Pomocné hlavni ¢erpadlo
3-2-1-2 PumpDrive ID 1
3-7-1-2 Funkce digitalniho vstupu 2 Spusténi zafizeni
3-10-1-3 Casova hodnota k identifikaci zafizeni PumpDrive jako hlavniho &erpadla 25s
3-12-5-1 Maximalni pocet sou¢asné bézicich ¢erpadel 2
3-12-5-5 Zména Cerpadla Odblokovano
Tabulka 51: PFiklad konfigurace pro provoz s nékolika ¢erpadly: PumpDrive 1

2. Parametrizace systému PumpDrive 3 pomoci aktivni ovladaci jednotky Master systému PumpDrive 1:

Parametry | Popis Hodnota
3-1-1-4 Vybéru systému PumpDrive ze skupiny nékolika Cerpadel Cerpadlo 3
3-2-1-1 Uloha provozu s nékolika erpadly Standard Slave
3-2-1-2 PumpDrive ID 3
3-10-1-3 Casova hodnota k identifikaci zaFizeni PumpDrive jako hlavniho &erpadla 2,7s
Tabulka 52: Prtiklad konfigurace pro provoz s nékolika ¢erpadly: PumpDrive 3
3. Parametrizace systému PumpDrive 2 pomoci aktivni ovladaci jednotky Master:
Skupiny parametr(l 3-1 a 3-12 museji byt rovnéz nastaveny na ovladaci jednotce Aux-Master.
Parametry | Popis Hodnota
3-1-1-4 Vybéru systému PumpDrive ze skupiny nékolika ¢erpadel Cerpadlo 2
3-1-7-4 Casova hodnota k identifikaci ovladaci jednotky jako aktivni oviadaci jednotky | 1,2 s
Master
3-2-1-1 Uloha provozu s nékolika erpadly Pomocné hlavni ¢erpadlo
3-2-1-2 PumpDrive ID 2
3-7-1-2 Funkce digitalniho vstupu 2 Spusténi zafizeni
3-10-1-3 Casova hodnota k identifikaci zaFizeni PumpDrive jako hlavniho &erpadla 26s
3-12-5-1 Maximalni pocet sou€asné bézicich ¢erpadel 2
3-12-5-5 Zména Cerpadla Odblokovano
Tabulka 53: Prtiklad konfigurace pro provoz s nékolika ¢erpadly: PumpDrive 2
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7.5.3 Regulaéni provoz s nékolika ¢erpadly

Systém PumpDrive umozfiuje provoz s nékolika ¢erpadly s az 6 systémy PumpDrive o stejném vykonu. Pfitom jsou pohony
vzajemné spojeny mistni sbérnici KSB (viz kapitola 6.4.9.2). ReZim s nékolika ¢erpadly umozriuje regulaci systém( PumpDrive,
pfipojenych k mistni sbérnici KSB, podle potfeby. Diky tomu je mozné zapojeni a odpojeni ¢erpadel stejného typu a stejného
vykonu v paralelnim provozu v zavislosti na vykonu motoru.

Regulaci v ramci tohoto systému s nékolika Cerpadly prebira ovladaci jednotka Advanced (aktivni Master). Pokud ma byt pro
aktivni ovladaci jednotku Master dostupna jednoducha redundance, musi byt v systému instalovanda dal$i ovladaci jednotka
Advanced.

K dosazeni fadné funkce regulace museji byt provedena nastaveni parametri podle informaci v kapitole 7.4. Pfitom musi byt
predevSim nastaven parametr Rezim Pl (3-9-1-1) na moznost "aktivni".

7.54 Provoz ovladace v systému s nékolika ¢erpadly

Systém PumpDrive umozriuje provoz s nékolika ¢erpadly s az 6 systémy PumpDrive o stejném vykonu. Pfitom jsou pohony

vzajemné spojeny mistni sbérnici KSB (viz kapitola 6.4.9.2). Rezim s nékolika ¢erpadly umozriuje fizeni systém( PumpDrive,

pfipojenych k mistni sbérnici KSB, podle potfeby. Diky tomu je mozné zapojeni a odpojeni ¢erpadel stejného typu a stejného

vykonu v paralelnim provozu v zavislosti na vykonu motoru.

Rizeni v ramci tohoto systému s nékolika derpadly prebira ovladaci jednotka Advanced (aktivni Master). Pokud mé byt pro aktivni

ovladaci jednotku Master dostupna jednoducha redundance, musi byt v systému instalovanda dalSi ovladaci jednotka Advanced.

V nasledujicich pfipadech je aktivovan rezim sefizovace v provozu s nékolika ¢erpadly:

® Parametr Pl Mode (3-9-1-1) je nastaven na moznost "blokovano" dfive, nez byl systém s nékolika Cerpadly spustén pomoci
systémového startu. V tomto pfipadé pracuji vSechna Eerpadla v systému v ramci spole¢nych pozadovanych hodnot v rezimu
sefizovace. Zadani pozadovanych hodnot provedte podle informaci v kapitole 7.3.1.

® Byl aktivovan rezim pevnych otacek (viz kapitola 7.3.6) dfive nebo po spusténi systému s nékolika ¢erpadly pomoci spusténi
systému. Ovladaci jednotka Advnced (aktivni Master) sleduje digitalni vstupy hlavniho nebo pomocného hlavniho ¢erpadia
a pfitom kontroluje, zda byl parametrizovan rezim s pevnymi otackami Pokud byl rezim s pevnymi otackami aktivovan v dobé,
kdy byl systém s nékolika Cerpadly v Fizeném rezimu (parametr Pl Mode (3-9-1-1) "aktivni"), pfepne se systém s nékolika
Cerpadly do rezimu sefizovace (parametr P/ Mode (3-9-1-1) "blokovan"). Vystupni frekvence pohond potom odpovida
hodnotam opdle parametra Nast. vyst. frekvence 1 (3-5-3-1) az Nast. vyst. frekvence 3 (3-5-3-3).

Rezim s pevnymi otackami v systému s nékolika Gerpadly je potom realizovan pouze za predpokladu, Ze oba bity
pozadovanych hodnot 0 a 1 byly parametrizovany k digitalnimu vybéru pevnych otacek na digitalnich vstupech

(viz kapitola 7.3.6).

Provoz s pevnymi ota¢kami parametrizujte a zapojte pouze na hlavnim a pomocném hlavnim ¢erpadle. Digitalni vstupy (DIG IN

2 az DIG IN 5) ¢erpadel Slave nejsou v tomto ohledu vyhodnocovany.
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7.6 Ochranné funkce v ramci zafizeni PumpDrive
V pfipadé vybpadku ovladaci jednotky Advanced nelze zarugit dostupnost bezpecnostnich funkci Advanced.

7.6.1 Tepelna ochrana motoru

9 PFipojky pro snimace teploty motoru museji byt provedeny podle normy IEC 664. Pfitom musi byt na svorkach pro pfipojku
PTC k pfipojeni sou¢asti pod proudem k motoru a snimaci dvojita nebo zesilena izolace.
Tato zesilena izolace obsahuje povrchové a vzdusné cesty 8
mm pro pfistroje 400/500 V AC. Pokud nelze pfipojku provést v souladu s prfedpisem, postupuijte takto:

- VSechny ostatni svorky vstupl a vystupti museji byt chranény pred dotykem. Pfipojeni jinych pfistroji neni dovoleno.
nebo
- Teplotni snima¢ musi byt odpojen a galvanicky izolovan termostorovym relé od svorek.

Vyrobni nastaveni prahové hodnoty k odpojeni je platné pro kontrolu pomoci snimace PTC nebo teplotniho vypinace. Pfi pouziti
jinych termoelektrickych prvkd musite nechat hodnotu nastavit v servisnim oddéleni spole¢nosti KSB.

Tepelné pretizeni vyvola okamzité odpojeni s pFisluSnym alarmovym hlasenim. Opétovné zapnuti je mozné az po dostateéném
vychladnuti motoru (pamatujte na Stop & Trip).

Parametry | Popis Moznosti nastaveni Nastaveni
z vyroby
3-3-5-1 Aktivace/deaktivace tepelné ochrany motoru 1 - bez ochrany 2
2 — s ochranou

Tabulka 54: Pramatry pro tepelnou ochranu motoru

7.6.2 Elektricka ochrana motoru pomoci kontroly prepéti/podpéti
Pohon kontroluje sitové napéti. V pfipadé nedosazeni hodnoty 380 V - 10 % nebo pfi pfekroceni 480 V + 10 % dojde k odpojeni
a generovani prislusného alarmu. Pfed dal$im zapnutim musite alarm potvrdit.

7.6.3 Dynamicka ochrana proti pretizeni omezenim otacek

Systém PumpDrive je vybaven proudovymi snimadi, které snimaji proud motoru a umozniuji jeho omezeni. Pokud je méfen proud,
ktery pfevysuje jmenovity proud Iy (3-3-2-4), je na zakladé ¢asu vypoctena kvadraticka funkce nadproudu. Pokud souéet dosahne
horni mezni hodnoty, zareaguje systém PumpDrive sniZzenim ota¢ek, dokud nedosahne pFikon proudu pfipojeného motoru urovné
jmenovitého proudu. Pohon potom jiz nemlze dosahnout pozadované hodnoty, udrzuje ale provoz na nizSich otackach.
Dynamicka ochrana proti pfetizeni respektuje kvadratickou zavislost zahfivani motoru na proudu motoru. Mirny nadproud muize
protékat po relativné dlouhou dobu, tatimco vysoky nadproud ma za nasledek rychly pokles otacek.

Horni mezni hodnota, ktera je zavisla na jmenovitém proudu |y, je pro regulaci i2t (2x IN)2 x 10 s a je koncipovana pro standardni

motory. Rychlé reakce dynamické ochrany proti pfetiZzeni je moZzné dosdhnout nastavenim mensiho jmenovitého proudu. Pfi
dodani pohonu, ktery je namontovan k motoru, je tento parametr na pfislusném motoru jiz pfedem nastaveny.

Parametry | Popis Moznosti nastaveni Nastaveni
z vyroby

3-3-2-4 Jmenovity proud motoru 0,1..999 [A] Zavisi na
velikosti

Tabulka 55: Parametry pro ochranu proti pfetizeni omezenim otacek

7.6.4 Omezeni proudu

Pokud je prfekro¢ena mezni hodnota proudu, nastavena v parametru Mezni hodnota proudu motoru (3-6-1-4), snizuje systém
PumpDrive otacky, dokud neni odstranéno toto naruseni mezni hodnoty. Na rozdil od dynamické ochrany proti pfetizeni probiha
shizovani ota€ek bez prodlevy. Pfi dodani pohonu, ktery je namontovan k motoru, je tento parametr na pfislusném motoru jiz
pfedem nastaveny.

Parametry | Popis Moznosti nastaveni Pristup | Referenc | Nastaveni
e z vyroby
3-6-1-4 Mezni hodnota proudu pro 0..100 [%] Zakazni |3-11-4-2 75
provoz motoru k
3-11-4-2 Maximalni vystupni proud 0..500 [A] factory Zavisi na
velikosti

Tabulka 56: Parametry pro omezeni proudu

7.6.5 Odpojeni pfi vypadku fazi a zkrat
Vypadky fazi a zkraty vyvolaji pfimé vypnuti (bez dobéhové rampy) Tato bezpeénostni funkce nevyzaduje nastavovani zadnych
parametra.
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7.6.6 Kontrola rozpojeni kabelu (Life-Zero)
Kontrolni funkce Life-Zero funguje pouze v automatickém rezimu.

Pokud je identifikace Life-Zero- aktivni, probiha kontrola rozpojeni kabeld na analogovych vstupech a zavad snimacu.

Predpokladem jsou signaly o intenzité 4..20 mA nebo 2..10 V. Pokud je uvadéna dolni hodnota napéti nebo hodnota proudu 0 V

nebo 0 mA, neni pro dany analogovy vstup zavedena zadna kontrola pferu$eni kabelu. Pokud neni dosazeno hodnoty 4 mA nebo

2 V dojde po uplynuti nastavené ¢asové prodlevy k nastavené reakci.

Pokud nastavite v parametru Reakce pfi preruseni kabelu (3-8-1-2) moznost "Stop", dojde k automatickému
spusténi, pokud jiz pominula pfi¢ina zavady. Dokud neni pfitomen Zzadny signal, je zobrazena vystraha, ne alarm.

Zablokovani opakovaného spusténi je provedeno pomoci hodnoty "Stop & Trip".

V rezimu provozu s nékolika €erpadly jsou podporovany pouze funce "Zadna funkce" a "Stop & Trip". Pokud vSak pfesto vyberete

jinou funkci, bude tato funkce odpovidat moznosti "zadna funkce".

To plati pouze pro pfislusna Cerpadla, nikoliv pro cely systém.

Pokud pouzijete dva samostatné snimace, dojde po vypadku snimace hlavniho Cerpadla automaticky k pfepnuti na snimac

pomocného hlavniho ¢erpadla.

® V/ypadek prvniho snimace neni indikovan.

® Pomocné hlavni ¢erpadlo se automaticky stava hlavnim ¢erpadlem.

® Predchozi hlavni Cerpadlo se automaticky stava pomocnym hlavnim erpadlem.

Parametry | Popis Moznosti nastaveni Nastaveni
z vyroby
3-8-1-2 Reakce pfi identifikaci rozpojeni kabelu 1 - zadna funkce 1
2 - stop

3 - min. rychlost motoru
4 - max. rychlost motoru
5 - zachovani vystupu

6 - vystraha

7 - Stop & Trip

3-8-1-1 Casova prodleva po identifikaci prerugeni 0,1..60 [s] 3
kabelu

Tabulka 57: Parametry ke kontrole preruseni kabelu

7.6.7 Skryti rozsahu frekvenci

Pokud dojde ke kritickému stavu zafizeni, existuje moznost skryti frekvenéniho pasma. Tim je zabranéno vzniku resonanci. K
tomuto Ucelu mlzete parametrizovat horni a spodni mezni hodnotu frekvence. Za provozu (regulator nebo ovlada¢) potom dojde
po dosazeni spodni frekvence ke skoku na horni hodnotu.

V rezimu regulatoru musi byt skryta frekvence mimo rozsah frekvence regulace systému PumpDrive. Skokova zména otacek
systému PumpDrive mUze jinak zpUsobit kolisani tlaku.

Nejprve musite zadat parametry Horni mezni hodnota k zabranéni rezonanéni frekvence (3-3-7-2) a nasledné parametr Spodni
mezni hodnota k zabranéni rezonanéni frekvence (3-3-7-1).

Parametry | Popis Moznosti nastaveni Reference | Nastaveni
z vyroby
3-3-7-1 Spodni mezni hodnota k zabranéni | 0 az Horni mezni hodnota k zabranéni 3-11-4-1 0
vzniku rezonan¢ni frekvence vzniku rezonancni frekvence (3-3-7-2) [%]
3-3-7-2 Horni mezni hodnota k zabranéni Spodni mezni hodnota k zabranéni 3-11-4-1 0
vzniku rezonan¢ni frekvence rezonancni frekvence (3-3-7-1) az
Maximalni vystupni frekvence (3-11-4-1)
[%]
3-11-4-1 Maximalni vystupni frekvence 1..70 [HZ] 50

Tabulka 58: Parametry ke skryti frekvenéniho pasma
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7.6.8 Ochrana proti chodu naprazdno a hydraulické zablokovani (funkce Advanced)

Pfed zaznamenanim kfivky k nacitani musite zajistit, aby bylo Soupatko na strané tlaku zavieno a v rezimu s nékolika Cerpadly
museji byt vSechny systémy PumpDrive pfepnuty na "Off". Externi aktivace a pfikazy ke spusténi museji byt deaktivovany! Béhem
nacistani nesmite manipulovat s zadnymi tlaCitky ovladaci jednotky. Po dokonéeni funkce nacitani jsou vSechny systémy
PumpDrive v rezimu "Off" a musite je pfepnout do rezimu "Auto".

Udaje, potfebné k odpojeni pfi chodu naprézdno nebo hydraulickém blokovani, musi pohon naéitat v zavislosti na specifikaci
zafizeni pfi minimalnim zatizeni. Spusténi procesu nacitani je provedeno vybérem nabidky 3-12-2-1. Nasledné stisknéte tlacitko
"OK" pro potvrzeni, Ze jsou vSechna zafizeni PumpDrive, instalovana navic v systému, vypnuta a vSechna Soupatka zavrena.
Pohon nyni pracuje v dovoleném rozsahu otacek a uklada vykonovou kfivku zavislou na otackach. Tento proces trva nékolik minut.
Potom se pohon zastavi. UloZena vykonova kfivka je k dispozici formou parametrl 3-12-2-2 az 3-12-2-9. Ochrana pfed chodem
naprazdno a pfred hydraulickym blokovani je tak automaticky aktivovana.

K deaktivaci funkce musite nastavit vSechny hodnoty vykonové kfivky (parametr 3-712-2-2 az 3-12-2-9) na nulu.

Parametr Doba nacitani (3-12-2-10) stanovi, jak dlouho snima systém PumpDrive méfené hodnoty béhem otacek. Pokud jsou
tyto mérené hodnoty mimo toleranéni rozsah (Chyba méreni pfi nacitani 3-12-2-11), systém PumpDrive prerusi funkci nagitani.
Aby nedoslo k chybé méfeni, mazete zvysit dobu nacitani.

Chod naprazdno

K identifikaci chodu naprazdno je vySe uvedena vykonova kfivka snizena parametrem 3-12-4-9 (viz Obrazek 33). Pokud aktualni
vykon nedosahne hodnot snizené kfivky, dojde k vypnuti pohonu s prodlevou (parametr 3-12-4-10) spolu s alarmem "Chod na
sucho" (viz Obrazek 33).

Hydraulicka blokada (funkce Advanced)

K identifikaci hydraulické blokady je vySe uvedena vykonova kfivka snizena parametrem 3-12-4-7 (viz Obrazek 33). Pokud
aktualni vykon nedosahne hodnot snizené kfivky, dojde k vypnuti pohonu s prodlevou (parametr 3-12-4-8) spolu s vystrahou
"Blokada".

Pokud deaktivujete ochranu proti chodu nasuchu pomoci parametru 3-72-4-11, vypne se pohon jiz pfi hydraulické blok&dé spolu
s generovanim pfisludného alarmu.

Pohon dosahne béhem procesu nacitani maximalnich otacek (parametr 3-6-7-3) nebo mezi vykon(i nezavisle na
zadané pozadované hodnoté!

A

Vykon

Frekvence

Obrazek 33: Kfivky meznich hodnot pro identifikaci chodu naprazdno a hydraulického blokovani
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Parametry | Popis Moznosti nastaveni Nastaveni
z vyroby
3-12-2-1 Start nacitaciho profilu 1-vyp 1
2 - start
3-12-2-2 P% @ 30% fmax 0 0
3-12-2-3 P% @ 40% fmax 0 0
3-12-2-4 P% @ 50% fmax 0 0
3-12-2-5 P% @ 60% fmax 0 0
3-12-2-6 P% @ 70% fmax 0 0
3-12-2-7 P% @ 80% fmax 0 0
3-12-2-8 P% @ 90% fmax 0 0
3-12-2-9 P% @ 100% fmax 0 0
3-12-2-10 Doba nagitani 0..1000 [s] 30s
3-12-2-11 Chyba nacitaciho méfeni 0..100% 5%
3-12-4-7 Pokles vykonové kfivky pro blokadu (100 % - zadny pokles) 0..100% 85
3-12-4-8 Casova prodleva pfi hydraulické blokadé 0..1000 [s] 10
3-12-4-9 Pokles vykonové kfivky pro chod nasucho (100 % - zadny 0..100% 70
pokles)
3-12-4-10 Casova prodleva pfi chodu nasucho 0..1000 [s] 5
3-12-4-11 Aktivace/deaktivace chodu nasucho 1 - blokovano 2
2 - aktivovano

Tabulka 59: Parametry k ochrané pfed chodem nasucho a pfed hydraulickym blokovanim
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7.6.8.1 Ochrana proti chodu nasucho (PumpDrive Basic)
V provedeni Basic muzete provést ochranu proti chodu nasucho pomoci logického pfepinani signalem stavu hladiny se signalem
povelu ke spusténi (digitalni vstup 1).

7.6.9 Kontrola charakteristiky pole (funkce Advanced)

Kontrola charakteristik ke Uu¢innou ochranou ¢erpadla pfed hydraulickym pretizenim nebo nedostateénym zatizenim na bazi
aktualniho dopravniho proudu. Aktualni dopravni proud muzete stanovit dvéma zpuUsoby:

® Pomoci snimace dopravniho proudu

® Pomoci charakteristiky Q-H nebo P-Q (zadani parametrd charakteristiky ¢erpadla viz kapitola 7.1.2 a kapitola7.7)

Pokud je zjistén nedovoleny provozni stav, mize systém PumpDrive reagovat voliteIné po uplynuti nastavené prodlevy vystrahou,
vypnutim (Stop&Trip) nebo nemusi reagovat vlbec.

Aby nedoslo v provozu s nékolika ¢erpadly k aktivaci nebo vypnuti ¢erpadla- z dlivodu kontroly charakteristiky prostfednictvim
odhadu dopravniho proudu, je v rezimu s nékolika ¢erpadly dovoleno nastavit pro parametry Q Hi Timeout Funktion (3-12-4-3)

a Q Lo Timeout Funktion (3-12-4-6) pouze moznost "zadna funkce", protoze v opacném pfipadé jde narusena kvalita regulace.
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Obrazek 34: Charakteristika Cerpadla

Chod nasucho, viz kapitola 7.6.8 Q1:  Qnmin Q4:  Qopt
Hydraulické blokovani, viz kapitola 7.6.8 Q2:  Qgastecné zatizeni Q5 Qpyetizeni
Casteéné zatizeni Q3: Q<opt Q6:  Qmax
Trvala dovolena oblast
E: Pretizeni
Ke kontrole charakteristiky musite nastavit nezavisle na druhu uréeni dopravniho proudu vzdy orientaéni body Q-H, Qmin, mezni

hodnotu Q pro nedosatatecné zatiZeni, Qopt, mezni hodnotu Q- pro pfetizeni a Qmax v souladu s pohanénym Cerpadlem. Pfitom
nesmi byt mezni hodnota Q pro nedostateéné zatizeni mensi nez Qumin a mezni hodnota Q pro pretizeni nesmi byt vy3si nez Qmax.

oow>»
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PumpDrive
Parametry | Popis Moznosti nastaveni Nastaveni
z vyroby

3-12-4-1 Mezni hodnota Q pro pretizeni 0..150 [%)] 100 [%]
3-12-4-2 Q Hi Timeout Time 0..120 [s] 20 [s]
3-12-4-3 Funkce Q Hi Timeout 1 - zadna funkce 1

2 - vystraha

3 - Stop & Trip
3-12-4-4 Mezni hodnota Q pro ¢astecné zatiZzeni 0..150 [%] 100 [%]
3-12-4-5 Q Lo Timeout Time 0..120 [s] 20 [s]
3-12-4-6 Funkce Q Lo Timeout 1 - Zadna funkce 1

2 - vystraha

3 - Stop & Trip

Tabulka 60: Parametry ke kontrole charakteristiky

VSechny vySe uvedené parametry musite nastavit podle charakteristiky ¢erpadla, datového listu a podle pozadavkl zafizeni,
pfipadné zkontrolujte parametry nastavené z vyroby.

7.7 Odhad ¢erpaného mnozstvi

Cerpany priitok miizete odhadnout dvéma zptsoby:

® (Odhad ¢erpaného prutoku na zakladé vykonu (pouze u systému PumpDrive Advanced)

® Odhad ¢erpaného prutoku na zakladé rozdilu tlakd (pouze u systému PumpDrive Advanced)

K zobrazeni aktuélniho ¢erpaného mnozstvi na bazi odhadu pomoci snimaného vykonu Cerpadla nebo pomoci méfeni rozdilu
tlakG museji byt nastaveny orientacni body charakteristiky Q-H- a charakteristiky P-Q- (viz kapitola 7.1.2, strana 54). Zda bude
odhad proveden prostfednictvim vykonu nebo na zakladé rozdilu tlaki rozhodnete za provozu podle maximalni dosazitelné
presnosti (pokud je pfipojen snimac rozdilu tlak() metody.

PFitom muze byt méfeni rozdilu tlak(l provedeno pomoci snimace rozdilu tlaki nebo dvou tlakovych snimace ve vytlaéném av
sacim potrubi. Z tohoto divodu jsou k popisu analogovych vstupl nezbytné nasledujici parametry:

Parametry | Popis Moznosti nastaveni Nastaveni
z vyroby
3-8-2-11 Al 1 Deskriptor 1 — proces 1
2 —tlak P1
3-8-3-11 | Al 2 Deskriptor i B téak P2 1
5 —teplota

Tabulka 61: Parametr pro analogové vstupy pfi odhadu ¢erpaného pratoku
Snimac rozdilu tlak{ musite pfipojit vzdy k analogovému vstupu 2:

Parametry | Popis Nastaveni
3-8-2-11 Al 1 Deskriptor Proces
3-8-3-11 Al 2 Deskriptor Tlak P2

Tabulka 62: Parametrizace k pfipojeni snimace rozdilu tlak

V tomto pripadé nesmi byt Al 1 Deskriptor (3-8-2-11) nastaven na hodnotu "Tlak P1".

V pfipadé pfipojeni snimace tlaku sani k analogovému vstupu 1 a snimace koncového tlaku k analogovému vstupu 2:

Parametry | Popis Nastaveni
3-8-2-11 Al 1 Deskriptor Tlak P1
3-8-3-11 Al 2 Deskriptor Tlak P2

Tabulka 63: Parametrizace k pfipojeni snimace tlaku sani
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K Uplnému nastaveni parametrt k odhadu ¢erpaného pratoku jsou nezbytné dalsi nasledujici parametry:

Parametry | Popis Moznosti nastaveni Nastaveni
z vyroby

3-2-2-1 Jednotka pozadované Viz seznam lll, strana 127 1
hodnoty

3-2-2-2 Jednotka Q 29

3-2-2-3 Jednotka tlaku 1

3-56-1-2 Min. pozadovana hodnota |0 az Max. poZadovana hodnota (3-5-1-3) v Jednotkach poZadované | 0

hodnoty (3-2-2-1)

3-5-1-3 Max. pozadovana Min. poZadovana hodnota (3-5-1-3) az 9999 v Jednotkach | 100
hodnota pozadované hodnoty (3-2-2-1)

3-8-2-6 Jednotka AN IN 1 Viz seznam lll, strana 127 1

3-8-2-7 AN IN 1 nizky 0 az AN IN 1 vysoky (3-8-8-8) v Jednotka AN IN 1 (3-8-2-6) 0

3-8-2-8 AN IN 1 vysoky AN IN 1 nizky (3-8-2-7) az 9999 v Jednotka AN IN 1 (3-8-2-6) 100

3-8-3-6 Jednotka AN IN 2 Viz seznam lll, strana 127 1

3-8-3-7 AN IN 2 nizky 0 az AN IN 2 vysoky (3-8-3-8) v Jednotka AN IN 1 (3-8-2-6) 0

3-8-3-8 AN IN 2 vysoky AN IN 2 nizky (3-8-3-7) az 9999 v Jednotky AN IN 1 (3-8-2-6) 100

Tabulka 64: Parametry k odhadu ¢erpaného pratoku

K fadné funkci odhadu ¢erpaného pratoku musite nastavit nasledujici parametry:

Parametry | Popis Nastaveni

3-2-2-1 Jednotka poZadované hodnoty Tyto parametry nastavte na stejné jednotky tlaku
3-2-2-3 Jednotka tlaku

3-8-2-6 Jednotka AN IN 1

3-8-3-6 Jednotka AN IN 2

3-4-1-1 Méfeni/odhad Q Naméfeno

3-12-1-1 Méfeni Q Vypodéteno P-Q

Tabulka 65: Parametrizace k provedeni odhadu ¢erpaného pritoku

Pokud ma byt pouzit odhad ¢erpaného proudu v systému s nékolika erpadly je nezbytné zajistit, aby byl podle potfeby nastaven
poCet sou€asné bé&zZicich Cerpadel 3-12-5-1 (viz kapitola 7.5).
Navic museji byt k provedeni odhadu ¢erpaného pritoku nastaveny nasledujici parametry:

Vysledek odhadu ¢erpaného proudu muize byt zobrazen na zakladé nasledujicich parametrd na ovladaci jednotce:
® Parametr Q zafizeni (1-5-1-1) - provoz s jednim Cerpadlem a s nékolika Cerpadly
® Parametr Q ¢erpadlo 1 (1-5-1-2) az Q Cerpadlo 6 (1-5-1-7) - pouze v rezimu s nékolika ¢erpadly

Pokud je pohanéné ¢erpadlo provozovano mimo nastavené orientac¢ni body Q-H/P-Q nebo pokud byly orientaéni body nastaveny
nespravné (viz kapitola 7.1.2), zobrazi se kromé toho na ovladaci jednotce systému PumpDrive vystraha "Odhad Q".

Stanovena hodnota Q je pozdéji pouzivana ke kontrole charakteristiky (viz kapitola 7.6.9). Pfitom pamatujte:

® Hodnotu Q nelze zobrazovat pomoci analogového vystupu.

® Pfesnost odhadu Q zavisi na strmosti nastavené charakteristiky a nelze ji proto pausalizovat.

® Hodnoty P a H museji se stoupajicim prutokovym ¢erpanym proudem Q stoupat (P) nebo klesat (H) pfisné monotonné, aby
byly v kompletnim rozsahu otacek udrzeny prfesné odhadnuté hodnoty Q.

® Pokud Cerpate média s hustotou jinou nez 1000 kg/m3, musite v parametru 3-72-3-2 nastavit vhodnou charakteristiku.

e Dalsi hydraulické ztraty mezi méfenymi misty tlaku sani a koncového tlaku (napf. z dlivodu pouziti zpétnych klapek, dlouhych
potrubi nebo tvarovek), které nejsou evidovany v charakteristice Q/H Cerpadla, snizuji pfesnost odhadu €erpaného proudu.

e V pfipadé zdvojenych ¢erpadel, jako jsou napf. KSB Etaline Z, neni z divodu nedefinovaného postaveni provozni klapky
mozné provedeni odhadu ¢erpaného proudu za sou¢asného provozu obou Cerpadel.

® Algoritmus odhadu Cerpaného proudu, ulozeny v systému PumpDrive (ve spojeni s ovladaci jednotkou Advanced), je
optimalizovan pro radialni stroje. PFi pouziti axialnich stroji poskytuje odhad ¢erpaného proudu v zavislosti na charakteristice
Cerpadla nepouzitelné hodnoty Q.
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7.8 Individualni kontrolni funkce

V systému s nékolika Cerpadly je nutné jednotlvé parametrizovat digitalni vstupy, reléové vystupy a analogové vystupy pro kazdy
systém PumpDrive jednotlivé.

Aktivace vystraznych hlaseni pro analogové stupy musi byt aktivovana pro hlavni ¢erpadlo a pfi redundanci pro pomocné hlavni
Cerpadlo samostatné. Mezni hodnoty a ¢asové prodlevy pro analogové vstupy maji v systému pro vS§echna zafizeni PumpDrive
v systému spole¢nou hodnotou a nastavuji se proto jen pomoci aktivni ovladaci jednotky Master.

Parametry, které uvadi Tabulka 67 az Tabulka 69, umozriuji kontrolu mezni hodnoty nasledujicich veli€in:

- Proud motoru a vystupni frekvence,

- Signalni analogovy vstup 1 a 2,

- Pozadovana a skute¢na hodnota,

- Cinny vykon (&aste¢né zatizeni a pretizeni Serpadla).

Kontrola je definovana hornimi a doInimi mezniho hodnotami a €asovou prodlevou az do okamziku reakce na naruseni mezni
hodnoty. Reakce na naruseni mezni hodnoty mdze byt stanovena pro kazdou z kontrolnich veli¢in samostatné. K dispozici jsou
nasledujici moznosti:

Bez funkce:
Kontrola meznich hodnot je deaktivovana.

Upozornéni:
PFi naruseni mezni hodnoty se rozsviti Zluta LED a na displeji blika pfislusné hlaseni. Informace o naruSeni mezni hodnoty mohou
byt ziskany i pomoci digitalniho vystupu (parametr 3-7-2-1 nebo 3-7-3-1, viz ¢ast 7.11 digitalni vystupy).

Stop & Trip:

V pfipadé naruseni meni hodnoty je snizen pocet ota€ek podél funkce rampy az do zastaveni. Sviti Eervena LED a na displeji
blika pfislusné hlaseni. Reakce po dalSim zapnuti zavisi na rezimu Trip Reset Mode (parametr 3-17-2-1, viz Trip Reset Mode).
Informace o naruseni mezni hodnoty mohou byt ziskany i pomoci digitalniho vystupu (parametr 3-7-2-1 nebo 3-7-3-1, viz &ast
7.11 Digitalni vystupy).

Parametry | Popis Moznosti nastaveni Nastaveni
z vyroby
3-11-2-1 Trip Reset Mode 1 - ruéni reset 2

2-10s,60s, 5 min

3 - reset kazdych 5 min
4-10s,60s,5min, 1h
5 - reset kazdych 15 min

Tabulka 66: Parametry pro postup pfi opétovném zapnuti po naruseni mezni hodnoty

Kontrola proudu motoru a vystupni frekvence

Parametry | Popis Moznosti nastaveni Reference | Nastaveni
z vyroby
3-6-2-1 Dolni mezni hodnota kontroly proudu 0..100 [%] 3-11-4-2 0
3-6-2-2 Horni mezni hodnota kontroly proudu 0..100 [%] 3-11-4-2 100
3-6-2-3 Casova prodleva kontroly proudu 0..60 [s] 5
3-6-2-4 Funkce kontroly proudu 1 - zadna funkce 1
2 - vystraha
3 - Stop & Trip
3-6-2-5 Dolni mezni hodnota kontroly frekvence 0..100 [%] 3-11-4-1 0
3-6-2-6 Horni mezni hodnota kontroly frekvence 0..100 [%] 3-11-4-1 100
3-6-2-7 Casova prodleva kontroly frekvence 0..60 [s] 5
3-6-2-8 Funkce pfi varovani vystupni frekvence 1 - zadna funkce 1
2 - vystraha
3 - Stop & Trip
3-11-4-1 Maximalni vystupni frekvence 1..600 [Hz] 50
3-11-4-2 Maximalni vystupni proud 0..500 [A] Zavisi na
PFistup: factory konstrukéni
velikosti

Tabulka 67: Parametry ke kontrole proudu motoru a vystupni frekvence
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Kontrola analogového vstupu 1 a 2
Parametry | Popis Moznosti nastaveni Nastaveni
z vyroby
3-6-3-1 Dolni mezni hodnota analogového Nizka hodnota pro analogovy IN 1 (3-8-2-7) az Vysoka 0
vstupu 1 hodnota pro analogovy IN 1 (3-8-2-8) v Jednotky
3-6-3-2 Horni mezni hodnota analogového analogoveho IN 1 (3-8-2-6) 100
vstupu 1
3-6-3-3 Casova prodleva analogového 0..60 [s] 5
vstupu 1 Pristup: Standardni
3-6-3-4 Funkce kontroly analogového vstupu | 1 - Zadna funkce 1
1 2 - vystraha
3 - Stop & Trip
3-6-3-5 Dolni mezni hodnota analogového Nizka hodnota pro analogovy IN 2 (3-8-3-7) az Vysoka 0
vstupu 2 hodnota pro analogovy IN 2 (3-8-3-8) v Jednotky
3-6-3-6 Horni mezni hodnota analogového | @nalogového IN 2 (3-8-3-6) 100
vstupu 2
3-6-3-7 Casova prodleva analogového 0..60 [s] 5
vstupu 2 Pristup: Standardni
3-6-3-8 Funkce kontroly analogového vstupu | 1 - Z&dn4 funkce 1
2 2 - vystraha
3 - Stop & Trip
3-8-2-6 Jednotka pro analogovy IN 1 Viz seznam lll, strana 127 1
3-8-2-7 Nizka hodnota pro analogovy IN 1 0 az Viys$i hodnota pro analogovy IN 1 (3-8-2-8) v 0
Jednotky analogového IN 1 (3-8-2-6)
3-8-2-8 Vysoka hodnota pro analogovy IN 1 | Niz§i hodnota pro analogovy IN 1 (3-8-2-8) az 9999 v 100
Jednotky analogového IN 1 (3-8-2-6)
3-8-3-6 Jednotka pro analogovy IN 2 Viz seznam lll, strana 127 1
3-8-3-7 Nizka hodnota pro analogovy IN 2 0 az Vyss$i hodnota pro analogovy IN 2 (3-8-3-8) v 0
Jednotky analogového IN 2 (3-8-3-6)
3-8-3-8 Vysoka hodnota pro analogovy IN 2 | Niz§i hodnota pro analogovy IN 2 (3-8-3-8) az 9999 v 100
Jednotky analogového IN 2 (3-8-3-6)

Tabulka 68: Parametry pro kontrolu analogového vstupu 1 a 2
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Kontrola pozadované a skute€né hodnoty
Parametry | Popis Moznosti nastaveni Nastaveni
z vyroby
3-6-5-1 Dolni mezni hodnota kontroly 0 azHorni mezni hodnota kontroly poZadované hodnoty 0
pozadované hodnoty (3-5-1-3) ve Fyzikalni jednotka pro poZadovanou hodnotu
(3-2-2-1)
3-6-5-2 Horni mezni hodnota kontroly Dolni mezni hodnota kontroly poZadované hodnoty 100
pozadované hodnoty (3-5-1-2) az 100 ve Fyzikalni jednotka pro poZadovanou
hodnotu (3-2-2-1)
3-6-5-3 Casova prodleva kontroly 0..60 [s] 5
pozadované hodnoty
3-6-5-4 Funkce kontroly pozadované 1 - zadna funkce 1
hodnoty 2 - vystraha
3 - Stop & Trip
3-6-6-1 Dolni mezni hodnota kontroly 0 azHorni mezni hodnota kontroly skute¢né hodnoty 0
skute¢né hodnoty (3-6-6-2) ve Fyzikalni jednotka pro poZadovanou hodnotu
(3-2-2-1)
3-6-6-2 Horni mezni hodnota kontroly Dolni mezni hodnota kontroly skutecné hodnoty (3-6-6-1) | 100
skute¢né hodnoty az 9999 ve Fyzikalni jednotka pro pozadovanou hodnotu
(3-2-2-1)
3-6-6-3 Casova prodleva kontroly skuteéné | 0..60 [s] 5
hodnoty
3-6-6-4 Funkce kontroly skuteéné hodnoty 1 - zadna funkce 1
2 - vystraha
3 - Stop & Trip
3-5-1-2 Dolni mezni hodnota kontroly 0 azHorni mezni hodnota kontroly poZadované hodnoty 0
pozadované hodnoty (3-5-1-3) ve Fyzikalni jednotka pro poZadovanou hodnotu
(3-2-2-1)
3-5-1-3 Horni mezni hodnota kontroly Dolni mezni hodnota kontroly poZadované hodnoty 100
poZadované hodnoty (3-5-1-2) az 9999 ve Fyzikalni jednotka pro poZadovanou
hodnotu (3-2-2-1)
3-2-2-1 Fyzikalni jednotka pro pozadovanou | Viz seznam lll, strana 127 1
hodnotu Pristup: Servis

Tabulka 69: Parametry ke kontrole pozadované a skute¢né hodnoty

Kontrola ¢inného vykonu (€aste¢né zatizeni a pretizeni ¢erpadila)

K ochrané pohanéného Cerpadla pfed nedovolenym hydraulickym ¢aste€nym zatizenim a pretizenim -a z divodu omezeni
rozsahu ota¢ek umozniuji parametry 3-6-4-1 az 3-6-4-10 nebo parametry 3-6-1-2 a 3-6-1-3 stanoveni meznich hodnot vykond,
zavislych na frekvenci. Zavislost horni nebo dolni mezni hodnoty na frekvenci je uvedena vzdy dvéma body v diagramu vykonu
a frekvence, ktery se da odvodit pfimo z charakteristiky Q/H. Mezi temito body Ize stanovit linearni, kvadraticky nebo kubicky
prabéh meznich hodnot. Tento vybér provedete pomoci parametrl 3-6-4-3 a 3-6-4-8 (viz Obrazek 32 a Tabulka 49, strana 72).

7.9 Optimalizace spotieby energie

791 Regulace rozdilu tlak( se sledovanim pozadované hodnoty, zavislé na objemovém pritoku (DFS)

Tato funkce zabezpecuje "Regulaci diferenéniho tlaku se sledovanim pozadované hodnoty, zavislé na objemovém pruatoku
(DFS)". Diky tomu je mozné kompenzovat ztraty tfenim v potrubi u snimace rozdilu tlakd, pfipojeného v blikosti ¢erpadla, takze
ve spotfebici (napf. topeni) potom panuje témér konstantni diferencni tlak, do znaéné miry nezavisly na prutoku. V otevienych
potrubnich systémech je mozné dosahnout na konci potrubi pomoci snimace tlaku, instalovaného v blizkosti ¢erpadla, témér
konstatniho tlaku.
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Objemovy proud (3-4-2-1) [%]
Obrazek 35: Priklad dynamické kompenzace tlaku

Smeérodatnou veli¢inou pro funkci DFS- je signal snimace tlaku nebo rozdilu tlaku, pfivadény do systému PumpDrive -a aktualni
Cerpany prutok. Cerpany pratok mlzete zjistit Etyfmi zpUsoby:

o Odhad ¢erpaného pritoku na bazi otacek

® (Odhad €erpaného pratoku na zakladé vykonu (pouze u systému PumpDrive Advanced)

® (Odhad €erpaného pratoku na zakladé rozdilu tlakl (pouze u systému PumpDrive Advanced)

® Meéfeni Cerpaného pratoku pomoci snimace na analogovém vstupu

ZplUsob stanoveni Cerpaného pritoku ke zvySeni pozadované hodnoty zavisi na provedeni systému PumpDrive
(Basic/Advanced) a jeho parametrizaci:

- Informace o parametrizaci funkce DFS v systému PumpDrive Basic naleznete v kapitole 7.9.1.1

- Informace o parametrizaci funkce DFS v systému PumpDrive Advanced naleznete v kapitole 7.9.1.2

7.9.1.1 Parametrizace funkce DFS v systému PumpDrive Basic
K parametrizaci funkce DFS v systému PumpDrive Basic s odhadem &erpaného proudu na zakladé otacek jsou nezbytné
nasledujici parametry:

Parametry | Popis Moznosti nastaveni Nastaveni
z vyroby
3-2-2-1 Fyzikalni jednotka pro poZzadovanou Viz seznam lll, strana 127 1
hodnotu
3-2-2-2 Fyzikalni jednotka pro Q 29
3-2-2-3 Fyzikalni jednotka pro tlak 1
3-9-1-5 Typ procesu regulace Pl 1 — konstantni tlak 1

2 — proménny tlak
3 — konstantni pratok
4 — jina pozadovana hodnota

3-4-1-1 Q - méfeni a odhad 1 - odhad 1
2 - méfeni
3-4-1-3 Kalibrace pro méfeni Q, p - hodnota 100 | 0..9999 ve Fyzikalni jednotky pro tlak (3-2-2-3) 0
%
3-4-2-1 Bod vyrovnani Q 0..100 [%] 100
3-4-2-2 ZvySeni pozadované hodnoty 0..9999 ve fyzikalni jednotka pro poZadovanou 0

hodnotu (3-2-2-1)

Tabulka 70: Parametr pro funkci DFS v systému PumpDrive Basic s odhadem &erpaného proudi na bazi otacek

Nastaveni pro obecné platné regulacni rezimy jsou popsana v kapitole 8.4.
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K parametrizaci funkce DFS v systému PumpDrive Basic s odhadem &erpaného proudu na zakladé otacek musite nastavit
parametry uvedené v Tabulka 70 takto:

Parametry | Popis Nastaveni

3-9-1-5 Typ procesu regulace PI Proménny tlak

3-4-1-1 Mérfeni/odhad Q Odhad

3-4-1-3 Kalibrace pro méfeni Q, p - hodnota 100 % Rozsah méreni kone€né hodnoty snimace tlaku / rozdilu
tlakd

3-4-2-1 Bod vyrovnani Q- V zavislosti na podminkach zafizeni Obrazek 35

3-4-2-2 ZvySeni pozadované hodnoty

Tabulka 71: Parametrizace pro funkci DFS v systému PumpDrive Basic s odhadem €erpaného proudu na bazi otacek

K parametrizaci funkce DFS- v systému PumpDrive v provedeni Basic -s méfenim ¢erpaného proudu pomoci snimace je kromé
parametr( podle Tabulka 70 nezbytny také nasledujici parametr:

Parametry | Popis Moznosti nastaveni Nastaveni
z vyroby
3-4-1-2 Kalibrace pro méfeni Q, Q - hodnota 100 % 0..9999 ve Fyzikalni jednotky pro Q (3-2-2-2) 0

Tabulka 72: Parametry pro funkci DFS- v systému PumpDrive Basic s méfenim ¢erpaného proudu pomoci snimace

K parametrizaci funkce DFS v systému PumpDrive Basic s méfenim Cerpaného proudu pomoci snimage musite nastavit
parametry uvedené v Tabulka 70 a Tabulka 72 takto:

Parametry | Popis Nastaveni

3-9-1-5 Typ procesu regulace Pl Proménny tlak

3-4-1-1 Mé&feni/odhad Q Naméfeno

3-4-1-2 Kalibrace pro méfeni Q, Q - hodnota 100 % Kone&na hodnota rozsahu méfeni snimace Cerpaného
proudu

3-4-1-3 Kalibrace pro méfeni Q, p - hodnota 100 % Rozsah méfeni kone¢né hodnoty snimace tlaku / rozdilu
tlakd

3-4-2-1 Bod vyrovnani Q V zavislosti na podminkéch zafizeni Obrazek 35

3-4-2-2 ZvySeni pozadované hodnoty

Tabulka 73: Parametrizace pro funkci DFS v systému PumpDrive Basic s méfenim ¢erpaného proudu pomoci snimace

7.9.1.2 Parametrizace funkce DFS v systému PumpDrive Advanced
Pokud ma byt pouzita funkce DFS v systému s nékolika Cerpadly je nezbytné zajistit, aby byl podle potfeby nastaven pocet
soucasné bézicich Cerpadel 3-12-5-1 (viz kapitola7.5).

K parametrizaci funkce DFS v systému PumpDrive Advanced s odhadem €erpaného proudu na zakladé otaek nebo vykonu jsou
nezbytné nasledujici parametry:
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Parametry | Popis Moznosti nastaveni Nastaveni
z vyroby
3-2-2-1 Fyzikalni jednotka pro pozadovanou Viz seznam lll, strana 127 1
hodnotu
3-2-2-2 Fyzikalni jednotka pro Q 29
3-2-2-3 Fyzikalni jednotka pro tlak 1
3-9-1-5 Typ procesu regulace Pl 1 — konstantni tlak 1

2 — proménny tlak
3 — konstantni pritok
4 — jina poZadovana hodnota

3-4-1-1 Q - méfeni a odhad 1 - odhad 1
2 - méfeni
3-12-1-1 Méfeni Q 1 - méfeni 1
2 - vypoctené P-Q
3-4-1-2 Kalibrace pro méfeni Q, Q - hodnota 0..9999 ve Fyzikalni jednotky pro Q (3-2-2-2) 0
100 %
3-4-1-3 Kalibrace pro méfeni Q, p - hodnota 100 | 0..9999 ve Fyzikaini jednotky pro tlak (3-2-2-3) 0
%
3-4-2-1 Bod vyrovnani Q 0..100 [%] 100
3-4-2-2 ZvySeni pozadované hodnoty 0..9999 ve fyzikalni jednotka pro poZzadovanou 0

hodnotu (3-2-2-1)

Tabulka 74: Parametr pro funkci DFS v systému PumpDrive Advanced s odhadem €erpaného proudu na bazi otacek

K parametrizaci funkce DFS v systému PumpDrive Advanced s odhadem ¢erpaného proudu na zakladé ota¢ek musite nastavit
parametry uvedené v Tabulka 74 takto:

Parametry | Popis Nastaveni

3-9-1-5 Typ procesu regulace Pl Proménny tlak

3-4-1-1 Méfeni/odhad Q Odhad

3-12-1-1 Méfeni Q Naméreno

3-4-1-2 Kalibrace pro méfeni Q, Q - hodnota 100 % Maximalni €erpany proud - podle charakteristiky ¢erpadla
(Qmax)

3-4-1-3 Kalibrace pro méfeni Q, p - hodnota 100 % Rozsah méreni kone¢né hodnoty snimace tlaku / rozdilu
tlakt

3-4-2-1 Bod vyrovnani Q V zavislosti na podminkach zafizeni Obrazek 35

3-4-2-2 ZvySeni pozadované hodnoty

Tabulka 75: Parametrizace pro funkci DFS v systému PumpDrive Advanced s odhadem ¢erpaného proudu na bazi otacek

K parametrizaci funkce DFS v systému PumpDrive provedeni Advanced -s odhadem &erpaného proudu na bazi vykonu musite
nastavit parametry 3-12-3-7 az 3-12-3-13 a parametry 3-12-3-21 az 3-12-3-27 pro charakteristiku P-Q ¢erpadla podle informaci
v kapitole 7.1.2. Navic musite vzit v ivahu pro parametrizaci odhadu €erpaného proudu informace, uvedené v kapitole 7.7.
Parametry, viz Tabulka 74, museji byt nastaveny takto:

Parametry | Popis Nastaveni

3-9-1-5 Typ procesu regulace Pl Proménny tlak

3-4-1-1 Méfeni/odhad Q Naméfeno

3-12-1-1 Méfeni Q Vypocteno P-Q

3-4-1-3 Kalibrace pro méfeni Q, p - hodnota 100 % Rozsah méfeni kone¢né hodnoty snimace tlaku / rozdilu
tlakd

3-4-2-1 Bod vyrovnani Q V zavislosti na podminkach zafizeni Obrazek 35

3-4-2-2 ZvySeni pozadované hodnoty

Tabulka 76: Parametrizace pro funkci DFS v systému PumpDrive Advanced s odhadem ¢erpaného proudu na bazi vykonu

K parametrizaci funkce DFS v systému PumpDrive v provedeni Advanced s odhadem ¢erpaného proudu na bazi rozdilu tlak
museji byt nastaveny parametry 3-12-3-7 az 3-12-3-20 pro charakteristiku Q-H Cerpadla podle informaci z kapitoly 7.1.2. Navic
musite vzit v Uvahu pro parametrizaci odhadu ¢erpaného proudu informace, uvedené v kapitole 7.7. Pfitom muze byt méfeni
rozdilu tlakd provedeno pomoci snimace rozdilu tlakl nebo dvou tlakovych snimact ve vytlaném a v sacim potrubi. Z tohoto
dlvodu jsou k popisu analogovych vstupu -nezbytné kromé parametrd, které uvadi Tabulka 74, i nasledujici parametry:
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Parametry | Popis Moznosti nastaveni Nastaveni
z vyroby

3-8-2-11 Al 1 Deskriptor 1 — proces 1

2 —tlak P1
3-8-3-11 | Al 2 Deskriptor 3 - tiak P2 1

4-Q

5 — teplota

Tabulka 77: Parametr pro funkci DFS v systému PumpDrive Advanced s odhadem ¢erpaného proudu na bazi rozdilu tlakd
Parametry, viz Tabulka 74 a Tabulka 77, museji byt nastaveny takto:

Parametry | Popis Nastaveni

3-9-1-5 Typ procesu regulace Pl Proménny tlak

3-4-1-1 Mérfeni/odhad Q Naméfeno

3-12-1-1 Méfeni Q Vypocteno P-Q

3-4-1-3 Kalibrace pro méfeni Q, p - hodnota 100 % Rozsah méfeni kone¢né hodnoty snimace tlaku / rozdilu
tlakd

3-4-2-1 Bod vyrovnani Q V zavislosti na podminkéch zafizeni Obrazek 35

3-4-2-2 ZvySeni pozadované hodnoty

Tabulka 78: Parametrizace pro funkci DFS v systému PumpDrive Advanced s odhadem ¢erpaného proudu na bazi rozdilu tlakd

Snimac rozdilu tlak{i musite pfipojit vzdy k analogovému vstupu 2.

V tomto pripadé nesmi byt Al 1 Deskriptor (3-8-2-11) nastaven na hodnotu "Tlak P1".

Parametry | Popis Nastaveni
3-8-2-11 Al 1 Deskriptor Proces
3-8-3-11 Al 2 Deskriptor Tlak P2

Tabulka 79: Parametrizace analogovych vstupt pfi pfipojeni snimace rozdilu tlaku

V pfipadé pfipojeni snimace tlaku sani k analogovému vstupu 1 a snimace koncového tlaku k analogovému vstupu 2.

Parametry | Popis Nastaveni
3-8-2-11 Al 1 Deskriptor Tlak P1
3-8-3-11 Al 2 Deskriptor Tlak P2

Tabulka 80: Parametrizace analogovych vstup( pfi pfipojeni snimace tlaku sani

K parametrizaci funkce DFS v systému PumpDrive Advanced s méfenim ¢erpaného proudu pomoci snimace musite nastavit
parametry Tabulka 81uvedené v Tabulka 74 a Tabulka 77 takto:

Oba parametry (3-8-2-11 a 3-8-3-11) nesméji byt sou¢asné nastaveny na hodnotu "Q".

Parametry | Popis Nastaveni

3-9-1-5 Typ procesu regulace Pl Proménny tlak

3-4-1-1 Méfeni/odhad Q Naméfeno

3-12-1-1 Méfeni Q Naméfeno

3-4-1-2 Kalibrace pro méfeni Q, Q - hodnota 100 % Kone&na hodnota rozsahu méfeni snimace Cerpaného
proudu

3-4-1-3 Kalibrace pro méfeni Q, p - hodnota 100 % Rozsah méreni konecné hodnoty snimace tlaku / rozdilu
tlakd

3-4-2-1 Bod vyrovnani Q V zavislosti na podminkach zafizeni Obrazek 35

3-4-2-2 ZvySeni pozadované hodnoty

Pfi pfipojeni snimace Cerpaného tlaku k analogovému vstupu 1:

3-8-2-11 | Al 1 Deskriptor Q

Pfi pfipojeni snimace Cerpaného tlaku k analogovému vstupu 2:

3-8-3-11 | Al 2 Deskriptor Q

Tabulka 81: Parametry pro funkci DFS- v systému PumpDrive Advanced s méfenim ¢erpaného proudu pomoci snimace
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7.9.2 Pohotovostni rezim (Sleep-Modus)

V pohotovostnim rezimu muZe dojit ke spusténi systému PumpDrive bez pfedchozi vystrahy, pokud skuteény tlak
prekroci definovanou hysterezi pro rezim regulatoru (3-4-3-2).

V pfipadé regulace tlaku mize systém PumpDrive rozpoznat, zda doSlo k poklesu mnozstvi. Pohotovostni rezim mizete aktivovat
pomoci parametru 3-4-3-1.

Nasledujici udaje jsou uréeny pro Obrazek 36.

Pokud je systém spravné regulovany (skute€¢na hodnota dosahla poZzadované hodnoty v ramci naprogramované hystereze

pro kolisani tlaku [5]), zvySi systém PumpDrive pozadovanou hodnotu pro ¢as [2] o hodnotu [3] (testovaci impuls).

Pokud je pritok nulovy, zUstava toto zvySeni tlaku aktivni. Systém PumpDrive redukuje otacky az na nastavenou minimalni
vystupni frekvenci (3-6-7-2). Pokud zUstane od okamziku, od kterého otacky poklesnou pod minimalni hodnotu pfed vypnutim [6],
zUstava tlak zvySen po dobu  [7], a systém PumpDrive nasledné vypne Eerpadlo. Potom zlstane pohon v provozni pohotovosti.
Pokud dojde opét intenzivnéjSimu ubytku mnozZstvi, klesne tlak v systému a zafizeni PumpDrive opét aktivuje €erpadlo po
dosazeni hystereze k zapnuti po uplynuti prodlevy [8].

Pokud otacky motoru nedosahnou hodnoty parametru 3-4-3-4 [6], pfepne zafizeni PumpDrive ¢erpadlo po uplynuti prodlevy
do pohotovostniho rezimu, aniz by byl zvy$enim pozadované hodnoty generovan testovaci impuls ([21,[3]).

Casovy priibéh vypada tak, jak je zobrazeno niZe a je mozné vhodnym zptisobem zménit jeho parametry:

A
_ T Prodleva do aktivace [parametr: 3-4-3-6]
Pozg‘ldo- Trvani testovaciho impulsu [parametr: 3-4-3-9]
vany tlak Zvyseni pozadované hodnoty/impulsu [parametr: 3-4-3-8]
Hystereze pro regulacni rezim [parametr: 3-4-3-2]
Hystereze pro kolisani tlaku [parametr: 3-4-3-7]
A [6] Minimalni otacky pred vypnutim [parametr: 3-4-3-4]
Prodleva pfed vypnutim [parametr: 3-4-3-5]
= Prodleva pfed spusténim zafizeni [parametr: 3-4-3-3]
Skute¢ny 2
tlak [4]
A
Otacky

Obrazek 36: Casovy prib&h parametr(i pro pohotovostni reZim

88



ks L.

PumpDrive
Parametry | Popis Moznosti nastaveni Reference | Nastaveni
z vyroby
3-4-3-1 Aktivace / deaktivace rezimu Sleep-Mode 1 - blokovano 1
2 - aktivovano
3-4-3-2 Odchylka regulatoru k opétovnému 0..9999 ve Fyzikalni jednotka pro 0
spusténi poZadovanou hodnotu (3-2-2-1)
3-4-3-3 Prodleva rezimu Sleep 0,1..60 [s] 1
3-4-3-4 Mezni frekvence pro reZim Sleep Spodni mezni hodnota pro frekvenci | 3-171-4-1 60
motoru (3-6-71-2) az Horni mezni
hodnota pro frekvenci motoru
(8-6-1-3) [%]
3-4-3-5 Casova prodleva do zastaveni systému 0,1..30 [s] 10
PumpDrive
3-4-3-6 Casova prodleva do rozpoznani 45..360 [s] 60
minimalniho ¢erpaného mnozstvi PFistup: Servis
3-4-3-7 Odchylka regulatoru k aktivaci testovacich 0..9999 ve fyzikalni jednotka pro 2
impulst poZadovanou hodnotu (3-2-2-1)
Pristup: Servis
3-4-3-8 Amplituda testovaciho pulsu 0..9999 ve fyzikalni jednotka pro 2
poZadovanou hodnotu (3-2-2-1)
Pristup: Servis
3-4-3-9 Doba impulsu 3..30 [s] 10
Pristup: Servis
3-2-2-1 Fyzikalni jednotka pro pozadovanou Viz seznam lll, strana 127 1
hodnotu Pristup: Servis
3-6-1-2 Spodni mezni hodnota frekvence motoru 0..100 [%] 3-11-4-1 50
3-6-1-3 Horni mezni hodnota frekvence motoru 0..100 [%] 3-11-4-1 100
3-11-4-1 Maximalni vystupni frekvence 1..70 [HZ] 50

Tabulka 82: Parametry pro pohotovostni rezimu
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7.9.3 Charakteristika U/f

Charakteristika U/f systému PumpDrive mGze byt libovolné nastavena pomoci parametrt 3-3-1-1 az 3-3-1-9 (Ctyfi orientaéni
body). Optimalizaci charakteristiky U/f v souladu s charakteristikou ¢erpadla mazete pfizplsobit proud motoru poZzadovanému
zatézovacimu momentu, pfi¢emz Ize dosahnout signifikantni Uspory energie v rozsahu stfednich otacek. Pokud jsou hodnoty
vSech orientacnich bodl nastaveny na nulovou hodnotu, pracuje pohon s linearni charakteristikou U/f. Z vyroby je systém
PumpDrive nastaven na kvadratickou charakteristiku U/f.

114

L

Ly

Obrazek 37: Charakteristika U/f
Parametry | Popis MozZnosti nastaveni Reference | Nastaveni
z vyroby

3-3-1-1 Napéti Boost Ug 0..15 [%] 3-3-2-2 2
3-3-1-2 Napéti orientacniho bodu U4 0..100 [%] 3-3-2-2 4
3-3-1-3 Frekvence orientacniho bodu f4 0..100 [%] 3-3-2-3 20
3-3-1-4 Napéti orientaéniho bodu U, 0..100 [%] 3-3-2-2 16
3-3-1-56 Frekvence orienta¢niho bodu f, 0..100 [%] 3-3-2-3 40
3-3-1-6 Napéti orientaéniho bodu U3 0..100 [%] 3-3-2-2 64
3-3-1-7 Frekvence orientacniho bodu f3 0..100 [%] 3-3-2-3 80
3-3-1-8 Napéti orientacniho bodu U4 0..100 [%] 3-3-2-2 100
3-3-1-9 Frekvence orienta¢niho bodu fg4 0..100 [%] 3-3-2-3 100
3-3-2-2 Jmenovité napéti motoru Zavisi na velikosti Zavisi na
3-3-2-3 Jmenovita frekvence motoru velikosti

Tabulka 83: Parametry pro charakteristiku U/f
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7.10 Rozbéhova a dobéhova rampa

Rozbéh nebo dobéh je proveden pomoci ramp se dvéma Useky (viz Obrazek 38). Stoupani Useku rampy je
definovano dobou trvani (parametr 3-3-6-1 az 3-3-6-5) a zménou frekvence. Tato zména frekvence odpovida

maximalni vystupni frekvenci (3-17-4-1). Pro proces rozbéhu je provedena zména rampy 0 na rampu 1 pfi dosazeni frekvence

odpovidajiciho parametru 3-3-6-6. Pro proces dobéhu je provedena zména rampy 1 na rampu O pfi dosazeni frekvence

odpovidajiciho parametru 3-3-6-7.

Proces rozbéhu v souladu s useky rampy kon&i pfi dosazeni pozadované frekvencec (provoz s nastavenim otacek a regulaéni

provoz-) nebo vystupni frekvence v ruénim rezimu (parametr 3-5-3-4).

Parametrizace rampy 2 je nezbytna pouze za provozu s nékolika Cerpadly: Zde je proveden rozbéh prvniho Cerpadla

prostfednictvim rampy 0 arampy 1. Kazdé dalSi Cerpadlo je spousténo pomoci rampy 0 arampy 2. Pfidobéhu je postup obraceny,

tzn. vSechna ¢erpadla az na Cerpadlo, které dobiha jako posledni, dobihaji podle rampy 2 a rampy 0.

Frekvence [Hz] A

Pozadovana
hodnota [jedn] —
(1-3-1-3)
3-3-6-6 —

3-5:3-4——=--nnnnnnnne- fommmmmmmmn el

3-6-1-2 -1---=-mnmmnme- -

3-3-4-2—— -t

3-3-6-1

3-3-6-3 (rampa 1) / 3-3-6-5 (rampa 2)
Obrazek 38: Rozbéhova a dobéhova rampa

Z duvodu zabranéni vypnuti z diivodu nadproudu jsou doporuéeny celkové ¢asy dobéhu a rozbéhu minimalné

2,5 vtefiny.
Parametry | Popis Moznosti nastaveni | Reference | Nastaveni
z vyroby
3-3-4-1 Prodleva startu 0..60 [s] 0,1
3-3-4-2 Vystupni frekvence spusténi 0..10 [%] 3-11-4-1 0
3-3-6-1 Stanovuje spolu s 3-17-4-1 stoupani rampy 0 0,5..600 [s] 3
rozbéh/dobéh
3-3-6-2 Stanovuje spolu s 3-77-4-1 stoupani rampy 1 - rozbéh 0,5..600 [s] 3
3-3-6-3 Stanovuje spolu s 3-17-4-1 stoupani rampy 1 dobéh 0,5..600 [s] 3
3-3-6-4 Stanovuje spolu s 3-17-4-1 stoupani rampy 2 - rozbéh 0,5..600 [s] 3
3-3-6-5 Stanovuje spolu s 3-171-4-1 0,5..600 [s] 3
stoupani rampy 2 - dobéh
3-3-6-6 Frekvence k pfechodu z rampy 0 rozbéh na rampu 1/2 0..100 [%] 3-11-4-1 50
rozbéh
3-3-6-7 Frekvence pro pfechod z rampy 1/2 dobéh na rampu 0 0..100 [%] 3-11-4-1 50
dobéh
3-5-3-4 Vystupni frekvence v ruénim rezimu 0..100 [%] 3-11-4-1 0
3-11-4-1 Maximalni vystupni frekvence 1..70 [HZ] 50

Tabulka 84: Parametry pro rozbéhovou a dobé&hovou rampu
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7.1 Digitalni/analogové vstupy a vystupy

V systému s nékolika cerpadly je nutné jednotlivé parametrizovat digitalni vstupy, reléové vystupy a analogové vystupy
pro kazdy systém PumpDrive jednotlivé.

7.11.1  Digitalni vstupy

Systém PumpDrive ma k dispozici Sest digitalnich vstupl (procesni hladina 24 V). Vstuplim 1 a 6 je pfifazena pevna funkce:
- Digitalni vstup 1: Pfikaz Start/stop pro jednotlivy pohon, aktivace pro provoz s nékolika ¢erpadly

- Digitalni vstup 2: Pfikaz Start/stop v provozu s nékolika ¢erpadly (musi byt nastaveno ru¢né)

- Digitalni vstup 6: Pfepnuti do reZzimu s nékolika Cerpadly

Funkce vstupul 2 azZ 5 jsou volné parametrizovatelné:

Parametry | Popis Moznosti nastaveni Nastaveni
z vyroby

3-7-1-2 Funkce digitalni IN 2 Viz seznam |, strana 127 7

3-7-1-3 Funkce digitaini IN 3 10

3-7-1-4 Funkce digitalni IN 4 9

3-7-1-5 Funkce digitalni IN 5 2

Tabulka 85: Parametry pro digitalni vstupy

Funkce PumpDrive digitalnich vstupu:

® Pevné frekvence prostfednictvim digitalnich vstupu (viz kapitola 7.3.6)

® Provoz s nastavenim otacek prostfednictvim funkce digitalniho potenciometru (viz kapitola 7.3.5)
® Vybér velikosta vystupu pro analogovy vystup (viz kapitola 7.11.4)

7.11.2 Reléovy vystup
Na dvou bezpotecialovych kontaktech (relé se spinacim kontaktem-) systému PumpDrive je mozné kontrolovat informace o
provoznim stavu (pfislusna vystrazna hlaseni museji byt aktivovana predem (viz kapitola 7.8)):

Parametry |Popis Moznosti nastaveni Nastaveni
z vyroby

3-7-2-1 Funkce digitalni OUT 1 Viz seznam I, strana 127 29

3-7-2-2 Casova prodleva mezi udalosti a reakci 3..30 [faktor prodlevy*] 3
(On-Time-Delay)

3-7-2-3 Casova prodleva mezi udalosti a reakci 3..30 [faktor prodlevy*] 3
(Off-Time-Delay)

3-7-3-1 Funkce digitalni OUT 2 Viz seznam I, strana 127 4

3-7-3-2 Casova prodleva mezi udalosti a reakci 3..30 [faktor prodlevy*] 3
(On-Time-Delay)

3-7-3-3 Casova prodleva mezi udalosti a reakci 3..30 [faktor prodlevy*] 3
(Off-Time-Delay)

Tabulka 86: Parametry pro reléovy vystup

* faktor prodlevy - pfiblizné v jednotkach [s]
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7.11.3  Analogové vstupy
Parametry pro analogovy vstup 1
Parametry | Popis MozZnosti nastaveni Nastaveni
z vyroby
3-8-2-1 Nastaveni parametru pro 1 - proud 2
analogovy IN 1 2 — napéti
3-8-2-2 Analogovy IN 1 - nizké napéti 0 [V] az analogovy IN 1 - napéti vysoké (3-8-2-3) 0
3-8-2-3 Analogovy IN 1 - vysoké napéti Analogovy IN 1 - nizké napéti (3-8-2-2) az 10 [V] 10
3-8-2-4 Analogovy IN 1 - nizky proud 0 az analogovy IN 1 - vysoky proud (3-8-2-5) [mA] 4
3-8-2-5 Analogovy IN 1 - vysoky proud Analogovy IN 1 - nizky proud (3-8-2-4) az 20 [mA] 20
3-8-2-6 Jednotka pro analogovy IN 1 Viz seznam lll, strana 127 1
3-8-2-7 Nizka hodnota pro analogovy IN | 0 aZ Vy3si hodnota pro analogovy IN 1 (3-8-2-8) v Jednotky |0
1 analogového IN 1 (3-8-2-6)
3-8-2-8 Vysoka hodnota pro analogovy Niz$i hodnota pro analogovy IN 1 (3-8-2-8) az 9999 v 100
IN 1 Jednotky analogového IN 1 (3-8-2-6)
3-8-2-9 Analogovy IN 1 - Casové 0,1..10 [s] 0,1
konstantni filtr Pokud si prejete vyhlazeni signalu, mizete signal filtrovat
prodlouzenim €asovych konstant. Vysledek odpovida
svym ucinkem pouziti filtru doIni propusti.
3-8-2-10 Analogovy IN 1 - faktor 0,5..2 1
stupfiovani Zmeénou stupriovani mizete zménit rezim nastavovani
vstupniho signalu o pozadovany faktor.
3-8-2-11 Popis - analogovy IN 1 1 — proces 1
2 —tlak P1
3 —tlak P2
4-Q
5 — teplota
Tabulka 87: Parametry pro analogovy vstup 1
Parametry pro analogovy vstup 2:
Parametry | Popis Moznosti nastaveni Nastaveni
z vyroby
3-8-3-1 Nastaveni parametru pro 1 — proud 2
analogovy IN 2 2 — napéti
3-8-3-2 Analogovy IN 2 - nizké napéti 0 [V] az analogovy IN 2 - napéti vysoké (3-8-2-3) 0
3-8-3-3 Analogovy IN 2 - vysoké napéti Analogovy IN 2 - nizké napéti (3-8-2-2) az 10 [V] 10
3-8-3-4 Analogovy IN 2 - nizky proud 0 az analogovy IN 2 - vysoky proud (3-8-2-5) [mA] 4
3-8-3-5 Analogovy IN 2 - vysoky proud Analogovy IN 2 - nizky proud (3-8-2-4) az 20 [mA] 20
3-8-3-6 Jednotka pro analogovy IN 2 Viz seznam lll, strana 127 1
3-8-3-7 Nizka hodnota pro analogovy IN | 0 az Vy38s§i hodnota pro analogovy IN 2 (3-8-2-8) v Jednotky |0
2 analogového IN 2 (3-8-2-6)
3-8-3-8 Vysoka hodnota pro analogovy Niz$i hodnota pro analogovy IN 2 (3-8-2-8) az 9999 v 100
IN 2 Jednotky analogového IN 2 (3-8-2-6)
3-8-3-9 Analogovy IN 2 - ¢asové 0,1..10 [s] 0,1
konstantni filtr
3-8-3-10 Analogovy IN 2 - faktor 0,5..2 1
stupfiovani
3-8-3-11 Popis - analogovy IN 2 1 — proces 1
2 —tlak P1
3 —tlak P2
4-Q
5 — teplota

Tabulka 88: Parametry pro analogovy vstup 2
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7.11.4 Analogovy vystup

Na analogovém vystupu systému PumpDrive mohou byt generovany az c&tyfi rdzné provozni parametry (zdroje) formou
napétového signalu. Pokud je dvéma digitalnim vstupim pFidélena funckce Multiplexer, je vystup zdroje proveden v zavislosti na
logickém zapojeni digitalnich vstupl (viz Tabulka 89). K tomu museji byt funkce obou digitalnich vstupl -nastaveny na hodnoty
"Zadani AOUT bit 0" a "Zadani AOUT bit 1" (viz Tabulka 85). Zdroje a rozsah hodnot vystupniho napéti je nezbytné
parametrizovat podle tabulek. Rozsah hodnot zdroje je zobrazen linearné v rozsahu hodnot vystupniho napéti (parametr 3-8-4-5
a 3-8-4-6). Pokud neni provedeno zapojeni digitalnich vstup(, -je trvale na vystupu provozni parametr v souladu se zdrojem 1.
Maximalni rychlost pfepinani mezi jednotlivymi zdroji pro analogovy vystup je 100 ms (10 Hz).

Bit 1 Bit 0 Zdroj analogového vystupu
ov oV Zdroj 1
oV 24V Zdroj 2
24V ov Zdroj 3
24V 24V Zdroj 4

Tabulka 89: Zdroje analogového vystupu

Parametry | Popis Moznosti nastaveni Nastaveni
z vyroby
3-8-4-1 Zdroj 1 pro analogovy OUT 1 - Zadné 1
2 - pozadovana hodnota 10V = 100%
3-8-4-2 Zdroj 2 pro analogovy OUT 3 - feedback 10V = 100% 1
4 - jmenovity vykon 10V = 3-3-2-1
5 - napéti motor 10V = 3-3-2-2
3-84-3 | Zdroj 3 pro analogovy OUT petl " 1
6 - proud motoru 10V = 3-3-24
7 - otaCky motoru 10V = 3-3-2-5
3-8-4-4 Zdroj 4 pro analogovy OUT 8 - vystupni frekvence 10V = 3-11-4-1 1
9 - napéti v meziobvodu 10V = 1000 V
3-8-4-5 Analogovy OUT - minimalni 0..10 [V] 0
vystupni napéti
3-8-4-6 Analogovy OUT - maximalni 0,01..10 [V] 10
vystupni napéti
3-8-4-7 Analogovy OUT - ¢asova 0,01..1 [s] 0,5

konstanta dolni propusti

Tabulka 90: Parametery pro analogovy vystup

7.12 Obnoveni puvodniho nastaveni z vyroby

VSechny nastavené parametry mlzete prikazem 3-7-5-5 resetovat do plvodniho nastaveni z vyroby. Pred resetem je nezbytné
zajistit, aby nebyl na digitalnim vstupu 1 zadny signal ke spousténi. Po provedeni resetu je nezbytné pfipadné znovu nastavit
jmenovita data motoru (parametr 3-3-2-1 az 3-3-2-6).

Provedenim resetu do ptivodniho nastaveni z vyroby je aktivovano automatické rozpoznavani snimacu (parametr
3-9-1-6). To muize zpUsobit automatickou aktivaci regulatoru PI, pokud je na analogovém vstupu 2 signal. Pokud
to neni zadouci, musite deaktivovat rozpoznavani snimacl a regulatory Pl prostfednictvim parametri 3-9-1-6 a 3-9-1-1.

Pokud bylo pfedem provedeno uvedeni do provozu, dojde pfi resetu na plvodni nastaveni z vyroby ke ztraté doposud
provedenych nastaveni parametrd, pokud nebyly tyto hodnoty zalohovany pomoci servisniho softwaru.

V systému s nékolika ¢erpadly museji byt zafizeni PumpDrive resetovana do puvodniho nastaveni z vyroby pomoci
ovladaci jednotky Master.

94



ks L.

PumpDrive

8
8.1

Provozni sbérnice
Sada prislusenstvi LON

Ident. ¢. 01 131 432
Obsah sady pfisluSenstvi LON:

1 modul LON pro systém PumpDrive

1 navod k obsluze 4052.8012 LON-Profile 0.93 pro PumpDrive (de)

1 navod k obsluze 4052.8012-10 LON-Profile 0.93 pro PumpDrive (en)
1 navod k obsluze 4052.8012-20 LON-Profile 0.93 pro PumpDrive (fr)
1 CD s navodem k obsluze a software

Modularni zasouvaci rozhrani LON-Interface je pfipojeno k mistni siti LON.

Rozhrani LON-Interface je vybaveno systémem FTT-10A Transceiver (Free Topology Transceiver).

Je mozné pienalete takové parametry, jako napf.:

Start - Stav Cerpadla
Stop - Chyba Cerpadla
Pozadovana hodnota - Provozni hodiny
Skute€na hodnota - Spotfeba energie
Otacky - Vinovy vykon

Tlak (po pfipojeni snimace)

apod.

domovskeé strance spolec¢nosti KSB.

Dokumentace je zaloZzena na standardu: LONMARK Functional Profile Pump Controller V 0.93 - SFPTpumpController. V pfipadé
potfeby miZze byt podporovan také HVAC Profile 1.0.

Uvedeni systému LON-Interface do provozu je provedeno v misté instalace.
Montaz modulu LON viz ¢ast 6.4.11.
Kazdé zafizeni PumpDrive ve formé samostatného pohonu muze byt konrolovano pomoci systému LON, maze

Upozornéni
j|'m byt ovladano nebo regulovano. V provozu s nékolika Cerpadly je mozna pouze kontrola. Kazdy jednotlivy

systém PumpDrive proto potfebuje vlastni modul LON.

8.2

Sada prislusenstvi sbérnice Profibus

Ident. €. 01 131 431
Obsah sady pfisluSenstvi Profibus:

1 modul Profibus pro systém PumpDrive

1 navod k obsluze 4070.84 PumpDrive Profibus-Modul (de)

1 navod k obsluze 4070.84-10 PumpDrive Profibus-Modul-(en)
1 navod k obsluze 4070.84-20 PumpDrive Profibus-Modul-(fr)
1 CD s navodem k obsluze a software

Modularni zasouvaci rozhrani profibus je pfipojeno k mistni siti profibus.
Modul profibus odpovida Profibus DPVO Slave.

Je mozné prenaSete takové parametry, jako napf.:

- Start - Frekvence motoru
- Stop - Vykon motoru
- Pozadovana hodnota - Proud motoru
- Skute¢na hodnota - Alarmy
- Otacky - Vystrahy
apod.

domovskeé strance spole¢nosti KSB.

Uvedeni systému profibus-Interfaces do provozu je provedeno v misté instalace.
Montaz modulu Profibus viz ¢ast 6.4.11.

Jednotlivé pohony a systémy s nékolika ¢erpadly mazete kontrolovat, fidit a regulovat pouze jednim modulem

zornéni
Profibus. Redundance pro modul Profibus neni mozna.
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9 Udrzba
9.1 Obecné pokyny

Provozovatel musi zajistit, aby vesSkerou udrzbu, kontroly a montaze provadél autorizovany a kvalifikovany odborny personal,
ktery ma dukladné znalosti navodu k obsluze.

VSechny €innosti na stroji sméni byt provedeny vzdy pouze po odpojeni vSech elektrickych pfipojek. Systém PumpDrive
musite zajistit proti neimysiné aktivaci (odpojte sitové napétil).

9.2 Udrzba / kontrola

Systém PumpDrive musi vZdy pracovat bez vibraci.
Je nezbytné zajistit dostatecné chlazeni systému PumpDrive.

Pokud dojde k vyraznému znecisténi, pravidelné Cistéte vzduchové kanaly a povrch pfistroje.

9.3 Demontaz

9.3.1 Zakladni predpisy a pokyny

Adresy zakaznickych servist naleznete v adresafi, ktery je pfiloZzen k ¢erpadiu.

9.3.2 Priprava demontaze
1. Pferuste pfivod proudu.
é Odstranénim pfikazu ke spusténi neprerusite sitové napéti.

2. Dodrzujte ¢ekaci dobu 5 minut.
| po odpojeni vSech fazi od sitového napéti smite otevrit rozvodnou skfifku nebo se dotykat sitovych a Fidicich pfivodu
a pripojek -/-az po uplynuti minimalné 5 minut. Kondenzatory v meziobvodu mohou byt po tuto dobu nabité nebezpeénym
napétim.

3. Odpojte pohon od svorek.

4. Odpojte pohon.
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10 Poruchy / pri¢iny a odstranéni
10.1 Poruchy
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Mozné pFiginy Odstranéni 2
[} ® - Neni pfipojeno napéti - Zkontrolujte sitovié napéti, zkontrolujte sitové pojistky
) - Chybi aktivace - Instalujte mistek / aktivace pomoci provozni sbérnice
o (o - Nespravné pripojeny sitovy kabel/ - Zkontrolujte zapojeni
chyba pfivodu
[ ) - Sitova pojistka je pfili§ slaba pro vstupni | - Dodrzujte pokyny uvedené v Tabulka 20 v ¢asti 6.4.6
proud systému PumpDrive
e |0 - Chybi signal pozadované hodnoty (interni | -  Zkontrolujte signal poZzadované hodnoty (interni / externi)
/| externi)
o (o ® |- Byl pfekroen nebo nebyl dosazen |- Zkontrolujte sitové napéti, napajejte pohon pfedepsanym
dovoleny rozsah napéti napétim, pfipadné pouzijte transformator
[} - Byl nastaven nespravny smér otaceni - Zména sméru otaceni
o0 |o [} ® |- PretiZzeni motoru - Pokles pfikonu snizenim otacek, zkontrolujte, zda nejsou
motor nebo ¢erpadlo zablokované
[ [ ® |- Zkrat na fidicich kabelech - Zkontrolujte a vyménite pfipojky nebo Fidici kabely
) e |- Cerpadlo je zablokované - Rucné odstrarite zablokovani ¢erpadla
(N ] ® |- Teplota vykonové elektroniky nebo vinuti | -  Snizte tetplotu okoli vylepSenim kvality vétrani,
motoru je pfili§ vysoka (pfedevSim pfi ZlepSete chlazeni vycisténim chladicich Zebel,
vysokém krouticim momentu a za nizkych Zkontrolujte prachodnost saciho otvoru ventilatoru motoru,
otacek) Zkontrolujte funkci ventilatoru motoru,
Redukce pfikonu zménou provozniho bodu (v zavislosti na
zafizeni),
Zkontrolujte dovolené zatizeni, pfipadné pouzijte externi
ventilaci
) ® |- Napajeci napéti 24 V je pfetizené - Odpojte pohon od napéti, odstrarite zdroj pretizeni
@ |- Cerpadio b&zi naprazdno - Zkontrolujte hydraulické zafizeni, resetujte chybu pohonu
[ ) o ® ® |- Chyba snimace (signal) - Zkontrolujte snima¢ a jeho vedeni
[} - Vypadek faze -

2) ) K odstranéni poruch soucasti pod napétim musite pohon odpojit od sitového napajeni. Dodrzujte bezpeénostni pokyny!

3) 2) Uvedte pohon do zakladni polohy
Tabulka 91: Poruchy
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10.2 Alarmova hlaseni

Alarmové hlaseni

Mozné priciny

Odstranéni

1)2)

Zkrat

- Zkrat motoru (vadné vinuti motoru)

Zméfte vinuti motoru, zkontrolujte izolaci.

Upozornéni: Odpojte pfitom pFipojku motoru systému
PumpDrive!

Kontrola zablokovaného motoru

- Nespravni pfipojeni k siti

Zkontrolujte kabelaz, pfipojte sitovy pfivod ke svorkam
L1, L2, L3, PE

- Paralelni provoz motorud

Nedovoleny rozsah pouziti

- Nespravné zapojena svorkovnice  motoru

(trojuhelnik/hvézda)

Provedte spravné zapojeni svorkovnice motoru

- Zkrat na kabelu motoru

Zkontrolujte kabel motoru

- Stinéni kabelu snimace neni spravné pfipojeno

Pfipojte stinéni kabelu snimace pouze najedné strané ke
svorce PE

- Zkrat kabelaze 24 V DC

Zkontrolujte kabely

Tepelné pretizeni

- Snima¢ PTC neni spravné pfipojen

Zkontrolujte pfipojeni snimace PTC

- Nespravné nastavené charakteristiky motoru
(3-3-2)

Upravte charakteristicky podle pouzivaného motoru

- Nespravny smér otaceni Cerpadla

Zménte smér otaceni motoru pomoci zapojeni fazi

- Hydraulické pretizeni

Snizte hydraulickou zatéz

- Cerpadlo je mechanicky blokovano / drhne

Zkontrolujte ¢erpadlo

- Nespravné zapojena svorkovnice  motoru

(trojuhelnik/hvézda)

Provedte spravné zapojeni svorkovnice motoru

- Vykon systému PumpDrive- < vykonu motoru
nebo

vystupni proud < proudu motoru

Nespravna objednavka, namontujte vétSi systém
PumpDrive

- Frekvence cyklovani frekvenéniho ménice
-(3-11-1-1) je nastavena na pfili§ vysokou hodnotu

Nastavte frekvenci cyklovani v dovoleném rozsahu (viz
kapitola 4.4)

- Okolni teplota systému PumpDrive > 40 °C

Nedovolena oblast pouziti, pamatujte na snizeni vykonu
(viz kapitola 4.4)

- Kolisajici napéti meziobvodu (7-4-1-1) po Zkontrolujte kvalitu sitového napéti
zastaveni erpadla
- Kolisajici napéti meziobvodu (7-4-1-1) za Zkontrolujte kvalitu sitového napéti

jmenovitého provozu ¢erpadla

- Nespravné méfeni proudu motoru (7-2-1-5)

Zméfte pomoci vhodného ampérmetru proud a
porovnejte s parametrem (7-2-1-5).
Upozornéni: Dovolena odchylka je v rozsahu cca. 10 %.

- Cerpadlo se otagi na druhou stranu po odpojeni
proudu od motoru.

Zkontrolujte zpétnou klapku

- Vystupni proud systému PumpDrive je nastaven na
pFili§ nizkou intenzitu

(3-6-1-4) - mirné zvyste tento parametr, tim umoznite
vys§§i vystupni proud ze systému PumpDrive

- Vystupni napéti motoru je pfi jmenovitém zatizeni
pfilis nizké, (7-2-1-3) < 380 V pfi jmenovitém
zatizeni

Zkontrolujte vstupni sitové napajeni, zjistéte motorovy
proud pfi sitovém napéti 380 V, dimenzujte motor na
vy$8i hodnotu
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Alarmové hlaseni

Mozné priciny

Odstranéni 1) 2

Low 24 V

- Stejnosmérné napéti na fidicich svorkach « 20 V
DC

- Zkontrolujte vstupni sitové napéti, kdyz jsou vSechny
spotfebice odpojeny od svorek

- Pretizeni napajeciho napéti 24 V DC

- Snizte odbér 24 V DC, srovnejte opcet elektrickych
pfipojek s maximalnim dovolenym proudovym zatizenim
napajeni 24 V DC (viz kapitola 4.4)

- Zkrat v pfipojenych spotfebicich s napajenim 24 V
C

- Vadné spotfebice na 24 V DC odpojte

- Chyba zapojeni na fidicich svorkach (Digln, Anin)

- Provedte spravné zapojeni

Prehfivani  systému

- Okolni teplota systému PumpDrive > 40 °C

- Nedovolena oblast pouziti, pamatujte na snizeni vykonu

PumpDrive (viz kapitola 4.4)
- Okolni teplota systému PumpDrive < 0 °C
- Externi ventilatory jsou znecisténé - Vycistéte ventilatory
- Chladi¢ / chladici Zebra jsou znecisténé - Vycistéte chladi¢ / chladici Zebra
- Frekvence cyklovani frekvenéniho ménie |- Nastavte frekvenci cyklovani v dovoleném rozsahu (viz
-(3-11-1-1) je nastavena na pfilis vysokou hodnotu kapitola 4.4)
- Vykon systému PumpDrive- < vykonu motoru |- Nespravna objednavka, namontujte vétsi systém
nebo PumpDrive
vystupni proud <« proudu motoru
- Nespravné namontovany systém PumpDrive - Externi ventilatory museji smérfovat nahoru, v pfipadé
systému WM musi byt zadni strana chladi¢e zaviena
Podpéti - Vstupni sitové napéti je pfilis nizké - Zkontrolujte napéti sité
- Kolisajici napéti meziobvodu (7-4-1-1) po |- Zkontrolujte kvalitu sitového napéti
zastaveni ¢erpadla
- Kolisajici napéti meziobvodu (71-4-1-1) za |- Zkontrolujte kvalitu sitového napéti
jmenovitého provozu ¢erpadla
- Sitova pojistka vybavila - Vyménte vadnou sitovou pojistku
- Kratkodobé preruseni sitového napéti - Zkontrolujte napéti sité
- Pretizeni napajeciho napéti 24 V DC - Snizte odbér 24 V DC, srovnejte opcet elektrickych
pfipojek s maximalnim dovolenym proudovym zatizenim
napajeni 24 V DC (viz kapitola 4.4)
Prepéti - Vstupni sitové napéti je pfilis vysoké - Zkontrolujte napéti sité

- Kolisajici napéti meziobvodu (7-4-1-1) po
zastaveni Gerpadla

- Zkontrolujte kvalitu sitového napéti

- Kolisajici napéti meziobvodu (71-4-1-1) za
jmenovitého provozu ¢erpadla

- Zkontrolujte kvalitu sitového napéti

- Sitova pojistka vybavila

- Vyménte vadnou sitovou pojistku

- Brzdny odpor je vadny

- Vyménte PumpDrive

- Externi napéti na Digln/Anin

- Provedte spravné zapojeni, zkontrolujte je

- Casy ramp jsou prili§ kratké

- Nastavte delsi ¢asy ramp

- Cerpadlo se otadi na druhou stranu po odpojeni
proudu od motoru.

- Zkontrolujte zpétnou klapku

- Provoz s motorem bézicim naprazdno

- Pf¥ipojte k motoru zatiZzeni
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Alarmové hlaseni

Mozné priciny

Odstranéni 1) 2

(Break overcurrent)

- Cerpadlo se otadi na druhou stranu po odpojeni
proudu od motoru.

Nadproud - PFivodni rozvod je nespravné pfipojen - Pripojte sitovy pfivod ke svorkam L1, L2, L3, PE
- Nespravné zapojena svorkovnice motoru |- Provedte spravné zapojeni svorkovnice motoru
(trojuhelnik/hvézda)
- Nespravné nastavené charakteristiky motoru | - Upravte charakteristicky podle pouzivaného motoru
(3-3-2)
- Paralelni provoz motoru - Tento zpUsob provozu neni dovolen
- Stinéni kabelu snimace neni spravné pfipojeno - Pripojte stinénikabelu snimace pouze najedné strané ke
svorce PE
- Vykon systému PumpDrive- < vykonu motoru |- Nespravna objednavka, namontujte vétsi systém
nebo PumpDrive
vystupni proud < proudu motoru
- Napéti motoru je pfili§ nizké - Zménte nastaveni charakteristiky U/f na "Linearni" (viz
kapitola 7.9.3)
- Casy ramp jsou prili§ kratké - Nastavte del$i ¢asy ramp
- Nespravny smér otaceni Cerpadla - Zménte smér otaCeni motoru pomoci zapojeni fazi
- Cerpadlo je mechanicky blokovano / drhne - Zkontrolujte Cerpadlo
- Cyklovani frekvenéniho ménice (3-11-1-1) je |- Nastavte frekvenci cyklovani v dovoleném rozsahu (viz
nastaveno na pfili§ vysokou hodnotu kapitola 4.4)
- Nespravné méfeni proudu motoru (7-2-1-5) - Zmeéfte pomoci vhodného ampérmetru proud a
porovnejte s parametrem (71-2-1-5).
Upozornéni: Dovolena odchylka je v rozsahu cca. 10 %.
- Cerpadlo se otadi na druhou stranu po odpojeni |-  Zkontrolujte zp&tnou klapku
proudu od motoru.
Nadproud - Cas brzdné rampy je nastaven jako pfili§ kratky - Nastavte del$i ¢as rampy
Brzdny odpor

- Zkontrolujte zpétnou klapku

- Provoz s motorem bézicim naprazdno

- Pfipojte k motoru zatiZzeni

- Cerpadlo pracuje v reZimu generatoru

- Nedovoleny rozsah pouZiti

Nedovolena interni
teplota

- Okolni teplota systému PumpDrive > 40 °C

- Okolni teplota systému PumpDrive <« 0 °C

- Nedovolena oblast pouziti, pamatujte na snizeni vykonu
(viz kapitola 4.4)

- Externi ventilatory jsou znecisténé

- Vycistéte ventilatory

- Chladi¢ / chladici Zebra jsou znecisténé

- Vycistéte chladi¢ / chladici Zebra

- Frekvence cyklovani frekvenéniho ménice
-(3-11-1-1) je nastavena na pfili§ vysokou hodnotu

- Nastavte frekvenci cyklovani v dovoleném rozsahu (viz
kapitola 4.4)

- Vykon systému PumpDrive- <« vykonu motoru
nebo

vystupni proud < proudu motoru

- Nespravna objednavka, namontujte veétSi systém
PumpDrive

- Nespravné namontovany systém PumpDrive

- Externi ventilatory museji sméfovat nahoru, v pfipadé
systému WM musi byt zadni strana chladi¢e zavfena

Dvojity uzel
(dvojity uzel)

- Na mistni sbérnici KSB je pfipojeno nékolik
systém0 Advanced-HMI nebo PumpDrive, DigIln6
systému PumpDrive ale neni pfipojen

- Pripojte k DigIn6 24 VV DC, zkontrolujte strukturu zafizeni

Stop & Trip

- Udalost byla definovana jako Stop & Trip

- Zkontrolujte nastaveni podle kapitoly 7.1, prohlédnéte
historii alarma
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Alarmové hlaseni

Mozné priciny

Odstranéni 2

Chod naprazdno

- Cerpadlo b&zi naprazdno

Blokovani LR

- Ucpané potrubi

Zkontrolujte potrubi
Zkontrolujte armatury Cerpadla

1) K odstranéni poruch souéasti pod napétim musite pohon odpojit od sitového napajeni. Dodrzujte bezpeénostni pokyny!
2) Uvedte pohon do zakladni polohy

Tabulka 92: Alarmova hlaseni

10.3

Vystrazna hlaseni

Vystrazné hlaseni

Mozné priciny

Odstranéni 1 2

Omezeni proudu/
motor 12t

Nespravné nastavené charakteristiky motoru
(3-3-2)

Upravte charakteristicky podle pouzivaného motoru

- Nespravny smér otaceni Cerpadla

Zménte smér otaceni motoru pomoci zapojeni fazi

- Hydraulické pfetiZeni

Snizte hydraulickou zatéz

- Cerpadlo je mechanicky blokovano / drhne

Zkontrolujte ¢erpadlo

- Nespravné zapojena  svorkovnice  motoru

(trojuhelnik/hvézda)

Provedte spravné zapojeni svorkovnice motoru

- Vykon systému PumpDrive- < vykonu motoru
nebo

vystupni proud < proudu motoru

Nespravna objednavka,
PumpDrive

namontujte  vétsi systém

- Frekvence cyklovani frekvenéniho ménice
(3-11-1-1) je nastavena na pfili§ vysokou hodnotu

Nastavte frekvenci cyklovani v dovoleném rozsahu (viz
kapitola 4.4)

- Okolni teplota systému PumpDrive > 40 °C

Nedovolena oblast pouZiti, pamatujte na snizeni vykonu
(viz kapitola 4.4)

- Kolisajici napéti meziobvodu (1-4-1-1) po |-  Zkontrolujte kvalitu sitového napéti
zastaveni Gerpadla
- Kolisajici napéti meziobvodu (1-4-1-1) pfi |- Zkontrolujte kvalitu sitového napéti

jmenovitém provozu Cerpadla

- Nespravné méfeni proudu motoru (7-2-1-5)

Zméfte pomoci vhodného ampérmetru proud a
porovnejte s parametrem (7-2-1-5).
Upozornéni: Dovolena odchylka je v rozsahu cca. 10 %.

- Cerpadlo se otadi na druhou stranu po odpojeni
proudu od motoru.

Zkontrolujte zpé&tnou klapku

- Vystupni proud systému PumpDrive je nastaven na
pfilis nizkou intenzitu

(3-6-1-4) - mirné zvyste tento parametr, tim umoznite
vy$8i vystupni proud ze systému PumpDrive

- Vystupni napéti motoru je pfi jmenovitém zatiZeni
pfilis nizké, (7-2-1-3) < 380 V pfi jmenovitém
zatizeni

Zkontrolujte vstupni sitové napdjeni, zjistéte motorovy
proud pfi sitovém napéti 380 V, dimenzujte motor na
vy$Si hodnotu

- Napéti motoru je pfilis nizké

Zménte nastaveni charakteristiky U/f na "Linearni" (viz
kapitola 7.9.3), respektujte jmenovité napéti motoru,
zkontrolujte sitové napajeni

Chyba sité

- Chybné zapojeni mistni sbérnice KSB (pferuseni,
zkrat)

Provedte spravné zapojeni

- Snimac je nespravné pfipojen

Provedte spravné pfipojeni snimace, zkontrolujte zda je
parametr (3-9-1-1) aktivni

- Systém nerozeznal hlavni ¢erpadlo

(3-2-1-1) - nastavte tento parametr v hlavnim ¢erpadle se
snimacem na "AuxMainpump"
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Vystrazné hlaseni

Mozné priciny

Odstranéni 1) 2

Timeout regulatoru

- Rezim PI (3-9-1-1), nebyl rozpoznan snimac¢

Provedte spravné pfipojeni snimace, zkontrolujte zda je
parametr (3-9-1-1) aktivni

- Kontrola Life-Zero v systému s nékolika Cerpadly
vybavila

Vyménite vadny snimac

- Vypadek systému Advanced-HMI v zafizeni s
nékolika Cerpadly

Vymérnite vadny systém Advanced-HMI

Teplota IGBT

- Okolni teplota systému PumpDrive > 40 °C

Nedovolena oblast pouziti, pamatujte na snizeni vykonu
(viz kapitola 4.4)

- Interni/externi ventilatory nefunguji

(71-4-1-3) > 50 °C — - externi ventilatory museji bézet

- Chladi¢ / chladici Zebra jsou znecisténé

Vycistéte chladi¢ / chladici Zebra

- Cyklovani frekvenéniho ménice (3-11-1-1) je
nastaveno na pfili§ vysokou hodnotu

Nastavte frekvenci cyklovani v dovoleném rozsahu (viz
kapitola 4.4)

Teplota télesa

- Okolni teplota systému PumpDrive > 40 °C

Nedovolena oblast pouziti, pamatujte na snizeni vykonu
(viz kapitola 4.4)

- Interni/externi ventilatory nefunguji

(1-4-1-3) > 50 °C — - externi ventilatory museji bézet

- Chladi¢ / chladici Zebra jsou znecisténé

Vycistéte chladi¢ / chladici Zebra

- Cyklovani frekvenéniho ménice (3-11-1-1) je
nastaveno na pfili§ vysokou hodnotu

Nastavte frekvenci cyklovani v dovoleném rozsahu (viz
kapitola 4.4)

Device neaktivni

- Vypadek hlavniho &erpadla

Zkontrolujte hlavni erpadlo

- Mistni sbérnice KSB prerusena

Zkontrolujte mistni sbérnici KSB

MAN Sleep - Pohotovostni rezim aktivni v ruénim rezimu - Stisknéte tlacitko Off, potom stisknéte tlacitko Man pro
ruéni rezim
Odhad Q - Pohanéné cerpadlo pracuje mimo rozsah |- Nedovoleny rozsah pouziti, provozujte c¢erpadlo v
nastavenych orienta¢nich bodt Q-H/P-Q dovoleném rozsahu
- Orientaéni body Q-H/P-Q byly nastaveny |- Zkontrolujte orientacni body Q-H/P-Q (viz téZ pokyny na
nespravné strané 80

1) K odstranéni poruch soucasti pod napétim musite pohon odpojit od sitového napajeni. Dodrzujte bezpeénostni pokyny!
2) Uvedte pohon do zakladni polohy

Tabulka 93: Vystrazna hlaseni
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11 PrisluSenstvi

111 Sit'ové tlumivky

Sitové tlumivky zapojené sériové se spotfebiCem zajistuji Casto poZzadované zkratové napéti 4 % sité a redukuji zpétna plsobeni
sité, ke kterym dochazi formou harmonickych oscilaci, a ktera se projevuji Skodlivymi ucinky ve vefejnych sitich.

Dal$i vyhodou je omezeni nabijecich proudd kondenzator( meziobvodu, pfiéemz se zvysSuje Zivotnost téchto primarnich soucéasti.
Kromé toho snizujé sitové tlumivky podil jalového vykonu a pfispivaji tak k dosazeni vyrazné lepSiho faktoru u€innosti.

Je nezbytné vzit v ivahu rozsah platnosti DIN EN 61000-3-2.

PumpDrive Trifazova (3 ~) sitova tlumivka: KRyti IP 00; tepelna trida F; max.
okolni teplota 40 °C
Velikost Vykon Indukénost Jmenovity | Maximalni L B H Hmotnost | Ident. €.
[kW] tlumivky proudl, | proudlsz | [mm] | [mm] | [mm] [kg]
Ln [mH] [A]
.. 000K55 .. 0,55
.. 000K75 .. 0,75
..001K10 .. 1,10
" 001KE0 150 2,0 11 1,51, 150 85 150 3,6 01 093 105
.. 002K20 .. 2,20
.. 004KO00 .. 4,00
.. 005K50 .. 5,50
.. 007K50 .. 7,50 1,1 28 1,51 180 120 178 8,3 01093 106

.. 011K0O .. 11,00
.. 015K00 .. 15,00
.. 018K50 .. 18,50 0,5 51 1,51, 180 135 178 10,5 01093 107
.. 022K00 .. 22,00
.. 030KO00 .. 30,00
.. 037K00 .. 37,00 0,1 100 1,51, 180 180 180 10,8 01093 108
.. 045K00 .. 45,00

Tabulka 94: Sitové tlumivky

11.2 Vystupni filtr

Z dlvodu zachovani odruseni podle DIN EN 55011 je nezbytné dodrzet maximalnai délky kabell, uvedené v kapitole 6.4. V
pfipadé, Ze budou tyto délky kabelu pfekro€eny, musite pouzivat vystupni filtry.

Pomoci spinact IGBT mizete dosahovat vysokych vykonud. Nasledkem ovSem je, Ze pfedevs§im na dlouhych kabelech motorti
a pohonl mlze dochazet z diivodu rychlych cykll spinani k nasledujicim porucham:

- Elektromagnetické ruseni

- Poskozeni izolace vinuti motoru

- Napétové Spicky z divodu vysoké rozptylové kapacity na pfipojkach vedeni

- Poskozeni ochrannych zafizeni proti zkratu

Napravu muze v téchto pfipadech sjedenat vystupni filtr:

Pouzitim filtru m{ze byt snizena napétova Spicka (U_peak) a rychlost jejiho nartstu du/dt.

Napétoveé Spicky jsou i funkcemi rozptylové kapacity, indukované vykonovymi spinacimi obvody.

Rozptylova kapacita systému PumpDrive o velikostech A, B, C a D musi byt mensi nez 5 nF.

V pfipadé, Ze jsou z instalacnich ddvodd pro montazni variantu "WM" (nasténna montaz) nebo "CM" (montaz do rozvadéce)
nezbytné deldi kabely a hodnota rozptylové kapacity pfekro&i maximalni dovolenou hodnotu, je nezbytné instalovat omezovaci
filtr du/dt nebo sinusovy filtr. Filtr musi byt pfipojen k vystupu PumpDrive. Filtr chrani pohon proti pfili§ vysokym svodovym proudpm
a s tim spojené deaktivaci ochranného zafizeni.

Vystupni filtry dodavame na objednavku.
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Vykon [kW] Max. proud [A] Identifikacni Cislo Délka [mm] Sirka [mm] Vyska [mm)]
0,55 2,3 47 121 240 49 85 58
0,75 3,2 47 121 240 49 85 58
1,1 44 47 121 240 49 85 58
1,5 6 47 121 240 49 85 58
2,2 7,5 47 121 240 49 85 58

3 10 47 121 247 150 100 56
4 12,5 47 121 247 150 100 56
55 16,3 47 121 247 150 100 56
7,5 20,7 47 121 248 231 119 71
11 31,3 47 121 249 350 149 81
15 38,8 47 121 249 350 149 81
18,5 48,8 47 121 251 470 140 235
22 56,3 47 121 251 470 140 235
30 81,3 47 121 253 470 140 235
37 96 47 121 254 190 100 240
45 116,3 47 121 255 190 100 240

Tabulka 95: Vystupni filtr (kryti IP21)

11.3 Méftici prevodniky rozdilti tlakt
Viz téz datovy list SP 08.06 od vyrobce (kapitola 13.4.4, strana 143)

Pouziti

- Méreni rozdilu tlakd mezi pfitokem a vratnym tokem topnych systému

- Kontrola a fizeni ¢erpadla v zafizenich ke zvySovani tlaku

- Hasici systémy

- Technické vybaveni budov

- Filtraéni zafizeni

- Uprava pitné vody

- Uprava uzitkové vody

Médium

Kapalné a plynné, nizkoviskézni a nekrystalizujici mérené materialy

Technické udaje

- Se dvéma médénymi spiralovymi trubkami o délce 75 cm k pfipojeni na hrdlo vytlaku nebo sani, komplet s pfidrzovacim
plechem, trubkovou spiralou a pfechodovou tvarovkou

- Pomocna energie DC 18...24 V

- Vystupni signél 4...20 mA 3 vodice

- Dovolena max. zatéz RA << 500 ohm

- PFikon proudu max. 32 mA

- Kryti IP55

- Max. provozni tlak 21 bart

Rozsah méreni [bar] Pripojeni Identifikacni Cislo
Rc 3/8 01 111 180
0-1 Rc 1/2 01 111 303
Rc 3/8 01 109 558
0-2 Rc 1/2 01 111 305
Rc 3/8 01 109 560
0-4 Rc 1/2 01 111 306
Rc 3/8 01 109 562
0-6 Rc 1/2 01 111 307
Rc 3/8 01 109 585
0-10 Rc 1/2 01 111 308

Tabulka 96: Pripojky a identifikaéni ¢isla méficiho prfevodniku rozdilu tlak{

104




ks L.

PumpDrive

1.4 Mérici prevodnik tlaku

Viz téz datovy list PE 81.01 od vyrobce (kapitola 13.4.6, strana 149)

11.41  WIKA typ OC-1

Pouziti

- Obecné vyuziti v automatickych systémech budov, procesni a aplikani technice, v zafizenich a ve strojirenstvi

Médium

Plynna a kapalna média -20 °C az +85 °C
Technické udaje

- Kryti: IP65

- Vystupni signal 4...20 mA 2 vodice, napajeci napéti 8...30 V DC

- Pfesnost méfeni: < 1% méfeného rozpéti
- Procesni pfipojka G1/4
- Mosazné téleso

- Podrobnosti viz datovy list vyrobce (kap. LEERER MERKER, str. LEERER MERKER)

Rozsah méreni [bar] Pripojeni Identifikacni Cislo
0az2 G1/4 01 152 023
0Oazb G 1/4 01 152 024
0az10 G 1/4 01 073 808
0az20 G 1/4 01152 025
0 az 50 G 1/4 01 152 026

Tabulka 97: PFipojky a identifikacni ¢isla tlakového méficiho prfevodniku WIKA typ OC-1

11.4.2 WIKA typ S-10

Pouziti

- Procesné technicka zafizeni

- Statické a dynamické aplikace ve strojirenstvi
- Hydraulicky systém

- Pneumaticky systém

- Technické zafizeni budov

Médium

Vhodné pro kapalna a plynna média.
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Technické udaje

- Kryti: IP65

- Soucasti, které pfichazeji do kontaktu s méfenym materialem z oceli CrNi (Zadna tésnéni)
- Teplota méfeného materialu: -30 °C az 100 °C

- Tlaky: -1 az 100 barf

- Shoda CE podle smérnice o tlakovych pfistrojich

- Mechanické razové zatizeni do 1000 g (IEC 60068-2-27)

- Vibraéni zatiZzeni pfi rezonanci do 20 g (IEC 60068-2-6)

- Vystup: 4-20 mA, 2 vodice nebo 0-10 V DC, 3 vodice

- Presnost: 0,5% rozsahu méreni

- Pomocna energie: 10-30 V DC

- Elektricka pfipojka pomoci uhlové zastréky podle DIN 175301-803 A
- Priifez vedeni: Max. 1,5 mm?

- Vnéjsi primér vodi¢ud 6-8 mm

Rozsah méreni [bar] Pripojeni Identifikacni ¢islo
-1az+1,5 G1/2B 01 150 958
-1az+5 G1/2B 01 087 507
-1az +15 G1/2B 01 084 308
-1 az +24 G1/2B 01 084 309
0az1,0 G1/2B 01147 224
0az1,6 G1/2B 01 147 225
0az2,5 G1/2B 01 147 226
0az4,0 G1/2B 01 147 267
0az6,0 G1/2B 01 147 268
0az 10,0 G1/2B 01 147 269
0az 16,0 G1/2B 01 084 305
0az 25,0 G1/2B 01 084 306
0az40,0 G1/2B 01 087 244

Tabulka 98: PFipojky a identifikacni ¢isla tlakového méficiho pfevodniku WIKA typ S-10

11.43  WIKA typ S-11

Pouziti

- Procesné technicka zafizeni

- Statické a dynamické aplikace ve strojirenstvi

- Hydraulicky systém

- Pneumaticky systém

- Technické zafizeni budov

- Potravinarsky a lahtudkarsky primysl

- Hygienické aplikace

Médium

Vhodné pro kapalna a plynna média. Diky pouZiti Celni membrany vhodné i pro vysokovisk6zni média.

Technické udaje

- Kryti: IP65

- Soucasti, které jsou v kontaktu s méfenym materialem, z oceli CrNi (zadna tésnéni), na objednavku v provedeni Hastelloy-C4
(2.4610) pro agresivni média

- Teplota méfeného materialu: -30 °C az 100 °C, na objednavku s integrovanym chladicim rozvodem pro teploty méfenych
materialt do +150°C

- Tlaky: -1 az 100 bar(

- Shoda CE podle smérnice o tlakovych pfistrojich

- Mechanické razové zatizeni do 1000 g (IEC 60068-2-27)

- Vibraéni zatiZzeni pfi rezonanci do 20 g (IEC 60068-2-6)

- Vystup: 4-20 mA, 2 vodic¢e nebo 0-10 V DC, 3 vodice

- Presnost: 0,5% rozsahu méreni

- Pomocna energie: 10-30 V DC

- Elektricka pfipojka pomoci uhlové zastréky podle DIN 175301-803 A

- Prdrez vedeni: Max. 1,5 mm?2

- Vnéjsi pramér vodicu 6-8 mm
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Navarené hrdlo pro tlakové mérici ménice s €elni membranou

- Material: Ocel CrNi- 1.4571 nebo 316L k pfipojeni méficiho méni¢e G1/2 B

- Vnéjsi prdmér: 50 mm
- Obj. &. WIKA 11 92 299

Rozsah méreni [bar] Pripojeni Identifikaéni cislo
-1az+1,5 G1/2B 01 087 506
-1az+5 G1/2B 01 084 307
-1az +15 G1/2B 01 084 307
-1az +24 G1/2B 01 084 312
0az1,0 G1/2B 01 147 270
0az1,6 G1/2B 01 147 271
0az2,5 G1/2B 01147 272
0az4,0 G1/2B 01147 273
0az6,0 G1/2B 01 147 274
0az 10,0 G1/2B 01147 275
0az 16,0 G1/2B 01084 310
0az 25,0 G1/2B 01084 311
0az 40,0 G1/2B 01 087 246

Tabulka 99: P¥ipojky a identifika¢ni Cisla tlakového méficiho prevodniku WIKA typ S-11

11.4.4 Navarené hrdlo

- Pro méfici pfevodniky WIKA typ S-10 a typ S-11
- Material: ocel CrNi (1.4571), vné&jSi prdmér 50 mm

Pripojeni

Identifikacni ¢islo

G1/2B

01 149 296

Tabulka 100: Pfipojka a identifikacni €islo navafeného hrdla

11.5 Méfrici odpor

- Méfici odpor 500 ohm0 k zapojeni analogovych vstupl v rezimu nékolika ¢erpadel k pfeméné signalu

Rozsah méreni [500 ohmu]

Identifikacni cislo

G1/2B

01 149 296

Tabulka 101: Rozsah méfeni a identifikaéni ¢islo méficiho odporu

11.6 Odpojovac potencialt

- K zajisténi analogovych vstupt systému PumpDrive

- Galvanické rozpojeni mezi zdrojem signalu a analogovymi vstupy systému PumpDrive

- Montaz na montazni listu
- Téleso IP40, svorky IP20
- SxVxH = 22,5x82x118,2 mm

Provedeni Identifikacni ¢islo
24V DC 01 085 905
230V AC 01 086 963

Tabulka 102: Identifikacni Cisla odpojovace potenciall
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11.7 Rozbocka Profibus

- Pro neprerusovany provoz sbérnice Profibus pfi vyméné modulu Profibus
- Pripojeni systému PumpDrive k hlavni vétvi sbérnice Profibus, spojeni je provedeno pomoci pahylového vedeni,
pfipojka pahylového vedeni formou zasuvkové pfipojky M12 nebo elektromagneticky kompatibilniho kabelového Sroubeni
- Vngjsi uzemnéni
- Prvek k vyrovnavani tlak
- Elektromagneticky kompatibilni kabelové Sroubeni
- PFipojka s taznou pruzinou

Provedeni Identifikacni ¢islo
Bez koncového konektoru sbérnice 01 150 961
S koncovym konektorem sbérnice a sitovym zdrojem 01 150 962

Tabulka 103: Identifikani ¢isla rozbo&ek Profibus
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11.8 Sroubovany odporovy teplomér WIKA typ TR10-C s vicedilnou chraniékou typ TW35

Viz téz datovy list TE 60,03 od vyrobce (kapitola 13.4.7, strana 153)
Pouziti
- Strojirenstvi
- Konstrukce zafizeni a systéml
- Vystavba nadrzi a jimek
- Energetika a elektrarny
- Chemicky primysl
- Potravinarsky a napojovy primysl
- Technické zafizeni budov
Médium
Vhodné pro kapalna a plynna média.
Technické udaje o teploméru
- Teplota méfeného materialu: -200 °C az 600 °C
- Vyménna pruzna méfici vliozka
- Zpusob zapojeni snimace: 3vodice
- Mezni odchylka snimace: Tfida B podle DIN EN 60751
- Pfipojovaci hlavice:
- TypBSZ
- Material: Hlinik
- Kryti: IP65
- Ponorny nastavec:
- Primér: 6 mm
- Délka: 245 mm

Technické udaje Chranicka TW35-4

- Vicedilna se zavitem G1/2 B z oceli CrNi 1.4571
- PFipojeni k teploméru: M24 x 1,5, oto€né

- Pramér otvoru 6,1 mm

- Montazni poloha: 110 mm

- Celkova délka s krckem: 255 mm

Technické udaje Analogovy transmitor T19 (datovy list TE 19.03)
- Vstup: 1 x Pt100, spinani se 3 vodici

- Rozsah méfeni konfigurovany a 0 °C az 150 °C

- Vystup: 4-20 mA, 2 vodice

- Pomocna energie 10-30 V DC

- Presnost podle DIN EN 60770 + 0,5%

Rozsah méreni Pripojeni Identifikacni cislo
0°Caz 150 °C G1/2B 01 149 295
Tabulka 104: PFipojky a identifikaéni Cisla Sroubovaného odporového teploméru WIKA typ TR10-C s vicedilnou chrani¢kou TW35
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11.9 Hladinova sonda ke méfeni vysky hladiny a stavu naplné WIKA typ LS-10
Viz téz datovy list PE 81.C9 od vyrobce (kapitola 13.4.8, strana 159)

Pouziti
Méreni hladiny v nadrzich, nadobach, ve vodnich tocich, studnach s pitnou vodou, otvorech, vrtech a zafizenich ke zpracovani
odpadnich vod

Médium

Vhodni pro kapalna média

Technické udaje

- Kryti: IP68

- Soucasti, které pfichazeji do kontaktu s méfenym materialem z oceli CrNi, PUR, PA
- Teplota méfeného materialu: -10 °C az 50 °C
- Shoda CE podle EN 61326

- Vystup: 4-20 mA, 2 vodice

- Presnost: 0,5% rozsahu méreni

- Pomocna energie: 10-30 V DC

- Elektricka pfipojka kabelem PUR

Rozsah méreni [bar] Pripojeni Identifikacni Cislo
0az0,25 G1/2B 01 149 409
0az0,6 G1/2B 01 149 410
0az1,0 G1/2B 01 149 411
0az1,6 G1/2B 01149 412
0az25 G1/2B 01149 413
0az4,0 G1/2B 01149 414

Tabulka 105: Pripojky a identifikaéni ¢isla hladinové sondy WIKA typ LS-10

12 Recyklace

Systém PumpDrive je z dGvodu pouziti vysoce toxickych komponent povazovan za zvlastni odpad.

Je ovSem mozné jej rozlozit na nasledujici recyklovatelné soucasti:

e Hilinikovy chladi¢

® Plastovy kryt (recyklovatelny plast)

e Sitové tlumivky s médénym vinutim

® Meédény kabel vnitini kabelaze

Desky plo$nych spojq, silova elektronika, kondenzatory a elektronické souéasti jsou ovéem pokladany za zvlastni odpad.
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13 Priloha
13.1 Seznamy parametru
- EA vyrobni nastaveni jednotlivého pohonu
- MP vyrobni nastaveni systému s nékolika Cerpadly
- Min. minimalni nastavena hodnota
- Max. maximalni nastavena hodnota
- Pristup pfistupova uroven
- Seznam viz kapitola 13.2, strana127
- bg zavisi na konstrukéni velikosti
Nabidka EA |MP |Min. Max. Jednotka | Pristup |Seznams Nastaveni
nabidkami
1 Provoz
11 Provoz
1-1-1 Provoz
1-1-1-1 Cas G napajeni 0 0 0 0 h vSichni
1-1-1-2 Provozni hodiny 0 0 0 0 h vsichni
1-1-1-3 Pocitadlo kwWh 0 0 0 0 kWh vSichni
1-1-1-4 Pocet zapnuti 0 0 0 0 vSichni
1-1-1-5 Pocitadlo Rks kWh | 1 1 zakaznik | 1-neresetovat
2-resetovat
1-1-1-6 Reset prov. hodin |1 1 servis 1-neresetovat
2-resetovat
1-2 Motor
1-2-1 Motor
1-2-1-1 Vykon [kW] 0 0 0 0 kw vSichni
1-2-1-2 Vykon [HP] 0 0 0 0 HP vSichni
1-2-1-3 Napéti motoru 0 0 0 0 \% vSichni
1-2-1-4 Frekvence 0 0 0 0 Hz vSichni
1-2-1-5 Proud motoru 0 0 0 0 A vSichni
1-2-1-6 Otacky [RPM] 0 0 0 0 1/min vSichni
1-3 Signaly
1-3-1 Proces
1-3-1-1 Feedback [jedn.] 0 0 0 0 3-2-2-1 vSichni
1-3-1-2 Feedback % 0 0 0 0 % vSichni
1-3-1-3 PoZadovana 0 0 0 0 3-2-2-1 vSichni
hodnota [jedn.]
1-3-1-4 Pozadovana 0 0 0 0 % vSichni
hodnota %
1-3-1-5 Anlg IN1 [jedn.] 0 0 0 0 3-8-2-6 vSichni
1-3-1-6 Anlg IN2 [jedn.] 0 0 0 0 3-8-3-6 vSichni
1-3-1-7 Tlak P1 0 0 0 0 3-2-2-3 vSichni
1-3-1-8 Tlak P2 0 0 0 0 3-2-2-3 vSichni
1-3-1-9 Q [jednotky] 0 0 0 0 3-2-2-2 vSichni
1-3-1-10" [Q % 0 0 0 0 % vichni
1-3-1-11 Teplota 0 0 0 0 °C v&ichni
1-3-2 Vstupy a vystupy
1-3-2-1 Digitalni I/O 0 0 0 0 hex vSichni
1-3-2-2 Analogovy IN 1 0 0 0 0 % vsichni
1-3-2-3 Analogovy IN 2 0 0 0 0 % vSichni
1-3-2-4 Analogovy OUT 1 |0 0 0 0 % vSichni

1) Vybér neaktivni
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Nabidka EA (MP [Min. Max. Jednotka |Pfistup |[Seznams Nastaveni
nabidkami
1-4 PumpDrive
1-4-1 Stav
1-4-1-1 Napéti 0 0 0 0 \% vsichni
meziobvodu
1-4-1-2 Teplota chladiciho |0 0 0 0 °C vSichni
okruhu
1-4-1-3 Teplota PCB 0 0 0 0 °C vSichni
1-4-2 Mistni sbérnice
1-4-2-1 Pozadovana 0 0 0 0 factory
hodnota zafizeni
1-4-3 Diagnosticka
sbérnice
1-4-3-1 Control Word 0 0 0 0 hex zékaznik
1-4-3-2 Alert Word 0 0 0 0 hex zakaznik
1-4-3-3 Warning Word 0 0 0 0 hex zakaznik
1-4-3-4 Status Word 0 0 0 0 hex zékaznik
1-5 Cerpadlo
1-5-1 Méfeni Q
1-5-1-1 Zafizeni Q 0 0 0 0 m3/h vsichni
1-5-1-2 Q éerpadio 1 0 0 0 0 m3/h véichni
1-5-1-3 Q Cerpadlo 2 0 0 0 0 m3/h vsichni
1-5-1-4 Q Cerpadlo 3 0 0 0 0 m3/h vSichni
1-5-1-5 Q &erpadlo 4 0 0 0 0 m3/h véichni
1-5-1-6 Q ¢erpadlo 5 0 0 0 0 m3/h vSichni
1-5-1-7 Q Cerpadlo 6 0 0 0 0 m3/h vSichni
1-5-2 Méfeni vykonu
1-5-2-1 Celkovy vykon 0 0 0 0 kW vsichni
zafizeni
1-5-2-2 Vykon €erpadla 1 0 0 0 0 kW vsichni
1-5-2-3 Vykon ¢erpadla2 |0 0 0 0 kw vsichni
1-5-2-4 Vykon €erpadla3 |0 0 0 0 kW vsichni
1-5-2-5 Vykon Cerpadla4 |0 0 0 0 kW vsichni
1-5-2-6 Vykon ¢erpadla5 |0 0 0 0 kw vsichni
1-5-2-7 Vykon €erpadla6 |0 0 0 0 kW vSichni
1-5-3 Stav Cerpadla
1-5-3-1 Stav ¢erpadla 1 0 0 0 0 hex vSichni
1-5-3-2 Stav Cerpadla 2 0 0 0 0 hex vSichni
1-5-3-3 Stav Cerpadla 3 0 0 0 0 hex vsichni
1-5-3-4 Stav ¢erpadla 4 0 0 0 0 hex vSichni
1-5-3-5 Stav Cerpadla 5 0 0 0 0 hex vSichni
1-5-3-6 Stav Cerpadla 6 0 0 0 0 hex vsichni
2 Diagnostika
21 Historie alarmt
2-1-1 Historie alarmu
2-1-1-2 Historie alarma 0 0 vsichni
2-2 Vystrahy
2-2-1 Vystrahy
2-2-1-1 Vystraha 0 0 vsichni
2-3 Alarmy
2-3-1 Alarmy

112




ks L.

PumpDrive
Nabidka EA |MP |Min. Max. Jednotka |Pfistup |Seznam s Nastaveni
nabidkami
2-3-1-1 Alarm 0 0 vsichni
2-4 Op Logger
2-4-1 PumpDrive
2-4-11 PD vysoka teplota |0 0 0 0 vsichni
2-4-1-2 Vysoké sitové 0 0 0 0 vSichni
napéti
2-4-1-3 Nizké sitové 0 0 0 0 h vSichni
napéti
2-4-1-4 Vysoky proud 0 0 0 0 h vsichni
motoru
2-4-1-5 Nizky proud 0 0 0 0 h vSichni
motoru
2-4-1-6 Vysoky vykon 0 0 0 0 h vSichni
motoru
2-4-1-7 Nizky vykon 0 0 0 0 h vSichni
motoru
2-4-2 Casovaé procesti
2-4-2-1 Vysoka 0 0 0 0 h vSichni
pozadovana
hodnota
2-4-2-2 Nizka pozadovana [0 0 0 0 h vsichni
hodnota
2-4-2-3 Vysoky feedback 0 0 0 0 h vSichni
2-4-2-4 Nizky feedback 0 0 0 0 h vSichni
2-4-2-5 Analog IN1 vysoky |0 0 0 0 h vSichni
2-4-2-6 Analog IN1 nizky 0 0 0 0 h vSichni
2-4-2-7 Analog IN2 vysoky |0 0 0 0 h vsichni
2-4-2-8 Analog IN2 nizky 0 0 0 0 h vSichni
3 Nastaveni
31 Ovladaci pole
3-1-1 Zakladni nastaveni
3-1-1-1 Jazyk 0 0 zékaznik
3-1-1-2 Osvétleni LCD 3 3 zakaznik |1 Vyp
2 Zap
3 Auto
3-1-1-3 Doba sviceni 30 30 5 1000 S zakaznik
3-1-1-4 ID vybraného 0 0 zakaznik
PDrive
3-1-2 Set-up
3-1-2-1 Verze Set-up 1.01 |O 1 99.99 zékaznik
3-1-3 Konfigurace
displeje
3-1-3-1 Vlastni konfigurace | 0 0 zdkaznik
3-1-4 Klavesnice
3-1-4-1 Tlagitko [Man] 2 2 zakaznik |1 - blokovano
2 - aktivovano
3-1-4-2 Tlagitko [Off] 2 2 zakaznik |1 - blokovano
2 - aktivovano
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Nabidka EA [(MP | Min. Max. Jednotka | Pristup |Seznams Nastaveni
nabidkami
3-1-4-3 Tlacitko [Func] 1 1 zakaznik |1 - bez funkce
2 - rezim Sleep
3 - rezim PI
4-Trip Reset
5 - vyména
Cerpadla
6 - systém
start/vyp
3-1-5 Pfikazy ovladaciho
pole
3-1-5-1 PDrive -> HMI 1 1 zékaznik |1 Vyp
2 - Start
3-1-5-2 HMI -> PDrive 1 1 zaékaznik |1 Vyp
2 - Start
3-1-5-3 Trip Reset 1 1 vSichni 1 Vyp
2 - Start
3-1-5-4 Nacist soubor Bin | 1 1 zékaznik |1 Vyp
H 2 - Start
3-1-5-5 Nastaveni z vyroby | 1 1 zakaznik |1 Vyp
2 - Start
3-1-5-6 System Reboot 1 1 zékaznik |1 Vyp
2 - Start
3-1-5-7 Start Cerpadla 1 1 vSichni 1 Vyp
2 - Start
3-1-5-8 Stop Cerpadla 1 1 vsichni 1 Vyp
2 - Start
3-1-5-9 HMI-> vSechny PD |1 1 zékaznik |1 Vyp
2 - Start
3-1-5-10 Zafizeni vypnout 1 1 vSichni 1 Vyp
2 - Start
3-1-5-11 Spusténi zafizeni |1 1 vsichni 1 Vyp
2 - Start
3-1-5-12 Zména Cerpadla 1 1 vSichni 1 Vyp
2 - Start
3-1-6 Heslo
3-1-6-1 Login 0 0 vsichni
3-1-6-2 Service Login 0 0 servis
3-1-6-3 Factory Login 0 0
3-1-6-4 Zakaznikovo heslo |0 0 0 9999 zékaznik
3-1-6-5 Aktivni ochrana 1 1 zakaznik |1 - blokovano
2 - aktivovano
3-1-6-6 Servisni heslo 0 9999 servis
3-1-6-7 Tovéarni heslo 0 9999 factory
3-1-7 Konfigurace sité
3-1-7-1 Spravce sité 2 2 zakaznik |1 - blokovano
2 - aktivovano
3-1-7-2 Server Guard Tm (3.5 (3.5 (2 4 s zakaznik
3-1-7-3 Backup Adv-HMI 1 1 zakaznik |1 - blokovano
2 - aktivovano
3-1-7-4 Backup Guard Tm (1 1 0.1 10 s zakaznik
3-2 PumpDrive
3-2-1 Zakladni nastaveni
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Nabidka EA [MP |Min. Max. Jednotka | Pristup [Seznams Nastaveni
nabidkami
3-2-1-1 Role provozu s 1 2 zakaznik |1 - standardni
nékolika erpadly Slave
2 - pomocné
hlavni Eerpadlo
3-2-1-2 PumpDrive ID 0 0 0 6 zakaznik
3-2-1-3 ID mistni sbérnice |0 0 0 0 zakaznik
3-2-1-4 Role ¢erpadla 1 1 zakaznik |1 - samostatné
Cerpadlo
2 - standardni
Slave
3 - pomocné
hlavni Eerpadlo
3-2-1-5 Sbérnice zafizeni |1 1 zdkaznik |1 - blokovano
2 - aktivovano
3-2-2 Jednotky
3-2-2-1 Jednotka 1 1 zakaznik | ***
pozadované
hodnoty
3-2-2-2 Jednotka Q 29 29 zakaznik | ***
3-2-2-3 Jednotka tlaku 1 1 zakaznik | ***
3-2-3 Set-up
3-2-3-1 Active Set-up 1 1 vsichni 1-Setup 1
2-Setup 2
3-2-3-2 Verze Set-up 1 1 0 99.99 zakaznik
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Nabidka EA |MP |Min. Max. Jednotka | Pfistup |Seznams Nastaveni
nabidkami
3-3 Zatizeni a motor
3-3-1 Nastaveni U/f
3-3-1-1 Napéti U/f 0 2 2 0 15 % zakaznik
3-3-1-2 Napéti U/f 1 4 4 0 100 % zékaznik
3-3-1-3 Frekvence U/f 1 20 20 0 100 % zékaznik
3-3-1-4 Napéti U/f 2 16 16 0 100 % zakaznik
3-3-1-5 Frekvence U/f 2 40 40 0 100 % zakaznik
3-3-1-6 Napéti U/f 3 64 64 0 100 % zakaznik
3-3-1-7 Frekvence U/f 3 80 80 0 100 % zékaznik
3-3-1-8 Napéti U/f 4 100 (100 |O 100 % zakaznik
3-3-1-9 Frekvence U/f 4 100 [100 |O 100 % zékaznik
3-3-2 Udaje o motoru
3-3-2-1 Jmenovity vykon bg bg 0.55 45 kw zakaznik
3-3-2-2 Jmenovité napéti bg bg 342 528 \Y zakaznik
3-3-2-3 Jmenovita bg bg 45 65 Hz zakaznik
frekvence
3-3-2-4 Jmenovity proud bg bg 0.1 999 A zékaznik
3-3-2-5 Jmenovité otacky | bg bg 300 3600 1/min zakaznik
3-3-2-6 Jmenovité Cosphi | bg bg 0.1 0.99 zakaznik
3-3-2-7 Jmenovity 1%t 100 [100 |100 150 factory
3-3-4 Nastaveni
spusténi
3-3-4-1 Prodleva spusténi [ 0.1 0.1 0 60 s zakaznik
3-3-4-2 Vystupni frekvence |0 0 0 10 % zakaznik
spusténi
3-3-5 Teplota motoru
3-3-5-1 Tepelna ochrana 2 2 zakaznik |1 - bez ochrany
2 - ochrana
PTC
3-3-5-2 Mezni hodnota 83.5 |83.5 |0 100 % servis
ochrany motoru
3-3-6 Rampy
3-3-6-1 Rampa 0 3 3 0.5 600 s zékaznik
vysoka/zpét
3-3-6-2 Rozbé&hové rampa |3 3 0.5 600 s zakaznik
1
3-3-6-3 Brzdna rampa 1 3 3 0.5 600 s zakaznik
3-3-6-4 Rozbéhova rampa |3 10 0.5 600 s zakaznik
2
3-3-6-5 Brzdna rampa 2 3 10 0.5 600 s zakaznik
3-3-6-6 Spoustéci 50 50 0 100 % zakaznik
frekvence R1/2
3-3-6-7 Zastavovaci 50 50 0 100 % zékaznik
frekvence R1/2
3-3-7 Zbytkova
frekvence bypass
3-3-7-1 Nizka frekvence 0 0 0 3-3-7-2 | % zakaznik
bypass
3-3-7-2 Vlysoka frekvence |0 0 3-3-7-1 100 % zakaznik
bypass
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Nabidka EA |MP |Min. Max. Jednotka |Pfistup |Seznam s Nastaveni
nabidkami
34 Specialni
nastaveni Pp
3-4-1 Méreni Q/p
3-4-1-1 Méfeni Q 1 1 zakaznik |1 - odhad
2 - méfeni
3-4-1-2 Q, hodnota 100 % | O 0 0 9999 3-2-2-2 zakaznik
3-4-1-3 p, hodnota 100 % |0 0 0 9999 3-2-2-3 zakaznik
3-4-2 DFS
3-4-2-1 Viyrovnani Q 100 [100 |O 100 % zakaznik
3-4-2-2 Zvyseni 0 0 0 9999 3-2-2-1 zakaznik
pozadované
hodnoty
3-4-3 Sleep-Mode
3-4-3-1 Sleep-Mode 1 1 zakaznik |1 - blokovano
2 - aktivovano
3-4-3-2 Dif. opétovny 0 0 0 9999 3-2-2-1 zakaznik
rozbéh
3-4-3-3 Prodleva spusténi |1 1 0.1 60 s zakaznik
3-4-3-4 Frekv. mezni hodn. | 60 60 3-6-1-2 |3-6-1-3 | % zakaznik
3-4-3-5 Prodleva stop PD |10 10 0.1 60 s zakaznik
3-4-3-6 Identifikace Qmin | 60 60 45 360 s zakaznik
3-4-3-7 Dif. spoustéci 2 2 0 9999 3-2-2-1 zakaznik
impuls
3-4-3-8 Amplituda impulsu |2 2 0 9999 3-2-2-1 zékaznik
3-4-3-9 Doba impulsu 10 10 3 30 s zakaznik
3-5 Pozadovana
hodnota
3-5-1 Obecné nastaveni
3-5-1-1 Stupnovani 1 1 0.5 2 zakaznik
pozadované
hodnoty
3-5-1-2 Min. pozadovana 0 0 0 3-5-1-3 | 3-2-2-1 zakaznik
hodnota
3-5-1-3 Max. pozadovana |[100 [100 |[3-5-1-2 [9999 3-2-2-1 zakaznik
hodnota
3-5-14 Control Mode 2 2 factory 1 Vyp
2 Auto
3 ruéni
3-5-2 Rozsah nastaveni
poz. hodnoty
3-5-2-1 Rozsah nastaveni [0 0 3-5-1-2 |3-5-1-3 | 3-2-2-1 vSichni
poz. hodnoty
3-5-2-2 Nastaveni poz. 0.1 0.1 0 9999 3-2-2-1 zakaznik
hodnoty
3-5-3 Nastaveni vyp
frekv.
3-5-3-1 Nastaveni vyp. 100 |100 (O 100 % zakaznik
frekvence 1
3-5-3-2 Nastaveni vyp. 75 75 0 100 % zékaznik
frekvence 2
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Nabidka EA [(MP | Min. Max. Jednotka | Pristup |Seznams Nastaveni
nabidkami
3-5-3-3 Nastaveni vyp. 50 50 0 100 % zakaznik
frekvence 3
3-5-34 Nastaveni vyp. 0 0 0 100 % zakaznik
frekvence Hb
3-5-4 Zdroj poz. hodnoty
3-5-4-1 Zdroj pozadované |2 2 zaékaznik |1 - zadny
hodnoty 1 2 - analogovy
IN1
3 - analogovy
IN 2
4 - rozsah
nastaveni poz.
hodnoty
5 - remote poz.
hodnoty
6 - pozadovana
hodnota RS232
3-5-4-2 Zdroj pozadované |4 4 zékaznik |1 - zadny
hodnoty 2 2 - analogovy
IN1
3 - analogovy
IN 2
4 - rozsah
nastaveni poz.
hodnoty
5 - remote poz.
hodnoty
6 - pozadovana
hodnota RS232
3-5-4-3 Zdroj pozadované |5 5 zékaznik |1 - zadny
hodnoty 3 2 - analogovy
IN1
3 - analogovy
IN 2
4 - rozsah
nastaveni poz.
hodnoty
5 - remote poz.
hodnoty
6 - pozadovana
hodnota RS232
3-6 Mezni hodnoty a
vystrahy
3-6-1 Mezni hodnoty
motoru
3-6-1-1 Smér otaceni 1 1 zakaznik |1 - ve smyslu
mototu hodinovych
rucicek
2 - proti sméru
hodinovych
rucicek
3-6-1-2 Nizka frekvence 50 50 0 3-6-1-3 | % zakaznik
3-6-1-3 Vysoka frekvence |100 |100 |3-6-1-2 |100 % zakaznik
3-6-1-4 Mezni hodnota 75 75 50 100 % zakaznik
proudu Motbe
3-6-1-5 Mezni hodnota 30 30 0 100 % factory
proudu Genbe
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Nabidka EA [MP |Min. Max. Jednotka | Pristup [Seznams Nastaveni
nabidkami
3-6-2 Vystrahy motoru
3-6-2-1 Vystraha nizky 0 0 0 3-6-2-2 | % zakaznik
proud
3-6-2-2 Vystraha vysoky 100 (100 |3-6-2-1 100 % zékaznik
proud
3-6-2-3 Vystraha proud Zv |5 5 0 60 s zakaznik
3-6-2-4 Vystraha proud 1 1 zakaznik |1 - bez funkce
Fnk 2 - vystraha
3 - Stop&Trip
3-6-2-5 Vystraha nizka 0 0 0 3-6-26 | % zakaznik
frekvence A
3-6-2-6 Vystrana vysoka 100 [100 |3-6-2-5 |[100 % zakaznik
frekvence A
3-6-2-7 Vystraha vyst. 5 5 0 60 s zdkaznik
frekvence Zv
3-6-2-8 Vystraha vyst. 1 1 zakaznik |1 - bez funkce
frekv. Fnk 2 - vystraha
3 - Stop&Trip
3-6-3 Vystrana
analogovy IN
3-6-3-1 Analogovy IN dolni |0 0 3-8-2-7 |3-8-2-8 |3-8-2-6 zdkaznik
mezni hodnota
3-6-3-2 Analogovy IN 1 100 (100 |3-8-2-7 |[3-8-2-8 |[3-8-2-6 zékaznik
horni mezni
hodnota
3-6-3-3 Prodleva Al 1 5 5 0 60 s zakaznik
3-6-3-4 An IN 1 vystraha 1 1 zakaznik |1 - bez funkce
Fnk 2 - vystraha
3 - Stop&Trip
3-6-3-5 Analogovy IN 2 0 0 3-8-3-7 |3-8-3-8 |3-8-3-6 zakaznik
dolni mezni
hodnota
3-6-3-6 Analogovy IN 2 100 (100 |3-8-3-7 [3-8-3-8 [3-8-3-6 zakaznik
horni mezni
hodnota
3-6-3-7 Prodleva Al 2 5 5 0 60 S zakaznik
3-6-3-8 An IN 2 vystraha 1 1 zakaznik |1 - bez funkce
Fnk 2 - vystraha
3 - Stop&Trip
3-6-4 Vystraha - zatizeni
3-6-4-1 Pretizeni - stf. 60 60 0 3-6-4-2 | % zékaznik
frekv. nizka
3-6-4-2 Pretizeni - stf. 90 90 3-6-4-1 100 % zakaznik
frekv. vysoka
3-6-4-3 Profil pretizeni 1 1 zakaznik |1 - linearni
2 - kvadraticky
3 - kubicky
3-6-4-4 Prodleva pretizeni |5 5 0 30 s zakaznik
3-6-4-5 Funk b pretizeni 1 5 zakaznik |1 - bez funkce
2 - vystraha
3 - Stop&Trip
3-6-4-6 Nedost. zatéz - stf. | 30 30 0 3-6-4-7 | % zakaznik
frekv. nizka
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Nabidka EA |MP |Min. Max. Jednotka | Pfistup |Seznams Nastaveni
nabidkami
3-6-4-7 Nedost. zatéz - stf. |60 60 3-6-4-6 | 100 % zakaznik
frekv. vysoka
3-6-4-8 Profil 1 1 zakaznik |1 - linearni
nedostatec¢ného 2 - kvadraticky
zatizeni 3 - kubicky
3-6-4-9 Prodleva nedost. 10 10 0 30 S zakaznik
zatiZeni
3-6-4-10 Funk ned. zatizeni |1 2 zakaznik |1 - bez funkce
2 - vystraha
3 - Stop&Trip
3-6-5 Vystraha - poZ.
hodnota
3-6-5-1 Min. poZadovana 0 0 0 3-5-1-3 | 3-2-2-1 zakaznik
hodnota
3-6-5-2 Max. pozadovana |100 |[100 |[3-5-1-2 [100 3-2-2-1 zakaznik
hodnota
3-6-5-3 Vystraha - poZ. 5 5 0 60 s zékaznik
hodn. Zver
3-6-5-4 Vystraha - poz. 1 1 zakaznik |1 - bez funkce
hodn. Funk 2 - vystraha
3 - Stop&Trip
3-6-6 Vystraha -
feedback
3-6-6-1 Spodni mezni 0 0 0 3-6-6-2 | 3-2-2-1 zékaznik
hodnota Fdbk
3-6-6-2 Horni mezni 100 [100 [3-6-6-1 [9999 3-2-2-1 zakaznik
hodnota Fdbk
3-6-6-3 Vystraha - 5 5 0 60 s zakaznik
prodleva Fdbk
3-6-6-4 Vystraha - Funk 1 1 zékaznik |1 - bez funkce
Fdbk 2 - vystraha
3 - Stop&Trip
3-7 Digitalni IN/OUT
3-7-1 Digitalni IN 2-5
3-7-1-2 Funk Dig IN 2 7 3 zékaznik | Seznam |
3-7-1-3 Funk Dig IN 3 10 10 zakaznik | Seznam |
3-7-1-4 Funk Dig IN 4 9 9 zakaznik | Seznam |
3-7-1-5 Funk Dig IN 5 2 2 zakaznik | Seznam |
3-7-2 Digitalni OUT 1
3-7-2-1 Funk Dig OUT 1 31 31 zakaznik | Seznam Il
3-7-2-2 Prodleva On 1 1 0 360 s zakaznik
3-7-2-3 Prodleva Off 1 1 0 360 s zakaznik
3-7-3 Digitalni OUT 2
3-7-3-1 Funk Dig OUT 2 4 4 zakaznik | Seznam Il
3-7-3-2 Prodleva On 1 1 0 360 s zékaznik
3-7-3-3 Prodleva Off 1 1 0 360 S zakaznik
3-8 Analogové
IN/OUT
3-8-1 Analogovy rezim
10
3-8-1-1 Prodleva Live Ze 3 3 0.1 60 s zakaznik
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Nabidka EA |MP |Min. Max. Jednotka |Pfistup |Seznam s Nastaveni
nabidkami
3-8-1-2 Live Zero Funk 1 1 zékaznik |1 - bez funkce
2 - stop
3 - min rychlost
motoru
4 - max rychlost
motoru
5 - podrzet
vystup
6 - vystraha
7 - Stop&Trip
3-8-2 Analogovy IN 1
3-8-2-1 Nastaveni Al 1 2 2 zakaznik |1 - proud
2 - napéti
3-8-2-2 Al 1 - nizké napéti |0 0 0 3-8-2-3 |V zakaznik
3-8-2-3 Al 1 - vysoké 10 10 3-8-2-2 |10 \Y zakaznik
napéti
3-8-2-4 Al 1 - nizky proud |4 4 0 3-8-2-5 |mA zékaznik
3-8-2-5 Al 1 - vysoky 20 20 3-8-2-4 |20 mA zakaznik
proud
3-8-2-6 Jednotky Al 1 1 1 zakaznik | Seznam llI
3-8-2-7 AN IN 1 nizky 0 0 0 3-8-2-8 |3-8-2-6 zakaznik
3-8-2-8 AN IN 1 vysoky 100 |100 |[3-8-2-7 9999 3-8-2-6 zakaznik
3-8-2-9 Al 1 - filtr Zt 0.1 0.1 0.1 10 ] zakaznik
3-8-2-10 Rozsah Al 1 1 1 0.5 2 zékaznik
3-8-2-11 Al 1 Deskriptor 1 1 zakaznik |1 - proces
2 - tlak P1
3 - tlak P2
4-Q
5 - teplota
3-8-3 Analogovy IN 2
3-8-3-1 Nastaveni Al 2 1 2 zakaznik |1 - proud
2 - napéti
3-8-3-2 Al 2 - nizké napéti |0 0 0 3-8-3-3 |V zakaznik
3-8-3-3 Al 2 - vysoké 10 10 3-8-3-2 |10 \Y zakaznik
napéti
3-8-34 Al 2 - nizky proud |4 4 0 3-8-3-5 |mA zakaznik
3-8-3-5 Al 2 - vysoky 20 20 3-8-3-4 |20 mA zakaznik
proud
3-8-3-6 Jednotky Al 2 1 1 zakaznik | Seznam llI
3-8-3-7 AN IN 2 nizky 0 0 0 3-8-3-8 |3-8-3-6 zakaznik
3-8-3-8 AN IN 2 vysoky 100 |100 |[3-8-3-7 [9999 3-8-3-6 zakaznik
3-8-3-9 Al 2 -filtr Zt 0.1 0.1 0.1 10 s zékaznik
3-8-3-10 Rozsah Al 2 1 1 0.5 2 zakaznik
3-8-3-11 Al 2 Deskriptor 1 1 zakaznik |1 - proces
2 - tlak P1
3 - tlak P2
4-Q
5 - teplota
3-8-4 Analogovy OUT 1
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Nabidka

EA

MP

Min.

Max.

Jednotka

Pristup

Seznam s
nabidkami

Nastaveni

3-8-4-1

Zdroj AO 1

zakaznik

1 - zadny

2 - pozadovana
hodnota

3 - feedback
4 - jmenovity
vykon

5 - napéti
motoru

6 - proud
motoru

7 - rychlost
motoru

8 - vystupni
frekvence

9 - napéti
meziobvodu

3-8-4-2

Zdroj AO 2

zakaznik

1 - zadny

2 - pozadovana
hodnota

3 - feedback
4 - jmenovity
vykon

5 - napéti
motoru

6 - proud
motoru

7 - rychlost
motoru

8 - vystupni
frekvence

9 - napéti
meziobvodu

3-8-4-3

Zdroj AO 3

zakaznik

1 - Zadny

2 - pozadovana
hodnota

3 - feedback
4 - jmenovity
vykon

5 - napéti
motoru

6 - proud
motoru

7 - rychlost
motoru

8 - vystupni
frekvence

9 - napéti
meziobvodu
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Nabidka EA [MP |Min. Max. Jednotka | Pristup [Seznams Nastaveni
nabidkami
3-8-4-4 Zdroj AO 4 1 1 zakaznik |1 - zadny
2 - pozadovana
hodnota
3 - feedback
4 - jmenovity
vykon
5 - napéti
motoru
6 - proud
motoru
7 - rychlost
motoru
8 - vystupni
frekvence
9 - napéti
meziobvodu
3-8-4-5 AO - nizké napéti |0 0 0 10 \% zakaznik
3-8-4-6 AO - vysoké napéti | 10 10 0.01 10 \Y, zékaznik
3-8-4-7 AO - asova 05 |05 |0.01 1 s zakaznik
konstanta
39 Regulator Pl
3-9-1 Proces regulatoru
PI
3-9-1-1 Rezim PI 1 2 zakaznik |1 - blokovano
2 - aktivovano
3-9-1-2 Zesileni PI P 1 1 0 10 zdkaznik
3-9-1-3 Integralni podil Pl |1 1 0 60 s zakaznik
3-9-14 Smér plsobeni 0 0 zakaznik
PI-R
3-9-1-5 Typ procesu Pl 1 1 zakaznik | 1 — konstantni
tlak
2 — proménny
tlak
3 — konst.
pritok
4 —jina
pozadovana
hodnota
3-9-1-6 PI Auto 1 0 zakaznik
3-9-2 Zdroj Feedbk
3-9-2-1 Zdroj Feedbk 1 1 zakaznik
3-10 Komunikace
3-10-1 Obecna nastaveni
3-10-1-1 Mezni kontrolni 4 4 2 10 S zakaznik
hodnota - ¢as
3-10-1-2 Mezni kontrolni 1 1 servis
hodnota - vystraha
3-10-1-3 Aux-main Grd Tm | 0.5 0.5 0.02 10 s zdkaznik
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Nabidka EA |MP |Min. Max. Jednotka | Pfistup |Seznams Nastaveni
nabidkami
3-11 Rozsifena
nastaveni
3-11-1 Frekvence cyklu
3-11-1-1 Frekvence cyklu bg bg servis Seznam V
3-11-1-2 PWM random 6 6 servis Seznam IV
3-11-2 Trip
3-11-2-1 Trip Reset Mode 2 2 zékaznik |1 - ruéni reset
2-10s,60s,
5m
3 - trvaly rstt
@ 5m
4-10s, 60 s,
5m, 1
5 - trvaly rst
@ 15m
3-11-3 Reg. omezeni
proudu
3-11-3-1 Proporcionalni 10 10 0 100 factory
podil
3-11-3-2 Integralni podil 2 2 0 100 factory
3-11-4 Max. vyst. hodnoty
3-11-4-1 Max vyst. 50 50 25 70 Hz zékaznik
frekvence
3-11-4-2 Max vystupni 0 0 0 500 A zékaznik
proud
3-11-5 Nastaveni PDrive
3-11-5-1 Velikost PDrive 3 3 1 16 zakaznik
3-11-5-2 Offset DC-Link 350 |350 [200 365 \Y factory
312 Adv Pump Ctrl
3-12-1 Méfeni Q
3-12-1-1 Méfeni Q 1 1 zakaznik |1 - méfeni
2 - vypocet P-Q
3-12-2 Mezni hodnota
Qmin
3-12-2-1 Nagitani profilu 1 1 zakaznik |1 -Vyp
2 - Start
3-12-2-2 P % @ 30% fmax |0 0 0 110 kW zakaznik
3-12-2-3 P % @ 40% fmax |0 0 0 110 kW zakaznik
3-12-2-4 P % @ 50% fmax |0 0 0 110 kw zékaznik
3-12-2-5 P % @ 60% fmax |0 0 0 110 kW zakaznik
3-12-2-6 P% @ 70% fmax |0 0 0 110 kW zakaznik
3-12-2-7 P % @ 80% fmax |0 0 0 110 kw zékaznik
3-12-2-8 P % @ 90% fmax |0 0 0 110 kW zakaznik
3-12-2-9 P % @ 100% fmax |0 0 0 110 kW zakaznik
3-12-2-10 | Doba nacitani 30 30 30 500 s zakaznik
3-12-2-11 Chyba méfeni - 5 5 2 20 % zakaznik
nacitani
3-12-3 Kfivky Q/P/H
3-12-3-1 Jmenovité otacky |0 0 0 9999 1/min zakaznik
Cerpadla
3-12-3-2 Rho 1000 (1000 |0 9999 kg/m3 zakaznik
3-12-3-3 Pocet stuprid 1 1 0 100 zékaznik
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Nabidka EA [MP |Min. Max. Jednotka | Pristup [Seznams Nastaveni
nabidkami
3-12-3-4 Qopt 0 0 0 9999 m3/h zakaznik
3-12-3-5 Qmin 0 0 0 9999 m3/h zakaznik
3-12-3-6 Qmax 0 0 0 9999 m3/h zakaznik
3-12-3-7 Qo0 0 0 0 9999 m3/h zakaznik
3-12-3-8 Q.1 0 0 0 9999 m3/h zakaznik
3-12-3-9 Q.2 0 0 0 9999 m3/h zakaznik
3-12-3-10 | Q_3 0 0 0 9999 m3/h zakaznik
3-12-3-11 Q_4 0 0 0 9999 m3/h zakaznik
3-12-3-12 [Q_ 5 0 0 0 9999 m3/h zakaznik
3-12-3-13 | Q_6 0 0 0 9999 m3/h zakaznik
3-12-3-14 |H_O 0 0 0 9999 m zakaznik
3-12-3-15 | H_1 0 0 0 9999 m zékaznik
3-12-3-16  |H_2 0 0 0 9999 m zakaznik
3-12-3-17 |H_3 0 0 0 9999 m zakaznik
3-12-3-18 |H_4 0 0 0 9999 m zékaznik
3-12-3-19 |H_5 0 0 0 9999 m zakaznik
3-12-3-20 |H_6 0 0 0 9999 m zakaznik
3-12-3-21 |P_O 0 0 0 999 kW zakaznik
3-12-3-22 |P_1 0 0 0 999 kW zakaznik
3-12-3-23 |P_2 0 0 0 999 kw zékaznik
3-12-3-24 |P_3 0 0 0 999 kW zakaznik
3-12-3-25 |P_4 0 0 0 999 kW zakaznik
3-12-3-26 |P_5 0 0 0 999 kw zékaznik
3-12-3-27 |P_6 0 0 0 999 kW zakaznik
3-12-4 Ochrana Cerpadla
3-12-4-1 Mezni hodnotaQ |100 [100 (O 150 % zakaznik
pretizeni
3-12-4-2 Q Hi Timeout Tm 20 20 0 120 S zdkaznik
3-12-4-3 Q Hi Timeout Fn 1 1 zakaznik |1 - bez funkce
2 - vystraha
3 - Stop&Trip
3-12-4-4 Mezni hodnota Q- |100 [100 (O 150 % zakaznik
Castecné zatizeni
3-12-4-5 Q Lo Timeout Time |20 20 0 120 s zdkaznik
3-12-4-6 Q Lo Timeout Fn 1 1 zakaznik |1 - bez funkce
2 - vystraha
3 - Stop&Trip
3-12-4-7 Hyd Blk Factor 85 85 0 100 % zakaznik
3-12-4-8 LR-BIk Timeout 10 10 0 1000 s zakaznik
3-12-4-9 Faktor chodu 70 70 0 100 % zakaznik
nasucho
3-12-4-10 | Timeout - chod 5 5 0 1000 s zakaznik
nasucho
3-12-4-11 Chod naprazdno 2 2 zakaznik |1 - blokovano
2 - aktivovano
3-12-5 Konfigurace vice
Cerpadel
3-12-5-1 Max pocet 1 1 1 6 zakaznik
bézicich cerpadel
3-12-5-2 Pocet Cerpadel 0 0 0 6 factory
Standby
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Nabidka EA [(MP | Min. Max. Jednotka | Pristup |Seznams Nastaveni
nabidkami

3-12-5-3 Prodleva spusténi |10 10 3 500 s zakaznik

3-12-5-4 Prodleva vypnuti 20 20 10 500 s zakaznik

3-12-5-5 Aktivni vyména 2 2 zakaznik |1 - blokovano
Cerpadla 2 - aktivovano

313 Modul LON

3-14 Modul Profibus

4 Informace

41 PDrive Info

4-1-1 PDrive ID

4-1-1-1 Device Ser No 0 0 vSichni

4-1-1-2 Verze SW 0 0 vSichni

4-1-1-3 Device Type 0 0 vsichni

4-1-1-4 Dev Type Code 0 0 0 0 vsichni

4-1-1-5 Bin File Vers 0 0 0 0 servis

4-1-1-6 Volné prog. jazyk 1 |0 0 zakaznik

4-1-1-7 Volné prog. jazyk 2 | 0 0 zakaznik

4-1-1-8 Bin File Chksum 0 0 0 65535 servis

4-1-1-9 Bin File Length 0 0 0 65535 servis

4-2 Ovladaci pole

4-2-1 Panel Ident

4-2-1-1 Device Ser No 0 0 vSichni

4-2-1-2 Verze SW 0 0 vSichni

4-2-1-3 Device Type 0 0 vsichni

4-2-1-4 Dev Type Code 0 0 0 0 vsichni

4-2-1-5 Bin File Vers 0 0 0 0 servis

4-2-1-6 Volné prog. jazyk 1 |0 0 servis

4-2-1-7 Volné prog. jazyk 2 | 0 0 servis

4-2-1-8 Bin File Chksum 0 0 0 65535 servis

4-2-1-9 Bin File Length 0 0 0 65535 servis

Tabulka 106: Seznam parametr(i
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13.2 Seznamy

Seznam | Popis

1-74dné Zadna funkce

2 - resetovat Reset po alarmu; POZOR, mUze dojit ke spusténi

3 - start zafizeni Spusténi zafizeni pro systém s nékolika ¢erpadly

4 - start Spusténi ¢erpadla v automatickém rezimu

5 - vybér rampy Vybér rampy 1 nebo 2

6 - zadné Zadna funkce

7 - pfedv. OutF bit 0 Bit O k digitalnimu vybé&ru pevnych otaek

8 - pfedv. OutF bit 1 Bit 1 k digitalnimu vybéru pevnych otacek

9 - pfedv. pozadovana Zvyseni pozadované hodnoty pomoci digitalnich impulst

hodnota +

10 - pfedv. pozadovana Snizeni poZadované hodnoty pomoci digitalnich impulst

hodnota -

11 - 24dné Zadna funkce

12 - pfedv. AOUT bit 0 Bit 0 k vybéru velikosti vystupu na analogovém vystupu

13 - predv. AOUT bit 1 Bit 1 k vybéru velikosti vystupu na analogovém vystupu

Seznam Il Seznam Il Seznam IV Seznam V
1 - zadny 1-% 27-md/s 1 Vyp 1-1,0 kHz

2 - PDrive pfipraven 2- 28-m3/min 2-2.5% 2-1,5 kHz

3 - pfipraven / zadné W 3-Hz 29-m3/h 3-5% 3-2,0 kHz

4 - provoz 4-kW 30-GPM 4-7.5% 4-2,5 kHz

5 - provoz / zadné W 5-kWh 31-galls 5-10% 5-3,0 kHz

6 - pozadovana hodnota / | 6 - hex 32 - gal/min 6-12.5% 6-3,5 kHz
zadna vystraha

7 - alarm 7-mA 33 -galh 7-15% 7-4,0kHz
8 - alarm nebo vystraha 8-A 34 -Ib/s 8-17.5% 8-4,5kHz
9 - omezeni proudu 9-V 35 - Ib/min 9-20% 9-5,0 kHz
10 - rozsah proudu 10-s 36 - Ib/h 10-22.5% 10-5,5kHz
11 - pfili§ vysoky proud 11-h 37 - CFM 11-25% 11 -6,0 kHz
12 - pfilis§ nizky proud 12-°C 38 - ft3/s 12-6,5 kHz
13 - rozsah frekvence 13-K 39 - ft3/min 13-7,0kHz
14 - piili§ vysoka 14 - 1/min 40 - ft3h 14 -7,5kHz
frekvence

15 - pfili§ nizka frekvence [15-m 41 - mbar 15-8,0 kHz
16 - rozsah vykonu 16 - ft 42 - bar

17 - PFili§ vysoky vykon 17 - HP 43 - Pa

18 - P¥ili§ nizky vykon 18 - W/m? 44 - kPa

19 - rozsah An IN1 19 -m/s 45-m Ws

20 - An IN1 pfili§ vysoky | 20 - ft/s 46 - m Hg

21 - An IN1 pfili§ nizky 21-1/s 47 -in Hg

22 - rozsah An IN2 22 - l/min 48 - ft Hg

23 - An IN2 pfili§ vysoky |23 - 1/h 49 - psi

24 - An IN2 pfili§ nizky 24 - kgls 50 - Ib/in

25 - vystraha teplota 25 - kg/min 51 - kg/m?3

26 - pfipraveno /vystraha | 26 - kg/h 52-W

vys. teplota

27 - pfipraveno /vystraha

vys line

28 - pfipraveno / U-pfipr

OK

29 - Zadny alarm

30 - Drive MAN Mode

31 - Drive AUTO Mode

32 - poz. hodnota OK
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33 - skut. hodnota OK

34 - Sleep, Stand-By")

35 - AN>maxP, AUS<min

1) Vybér neaktivni
Tabulka 107: Seznamy
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Obrazek 44: Priklad pfipojeni v provozu s nékolika ¢erpadly: PumpDrive 4 Slave
Mustek 1-2 na svorkovnici P4 pouze v pfipadé, Ze je slave bez HMI — CAN
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13.4 Listy s technickymi udaji

13.4.1

Technical specifications

Datovy list vystupniho filtru typ FN 510

= Reduction of drive output voltage dv/dt

= Restriction of overvoltages on motor
cables

= Reduction of motor temperature

= Increase of motor service life

= Improvement of system rellabllity

Output filters
FN 510

| IISCHAFFNEer

energy efficlency and rellabllity

Deslgn protected by International patent

ROHS
2002REC

Typlcal block schematlc

Mominal operating voltage:

3 500/288VAC

Maotor frequency:

0 to 400HZ (4 to 244)

0 to 200HZ (33 to 464)

Switching frequency

2 to 16kHz

Rated currents

4 to 68 @ BO°C

Motor cable [ength:

B0m max, @ 16kHz

Voltage drop: <10V @ 50HzZ
Typical dv/dt reduction: Factor 8 to 12
Typical reduction of ovenvoltages: <1000V

High potential test voltage:

F—>E 25000DC for 2 sec

P == P 1100VDC for 2 sec

Protection category

P20

Overload capahility:

1. rated current for 1 minute, every 15 minutes

Temperature range (operation and storage):

-25°C to +70°C (25/070/27)

Flammability corresponding to:

UL 9402 or better

Design corresponding to

UL 1283, C5A 222 Mo 8 1984, [EC/EN 40939

MTBF @ 50°C/400% (MIl-HE-217F):

>100,000 hours

Features and benefits

m Efficient reduction of high output voltage
dv/dt from IGBT motor drives (as per DIN
VDE 0530).

Restriction of overvoltages caused by line

reflections on motor cables (as per DIN
VDE 0530).

Protection of motor coil insulation from

premature aging and destruction.

Significant increase of service life of

electric motors.

High reliability and production up time for

mission critical applications.

m Less interference propagation towards
neighboring equipment or lines.

= Cutput filter with low impedance, ideal for
processes requiring exceptional precizion
and reproducibility of movements.

m [P20 housing and touch-safe terminal
blocks contribute to overall equipment
safety.

s Temperature monitoring and internal fan
cooling protect the filter from thermal

overload.

Typlcal applications

= Servo drives

m Close loop vector drives

= Motor drive applications with short to
medium motor cable length

» Machinery comprising servo or torque
motors

s Robots

e Pick and place machines

m Applications where sine wave filters are

not applicable
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= Components > FN 510

Fliter selectlon table

Filter Rated current Typical motor Typical Input/Output Weight
@ 5000 power rating* power loss** connections

[A] [kw] 0| E@ kgl
FM 510-4-29 4 1.5 0 -29 2.1
FM 510-5-29 3 37 a0 -29 2.1
FM 510-12-29 12 55 a0 -29 4
FI 510-15-29 1é 75 0 -29 4.3
FM 510-24-33 24 11 o0 -33 77
FM 510-33-33 33 15 110 -33 10
FM 510-50-34 50 22 130 -34 21
FM 510-£4-34 & 30 150 -34 22

* General purpose four-pole (1530n ming AC induction motor rated 400W/S0Hz.
** Powiar loss at 18kHz switching fraquency’ 80m motor cable length. Exact value depends upon the motor cable twpe ard length, switching fraquency and further stray pararetars within the sysham,

Typlcal measurement results
dv/dtwithout FN 510

dv/dt with FN 510

Overvoltages without FN 510

Overvoltages with FN 510

My My Mv mu
1000 1000 1000 1000
1
00 A, s00 ¥
’ i i N 0
¢ [ N 1 i t
0 [ 5 a
.5 /D] [2 p/Div] | [6 Ha/Div] I5 psfDiv]
(Tt = 11RVDS (€l Uthppyge = ABOVS Qver-shoot 106% Qver-shont 72%

chvidt reduction: maximurm cidt at the motor tarminals, measured with the motor drive oparating at 1dkHz awitching fraquency, Smof shielded cable, motor with 10084 load,
Criaryoltage limitation: maximum ovenoltages at the motor termirals, measured with the motor drive operating at 1dkHz switching frequency 80m of shiglded cable, motor dling.

Typlcal application range at different operating conditions

The power loss in the filter depends mainly
on the switching frequency (fs) of the motor
drive and the length of the motor cable.

FN 510 have been designed for an ambient

FN 510 are designed for:

Possible application, e.g.:

Temperature monltoring functlon
The temperature monitoring device opens
a potential free contact in the case of filter

overtemperature (>120°C). The maximum

136

temperature of 50°C. Other conditions can,
howewver, occur in practice. In such cases,

care must be taken to limit the maximum

Tamb. Max. fs Max. cable
50°C 10kHz 80m
50°C 16kHz 50m
40°C 16kHz 80m

switching capability iz 5A/240V. The switch
can be used, for example, in the input of a

CNC controller or as the trip of a circuit

cable length and/or the switching frequency
of the motor drive, depending on the real

ambient temperature conditions.

breaker in order to interrupt the mains

power supply.



= Components > EN 510

Mechanical data
410 164 Lypes 210 GEA YPES
- _
| "
%
3 3
3 E c
B N
1
| | Wl K -
]
F z’ F
Ll ]
Dimensions
448 BA 124 164 24A 33A 508 H6A
A 220 230 260 260 350 350 470 470
B 55 &5 B5 B5 110 110 o 140
C 140 140 160 140 190 190 35 235
D 180 180 220 220 310 310 420 420
E 200 200 240 240 330 F30 440 440
F 40 A0 &) &) 70 70 100 100
G 5.3 5.3 6.5 6.5 6.5 6.5 83 8.3
H 15 1.5 1.5 1.5 2 2 5 5
I 10.9 10.% 10.% 109 25 25 37 37
1 [T W W W4 hbés My [ Mz
K 10 10 125 125 20 20 20 20
L 56 5 65 65 20 20 125 125
Al dimersions inmm; 1inch = 25 4mm
Telbrancas according 150 2743.m /EN 22748-m
Filter input/output connector cross sections
29 -33 -34
Solid wire AMmE 16mme A5mm:
Flex wire Amm? 10mm# 25mm?
AWG type wire AWG 10 AWG & AWG 2
Recommended torgue o6 - 0 BNM 15 -1 &Mm 4.0 -4 5HNm
Pleass visit www schaffner com to find more details on Blker connectons
For additional information please ask for FW 510 installation instructions and the Schaffner application note , Output Filters for Use with
Frequency Inverters in Motor Drive Applications®,
Your local partner: To fnd your local partner within Schafiner’s global network, please go to waww schaffner.com May 2008
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13.4.2

Datovy list vystupniho filtru typ RWK 305

Load reactors
RWK 305

Technical specifications

Three-phase dv/dt reactor for
efficient motor protection

| IIISCHAFFNEer

energy efflclency and rellabllity

= Reduction of drive output voltage dv/dt Approvals
s Reduction of motor temperature

Increase of motor service life T
» . ROHS
= Compact and economic open frame 20025955

design
Standard catalog reactors up to 1100A
= UL rated materials used

Typical electrical schematic

Maxirmum continuous operating voltags:

3 B00/28EVAC

Mator frequency: S0HZ max LA L} Sl
Switching frequency 2 to 16kHz
Rated currents. 4 to 1100A @ 40°C vie _— ov
Motor cable length: 30m max. @ 16kHz (derating curve next page)
W1 = w2
Impedance (uk) 0.8% @ 400VAC, 50Hz & rated current & — &
Typical dv/dt reduction: = factor 5
! : PE D—_|

High potential test voltage: P —= E 3000VAC for 3 sec

F—> P 3000VAC for 3 sec Drive Mator

Protection categony

IPO0 (KL types according to VBG 4)

Overload capability:

2x rated current at switch on for 30 seconds

1.5 rated current for 1 minute, once per hour

Temperature range (operation and storage).

-25°C to +100°C (25/100/21)

Insulation class:

TA0/E (130°C) —= RV 305 <1104

TA0/F (155°C) —= RWK 305 = 1104

Flammahility corresponding to

UL 9402 or better

Design corresponding to

EN £1558-2-20 (WVDE 0570-2-20)

WMTBF @ 40°C/400V (Mil-HB-217F):

200,000 hours

Features and benefits
m Efficient reduction of high output voltage
dv/dt from IGBT motor drives.

Protection of motor coil insulation from
premature aging and destruction.
m Significantly increased servie life of

electric motors.

High reliablility and secured production

up time for mizssion critical applications.
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m Reduced converter pulze load.

m Less interference propagation towards
neighboring equipment of lines.

m , Output filter” with low impedance, ideal
for processes requiring exceptional pre-
cision and reproducibility of movements.

® VYacuum impregnation for reduced

humming noise and high durability.

Typical applications

Servo drives

Close loop wector drives

Motor drive applications with short motor
cables

Machinery comprizsing servo or torque
motors

Robots

Pick and place machines



= COMpOonents - RWK 305

Reactor selection table
Reactor Rated current  Typical motor Mominal Typical Lt/ Ot Welght
@40°Cc  power rating* inductance power loss** connections  Total cu. Al
)] [kwv] ImHI [w] E E_ j. [kg] [kgl kgl
RWE 305-4-KL F] 15 147 22 KL 12 0,14
HWE 305-7 8-KL 78 3 0754 25 KL 1.2 0.28
FWK 305-10-KL 10 4 0588 30 KL 18 0.22
WK 305-14-KL 14 55 042 3 KL 22 0.35
FWK 305-17-KL 17 75 0346 38 KL 2.5 0.5
WK 305-24-KL 24 11 0245 45 KL 25 0.5
RWEK 305-32-KL 32 15 0184 55 KL ay 0,56
WK 305-45-KL 45 22 0.131 & KL 6.1 0.7
RWEK 305-60-KL &0 30 0.098 65 KL 61 13
WK 305-72-KL 72 a7 0.082 70 KL 6.1 1.6
RWE 305-90-KL 0 45 0.0465 75 KL 74 24
WK 305-110-KL 110 55 0.053 0 KL g2 24
RWEK 205-124-K5 124 55 0.047 110 KS B2 24
HWE 305-143-K5 143 75 0.041 115 kS 10.7 27
RWEK 305-156-K5 156 75 0.038 120 KS 10.7 2.8%
HWE 305-170-K5 170 90 0.035 130 kS 10.7 as
RWK 305-182-KS 182 P 0.032 140 KS 16 28
HWE 305-230-K5 230 132 0026 180 kS 22 a5
RWEK 305-ZB0-KS 280 160 0.021 220 KS 9 28
HWE 305-330-K5 330 160 0018 240 kS 32 a5
RWK 305-400-5 400 200 0015 F30 5 34 38 2
HWE 305-500-5 500 250 0.012 0 5 35 54 33
RWEK 305-600-5 L1 355 0,01 FED 5 37 54 33
HWE 305-580-5 L300 400 0.009 410 5 38 f2 35
RWK 305-790-5 790 450 0007 5910 5 43 0.5 35
HWE 305-910-5 910 500 00046 FA0 5 49 12 3
RWK 305-1100-5 1104 isly] 0.005 T 5 il 12 3.5

* General punpoes hour-pole (15000 min) AC induction motor rated 4000 S0HE

nn Exsct valud depands upon th mater cable b snd langth, switthing frequincy, meter Fequincy and further Stray paramabsns within e systim

Reactor derating

The maximum admissible motor cable kength depends mainty on the switching frequency and the drive output voltage. The applicable valse for a

gven application can be found m the derating curve below,

31T

Buwishing feguarcy
9 .
i

/

RN N
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= COMpOonents - RWK 305

Mechanical data
4 to G0A types 7210 1104 types
&
ra
s Iy o o
o -
F
o @
:
| D |
A
124 1o 3300 types 400 to 1100A types
| @ - %—n | Mﬁr
IS ol . a
I a d g = = w
I I
I
l — [aE] (o r]
& @
L o e
I
- A - LI
Dimensions
A B C D E F G
410 7.3A 100 57 120 56 3 ABXE 1. 5mme
104 100 45 120 56 43 4B8XE 2 5mim?
144 125 70 140 100 45 58 2 5mim?
174 125 80 140 100 55 5X8 2.5mm?
24a 125 20 140 100 55 58 amm:
324 155 95 195 130 56 BX12 10mm?
45 and 404 155 110 195 130 70 Fx12 THnm=
72a 155 110 205 130 70 BX12 16mm?
04 190 100 240 130 57 B 12 3smm?
1104 190 110 240 130 a7 Bx12 35mm?
1244 190 150 170 130 &7 B 12 o8
1434 190 160 170 130 77 Bx1z? [
156 and 1704 190 160 170 130 7 B 12 @10
1824 10 160 185 175 95 BX12 @10
2304 240 220 220 190 119 11%15 012
2BOA 240 235 220 190 133 11 x15 @12
3304 240 240 220 190 135 11%15 012
400 and 5004 240 220 325 190 119 11 %15 @11
600 and 6804 240 230 325 190 128 11%15 a11
7904 300 218 355 240 134 11 x15 @11
104 300 278 355 240 148 11%15 a11
11004 3460 250 380 30 144 11 %15 @11
Al i o i mim, 1 inch = 26 amm
Tolerancas according | 150 2758 JEN 227488
Your local partner: To fnd your local partner within Schafiner’s global network, please go to waww schaffner.com April 2007
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13.4.3 Datovy list vystupniho filtru typ FOVT

g

GENERAL SPECIFICATIONS FILTRO SUPRESOR dvidT / dvidT Output Filter
Tensizn maxinma de trabajo ¥ Masimum oparading volfage: Filtro trifésios para salida variador,

BE0VETS Qufout T phage e for imvertar,

Frecuencia ! Cwerafing fequency: BO-60HE Minirmiza los AT del Tnversor,

Rigidez diglectrica & Hipof fasf volfyle Minimizes Frequency inveHar dVidT Values.
LI -= PE: 3000hide 25 Para la Wtilizacidn de grandes tiradas de cables.
L-= M 22amde 23, Fordong mefor cablas.

Categoria climatica | Appifcalion ofass; Aumento de la vica atil del motor,

HPF Ace, TO DIM 4004 0 28200 +322C095% BH, 20d Increasas mofor ifa.

Autoextirguibilidad | Hammabiify class: LIL B W2 Feduccidn del calentamients del metor
Frecuencia de conmutacizn del [ rversor s Rediuces moedorealiing

Iverfar Swifching Frequency: 4-16kHZ
Maxima lo ngitud de cable F Mday, Len g of medor catve, 50m,

;I Fl:l..I: COMMECTION
dTEE
FOWT-O03E & Amp 0,2 mH 4,7 nF 100 nF drnm 1800
FOVT-OMSR 15 Amp 0,2 mH 4.7 nF 100 nF drnrn 2200
FoWT-025E 25 Amp 0.2 mH 47 nF 00 nF &rnrn 4800
FoWT-03%E 36 Amp 0,2 mH 4.7 nF 190 nF 10rmm 5600
- v v v
E - 1006 1080
LR}
% T ™ ™ -
ik ‘x
0] ] )
A el e a i i e o
7] —
=0 ok . / i
2 4 8 B W 17 m a LU 2 Y FET 0 T 2 1 4 pu
WITHGAT PONT FLTER dvT WITH FEAT FILTER d¥rdT
L1 EMC L1 u
Lz INVERTER Lr INVERTER ¥
F] FILTER Ly w
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FILTRZ SUPRES OR d%idT

Las rapidas conmutacioneas generad as por los |GET de los variadores d e frecuencia, generan flancos d e tensidn
muy elevados (por encima de 4000%fps), que en los bobinados del motor pueden induso aumentar, acortand o
su wida Gtil v limitande al misme tigmpe la lengitud maxima de <akle que poedemeos utilizar
La utilizacidn de un Filtro dwidT PREFILTER, garantiza que la tensidn méxima de pico estara por debajo de los

1000Y, con un dyd T inferora 500 %Wiys.
Esta supresidn de los picos detensidn, redudra la perturbacién EMI del variader, aumentara la vida 0til, asi como
su rendimiento.

Fast switching ganerated by inverter IGE Ts causes high voltage ramps (graater than 40000V us), that may be even
Figher in the moforwindings. The fast swilching can also shorfen the moforlife and limif maximum cable lengths,
By wsing # PREFILTER deT fiffer, you can guarantes hat the maximum peak valtage wil be wnder TOMN, with
g dWidT value lass than 500 Wis.

This volfage peak supprasgon will afso reduce EMI imferfarence from tha invarfar will increase ifs ife and improve
ifs parformance.

— I\ f

FE % 2 |

Al

A B g
%

A .‘ —on
PARA FOVT-0000
FOR FOMT- 68
A B c D E F G
F O T-008H 49 &5 85 104 &1 a5 5,3 W&
F O T-01 58 140 85 100 1245 B4 115 5,3 W&
FOWT-025H 231 7 119 151 114 134 8.3 MG
F O T-026H 240 &1 1449 200 225 10 6,5 W&

A PHASE
INVERTERS




13.4.4

Electronic

Datovy list SP 08.06 pro snimaé rozdilu tlakii typ 890.09.2190 Pressure Measurement

Differential Pressure Transmitters
Model 890.09.2190

WikA Data Shest PE 81.78

Applications

B Suitable for all gasecus and liquid media that will not
obstruct the pressure system

B Differential pressure measurements between flow and
return in heating systems

B Technical building equipment, filter plants,
drinking and service water treatment

B Monitering and control of pumps in pressure boosting
and fire extinguishing plants

Special Features

B Compact size

m 2. 5-fold overpressure safety

B Very good price / performance ratio
B Robust design

Differential pressure transmitter Model 890,09, 2190 with
optional platic hose

Dimensions in mm

Be 3

Description o 55 & ® %
The differential pressure transmitter has a ceramic differen- J-F C}n‘_ = ] Q}
tial pressure sensor with thick film technology, which works T 1 - T

according to the principle of a Wheatstone bridge.

The differential pressure deflects the ceramic diaphragm,

thereby changing the strain gauge signal, which is amplified i
to a standard current output signal by the integrated

electronics.

The sensor is mounted between the two case halves and

sealed by o-rings. The sensor is electrically connected by

means of a 3-wire cable which is led to the room for service
connections through an insulating plastic tube.

13
S5
4.5

The differential pressure transmitter has 2 lugs for
mounting.

WikA Data Shest PE 8§1.78 - 11,2007 Page 1of 2

|WIKA!I

:l Part of your business
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Specifications Meodel 820,09.2190

Differential pressure range | bar 1 0..1,0.20.40. 6a0d0.. 10
Working pressure (stat  max. | bar | 21
Overload value i '
aither side max. bar 2.5 x full scale valus, 21 bar maximm
Pressura connaections | axposed to medium i 2 x 7186 UNF male, Cu alloy
Accassonas axposed to medium | 2 capillary extensions, Cu alloy, @3 x 0.75,
| Length 750 mm, winding diameter 66 mm, with 7/18 UNF union nuts
exposad to medium | 2 procass gauge adapters A 378 x 7/16 UNF Cu alloy
Pressure meadia chamber | &xpased o medium ' Zinc diecasting, black painted
Sensor elemant | exposed to medium | Ceramics Al-C-
Sealings | axposed to medium | FPM/FKM
Power supply Us ooV 18 < Ue = 30 (24 V namiral voltage)
Output signal | | 4 .20 mA, 3-wire system
permissible max. load A, | Aas 500 Ohm
Current consumption | mA | max. 32 {typical)
at current limitation | ma | max. 36 (an over pressure)
Accuracy | |
lirearity % of span =1
hysteresis | % of span | =1
Temperature coafficient % of span /10K 0.2
Zero point offset | mA | =01
Ambient temperature " | =10 ., =50
Medium temperature | e |10 - 80
_Storage temperature < | -10.. =50
Wiring Gonnaction cable (0.34 mm<) with 2.5 m length, square-cit at the end
T | Optional: ® other langths
e | i ® cable end with cable stesvers
rEs | B cable with platic hose and turnable cable gland at cabie end
T s bl 0 ot | |
3 . Bewwn FOR A |
Wiring protection | | short-circult-proof, atter eliminating the fault the operatibllity is recovered
Ingress protection IP 55 per EN 60 529/ [EC 529
Weight | kg | Approx 0.3
Accesaories: Accessories:
Caplliary Fixing _L
extension bracket
a .

Ordering information

Katerial
stainkess slasl] L3017
1.5 thick

Model / Measuring range / Cable length 7 Accessories

Mesdifications may take place and muianals specibad muy be replacsd by others withcat pnor nokce
Specifcations and dimsnzions given i tTes lsaflet recesant the state of snginesing at i tims of printing
Page 2 of 2 WIKA Data Sheet PE&1.78 « 11/2007
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WIKA Alexander Wiegand GmbH & Co. KG
Alexander-Wiegand-Strafia 30
63911 Klingenberg/Garmany

Phone  (+49) 83 72132-0
Fax [+49) B3 T2M132-4086
E-Mall Info@wika. de
wyrwowika.de
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13.4.5

Electronic
Pressure Measurement

Datovy list PE 81.41 pro tlakovy méfici prevodnik typ OC-1
OEM Pressure transmitter with ceramic thick film technology

Model OC-1

Applications

B Facility management
B Process enginesring
B Mechanical enginearing

Special Features

B Pressure ranges from 0 ... 2 bar up to 0 .., 100 bar
B Vary good price £ performance ratio

8 Compact size

B Excellent long-tenm stability

Description

Various application possibilities

Dua to the combination of tha integrated cormasion frea
ceramic thickfilm sensar and tha individual sealing gasket,
the pressure transmitter modael OC-1 can be used for a
vanety of measuring media.

With pressure ranges from 0 ... 2 bar up to 0 ... 100 bar the
0C-1 is especially suited to meet the demands of
prieumatic applications such as comprassors, as well as
faciity management,

The rugged case - made of brass or stainless steel based
on the customer’s requiremant = offers ingress protection
up to IP &7, The pressure transmitters can be supplisd with
a non-stabllised direct voltage of 8 (14) ... 30 V and provide
nearly all cammaonly used outpul signals.

WIKA Data Sheet PE 81.41 - 10/2005

WIKA Dala Sheel PE 81.41

Fig. Pressure transmitter OC-1

The monalithic structure of the sensor - made of one
piece- is the basis for very good leng-tenm stability, as well
as good hysteresis valuss,

Interesting price/performance ratio
The product cancept of the OC-1 is particularly interesting
due to its excellent prce/performance ratio,

Individual versions to customer specifications
Stats-of-the-art manufacturing lines make a fast and
raliable supply of high quality transmitters possible even for
large quantities. Thus, the OC-1 Is the ideal transmitter for
CEM applications.

Customized solutions ¢an be offered for large quantities.

Page1ofd

IWIKA"

n Part of your business



Specifications Model OC-1

Pressura ranges bar 2 5 10 20 50 100
Over pressure safety | bar 5 10 20 40 100 200
Burst pressure bar & 12 25 50 120 2580
| {gauge pressure and compound range are available}
" The spechcations of WIKA's ceramc thick Bm semsors will not be permanently affected
| by pregeure loads up o the burst pressune.
Materials
= Sealingring | NER
{EPDOM}
| {Others on requeast)
B Diaphragm Ceramic Al;O - 96%
" Case | Brass 2.0401 (> 60 bar stainless steel)
{Stairless stesl}
Signal output | Cutput signals Powver supply Load
Power supply 4 .20 mA, 2-wire 8..30DCV R <{Up =8 V) [ 0.02 & with
Load | R, in Ohm and Uy in Volt
0.1 .10V, 3-wire 14 30DCW R: =10k
| 0.1.. 5V, 3wire 8..300CV R > 5k
0.5 ... 45V, J-wire §.30CVY R: =45k
| 05.. 4.5V, ratiomstic |510.250GV Re >4.5k
Dielectnc strangth DCV 300
Accuracy |%ofspan  |2057 (BFSL)
%ofspan [=1 7%
|al.|m'tedam.tacynf|} 5% BFSL/15%Y for versions with pressure range 2 bar in
combiration with stamboss steol
| A Inchuding non-ineanty, hysteress, nonrepeatabity, zem post and ll scale emor (comesponds. o ermor of
measurement por IEC 681298-2). Adusted n vercal mounting position wilh lower prossure conneclion,
Man-inaarity | % of span =04 (BFSL) according to IEC &61298-2
1-year siability % of span £0.3 {at refarence conditions)
Permissible temperature of |
B Medium -0 .. +85°C Y 4. +185°F "
= Ambience | -20..+85°C ¢ 4., +185°F
B Storage =40 . +100 "C A0 .. 4+212°F
Compensated temp. range | 0..+80°C a2 +176°F

" Higher tamperatura randgas on requast

Temperature coefficients within |
compensated temp rangs

= Mean TC of zero |%ofspan |Typ <+02/10K  max <+04 /10K

B Mean TG of range % of span Typ =+015/10K max <+ 025/10K
€E -conformity [ 89r336/EWG interference emission and immunity seés EN 61 326

Interfarence emission limit class A and B

Wiring protaction | Profacted against reverse polarity and short circuiting on the Instrument sids
Mass kg Approx. 0.1
{} Nemsincurwd brackels are opiona axtas for addiiona price
Page 2 of 4 WIKA Data Sheet PE 81.41 - 10/2008
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Dimensions in mm

Circular connector «
M 12x1, IP 65
Code: M4

18

Ingress Protection IP per IEC 60 529

L-connector Flying leads, IP 67
per DIN EN 175301-803, Code: DL
Form G, IP 65
Code: 14
ca.38

L
—
=

e

Case

max.33

Pressure connections

G1/4 per q
EM 837
Codae: GB 22

HE
= |
|
<~ | G
=S
SIS
||| 995
6148

G1/4 per
DiN 3652-E M J

Code: HD

G114

1/ANPT

per ,Mominal size for

US standard tapered pipe
thread NPT

Code: NB

| 14NPTF

TME6-20UNF
(Schrader) 22
Code: U3
Az (™M)

! " | 7HB-20UNF

1
Others on request

For installation and safety instructions see the operating instructions for this product.
For tapped holes and welding sockets please see Technical Information IN 00.14 for download at

www.wika.de -Service

=} Cennacton 18 not incheded in delivery,

WIKA Data Sheet PE 81.41 - 1042005

Page 3 of 4

147



Wiring details

Giroular connactor P - T
M 12x1 ) &)

@  osg @[ ovsg

L-Connector 0
for conductior cross section @_
upto max. 0.75 mmv,

conductor outer diameter

3.5 to 6 mm
2,
LB+

Flying leads il [

. (1)
‘ Sig-r wihile {3]

BT wse I-Egnm

Legend:

-

el T power supplhy

(@ | load{eg. display)

Spmcificaticng ana dimansiong gen N this isriet represen; The stae o sngessring At hs T o ponng
Kadficationg may Take placs Bna m eSS speshec ruay be eplces by siem WEholl priar natles

WIKA Data Sheet PE 81,41 - 10/2005

IWIKA!I

WIKA Alexander Wiegand GmbH & Co. KG
Alexander-Wiegand-Strafie 30

§3911 KBngenberg/Gemany

Phone {+49) 83 721320

Telefax (+49) 93 72/132-406

E-Mall support-tronic@wika.de

www, wika.de

Page dof 4
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13.4.6

Datovy list PE 81.01 pro snimac rozdilu tlaka typu S-10 a S-11131

Electronic

Pressure Measurement

Pressure transmitter for general applications

Model S-10, standard version
Model S-11, flush diaphragm

b

Applications

B Mechanical engineenng

B Hydrauhcs f Pnoumatcs

B General industnal apphoations
® fFood & Beverageel

Special Features

B Prossune ranges from 0 0.1 bar to O 1000 bar
® Vanous industrial standard signal outputs

B Wiring with connector or fiying leads

B Stock program for short delivery times

B Vacuum tight

Description

Ihis senes of pressure transmittors has beon carchalby
designed to cover the mapnty ol industnal apphcabions
with instruments readily availlable from stock.

Compact design and robust construction make these
instruments suitable for all apphcations in machine
construction, process control, laboratory oF quality and
materials testing equipment.

Ihere s an extraorcdmary range of mstrurment vananls
resulting from the fact that vanous mechanical and electri-
cal connections can be combined with each other to almost
any exlent,

Structure

All wetted parts arceomadcde ol stanless steel and are hermes
hsally welded, Therefore there 1s no nesd for addiional
sealing matenal, which could possibly react with the
pressure madinm. The compact case is also mads of
stainless steel and provides IP 65 ingress protection
{special versions up WP 68).

WikA Data Sheat PE 81.071 - 08/2007

Crata Sbweate dor pelabed models
Pressure transmitier intrinsic safe; model 3-25; see dala sheel PE 81.60
Pessuns IrARsMitler 1or low préssune Appcations; mode SL-1; s data 5 hadt PE §1.36

Peessuss Transmitlarior highast prasaure applications | madal HP-1; seadata shesl PE 81 28

WikKA Data Shest PE 81.01

—_—
Tangrmimer 1

Fig. left Pressure tranemitter $-10
Fig. center Pressure transmitter 5-11
Fig. right Pressure transmitter 5-11 with cooling element

The transmillers can be supplied with 2 non-stabilized
direct voltage ol 10 (4} . 30 Y and provice standarnd
industral outpul signals

The moded S-11 with flush diaphragm is particularly suitable
for the measurerment of wiscous luids or media conta-
ning particulates that may clog the pressure connection

of standard industngl transmitters. Thus, & trouble- free
pressure meagsurements ensured. Pressure ransmittens
with flush ciaphragm ae availabke n pressue ranges om
0 ...0.1 bar to 0 .. 600 bar. For applications with higher
temperature requirements an integrated cooling alkement
enables medium temperatures of up to 150 °C (302 °F).

For the pressure rances from O L, 0025 bar up o

0. . 1000 bar the pressure ransmitkers can be delivered for
oxyhen applications (fechnical safety check of the BAM,

Bundesanstall fidr Malenalforschung und -priihung
available).

Page 1 of 4
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Specifications

Model S-10 / S-11

Prassure ranges 3 bar 01 0156 (025 |04 0.6 1 15 25 4 & 10
Over pressure safety bar [z I 5 w |10 |17 |35 |35
Buret pressure bar 2 2 24 2.4 4.8 i 12 12 205 |42 42
Pressurs ranges bar 16 |25 |40 [60 [100 [180 [250 |400 |[600 [1000"
Cver pressure safety bar 80 50 a0 120 (200 (320 |S500 |00 (1200 | 1500
Burst pressure bar 96 |96 |400 |550 |800 1000 [1200 |17007 24007 |3000
{Vacuum, gauge pressure, compound range, absolute pressure, other pressure ranges and units
are available}
" Oy model 510
I Feor model 5-11: the value specified in the tabls applies only when sealing is realised with the
sealing ring underneath the hax, Otheraize max. 1500 bar applies
Materials | (other materials see WIKA diaphragm seal program)
m Waetted parts
« Model 8-10 ) | Stainless steal
« Modsl §-11 Stainless stesl O-ring: NBR * (FPM/FEM}
= Cass | Stainlass stesl

» Intermal transmission fluid

Synthetic ol {Halocarbon oil for oxygen applications)
| 3 Q-ring madse of FPM/FEM for Modsl S-11 with integrated codling slemesnt.
1 Mot for S-10 with pressure ranges > 25 bar.

Power supply UB UBinVDC |1ﬂ~c UB = 30 (14 ... 30 with signal output 0 ... 10 V)
Signal output and R, in Ohm 4 .. 20 mA, 2-wire R.=(UB-10V)/0.02 A
maximum chmic load R, |ﬂ...2ﬂmA.3-w1re R,S(UB=-3V)/0.02ZA
0.5V 3-wire R.>5k
|0 .. 10V, 3-wirs R, > 10k
{other signal cutputs on request)
Adjustability zero/span % '+ 5 Using potentiometers inside the instrument
Respanse ime (10 ... 90 %) g £ 145 10 ms at medium tempearatiures below < -30 °C for pressure rangss up to
| 25 bar or with fiush diaphragm)
Dislactria strangth VDG 500 =
I NEC Class 02 power supply low voltage and low current max. 100 VA even undsr failt
conditions)
Accuracy % of span ] 50.25 {0.125} © (BFSL)
% of span s05 {02587
® fccuracy { } for pressurs ranges > 0,25 bar
" Inzluding non-linearity, hysteresis, zero point and full scale emor (comesponds to enmor of
measurement per IEC 61288-2)
Adpusted in vertical mounting position with lowsr pressure connection
Non-linearity % ofspan 502 {BFSL) according to IEC 61208-2
Non-repeatability % of gpan 501
1-year stability % of span | 502 [at reference conditions)
Permissible temperature of
= Medium ¥ | =30 ... #100 *C {-40 ... +125°C} =22 ... #212 °F {40 ... +257 °F}
»5-11 with cooling element -20 .. +150 °C -4 +302 °F
= Ambiencs |-20 ... +80 °C 4. +176°F
»5-11 with cooling element -20 ... +80°C -4 .. +178 °F
= Storaga @ -40 ... +100 °C 40 ... +212°F
w5-11 with cooling element <20 . =100~ 4 . +22°F
®l Also compliss with EN 50178, Tab. 7. Operation (C) 4K4H, Storage (D) 1K4, Transport (E) 2K3
Compeansated tamp. range 0..+80"°C | 32 .. 176 °F
Temperature coefficients within |
compensated temp range
w Mean TC of zero % of span |sEI.E.HEIK{a:ﬂ.ﬁorpresmr&rm&sﬂ.zﬁbw}
» Mean TC of range % of span s02/10K
CE-conformitiy |
» Pressure equipment directive 97 R2%EC
= EMC directive |59!333£EEG emission (¢lass B) and immunity according to EN 61 326
Shock resistance [+] 1000 according to IEC 60068-2-27  [mechanical shock)
Vibration resistance g | 20 according to IEC G0068-2-6 ({vibration undsr resonancs)
Page 2 of 4 WIKA Data Sheet PE 81.01 - 08/2007
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Model S-10 / S-11

Specifications

Wiring protection

n Overvoltage protection

m Short-circuit proofness

= Reverse polarity protection
Weight

VDG
36
Sig+ towards UB-
UB+ towards UB-
kg Approx. 0.2
Approx. 0.3 with option accuracy 0.25% of span due to longer case

% Inan cxygen version model 5411 & not avadable, In an coygen version medel 210 B only avaiabe in gauge pressure ranges = 0.25 bar with media tempenaures betwesn
=20 ... «80 °C S -4 L. +140°F and using stainfess steel or Elgiloy® wetted parts.
[} Mems in curved brackets are optional extras for additional price

Dimensions in mm

Ingress Protection |P per IEC 60529, The ingress protection classes specifiad only apply whila the prassure transmitter is connected with
female connectors that provide the comesponding ingress protection.

Electrical connections

DIN 175301-803 A M 12x1 Flying leads Flying leads
L-connector Circular connector for conductor cross section Zero/span not adjustable,
for conductor cross saction 4-pin 0.5 mm  AWG 20 with end for conductor cross section up
up to max. 1.5 mm 2, IP BT splices, conductor outer to max. 0.5 mm 2, AWG 20 with
conductor outer diameter Order code: M4 diameter 6.8 mm), end splices, conductor outer
&-8 mm 9 IP 67 diameter 6.8 mm,
IP 65 Order code: DL IP 68
Order code: Ad Order code: EM
cadh _ '

T g | !
- -

1 l

I

P P /""‘1‘-.._/0" rs on request
Case
Case at 0.25 % accuracy Case at Case at
0.25 % accuracy 0.5 % accuracy
| |
| !
| - !
| # !
| 1
| |07 |
021 on |
Pressure connections S-10
G172 G 1/4 G 1/4 1/ 2 NPT 1/4 NPT
EM B37 EM B37 DIN 3852-E per ,Mominal size for US per ,Mominal size for US
Order code: GD Order code: GB (over pressure safety standard tapered standard tapered pipe
max. 600 bar) pipe thread NPT* thread NPT*
Order code; HD Order code: ND Order code: NB

=l | ™) |
EJ_U ||.;ﬂs
_ﬁi__ﬂl—lg_ Iﬂms
108

For installation and safety instructions see the operating instructions for this product.
For tapped holes and welding sockets please see Technical Information IN 00.14 for download at www.wika.de -Service

Others on request

"} Connectors ase ot ineluded in delvery.
WIKA Data Shest PE 81.01 - 08/2007 Page 3 of 4
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Dimensions in mm
Pressure connections S-11, flush diaphragm

G128 G1B G1B
with ar withou cooling slement with or without cooling element acc. EHEDG ™)

0...2.5up to 0 ... 600 bar with cooling element , up to 150°°C
Crder code: 86 0..01upto0..1.8bar up to 25 bar

Order code: 84
ﬁ i —
: ( ..

Sealing ring

Sealing ring Sealing ri
) Al . 185x23.9x1.5 2 - 20.7x35.7x20 | « - 29.?:?5?;%.0
= EI- Y = !
S O-ring 15x2 e le==A O-ring 262 | m— O-ring
Lﬁ_ oE 2182353

Others on request
For installation and safety instructions see the operating instructions for this product,

For tapped holes and welding sockets please see Technical Information IN 00.14 for download at www.wika.de -Service
") Eunpean Hipgienie Equipment Deagn Group

Wiring details

DIN 175301-803 A
L-Connector

M 12x1, 4-pin
Circular connactar

Flying leads with 1.5 m of cabla

Legend:
£) [ power supply

@ | load (a.g. display)

Order-No.

511
1192280 G 1/2 Weld-on adaptor
1182 264 G 1 Weld-on adaptor

Speacificalions and demensions gren (n ihia afiet represant (he #ate ol angneenig al the hme ol prolag
Modilicatars may Inia place and materinks specdiad mny ba mplaced by othars withoalt prar nolice

Page 4 of 4 WIKA Data Sheet PE B1.01 - 08/2007
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13.4.7

Datovy list TE 60.03 pro Sroubovany odporovy teplomér typ TR10-C

Electrical

Temperature Measurement

Thread Mounted Resistance Thermometers
Model TR10-C, with Fabricated Thermowell Model TW35

& @ © A

Applications

Machinery, plant and tank construction

Energy and power plant technology

Chemical industry

Food and beverage industry

Sanitary, heating and air-conditioning technology

Special Features

B Application ranges from -200 °C to +800 °C

B Fabricated thermowell model TW35 included

B Spring loaded measuring insert (exchangeablg)

B Explosion-protected versions Ex-i, Ex-nand
NAMLUR NE24

Description

Resistance themmometers in this series are designed for
direct screw fitting into the process, mainly in tanks and
pipelines.

These thermometers are suitable for fluid and gaseous
media under moderate mechanical load and nomal
chemical stress. The thermowell model TW35 made of
stainless steel is fully welded and screw-fitted into the
connection head. The interchangeable measuring insert can
be dismantled without removing the complete probe from
the process.

This makes inspection and, when servicing is necessary,
replacerment possible during operation and while the plant
is running. Selection of nomal or standard lengths enables
short delivery time and the possibility of stocking spare
components.

Insertion length, process connection, design of thermowell,
connection head as well as type and number of sensaors,
accuracy and method of connection can be selected
individually for the respective application.

WIKA Data Sheet TE 60.03 - 04/2008

Data Sheats showing simiar devices;

Alensuing inserns

Resistance thermometer for additiona! thermowell
Flange resslance thermorme e

iodel TRT0-A

iodei TRT0D-F

s data sheet TE G007
Model TRTO-B  see data sheat TE 50,02
s data sheet TE G006

WIKA Data Sheet TE 60.03

Thread Mounted Resistance Thermometer Model TR10-C
with Thermowell in Build-up Construction, Model TW35

Intrinsically safe designs are available for applications in
hazardous areas. The madels of the TR10-C with themowell
model TW35 series are provided with a type-examination
certificate for “intrinsically safe" type of protection accor-
ding to directive 94/9/EC [ATEX) for gases and dust.
Manufacturer's Declarations in accordance with NAMUR
MEZ4 are also available.

Optionally we can fit analogue or digital transmitters from
the WIKA range into the connection head of the TR10-C.

Page 1 of 6
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Sensor

The sensor is located in the measuring insert, which is ex- Temperature Basicvalue Limiting error DIN EN 80751
changeable and spring loaded, (TS 80) Class A Class B

9] G

Sensor methed of connection

B Z-wire The lead resistance of the measunng insert A o =055 £024 =13 =088
compounds the error, ;gﬂ | 2'25 = E;; = g]: L= g:.s = g;:
B 3-wire With a cable length of approx. 30 m or longer ; " el = : = e = ﬂla = o
measunng deviations can ocour. o 2035 &, o &0t
® d-wire The inner lead resistance of the connecting ﬂ;ﬂ 1;;:0 = 32: = g 12 = 2'55 = 221
wires is negligible. 1 395 i At D ks B
200 175.86 =056 =02 |=13 =048
Sensor limiting error 300 212.05 =075 =027 | 18 =064
= ciassB to DINEN 0751 AT 4 S A e
m class A to DIN EN 60751 s Vit 2hie 2088 =8 2059
® DINE at 0°C 600 3137 £135 2043 |=33 =106
It makes no sense te combine 2 wire connection with
class A or 2 wire connection with 34 DIN B, because the
lead resistance of the measuring insert, over-rides the
higher sensor accuracy.
Basic values and limiting errors _
Basic values and limiting emors for the platinum measure- a8 )i E
ment resistances are laid down in DIN EN 80 751. o ‘fz g @
The nominal value of Pt 100 sensors is 100 Q at 0 °C. The 30 5;:3.3— 18
temperalure coefficient o can be stated simply to be \yﬁf
between 0 °C and 100 °C with: ’ L yan 1.
A -
o=385«10*°C" i - 7 -aiﬂ?ﬁ e
The relationship between the temperature and the electrical @ — 935;5_,. =
resistance is characterised by polynomials which are % 15 r.d s i b "-“‘.E.
defined in DIN EN 60 751, Furthermore, this standard lays l% = > = .;w‘akp E
down the basic values in "C stages. 10 P = ety 4
G - —p BN 2T
= = clags Y
- .l e | e
Class Limiting error in "C 'v‘:‘rﬂ_:.:E: 72 i "::F: = BI5
A 045 + 0.002 « [t R S S ;
B 0.3 + 0005« |t 200 =100 L] 0 200 00 W00 =0 %0 fo0

—_— -
Temperatura in ‘C
10 e emiue A B empesmhus B0 WOl corsdderaion GF Ihe sgn

TR10-C components

Fig. with paraflel thread, conical thread see page 5

I =

Legend:

' Coennection head

@ Meck wube

@ Process connection
I% Measuring Insert
il

Transmitter [optional)
Thermewell Model TW35

L Nominal langth

Is Measuring insert length
LIy Inzertion length

Fi Thermowsll diametar

M (M) Mack length )

E Process connection

M Extension neck langth

Page 2 ol & WIKA Data Shest TE 60.03 - 04/2008
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geoep 2

BSZ-H Bs3 BSs-H BvA
BSZ-K BSZ-HK

Matearial Cable anlry Ingress protection Surface finish
BS aluminiun M20x 1.5 PGS cap with 2 screws blus, painted 2
BSZ alurniniurm M20x151 IPG&5 flap cap with screw blue, palnted &
BSZ-K plastic M20x1.50 IP&S flap cap with screw black
BSZ-H aluminium M20x1.51" IP&S flap cap with screw biue, painted &
BSZ-HK plastio M2Dx15" PG5 flap cap with scrow black
BSS aluminium M20 % 1.5 IP&ES flap cap with clip blus, painted =
BS5-H aluminium M20x 1860 PG5 flap cap with clip blus, painted &
BYA stainless steal  M20x151Y IP&5 SOMEW COVar blank
1) Smndacd

21 PALSDZE polyaster pasnt safhadlanpdool

Connection head with digital indicator
(option)

As an optional atternative to the standard connection head
the thermometer may be equipped with the digital indicator
DIH10. The connection head used in this case is similar to
the head model BSZ-H. For operation a 4 ... 20 mA trans-
mitter is necessary, which is mounted to the measunng
insert. The scale range of the indicator is configurated iden-
tical to the measuring range of the transmitter,

Intrinsically safe versions, explosion protection type EEx (i),
are also available.

Fig. Connection head with digital indicator, Madel DIH10

Transmitter (option)
Depanding an used connection head a transmitter can be SeanBation ad :'“2"“"":’:
motinted inta the thermameter, : b
BS - ] o - o
o mounted instead of terminal block BSZ | BSZ-K o o o o o
® mounted within the cap of the connection head BSZ-H/BSZ-HK = ™ ™ . ®
- mounting not possible B3S o o ] o (]
BSS-H L [ ] L] L] ]
Mounting of two transmitters on request. BVA o o] o o o

Dascription Explosion protection Data shaat
Ti9 | Analogue transmitter, configurable without | TE 19.03
T24 Analogue transmitter, PC configurable optional | TE24.01
Ti2 Digital transmitter, PC configurable | optional | TE12.01
T3z Digital transmitter. HART protocaol optional | TE32.01
T8 Digital transmitter FOUNDATION Fieldbus and PROFIBUS PA standard | TE 53.01
WIKA Data Shest TE 60.03 - 04/2008 Page 3ol 6
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Thermowell model TW35 Design of thermowell model TW35

The thermowell is made of drawn tube with welded bottom Lagend: -
and screwed into the connection head. The cable entry of S =
the connection head can be alignad. 7 Sy {g gﬁ% gg :: Em ig % &
The process connection s welded onto the themowell in H,,:‘:_HH \ @ DesignWs
the factory to customer's own specifications. This also e,
determines the insertion length. Preference is to be given to - = _?ﬁg
insertion lengths to DIN Standards, respectively. g Hﬁ?’ﬂw Q%/Mﬁ\ E‘E
! P

Designs to DIN Standards as well as special designs (for E ol @ i ali
example, with tapered thermowell, reinforced extension E
neck, atc.) are available in stainless steel 1.4571 or special I I ]
materals on request. EI\[_+ :I [_1 ] E' ]

1§ 2F 1f_®F 1| 2F,
For furher technical specifications about the thermowell _+ ; } I % 3
please see WIKA data sheet TW 95.35. | | i

i = 1 oF 3 aF

.lL ody 9 Meds S| led,

Dimensions in mm

Versions according to DIN 43 772

Design Insartion Process Tharmowall Tharmow ell cuter © Tharmowall inner © Neck length
langth connection outer @ Fy at tip Fa attip dy N My

Form 2G 180 G¥wB G118 9,11, 12,14 - - 130
Form 2G 250 G¥%B G1B 9,11,12, 14 - - 130
Form 26 400 G¥W%B G118 9111214 - - 130
Form 3G 160 G%B.G1B 12 o-02 6+01/-008 132
Form 3G 200 G¥%B. G1E 12 a-02 6+0.1/-005 132
Form 3G 280 G¥%B G18B 12 G-02 G+01/-005 132
Form 3G 160 G¥%B.GI1B 14 11 0.2 B+01/-005 132
Form 3G 220 G¥%B.G1B 14 11=02 8+01/-005 132
Form 3G 280 G¥%B GI1B 14 11«02 84 01/-005 132
Abdva tfad Gin S Bvalaiie wilh piateid cannaction YW NPT Thass &6 nol cofmdnand, Rowaver 1o e 0N 43 772

Non-standardised versions

Insertion Process Tharmowall Tharmowell cuter © Tharmoweall inner © Neck length
length connection outar & Fy attip Fs atfip dy N My
Form WS 160 G¥B. 818, NPT 9 11.12 8 35 130
Form WS 220 G¥B G1R, %NPT 811,12 & 35 130
Form WS 250 G%B/ G118, %mNPT 9 11,12 i &5 130
Form WS 280 G¥E G1B WNPFT 911,12 & 35 130
Form WS 400 GwB GTER WBNFT 911,12 i a5 130

Process connection

Design:

B Male thread, welded with thermowell

m Compression fitting, with themowell diameter 12 mm preferably
{Compression fittings allow simple adaptation to the required insertion length at the installation point. After tightening,
the compression fitting can no longer be moved on the themowell,)

Fage 4 of & WIKA Data Shest TE 60.03 - 04/2008
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Dimensions

it BlEAd G ol Themowell &

ot rmdalary R EEL N 9 mm 11 mm 12 mm 14 mm
Connection heag model BES Mala thread
- G¥%B G¥B G¥:B G¥B

- G1B G1B GiB
¥ NPT Ya NPT ¥a NPT ¥ NPT
M20 % 1.5 M20 x 1.5 M20x1.5 M20 x 1.5
Compression fitting
= = G%E =
- - W NPT -

iyl

2
fu,)

Measuring insert

U
il
u

! £ The measuring insert is made of a vibration-resistant
' e % o sheathed measuring cable (M| cable). In order to ensure
2L ool ) [FER that the measuring inser is firmly pressed down on the
Legend: thermaowell bottom the insert is spring-leaded (spring fravel:
gar max 10 mm). The standard material used for the measuring
U Insertion length (with cylindrical threads)
1 naart =yl cy cal aads 3
U: Insertion length (wit ical threads) insert sheath is stainless steel, Other matenals may be
u Lenath of probe tip to top of thread offered on nguiry.
N (M) Meck length
L{gh ‘l'le“d‘ of probe 1ip to end of thread If service is required, please pay attention to the following:

The diameter of the measuring insert shall be approx. 1 mm
smaller than the hole diameter of the thermowell. Gaps of
mare than 0.5 mm betwesn themowell and measuring
insert will have a negative effect on the heat transfer, and
they will rasult in an unfavourable response behaviour of the
themometer.

Standard measuring insert length

Measuring insert @ in mm  Standard measunng insert length in mm

3 275 s 375 435

B 275 318 345 375 405 435 525 855 585 £55 735
8 275 315 345 375 405 435 525 555 585 655 T35
The langihs spscifiag in B bl cormapond & it dlandard lenglhe  Intemedats nge or axcass lingths are paszible wihoot ey problems

Possible combinations of measuring insert diameter, number of sensors and sensor method of connection

Measuring insert @ inmm  Sensor / sensor method of connection 1 x PUI0D  Sensor / sensor method of connection 2 x PU10O
2 wira 3 wire 4 wire 2 wire Awira 4 wire

Explosion protection (option)

Resistance thermometers of the Model series TR10-C with power P max , minimurn neck length and permissible

themmowell model TW35 are available with a type-examina- ambient temperature) for the respective category can be
tion certificate for "intrinsically safe” ignition protection seen on the type-examination certificate and in the opera-
(TUV D2 ATEX 1793 X). These thermometers comply with ting instructions.

the requirements of directive 24/9/EC (ATEX), EEx-|, for

gases and dust, Manufacturer's Declarations in accordance  The responsibility for using suitable thermowells rests with

with NAMLUIR NE24 are also avallable. the user. The parmissible ambient temperature ranges of
the buili-in transmitters can be taken from the correspon-

The classification / suitability of the instrument (permissible  ding transmitter approval.

WiKA Data Shest TE 60.03 - 04/2008 Page 5ol 6
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Electrical connection

1x

2x

Page 6 ol G
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Pt100, 2 wire

—— red

T

Pt100, 2 wire

]
cl
——  Wwhite
—  hlack
CH
yallow

1 x PH100, 3 wire

Can

2 x PH100, 3 wire

red
red

white

white

black
black

yellow

1 x Pt100, 4 wire @

red
m— - |
L whita
white
2 x Pt100, 4 wire

red
red

white
whita

black
| bBlack

wallcwy
yellow
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13.4.8

aLH-10

Datovy list PE 81.C9 pro sondu stavu hladiny a stavu napiné typ LS-10

Electronic

Pressure Measurement

Submersible Pressure Transmitter for Level Measurement

Model LS-10, standard version

Model LH-10, High Performance

b

Applications
B Areas of applicaton are e g hydiostabc evel

maasurement in tanks, nvers, drinking water manholes,
bore hokes and waste water plants

Special Features

Fressure ranges from 0. 1mH,Q o 0, 250 mH, 0
Temperature measuremen D with mteoratod

Ft 100-ekemeant, 4-wirs

Surge protection (lightning protection)

Maximurm tensibe strength of e cable 1000 N

For aggressive media FEP-cable

Description

Simple measuring tasks

The level probe model LS-10 has been designed for
simple, mexpensie level measurements with values you
can counton, The output signal is 4 20 md with an
accuracy of 0.5% . The level probe can be operated in
wrater up to a maximum of 100 m depth with an ingress
profechon of 1P 68

Special demands

With an accuracy better than 0.25 %, the High Perfor-
mance Level Probe model LH-10 also offers several special
opbons such as temperature measurement, ightning
protection and special outpul signals .

It provicles a signal oulpul of 05 4.5 V. 2-warevath a
current consurnption of approx. 2 mA only, Fora mains
independent serace in the beld, wath batlenes, the level

probe can be manufactured to operate with a supply
voltage of 5 DG W
WIKA Data Sheet PE 81 02 - 01,2003

Crata Shests for related models
Lervenl Protss Infrinsic s le; model IL=10; sse data s hest PE 8153

WIKA Data Sheest PE B1.09

WK WiKR

) ()
Yangmitier U TEang mintner
o 81 o g B
1 .. 0 s

iy maktia e
1 11l

e — [ saaa

Fig. left Level Probe LS-10
Fig. center Level Probe LH-10
Fig. right Level Probe LH-10 in Hastelloy

The maximum immersion depth of the LH-10 into water is
200 mwith an ingress prolecton of [P G5,

An important advan tage of this level ransmitler is the
longiudinal water resistance, supplied as standard, which
guarantees that liquid cannot get into the transmitter even
If the ¢able s damaged. In the case of cable damage, the
transmitier will remain completely functional and only the
cable needs 1o be exchangad.

Both probes ofler a hermebcally sealed, durable stainless
steel| case.

For hydrostatic pressure measurement the pressure
compensation towards the atmosphers 15 done via the
inlermally venled cablhe,

Page 1 of 4

WIKA

ﬁPart of your business

159



Specifications Model LS-10/ LH-10
Prassure ranges
» LS-10 / {LH-10 with FEP cable} | bar " 025 |04 |06 (1 16 |25 |4 G 10
Cher pressure safety bar 1 2 2 4 L 10 (10 (10 (10 |10
Burst pressure bar " 24 (24 |48 |B 12 [12 [12 |12 [12
Pressure ranges
» LH-10 with PUR cabla bar 01 |06 |025 (04 (08 |1 16 (25 |4 i 10 |16 |25
Cwer pressure safety bar " 1 15 |2 2 4 5 0 (10 |17 |35 (35 |35 |[a5
Burst pressure bar " 2 2 24 |24 |48 |6 12 |12 |205 (42 |42 |42 |42

"1 bar=10.2 mH_ O

LS-10 LH-10

Matenals
u ' Wetted parts Stainless steel Stainless steel {Hastdloy}
» Pragsure connection/diaphragm Stainless steal Stainless steel {Hastalloy}
= Protection cap FA PA {Stainless stesl} {Hastelloy}
» Cable PUR PUR {FEF}
Power supply UB UBInVDC |10<UB=30 10 < UB = 30
(14 .. 30 with signal output 0 .. 10V}
{5 ... 30 with battery operation,
signal output 0.5 ... 4.5V)
Signal output 4 ... 20mA, 2-wire 4 .. 20mA, 2-wire
0 .. 20 mA, 3-wire
{0 ... 5V 3-wire}
{0 .10V, 3-wire}
{0.5 ... 4.5V, 3-wire, with battery opera-
tion, for pressure ranges 0 .. 0.25 bar}
{Pt 100, 4-wire; IEC 80751}
Pt100 = only model LH-10
= | max mA 3
m | mess maA 1
Max. load R, R, in Ohm
m Current signal cutput UB inVDC R, = (UB-10V)/0.02 A - (cable length in m x 0.14 Ohm)
= Voltage signal output - | R,= 100k
Diglectnc strength VDG 500 <

| NEC Class 02 power supply (low voltage and low current max. 100 VA even under fault

conditions)
Accuracy % ofspan  |=0.25 (BFSL) 20125 (BF3L)
% ofspan  |205Y <0257
* Including non-linearity, hysteresis, zero point and full scals emor (cormesponds to eror of
measuwremeant per IEC §1298-2)
Adjusted in vertical mounting position with lower pressure connection
Non-linearity % efspan  [502 (BFSL) according to IEC §1298-2
Mon-repeatability % of span =041
1-year stability %% of span 502 (at reference conditions)
Parmigsible temperature of
a Medium ¥ 10 +50 *Ci+14 | +122 °F
- | {-10..+85°C/+14...+185°F with FEPcabls}
m Storage ¥ =30 . +B0CL22 #1768 °F

Compensated temp. range
Temperature coafficients within
compeansated temp range

I Also complies with EN 50178, Tab. 7, Operation (C) 4K4H, Storage (D) 1K4, Transport (E)} 2K3
0..+50°Ci+32 .. +122°F

u Mean TC of zero % of span = 0.2 /10K (< 0.4 for pressure range = 0.25 bar)

m Mean TC of range % of span =02/710K

CE-conformitiy

m Pressure equipment directive 97 23EC

= EMC diractive 80/336/EEC emission (class B) and immunity according to EN 61 326

Page 2of 4 WIKA Data Sheet PE 81.09 - 01/2008
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Specifications Model LS-10/ LH-10

Wiring protection
n Short-circuit proofness Sig+ towards UB-
m Reverse polarity protection UB+ towards UB- {Lightning protection EM 61000-4-5; 1.5 J}
Weight
= Level probe kg Approx. 0,18 Approx., 0.2
= Cable kg/m Approx. 0,08
» Additional waight kg Approx. 0.5

{1 Mems in curved brackets are optional extras Tor acoiticnal price

Dimensions in mm

Ingress Protection |P 68 per IEC 60529, mm = nec

Electrical connections

LS-10 ) LH-10 with PUR cable®) LH-10 with FEP cable®) LH-10 with FEP cabla”)
{Immersion depth {Immersion depth {Immersion depth (Immersion depth

up to 100 m) up to 300 m) up to 100 m) up to 100 mj,

{Hastelloy}

147

&z7

113

Lot

[yl
") FEP cable and lightning protection EN 61000-4-5; 1.5 J on request.
For mounting no additional strain relief required because the cable has a max. tensile strength of 1000 N
(500 N with FEP cable).
For installation and safety instructions see the operating instructions for this product.
Wiring details

2-wire

Vented PUR cable, UB+/Sig+
tensile strangth 1000 M
{500 N with FEP cable) LE= (1)

= Shield, blus Shield, blus

4-wire, PT 100 - Elemant

= grey

1] L %5 red Legend:

|@, Power supply
: —C3= black Load (. g. display)

{EF= yellow

WIKA Data Shest PE 81.09 - 01/2008 Page 3 of 4
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Accessories [Dimensions in mm)
Order-No.

L The optional filter element for self-mounting avoids the ingress of
i 719313 pallution and water into the venting tube for the pressure
compensation to the atmosphers,

The opticnal cable box with weather protection IP 67 with venting
24 59 686 elemeant (NEMA 4) Is sultable for mounting outside of the shafts and
tanks or directly in dry control boxes.

For machanical assembly of the level a cable straining clamp
2074 257 iz optionally available. H i
1524 399 In order to increase the mass of the level probe an additional

welght (approx. 500 g = 1.1 Ib.) can be screwed on.

Further information
You can obtain further information (data sheets, instructions, etc.) via our internet address www.wika.de

Specilicalions and dmensiong goen ininis eafs epresant the slale of engmasling al 1ne Hme af prbing,
Modficatara may take place and materils specdied may be mances by others withaun priae notce.
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13.4.9 Datovy list 10/63-6.40 DE pro rozbocku Profibus DP
10/83-6.40EN

Thie PROFIBUS OF 1Connectons are avaiaiie as Aluminium and S1amioss Stee! vorsion. They are msed 07 couping anse

Transmiller fo the DF ok via spurs, The spurs can oplionally be connecled by an M12 connection or directly via lhe EMAC

cable gland (1o0r Aluminium version oniy).

+ Mon-interrupled BUS operation when eschanding a DP transmiter,
ag well as (he lagl DF Transmitter by an active bus tarmination.

= Fasy 10 use

& Low installalion costs

= Exernal grounding cable

* Prassure-compensalion alamant

= EMC cable gland (e Alominiom version only}

* Tanscn spring connection

+ Standand design (Integratod bus lermination) Yersion as active bus temination (integrated Powsr supply)

= Aluminum {Standard) and Stainless Stesl version

| NDJ120-NO. NDJ122-NO. NDJ130-NO. NDJ132-NO - PROFIBUS DP Junctions - Aluminium housing |

Recommendation of mounting

Sheeld iz connected o the enclosure vz the EMGC cable glands
_Thread te cable gland onto the 2eal, on the unprepaned

Ralchus catie Stnpeldbis oabis hare Uas fernilesl

Craw back tho efeeding beaid
over (e sheath of the fisldbos cabie

Technical data
Tempe mne range
Oparating lsmpe mlute -0, #88 "G (NODJ1ED-NO, N S0-NOD)
-25..#70 T (Torm 24 Ve NDJ122-NO, NDJ132-NO)
Tippee o palaction IFBa
Material o housng b gh-gush Ty alurmnium alioy (AL-5112)
Surtaca siove eramallsd RAL 7001
PROFIBUS OP ronneation lerion spring 0.5 15 mm®
Laple bushing EMC cable gland M1&
Clampuryg anae 55 g45mm
Traramitier connacior M12 %1, fipin, DP coda contnata basa, aurdesce CuZnAu
Supply voliage Tem 24V 24V D2+ 10%
Chaning rate @ supply unit 24V DC le = 10 maA +15% at bus wilisation unil 72 paricipans
Sour ines (L) untl 1500 kBit's ! pergpur mex 0.2% m, mex. Over-all spur ines .60 m par DF segmen
nstallation advice
Tongina
MIE cable qland on heusing 625 M
Foupling nng M16 cable gland 4.5 Nm
Adapler spur cable hand tight
Housing ooviar 18 20 Nm
Exiemal eanhing sonnecson 1.6 20 Nm

10



13.4.10 Datovy list pro oddélovaci zesilova¢ UTL 2.00

TRENNVERSTARKER

MERKMALE
=
7
B UTL LOW-Cost Gerat fir die Ein- und & 27 ‘\\ L, B1,8 mm J
Ausgédnge 0...20mA, 4...20mA, 0...10V & s

B Frontseitige Einstellung mittles
DIP-Schalter
m Hilfsenergie 230V AC

oder 24V DC
B Kein Feinbereichsabgleich mehr c
notwendig bei Neubereichs- AL E
umschaltung ¥ w
B Sichere galvanische Trennung von =
4kV zwischen Eingang,
Ausgang und Versorgung E
E
=
uF
EINGANG |- p——
Eingang Schalter ON 1 =
0...20mA S1, 53, 54 355 mm
4..20mA 51, 82, 54
0..10V =3
AUSGANG ——— 46
Ausgang Briicke Biirde
0...20mA keine 7500 :
4..20mA Klemme 8-12 7500
0..10v keing Tk @ | Eingang U
? @ 0| ena
B E
HILFSENERGIE g; =
Wechselspannung: 230V, =10% = ®
50 - 60Hz S
10mA Verbrauch —+
Gleichspannung: 24V DC (20 - 30V) 3 ﬁ Ausgang U
Hillsenergiafluss: <0,2%
Sc:nder&ﬁannungen auf anrage Ausgang | r
+

(bel Ausgang 4-20mA
Bricke 9-12)

B TA RS Elekironik GmbH + Wangener Strasse 13 + D-82319 Starnberg + Tel.: 08151/788 66 » Fax: 08151/7B8 67 » www.stars.aq
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Index

A
Alarmova hlaseni, 98
Alarmy, 29, 31
Analogovy vstup, 93
Analogovy vystup, 42, 94
Automaticky rezim , 23
Aux-Master, 46

B

Bezpecnost, 10
Bezpecnostni symbol, 10

C
Charakteristika P-Q, 78
Charakteristika Q-H, 78
Charakteristika U/f, 90

D

Délky kabelud, 35

Délky kabelt motoru, 35
Demontaz, 96

DFS, 83

Diagnostika, 23

Digitalni vstup, 42, 45, 92
Digitalni vystup, 92

Displej, 24

Doba vybijeni kondenzatoru, 11
Dobéhova rampa, 91

E

Cislo parametru, 26

Elektromagneticka kompatibilita, 9, 36

Escape, 23
Externi snimac, 39
F

Funkce Advanced, 15
Funkce Basic, 15

Funkce potenciometru, 58
Funkce tlacitek, 19
Funkéni tlacitka, 23

H

Hmotnosti, 18
Hydraulické blokovani, 76

|
Indikator LED
Graficka, 22
Standardni, 19
Informace, 23

J

Jazyk zobrazenych informaci, 22

K

Kmito¢tovy rozsah, 75
Kontrola, 96

Kontrola charakteristik, 78
Kontrola Life-Zero, 75
Kontrola meznich hodnot, 81
Kontrola rozpojeni kabelu, 75
Kontrolni funkce, 81

L
Listy s technickymi udaiji, 137

M
Méfici odpor, 107
Mérici prevodnik, 104, 105
Méfici pfevodnik tlaku, 105

Méfici prevodniky rozdild tlakd, 104

Mistni sbérnice, 44

Mistni sbérnice KSB, 44
Misto instalace, 32

Modul CPU, 48

Modul provozni sbérnice, 50
Montaz, 33

Montaz do rozvadéce, 33
Montaz na sténu, 33
Montazni varianty, 17
Motorovy jisti€, 74

N
Napovéda, 23
Nastaveni, 23
Nastaveni z vyroby, 94
Navigacéni tlacitka, 23
Nazev, 13
Nedovoleny provoz, 11
Neumysliné spusténi , 11
Normalizovany signal, 57

(o)

Obecné informace, 9

Ochrana pfed chodem naprazdno, 76

Ochrana proti pretizeni, 74
Ochranny vypinag, 36

Odhad ¢erpaného mnozstvi, 79, 84

Odhad Q, 80

Odstranéni zavady, 97

Ridici svorky, 40

Okolni podminky, 32

Okolni teplota, 13

Omezeni proudu, 74

Opétovné pouziti, 110

Optimalizace regulatoru, 67

Optimalizace spotfeby energie, 83

Ovladaci jednotka, 22, 48
Graficka, 22
Standardni, 19

Ovladaci jednotka Master, 68

Oznaceni CE, 9

P

Parametry, 111
Parametry motoru, 53
Pevné otacky, 59
Prehled funkci, 15
Preprava, 12
Pretizeni, 83

Priklad pfipojeni

Provoz s pouzitim regulatoru, 132

Rezim provozu s nékolika ¢erpadly, 133

Rezim sefizovace, 131
Pfipojeni k elektricke siti, 35
Pfipojeni k siti, 37
Pfipojeni motoru, 37
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Pfipojeni snimace Master/Aux-Master, 46
Ptislusenstvi, 103
DPM, 43
LON, 95
Profibus, 95
Pristupové urovné, 26
Servis, 26
Zakaznik, 26
Poruchy, 97
Provoz, 23
Provoz s pouzitim regulatoru, 60
Priklad pfipojeni, 132
Provozni hodnoty, 27
Provozni tlacgitka
Graficka, 23
Standardni, 21

R
Rampa, 91
Rezim provozu s nékolika Cerpadly, 68
Priklady pfipojeni, 133
Provoz s pouzitim regulatoru, 73
Rezim sefizovace, 73
Rezim sefizovace, 56
Priklad pfipojeni, 131
Rezim Sleep, 88
Recyklace, 110
Regulace diferenéniho tlaku, 83
Reset alarmu, 23, 29
Rozbé&hova rampa, 91
Rozméry, 18
Rozsah vykonu, 18
Ruéni rezim, 23, 55

S
Sada pfislusenstvi DPM, 43
Sada pfislusenstvi LON, 95
Sada pfislusenstvi sbérnice Profibus, 95
Servisni rozhrani, 21, 24
Seznamy, 129
Sitova tlumivka, 51
Sitové tlumivky, 103
Signaly procesu, 28
Silové svorky, 38
Skladovani, 13
Sledovani pozadované hodnoty, 83
Snimac, 39, 46
Snimac¢ PTC, 39
Struktura nabidek, 25
Svorkovnice P4, 42
Svorkovnice P7, 42

T
Technické udaje, 16
Termistor, 39

Tlacitka k nastaveni, 20
Typovy kod, 13

Typy regulatoru, 64

U
Udrzba, 96

\"

Varianty provedeni, 14
Vlastnosti vyrobku, 14
Vstupy
Analogové, 42, 93
Digitalni, 42, 45, 92
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Vykonovy §titek, 9
Vypadek faze, 74
Vystrazna hlaseni, 30, 101
Vystupni filtr, 103
Vystupy
Analogové, 42, 94
Digitalni, 42, 92
Vystupy relé, 42

Z
Zadani hesla, 26
Zadavani Ciselnych hodnot, 27
Zemnéni, 39
Zkrat, 74
Zména parametr(l, 26
Zmeény softwaru / zaruka, 10
Zobrazeni parametr(l, 26



Protokol o uvedeni do provozu systému PumpDrive

Cislo protokolu:

1. Zadavatel

Cislo zakazky

PumpDrive

KSB b‘ J

Zakaznik

Misto instalace

Kontaktni osoba

2. Produkt

Typ Cerpadla

Tovarni Cislo Cerpadla 1. 2.
3 4.
5 6.
Udaje o motoru [kW] [A] V] [cos phi] [1/ min]
Typovy kéd systému PumpDrive 1. 2.
(napf. 3018K50BH0SI2) 3. 4.
5. 6.
Sériové Cislo systému PumpDrive 1. 2.
(typovy Stitek) 3. 4.
5. 6.

3. Provozni rezim

0 ruéni rezim pouziti: Tlak / Rozdil tlak(i / MnoZstvi / Teplota /

o RezZim ovladace Pozadovana hodnota [Zdroj] [Jednotka] [Hodnota]
0 Rezim regulatoru Snimac [kone€na hodnota snimace]

0 Provoz s nékolika ¢erpadly Pocet PumpDrives [ks] Pocet HMI [ks]

0 Aux — Master Pocet Aux — Master [ks]

0 Pfipojeni sbérnice Monitoring/fizeni LON / PB Pocet moduld __ [ks]

4, Poznamky

Zakaznicky servis KSB / jméno Zadavatel / jméno

Misto, datum, podpis Misto, datum, podpis
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KSB b'j
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Poznamky:



PumpDrive

Poznamky:



PumpDrive

Poznamky:



PumpDrive

ksB D.

Technicka podpora
Horka linka pro vyrobky pro automatizaci systéml
Tel. +49 06233 86-2042

KSB Aktiengesellschaft
67225 Frankenthal ¢ Johann-Klein-Str. 9 ¢ 67227 Frankenthal (Némecko)
Tel. +49 6233 86-0 * Fax +49 6233 86-3401 * www.ksb.com

Technické zmény vyhrazeny.

19.03.2010
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