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KSB b‘ Slovnik pojmu

Slovnik pojm{

Brzdovy odpor

pfi provozu s generdtorem prevezme
vygenerovany brzdny vykon.

Cerpaci agregat
Kompletni ¢erpaci agregat tvoreny ¢erpadlem,
pohonem, komponentami a souc¢astmi
prislusenstvi

Cerpadlo

Stroj bez pohonu, komponenty nebo soucasti
prislusenstvi

Hydraulické blokovani

Nezadouci provozni situace, kdy c¢erpadlo nemuze

Cerpat z divodu uzavieného pfivodu nebo
odtoku.

RCD

~Residual Current Device” je anglicky nazev pro
proudovy chranic.

Sbérnice KSB
Proprietarni sbérnice CAN, ktera se pouziva

v provozu se dvéma a vice ¢erpadly pro vzajemnou
komunikaci ménict frekvence. Sbérnici KSB nelze

pouzit pro externi komunikaci nebo komunikaci
s mistni sbérnici KSB (PumpDrive 1).

PumpDrive 2
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1 Bezpecnost

1 Bezpecnost

NEBEZPECI xi?kc:na upozornéni uvedena v této kapitole se tykaji nebezpeci s vysokym stupném
1.1 Oznaceni vystraznych informaci
Tabulka 1: Znaceni vystraznych informaci
Symbol Vysvétlivka
/A NEBEZPECI NEBEZPECi
Toto signalni slovo oznacuje nebezpedi s vysokym stupném rizika,
které mUze privodit smrt nebo tézké zranéni, pokud se mu
nezabrani.
N\ VWSTRAHA || VYSTRAHA
Toto signalni slovo oznacuje nebezpedi se strednim stupném rizika,
které mulze privodit smrt nebo tézké zranéni, pokud se mu
nezabrani.
POZOR POZOR
Toto signalni slovo oznacuje nebezpeci, jehoz nerespektovani mize
zpUsobit ohrozeni stroje a jeho funk¢nosti.
Nebezpecny prostor
Tento symbol oznacuje v kombinaci se signalnim slovem nebezpedi,
které muze privodit smrt nebo zranéni.
Nebezpecné elektrické napéti
Tento symbol oznacuje v kombinaci se signdlnim slovem nebezpeci
elektrického napéti a informuje o ochrané pred elektrickym
napétim.
Poskozeni stroje
‘& Tento symbol oznacuje v kombinaci se signalnim slovem POZOR
S0t nebezpecdi pro stroj a jeho funkénost.
1.2 VSeobecné
Tento navod k obsluze obsahuje zakladni pokyny pro instalaci, provoz a udrzbu,
jejichz dodrzovani zarucuje bezpecné zachazeni s produktem a zabrariuje poranéni
osob a hmotnym Skodam.
Je tfeba dodrzovat bezpecnostni pokyny ve viech kapitolach.
Navod k obsluze si pfislusny odborny personal/provozovatel musi precist pred
montazi a uvedenim zafizeni do provozu a zcela mu porozumét.
Obsah nadvodu k obsluze musi byt pro odborny personal neustéle k dispozici v misté
pouzivani.
Pokyny umisténé pfimo na vyrobku se musi respektovat a udrZovat ve zcela ¢itelném
stavu. Patfi k nim napfiklad:
= oznaceni pripojek
= Typovy stitek
Za dodrzovani nezohlednénych podminek vztahujicich se k mistu instalace zodpovida
provozovatel.
1.3 Pouzivani v souladu s uréenim
= Tento produkt nesmi byt pouzit nad ramec hodnot tykajicich se sitového napéti,
sitové frekvence, okolni teploty, vykonu motoru, ¢erpaného média, pratoku,
otacek, hustoty, tlaku, teploty a jinych, které jsou stanoveny v technické
dokumentaci a jinych pokynech uvedenych v navodu k obsluze nebo v souvisejici
dokumentaci.
= Produkt se nesmi pouzivat v prostfedi s nebezpecim vybuchu.
6 0d 216 PumpDrive 2
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1 Bezpecnost

1.4 Kvalifikace a skoleni personalu

Personal musi mit pro pfepravu, montaz, obsluhu, tdrzbu a kontrolu pfislusnou
kvalifikaci. Provozovatel musi pfi montdazi, obsluze, udrzbé a kontrolach zarizeni pro
personal presné stanovit oblast odpovédnosti, kompetence a kontroly.

Chybéjici znalosti personalu je tfeba doplnit skolenimi a zau¢enim, které budou
provadét dostatecné kvalifikovani pracovnici. V pfipadé potfeby muize skoleni
provést provozovatel na zdkladé povéreni vyrobce/dodavatele.

Skoleni pro praci s produktem provadéjte pouze pod dozorem odborného
technického personalu.

1.5 Nasledky a nebezpedi pii nedodrzeni navodu

= Nedodrzeni tohoto navodu k obsluze ma za nasledek ztratu narokd na zaruku a
nahradu skody.

= Nedodrzeni navodu muUze privodit napriklad nasleduijici rizika:

— ohroZeni osob plsobenim elektrickych, teplotnich, mechanickych a
chemickych vlivCi nebo vybuchem,

— selhani dllezitych funkci vyrobku,
— selhani pfedepsanych metod osetfovani a udrzby,

1.6 Uvédoméle bezpedna prace

Kromé bezpecnostnich pokynd uvedenych v tomto navodu a pouziti k ur¢enému
Ucelu plati nasledujici bezpecnostni predpisy:
= Predpisy o bezpecnosti a ochrané zdravi pfi praci, bezpecnostni a provozni
predpisy
= Predpisy o ochrané proti vybuchu
= Bezpecnostni predpisy pro zachazeni s nebezpecnymi latkami

= platné normy, smérnice a zakony (napf. EN 50110-1)

1.7 Bezpecnostni pokyny pro provozovatele/obsluhu

= Upevnéte konstrukéni ochranu proti dotyku na horkych, studenych a pohyblivych
soucastech a zkontrolujte jeji funkénost.

= Neodstranujte ochranu proti dotyku béhem provozu.
= Poskytnéte personalu ochranné vybaveni a zajistéte pouzivani tohoto vybaveni.

= Je tfeba vyloucit ohrozeni elektrickym proudem (podrobnosti viz predpisy platné
v dané zemi a predpisy mistnich dodavatelt energie).

1.8 Bezpecnostni pokyny pro udrzbu, inspekci a montaz
= Prestavba nebo zmény na cerpadle jsou pripustné pouze se souhlasem vyrobce.

= Pouzivejte vyhradné origindlni dily nebo dily schvalené vyrobcem. Pouziti jinych
dild mGze vést ke ztraté zaruky a k dasledkdam, které z toho plynou.

= Provozovatel je povinen zajistit provadéni udrzby, inspekce a montaze
autorizovanym a odborné kvalifikovanym personélem, ktery byl dostatecné
informovan podrobnym studiem névodu k obsluze.

= V3echny prace na vyrobku se sméji provadét jen ve stavu bez napéti.
= Prace na vyrobku provadéjte pouze v klidovém stavu.

= Bezprostifedné po skonceni praci opét upevnéte a uvedte do funkcniho stavu
bezpecnostni a ochranna zafizeni. Pfed opétovnym uvedenim do provozu
dodrzte uvedené kroky pro uvadéni do provozu.

1.9 Nedovoleny zpusob pouziti

Produkt nikdy neprovozujte mimo rozsah meznich hodnot uvedenych v datovém listu
a v navodu k obsluze.

PumpDrive 2 7 od 216
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1 Bezpecnost

Provozni bezpec¢nost dodaného produktu je zarucena jenom pfi pouzivani v souladu
s jeho urcenim.

1.10 Zmény softwaru

Software byl vyvinut specialné pro tento vyrobek a podroben naro¢nému testovani.
Zmény nebo také pridavani softwaru nebo jeho ¢asti nejsou povoleny. Vyjimku tvori
aktualizace softwaru poskytnuté spolec¢nosti KSB.

1.11 Elektromagneticka kompatibilita (EMC)

Smérnice 2004/108/ES - ,Elektromagnetickd kompatibilita” definuje pozadavky
ohledné odolnosti proti ruseni a rusivého vyzarovani elektrickych pristrojd.

1.11.1 Pozadavky ohledné rusivého vyzarovani

Pro pohony/fizeni s elektricky regulovanymi otackami je smérodatna norma EMC
EN 61800-3. Obsahuje pozadavky a odkazuje na relevantni zadkladni odborné normy,
které odpovidaji smérnici EMC.

Ménice frekvence jsou casto pouzivany provozovateli jako soucast systému nebo
zafizeni. Je tfeba upozornit na to, zZe provozovatel nese odpovédnost za kone¢né
vlastnosti EMC pfistroje, zafizeni nebo instalace.

Predpokladem dodrzeni relevantnich norem nebo v nich uvedenych meznich hodnot
a zkusebnich Urovni je zohlednéni viech pokynt a popist ke ,spravné instalaci dle
EMC”. (= Kapitola 7.4, Strana 33)

Se zietelem na normu EMC zavisi pozadavky EMC na pfislusném ucelu pouziti ménice
frekvence. V normé EMC jsou definovany Ctyfi kategorie:

Tabulka 2: Kategorie pfedvidaného pouziti

Kategorie |Definice Mezni hodnoty dle
EN 55011

C1 Ménice frekvence instalované v prvnim prostredi (byt a kancelar) Tfida B
s napdajecim napétim pod 1000 V.

c2 Ménice frekvence instalované v prvnim prostredi (byt a kancelar) Trida A skupina 1
s napajecim napétim pod 1000 V, které nejsou ani pripravené k pfipojeni,
ani pohyblivé, a museji byt nainstalovany a uvedeny do provozu
odbornymi pracovniky.

c3 Meénice frekvence instalované ve druhém prostredi (primyslové prostredi) Trida A skupina 2
s napajecim napétim pod 1000 V.

c4 Ménice frekvence instalované ve druhém prostredi (primyslové prostredi) Z4dna mezni ¢ara”
s napdajecim napétim nad 1000 V a jmenovitym proudem nad 400 A nebo
ménice frekvence urcené pro pouziti v komplexnich systémech.

Vychazime-li ze zékladni odborné normy , Rusivé vyzafovani”, museji byt dodrzeny
tyto mezni hodnoty a zkusebni Urovné:

Tabulka 3: Klasifikace prostfedi instalace

Prostiedi Zakladni odborna norma Mezni hodnoty dle
EN 55011
Prvni prostredi (byt a kancelar) EN/IEC 61000-6-3 Trida B
pro soukromé, obchodni a zivnostenské
prostredi
Druhé prostiedi (pramyslové prostredi) EN/ IEC 61000-6-4 Trida A skupina 1
pro pramyslové prostredi
Ménic frekvence vyhovuje nasledujicim pozadavkdm:
1) Musi se vypracovat schéma EMC.
8 0d 216 PumpDrive 2
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1 Bezpecnost

Tabulka 4: Vlastnosti EMC ménice frekvence

Vykon Délka vedeni Kategorie dle EN 61800-3 Mezni hodnoty dle
[kw] [m] EN 55011
<1 <5 1 Tfida B
> 11 <50 Q2 Trida A skupina 1

Pro hnaci systémy, které nedodrzuji kategorii C1, vyzaduje norma EN 61800-3 tuto
vystraznou informaci:

V prostredi bytu / kancelare mUze tento vyrobek zplsobovat vysokofrekvencni
poruchy, které si mohou vyzadat provedeni odrusovacich opatreni.

1.11.2 Pozadavky na meze pro emise harmonického proudu
Tento produkt je profesionalnim pristrojem ve smyslu EN 61000-3-2. Pfi pripojeni
k verejné napdjeci siti plati tyto zakladni odborné normy:

EN 61000-3-2
pro symetrické trifazové pristroje (profesionalni pristroje s celkovym vykonem do
1 kW)

EN 61000-3-12
pro pfistroje s fazovym proudem mezi 16 A a 75 A a profesionalni pfistroje od
1 kW po fazovy proud 16 A.

1.11.3 PoZzadavky na odolnost proti ruseni

Obecné zavisi pozadavek na odolnost ménice frekvence proti ruseni na tom, v jakém
prostfedi je ménic frekvence nainstalovan.

Pozadavky pro prlmyslové prostredi jsou odpovidajicim zpUsobem vyssi nez
pozadavky kladené na prostredi bytu a kancelare.

Ménic frekvence je dimenzovan tak, aby byly splnény pozadavky na odolnost proti
ruseni pro pramyslové prostredi, a tim automaticky také nizsi pozadavky kladené na
prostiedi bytu a kancelare.

Pro zkousku odolnosti proti ruseni byly pouzity tyto relevantni zakladni odborné
normy:

EN 61000-4-2: Elektromagneticka kompatibilita (EMC)

— Cast 4-2: Zkusebni a mé¥ici technika - Elektrostaticky vyboj - Zkouska
odolnosti

= EN 61000-4-3: Elektromagnetickd kompatibilita (EMC)

- Céast 4-3: Zkusebni a mé¥ici technika - Vyzafované vysokofrekvenéni
elektromagnetické pole - Zkouska odolnosti

EN 61000-4-4: Elektromagnetickd kompatibilita (EMC)

— Cast 4-4: Zkusebni a mé¥ici technika - Rychlé elektrické prechodné jevy/
skupiny impulzt - Zkouska odolnosti

EN 61000-4-5: Elektromagneticka kompatibilita (EMC)
— (ast 4-5: Zkusebni a mé¥ici technika - Rdzovy impulz - Zkouska odolnosti
EN 61000-4-6: Elektromagneticka kompatibilita (EMC)

— Cast 4-6: Zkusebni a mé¥ici technika - Odolnost proti ruenim Sirenym
vedenim, indukovanym vysokofrekvencnimi poli
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2 Pfeprava / pribézné uskladnéni/ likvidace

2 Preprava / pribézné uskladnéni / likvidace

2.1 Kontrola stavu pfi dodavce

1. Pri prevzeti zbozi prekontrolujte kazdou obalovou jednotku, zda neni
poskozena.

2. Pri skodé béhem prepravy presné stanovte rozsah prepravy, zdokumentujte a
obratem pisemné oznamte KSB popf. dodavatelské obchodni organizaci a
pojistovné.

2.2 Pfeprava

A NEBEZPECI

Vyklouznuti €erpadla/€erpaciho agregatu ze zavéseni
Ohrozeni zivota padajicimi souc¢astmi!

v

Cerpadlo/terpaci agregat prepravujte pouze v ptedepsané poloze.

v

Nikdy nezavésujte cerpadlo/Cerpaci agregat za volny konec hridele nebo za
uchyt motoru.

v

Respektujte idaj o hmotnosti a tézisté.

v

Dodrzujte mistni platné predpisy o ochrané zdravi pfi praci.

> Pouzivejte vhodné a schvalené prostfedky k uchyceni bremena, napf.
samoupinaci zdvihaci Celisti.

Cerpadlo/¢erpaci agregat uvazujte a prepravujte tak, jak je znazornéno na obrazku.

sf""\s;/a‘*a =
\ »" 1 2
A F

Obr. 2: Pfeprava horizontélniho cerpaciho agregatu
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2 Pfeprava / pribézné uskladnéni/ likvidace

Hé@ HE@

= =

i =

Obr. 3: Pfeprava vertikalniho cerpaciho agregatu

=

b
—
S S S

Obr. 5: Pfeprava ménice frekvence zvedacim zarizenim

2.3 UloZeni

Zachovani okolnich podminek pfi uskladnéni zajisti funkcnost spinace i pfi delSim
skladovani.
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KSB b‘ 2 Preprava / prabé&zné uskladnéni/ likvidace

POZOR
N Poskozeni pfi uskladnéni piisobenim vlhkosti, necistot nebo skiidcu
Koroze/ znecisténi spinace!

> PFi uskladnéni venku spina¢ nebo zabaleny spinac s pfislusenstvim vodotésné
zakryjte.

Tabulka 5: Okolni podminky pfi uskladnéni

Okolni podminky Hodnota
Relativni vlihkost maximalné 85 % (nekondenzujici)
Okolni teplota -10 °C az +70 °C

= Spinac skladujte v suchu, bez otfesti a pokud mozno v originadlnim obalu.

= Spinac by se mél skladovat v suché mistnosti pokud mozno pfi konstantni vihkosti
vzduchu.

= Zabrante silnym vykyvim vlhkosti vzduchu (viz tabulka Okolni podminky pfi
uskladnéni).

2.4 Likvidace a recyklace
Kvuli nékterym soucastem produkt predstavuje zvlastni odpad:
1. Produkt rozeberte.

2. Roztridte materialy
napf. na:
- hlinik
- plastovy kryt (recyklovatelny plast)
- sitové tlumivky s médénymi vinutimi
- médéné vodice pro interni zapojeni
3. Likvidaci provadéjte podle mistnich predpist, popf. materidly odevzdejte
k fizené likvidaci.
Desky plosnych spojl, vykonova elektronika, kondenzatory a elektronické
soucastky predstavuji zvlastni odpad.
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3 VSeobecné

3 Vseobecné

3.1 Zakladni informace

Tento navod k obsluze je soucasti konstrukéni fady uvedené na titulni strané. Navod
k obsluze popisuje spravné a bezpecné uzivani zarizeni ve viech provoznich fazich.

Na typovém stitku je uvedena konstrukéni fada, nejdllezitéjsi provozni data a sériové
Cislo. Sériové ¢islo jednoznacné popisuje produkt a slouzi jako identifikacni Udaj pfi
vsech dalSich obchodnich operacich.

Kvuli zachovani zarucnich narokd je v pripadé poskozeni nutné neodkladné

informovat nejblizsi servisni stfedisko spole¢nosti KSB.

3.2 Cilova skupina
Cilovou skupinou tohoto navodu k obsluze je odborny persondl s technickou

kvalifikaci.

3.3 Souvisejici dokumentace

Tabulka 6: Pfehled souvisejici dokumentace

Dokument

Obsah

Navod k obsluze

ve vsech provoznich fazich

Popis spravného a bezpecného pouzivani cerpadla

Schéma zapojeni

Popis elektrickych pripojek

Dopliikovy navod k obsluze?

dilt vyrobku

Popis spravného a bezpecného pouzivani dalsich

U prislusenstvi a/nebo integrovanych casti stroje se fid'te dokumentaci prislusného

vyrobce.

3.4 Symbolika

Tabulka 7: Pouzivané symboly

Symbol

Vyznam

Podminka provedeni operace podle navodu

Vyzva k provedeni tkonu u bezpecnostnich pokynt

Vysledek operace

KFizové odkazy

N =100V N

Navod k provedeni operace o vice krocich

Upozornéni

uvadi doporuceni a dllezité pokyny pro zachazeni s vyrobkem

2)

Volitelné

PumpDrive 2
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4 Obsluha

4.1 Graficka ovladaci jednotka

Obr. 6: Graficka ovladaci jednotka

Tabulka 8: Popis grafické ovladaci jednotky

Pozice Oznaéeni Funkce
1 Graficky displej Zobrazeni provoznich informaci ménice frekvence
2 Tlacitka nabidky Pfechod na prvky prvni Grovné nabidky Provoz, Diagnostika,
Nastaveni a Informace
3 Navigacni tlac¢itka Navigace a nastaveni parametr(
4 Provozni tlacitka Pfepindnim mezi provoznimi rezimy
4.1.1 Graficky displej
Hlavni obrazovka se sklada ze 6 sekci.
1 2
8
7 3
211 H & cM
6 17.48 m3/h 4.62 bar 642.9V 5
Obr. 7: Hlavni obrazovka (priklad)
1 |Vytapéni zastaveného motoru je zapnuté
2 |Kdyz je zasunuty modul Bluetooth, sviti symbol vysilace. Pfi komunikaci
symbol vysilace blika.
3 |Zobrazeni zafizeni Master a pfihlasovaci Urovné
4 |Zobrazeni az 4 provoznich hodnot: jedna provozni hodnota se zobrazi velkymi
pismeny. 3 provozni hodnoty se zobrazi malymi pismeny. Provozni hodnoty
cyklicky roluji.
14 od 216 PumpDrive 2
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Zobrazeni provozniho stavu

Zobrazeni aktualniho provozniho rezimu

Cislo parametru provozni hodnoty zobrazené uprostied

0N o

Néazev provozni hodnoty zobrazené uprostred

Tabulka 9: Obsazeni tlacitek
Tladitko Funkce

©

Tlacitko nabidky Provoz

Tlacitko nabidky Diagnostika

Tlacitko nabidky Nastaveni

R Tla¢itko nabidky Informace

Tlacitka se Sipkami:
* Prechod v nabidkach nahoru a dold.

= Pfi zadavani ¢iselnych adajl zvyseni nebo snizeni zobrazené hodnoty (Podrzite-li tlacitko
se Sipkou stisknuté déle, opakuje se reakce vzdy v kratsich odstupech.)

Tlacitko Escape:
ESC o
= Smazat/vynulovat zadani

(zadani se ukon¢i bez ulozeni.)

= Pfechod v nabidkach o Urover vys.
Tlacitko OK:

= Potvrzeni nastaveni.

OK

= Potvrzeni vybéru nabidky.
= Pfi zadavani ¢iselnych hodnot prechod na dalsi islici.
= Zobrazeni hlaseni: potvrzeni alarmu.

= Zobrazeni namérené hodnoty: pfechod do nabidky Oblibené

Tlacitko napovédy:

-~

= Zobrazi u kazdé vybrané polozky nabidky text napovédy.

Provozni tla¢itko MAN:
MAN . ; .. L.
= Spusti ménic¢ frekvence v provoznim rezimu ,Ru¢ni”

Provozni tla¢itko OFF:
OFF
= Zastavi ménic frekvence

Provozni tlac¢itko AUTO:

= Prepne na provozni rezim ,Automatika”

AUTO

Provozni tlac¢itko FUNC:

= Parametrizovatelné funk¢ni tlacitko

FUNC

Rucéni provoz prostfednictvim ovladaci jednotky

UPOZORNENI

Po vypadku sité se ménic¢ frekvence nachazi v provoznim rezimu , Off”. Ru¢ni
provoz musi byt znovu spustén.
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Tabulka 10: Obsazeni tlacitek pfi ruénim provozu

Tlaéitko Funkce
Provozni tlacitko MAN:
MAN
= PFi prepnuti provozniho rezimu z ,AUTO"” na ,MAN" se prevezmou a zobrazi aktualni
otacky z provozu jako regula¢ni hodnota (ru¢né) 7-3-4. Ridici misto 3-6-2 pritom musi byt
nastaveno na ,Mistni”.
= P¥i pfepnuti provozniho rezimu z ,,Off” na ,MAN" pobézi ménic frekvence na minimalni
otacky. Ridici misto 3-6-2 pritom musi byt nastaveno na , Mistni”.
= Je-li regula¢ni hodnota (ru¢né) 7-3-4 zadana prostrednictvim analogového vstupu,
prevezmou se otacky z analogového vstupu (= Kapitola 8.2, Strana 65)
Tlacitka se Sipkami:
= Stisknutim tlacitek se Sipkami se zméni regula¢ni hodnota (ru¢né) 7-3-4 a okamzité se
prevezme. Zména provedena pomoci tlacitek se Sipkami se projevi pfimo, bez potvrzeni
tlacitkem OK. Otacky Ize zménit pouze v rozmezi nastavenych minimalnich a
maximalnich otacek.
Esc Tlacitko ESC / OK:
= Stisknutim tlac¢itka OK nebo ESC muzete prechazet mezi Cislicemi. Stisknutim tlacitka ESC
se vratite zpét. Zmény budou zrudeny. Stisknete-li u pravé cislice tla¢itko OK, vratite se na
oK hlavni obrazovku.
4.1.2 Tladitka nabidky
Pomoci tlacitek nabidky ziskate primy pristup do prvni Urovné nabidky Provoz 1-x-x-X,
Diagnostika 2-x-x-x, Nastaveni 3-x-x-x a Informace 4-x-x-x.
Cisla parametrd obsahuji naviga¢ni cestu. Diky tomu Ize rychle a jednoduse vyhledat
urcity parametr. Prvni Cislice ¢isla parametru odpovida prvni Grovni nabidky a je
pfimo vyvolana pomoci ctyr tlacitek nabidky.
1
2 Druh regulace 4
T3 cM .
Vyp (akéni ¢len)
Diferencni tlak
Vystupni tlak
Pritok
Teplota (chlazeni
AUTO STOP
Obr. 8: Okno nabidky
1 |Nazev aktudlni nabidky / parametru
2 | Cislo parametru vybraného v seznamu parametrd
3 |Zobrazeni aktualniho provozniho rezimu
4 |Zobrazeni zafizeni Master a pfihlaSovaci Urovné
5 |Seznam parametrl / polozek podnabidky
6 |Zobrazeni provozniho stavu
16 od 216 PumpDrive 2



KSB b‘ 4 Obsluha

4.1.2.1 Nabidka: Provoz

Ovladaci sekce ,,Provoz” obsahuje viechny nezbytné informace k provozu stroje a
procesu. Patfi sem

= Prihlaseni na pfistroji pomoci hesla

= Provozni a namérené hodnoty pro motor, ménic frekvence, cerpadlo a zafizeni
= Predepsané hodnoty, fidici hodnoty a regula¢ni hodnoty

= Elektromér a pocitadlo provoznich hodin

4.1.2.1.1 Pfistupové arovné

K ochrané pied neimysinymi nebo neautorizovanymi pfistupy k parametrim ménice
frekvence se rozlisuji 3 rzné pristupové trovné.

Tabulka 11: Pfistupové Urovné

Pfistupova uroveri Popis

Standardni (bez prihlasovani) Pristup bez zadani hesla.

Zakaznik Pristupova Urover pro znalého uzivatele s pristupem ke vsem parametriim
nezbytnym pro uvedeni do provozu.

Zakaznicky servis Pristupova uroven pro servisniho technika.

Neni-li pfistupova Uroven parametru explicitné vyjadrena, jedna se vzdy o
pfistupovou Uroven ,Zakaznik".

Tabulka 12: Parametry pfistupovych Grovni

Parametr |Popis Mozné nastaveni Nastaveni z vyroby
1-1-1 Prihlaseni zakaznika 0000...9999 0000
Prihlaseni jako zakaznik
1-1-2 Prihlaseni zakaznického servisu 0000...9999 -
Prihlaseni pro pristup ke specialnim parametrim
pro servis KSB
1-1-4 Odhlaseni Provést -
Odhlaseni ze vsech pristupovych trovni

UPOZORNENI

Pokud po dobu deseti minut nestisknete zadné tlacitko, vratite se automaticky do
standardni pristupové Urovné.

Heslo Ize zménit po zadani hesla nastaveného z vyroby.

Tabulka 13: Parametry zmény hesla

Parametr |Popis Mozné nastaveni Nastaveni z vyroby
1-1-5 Identifikace pristupu zakaznika 0000...9999 -
Zména identifikace pristupu zakaznika
1-1-6 Identifikace pristupu zdkaznického servisu 0000...9999 -
Zména identifikace pristupu zakaznického servisu

4.1.2.1.2 Provozni hodnoty pro vstupni a vystupni signaly

Pomoci parametrl Digitalni vstupy (7-2-4-6) a Digitalni vystupy (7-2-4-7) se zobrazi
stav digitalnich vstupt / reléovych vystup(.

Tabulka 14: Piiklad stavu digitalnich vstupl (1-2-4-6). Na digitalni vstup 1 je pfivadéno napéti 24 V: spusténi zafizeni

Volitelna I/0 karta Standardni
Digitalni vstup DI8 D17 DI6 DI5 Dl4 DI3 DI2 DI1
Bitovy vzorek na displeji 0 0 0 0 0 0 0 |
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Tabulka 15: Priklad stavu digitalnich vystupud (1-2-4-7). Pomoci reléového vystupu 1 se zobrazi: souhrnné chybové
hlaseni (nastavitelné)

Volitelna I/0 karta Standardni
Digitalni vystup R8 R7 R6 R5 R4 R3 DO2 DO1 R2 R1
Bitovy vzorek na 0 0 0 0 0 0 0 0 0 |
displeji

4.1.2.2 Nabidka: Diagnostika

V ovladaci sekci ,Diagnostika” ziska uzivatel informace o poruchach a vystraznych
hlasenich, které jsou k dispozici u ¢erpaciho agregatu nebo procesu. Ménic frekvence
pritom mUze byt odstaveny (porucha) nebo v provozu (vystraha). V historii najde
uzivatel také predchozi hlaseni.

Hlaseni

Veskeré kontrolni a bezpecnostni funkce vedou k vystraznym, popf. alarmovym
hlasenim, ktera jsou signalizovana Zlutou, popf. ¢ervenou diodou LED svételné
signalizace LED.

Na displeji ovladaci jednotky se zobrazi pfislusné hlaseni. Je-li k dispozici vice hlaseni,
zobrazi se posledni hlaseni. Alarmy maji pfednost pred vystrahami.

1
2
/
%3
W57 ..
5 2893 rpm  17.48 m?h 4.62 bar

U0 Run e

Obr. 9: Zobrazeni hlaseni

Nézev hlaseni zobrazeného uprostred

2 |Zobrazeni zafizeni Master a prihlasovaci Urovné

3 |Zobrazeni hla3eni: posledni hlaSeni se na hlavni obrazovce zobrazi velkymi
pismeny. 3 provozni hodnoty se zobrazi malymi pismeny.

4 |Zobrazeni provozniho stavu

5 |Zobrazeni aktualniho provozniho rezimu

Aktivni hlaseni Zobrazilo-li se a bylo potvrzeno hlaseni, které viak nebylo ukonceno, nachazi se

Historie hlaseni

v nabidce , Nevyrizend hlaseni”. VSechna aktualni hlaseni |ze zobrazit v nabidce
Diagnostika pod polozkou Nevyfizena hlaseni (2-1). Vystrahy a alarmy mohou byt
také prepnuty na reléové vystupy.

V historii hlaSeni se nachazeji pouze ta hlaseni, ktera byla zobrazena, potvrzena a
ukoncena. Historii hlaseni Ize zobrazit volbou parametru Historie hlaseni 2-2. Je zde

uvedeno poslednich 100 hlaseni. Zdznam ze seznamu mUzete zvolit pomoci tlacitek
se Sipkami a tlacitka OK.

Potvrzeni a vynulovani hlaseni

UPOZORNENI

Odstranéni, popf. potvrzeni poruchy mize podle nastaveni vést k opétovnému
automatickému zapnuti ménice frekvence.

Potvrzeni

Pokud byla pfi¢ina poruchy odstranéna, Ize hlaseni potvrdit. HIa3eni lze potvrdit
jednotlivé v nabidce Diagnostika. Potvrzeni hlaseni Ize provést také pomoci
digitalniho vstupu. Z vyroby je k tomu pfipraven digitalni vstup 2.

18 od 216
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Prehled vystraznych a alarmovych hlaseni (= Kapitola 11, Strana 193)

Hlaseni Ize potvrzovat jen néasledujicim zpUsobem.

Tabulka 16: Druhy potvrzeni hlaSeni

Vlastnost hlaseni

Druh potvrzeni

Samopotvrzujici

Hlaseni se potvrdi automaticky, pokud byla ukoncena podminka pro hlaseni

Nastavitelné automatické
potvrzeni

Lze zvolit automatické nebo ru¢ni potvrzeni

Omezené automatické
potvrzeni

Alarmy s omezenym automatickym potvrzenim provadéji v rostoucich intervalech
automatické potvrzeni po splnéni podminky alarmu. Vyskytne-li se alarm béhem urcité
doby vicekrat, neprovede se zadné dal$i automatické potvrzeni.

Jakmile je podminka alarmu splnéna, spusti se ¢asovy interval. Po jeho uplynuti se
provede automatické potvrzeni.

Vyskytne-li se alarm béhem 30 sekund po spusténi ¢asového intervalu jesté jednou,
prodlouZi se interval o jeden stupen. Pokud tento pripad nenastal, vrati se po dalSich
30 sekundach znovu na predchozi (kratsi) ¢asovy interval. Casové intervaly jsou

1 sekunda, 5 sekund, 20 sekund a nekonecno (tzn. je nutné rucni potvrzeni).
Prodlouzeni 20sekundového intervalu zpuUsobi, Ze se jiz neprovede automatické
potvrzeni.

Ne samopotvrzujici

Je nutné rucni potvrzeni

Casové razitko Neni-li hlaseni potvrzeno a jeho podminka se v tomto ¢asovém intervalu nékolikrat

opakuje, pouzije se pro Casové razitko , Vyskytlo se hlaseni” vzdy prvni vyskyt hlaseni.
Casové razitko ,,Podminka pro hlaseni ukoncena” oviem uvadi vzdy posledni ¢as, kdy
podminka pro hlaseni jiz nebyla aktivni.

4.1.2.3 Nabidka: Nastaveni

V ovladaci sekci ,Nastaveni” Ize provést zakladni nastaveni nebo optimalizovat
nastaveni pro proces.

4.1.2.3.1 Nastaveni jazyka

Displej je ze zdvodu dodavan ve 4 jazycich (jazykovy balicek). Jazykovy balicek Ize
zménit pomoci nastroje KSB Service Tool:

Tabulka 17: Parametry pro jazyk displeje

Parametr |Popis Mozné nastaveni Nastaveni z vyroby
3-1-1 Jazyk Podle jazykového balicku: Anglictina,
Nastavitelny jazyk displeje = Angli¢tina, némcina, francouzstina, nemcina,
italktina francouzstina,
italstina

= Angli¢tina, francouzstina, nizozemstina,
danstina

= Anglic¢tina, $panélstina, portugalstina,
turectina

= Anglictina, norstina, Svédstina, finstina

= Anglictina, estonstina, lotystina, litevstina

= Anglic¢tina, polstina, madarstina, ¢estina

= Anglictina, slovinstina, slovenstina,
chorvatstina

= Anglictina, rustina, rumunstina, srbstina
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4.1.2.3.2 Nastaveni ovladaci jednotky

Tabulka 18: Parametry k nastaveni ovladaci jednotky

Pridéleni libovolné volitelné funkce tlacitku FUNC

Parametr |Popis Mozné nastaveni Nastaveni od
vyrobce
3-1-2-1  |Provozni hodnoty na hlavni obrazovce Seznam parametrd na hlavni -
Zobrazeni aktualnich provoznich hodnot na hlavni |obrazovce
obrazovce
3-1-2-2  |Ovladaci tlacitka vyzaduji prihlaseni = vyp vyp
Primy pristup k provoznim tlacitkim MAN, OFF, - zap
AUTO a FUNC Ize zablokovat prostrednictvim
tohoto parametru.
3-1-2-3  |Obsazeni funkéniho tlacitka » Z4dna funkce Jazyk

= Spusténi/zastaveni zafizeni

= Predepsana hodnota
(regulator)

« Ridici hodnota (aké¢ni ¢len)

= Alternativni pfedepsana
hodnota (regulator)

= Alternativni ridici hodnota
(akéni ¢len)

= Stridani cerpadel ihned

= Chod pro kontrolu funkce
ihned

= Jazyk
= Pevné otacky 1
= PumpMeter Upload

= Ridici misto dalkové/mistné

3-1-2-4  |Kontrast displeje 0...100 50
Nastavitelny kontrast displeje

3-1-2-5  |Podsviceni displeje = vyp Automaticky
Nastaveni podsviceni displeje

= zap
= Automaticky

3-1-2-6  |Doba podsviceni displeje 0...600 30
Doba podsviceni displeje v automatickém rezimu

Provozni hodnoty v hlavni
obrazovce

Na hlavni obrazovce se soucasné zobrazi az 4 provozni hodnoty. Provozni hodnota se
zobrazi vét§im pismem s nazvem parametru, cislem parametru a jednotkou.

3 provozni hodnoty se zobrazi mensi s jednotkou. Pomoci tlacitek se Sipkami mlzete
provozni hodnoty posunovat. Kazda provozni hodnota probiha viemi zobrazenymi
misty. Lze zobrazit maximalné 10 provoznich hodnot z prfeddefinovaného seznamu.
Poradi seznamu urcuje poradi provoznich hodnot na hlavni obrazovce. Jsou-li
vybrany vice nez 4 parametry, posunuji se nezobrazené parametry na pozadi.

Stanoveni provoznich hodnot pro hlavni obrazovku
1. V nabidce Nastaveni oteviete parametr 3-1-2-1.

2. Pomoci tlacitek se Sipkami vyberte ze seznamu provozni hodnotu, kterou chcete
zobrazit.

3. Stisknéte tlac¢itko OK.

4. Dalsi pozadované provozni hodnoty vyberte ze seznamu a potvrdte tlacitkem
OK.
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Provozni hodnoty v hlavni ob...

3-1-2-1 CM
Otacky A
Motorovy proud v
Vystupni frekvence

Saci tlak cerpadla v
Vystupni tlak éerpadla v
AUTO RUN

Obr. 10: Vicenasobny vybér parametrd ze seznamu

Zamknuti provoznich Provozni tlac¢itka ovladaciho zarizeni Ize zamknout pomoci parametru 3-71-2-2, tim se
tlaCitek zabrani neoprdvnéné obsluze nebo neopravnénému potvrzeni alarma.

Obsazeni funkénich tlaitek Provoznimu tlacitku ,FUNC" |ze predbézné pridélit funkci ze seznamu.

UPOZORNENI

Pri pouziti provozniho tla¢itka FUNC jako , Spusténi/zastaveni zafizeni” musi byt
systém po kazdém resetovani napéti znovu spustén pomoci provozniho tlacitka
FUNC.

Nabidka Oblibené Stisknutim tlac¢itka OK na hlavni obrazovce zobrazite nabidku Oblibené. Zde mUzete
vybrat pfislusné parametry pro rychlé prizplsobeni nastaveni.

4.1.2.4 Nabidka: Informace

V ovladaci sekci ,Informace” jsou pfipraveny vsechny pfimé informace o ménici
frekvence. Zde jsou k dispozici dllezité informace ohledné stavu firmwaru.

4.1.3 Servisni rozhrani a svételna signalizace LED

Obr. 11: Servisni rozhrani a svételna signalizace LED

Pozice Oznaéeni Funkce
1 Servisni rozhrani Optické rozhrani
2 Svételna signalizace LED Svételna signalizace informuje o provoznim stavu zafizeni

Servisni rozhrani Pres servisni rozhrani mlzete pomoci specidlniho propojovaciho kabelu (USB -
opticky) pfipojit pocita¢/notebook.

MUzete provést tyto akce:
= Konfigurace a parametrizace ménice frekvence pomoci servisniho softwaru
= Aktualizace softwaru
= Zajisténi a dokumentace nastavenych parametrtd

Svételna signalizace LED Svételna signalizace LED informuje o provoznim stavu zafizeni PumpDrive.
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Tabulka 19: Vyznam kontrolek LED

LED Popis

@cCervena Jedno nebo vice alarmovych hlaseni
OZluta Jedno nebo vice vystraznych hlaseni
@zelena Sviti: bezporuchovy provoz
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5 Protokol o uvedeni do provozu

Objednavatel
Cislo zakazky
Zakaznik

Misto montaze
Kontaktni osoba

Produkt

Typ Cerpadla .....ccccueeennee

Vyrobni ¢islo ¢erpadla

Udaje o motoru ..............

Typovy klic

Vyrobni ¢islo
(Typovy stitek) ménic
frekvence

Provozni rezim

Ruéni provoz
Regulovany provoz
Rizeny provoz

Provoz s vice ¢erpadly
Hlavni fidici systém

Pripojeni ke sbérnici

Poznamky

5 Protokol o uvedeni do provozu

Cislo ProtoKOIU: ovvveeeeeeeeeeeeeeeeee s
T ———— 2 e ————————
B e ————— Lo
D e ——————— S
[KWT e, [A] e, V] oo [cos phi] cecvevieeieee [1/min]
T ———— 2 e ———————
B e ——————— oo ———
D e ———— S
T —————— 2 e ————————————
B e ————————— oo ———
D B e

Predepsand hodnota ........ccccccevevvenne [Zdroj] ...cceuee. [Jednotkal] ................. [Hodnotal

Misto, datum, podpis

Misto, datum, podpis
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6 Popis

6 Popis

6.1 VSeobecny popis

Méni¢ frekvence s vlastnim chlazenim, nezavislé na motoru

PumpDrive je ménic frekvence s vlastnim chlazenim s modularni vystavbou, ktery

umozniuje plynulou zménu otacek motoru prostrednictvim normalizovanych signald,
provozni sbérnice nebo ovladaci jednotky.

6.2 Nazev
Tabulka 20: Pfiklad nazvu
Pozice
1/2|3|4(5/6|7(8[9[10 |11 |12 |13 |14 |15 |16 |17 | 18 | 19 | 20 | 21 |22 | 23 | 24 | 25 | 26 | 27 | 28 | 29 | 30
P D|R|V|2 oj1/1|kKk|o|o|™M|_|s|1|L|E|1T]E|2|P|2]|]_|M|O|lO|R]|O
Tabulka 21: Vysvétleni nazvu
Pozice Zkratka Vyznam IL°,
o (o]
S S
= =
g &
1-4 Generace
PDRV2 2. Generace PumpDrive X ‘ X
6 Provedeni
E PumpDrive 2 Eco X -
- PumpDrive 2 - X
8-13 Vykon
A 000K37 = 0,37 kW X X
000K55 = 0,55 kW X X
000K75 = 0,75 kw X X
001K10 = 1,1 kw X X
001K50 = 1,5 kw X X
B 002K20 = 2,2 kw X X
003K00 = 3 kW X X
004K00 = 4 kW X X
C 005K50 = 5,5 kw X X
007K50 = 7,5 kw X X
011K00 = 11 kW X X
D 015K00 = 15 kW - X
018K50 = 18,5 kW - X
022K00 = 22 kW - X
030K00 = 30 kW - X
E 037K00 = 37 kW - X
045K00 = 45 kW - X
055K00 = 55 kW - X
14 Druh instalace
M Montaz do motoru X X
w Montaz na sténu X X
C Montdaz do rozvadéce X X
16 Vyrobce motoru
K KSB X X
S Siemens X X
24 0d 216 PumpDrive 2




kss L.

6 Popis
Pozice Zkratka Vyznam §
(o] (o]
S S
= =
g &
16 C Cantoni X X
W Wonder X X
17-20 Typ motoru
1LE1 Siemens 1LE1/ KSB 1PC3 X X
1LA7 Siemens 1LA7/ KSB 1LA7 X X
1LA9 Siemens 1LA9/ KSB 1LA9 X X
1LG6 Siemens 1LG6/ KSB 1LG6 X X
SUPB KSB SuPremE B X X
DMC KSB(DM) Cantoni X X
DMW KSB(DM) Wonder X X
21-22 Trida ucinnosti
E1 IE1 X X
E2 IE2 X X
E3 IE3 X X
E4 IE4 X X
23-24 Pocet poll motoru
P2 2pol. X X
P4 4pol. X X
P6 6pol. X X
26 Modul M12
0] bez X X
M Modul M12 X X
27 Modul polni sbérnice
0] bez X X
L LON - X
P Profibus DP - X
M Modbus RTU X X
B BACnet MS /TP - X3
N Profinet - x)
E Ethernet - x¥
28 Volitelna soucast instalace 1
0] bez X X
| Volitelna I/O karta - X
29 Volitelna soucast instalace 2
0] bez X X
R Modul Bluetooth X X
30 Volitelna souc¢ast instalace 3
0] bez X X
M Hlavni vypina¢ - X
3) Je nutno konzultovat s vyrobcem.
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6 Popis

6.3 Typovy stitek

1

kse®.. PumpDrive II%S (3

6 INPUT: PDRV2__007K50
5. 13PH 380 : 480 VAC St
4>\50-60 Hz
3 Te0A 0105000180
B
75w (R T

Obr. 12: Typovy stitek 1 ménice frekvence (pfiklad)

1 |Kryti 2 |Konstrukéni fada, konstrukéni
velikost
3 |Jmenovity vykon 4 |Jmenovity proud ménice frekvence
5 |Sitova frekvence 6 |Sitové napéti
ksB b PumpDrive IP55 c E
1
2\\PDRV2_-O15K00M_S1 LE1E2P2_MPIRM
\\
3~_[997257666000010002
4 METN 080-065-160 GG A 11GD20150
—
31.07.2014

Obr. 13: Typovy stitek 2 ménice frekvence (priklad)

Typovy kli¢ PumpDrive 2

Cislo zakazky KSB

Nazev cerpadla 4

Datum vyroby

6.4 Rozsah vykon( a konstrukéni velikosti

Tabulka 22: Rozsah vykonu® pro 2pélové (3000 min-*), 4pdlové (1500 min~) a 6polové (1000 min') asynchronni
motory a KSB SuPremE

Konstrukéni Elektricky jmenovity vykon  |Nominalni vystupni proud Sitovy vstupni proud
velikost [kw] [A] [A]
A 0,37 1,3 1,4
0,55 1,8 2
0,75 2,5 2,7
1,10 3,5 3,7
1,50 4,9 5,2
B 2,2 6 6,3
3,0 8 8,4
4,0 10 10,4
C 5,5 14 14,6
7.5 18 18,7
11 25 25,9
D 15 33 34,1
18,5 42 43,3
22 51 52,4
30 66 67,7
4) Uvedené rozsahy vykonUl plati neomezené pro viechny druhy instalace.
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Konstrukéni Elektricky jmenovity vykon  |Nominalni vystupni proud Sitovy vstupni proud
velikost [kw] [A] [A]
E 37 81,5 83,4
45 97 99
55 120 122,4

6.5 Technické udaje

Tabulka 23: Technické tdaje ménice frekvence

Vlastnost

‘Hodnota

Sitové napajeni

Sitové napéti®

3 ~380V AC-10 % bis 480 V AC +10 %

Rozdil napéti tri fazi

+2 % napdjeciho napéti

Sitova frekvence

50-60Hz+2 %

Typy siti

Sité typu TN-S, TN-CS, TN-C, TT a IT (podle IEC/EN 60364)

Vystupni data

Vystupni frekvence ménice

0-70 Hz u asynchronnich motort
0-140 Hz u KSB SuPremE

Frekvence impulst PWM

Rozsah: 2-8 kHz

(nastaveni z vyroby: 4 kHz)

Rychlost nastupu faze du/dt®

Maximalné 5000 V/ps, v zavislosti na konstrukéni velikosti
ménice frekvence

Spickové napéti

2%1,41%V 4

Vedeni s vysokou proudovou kapacitou mohou vést az ke
zdvojnasobeni napéti.

Udaje ménice frekvence

U¢innost 98 % - 95 %”

Emise hluku Hladina akustického tlaku pouzitého ¢erpadla + 2,5 dB®
Prostredi

Kryti IP55 (podle EN 60529)

Okolni teplota za provozu

-10 °Caz +50 °C

Okolni teplota pfi skladovani

-10°Caz +70 °C

Relativni vlhkost vzduchu

Provoz: 5 % az 85 % (nesmi dojit k oroseni)
Skladovani: 5 % az 95 %

Preprava: maximalné 95 %

Vyska instalace

<1000 m nad morem dochazi ke snizeni vykonu o 1 % na
kazdych 100 m

Otresuvzdornost

Maximalné 16,7 m/s? (podle EN 60068-2-64)

Teplota cerpaného média

-30°Caz +140 °C

EMC

Ménic frekvence < 11 kW

EN 61800-3 C1/EN 55011 tfida B / délka vedeni <5 m

Méni¢ frekvence = 15 kW

EN 61800-3 C2/EN 55011 tfida A, skupina 1/ délka vedeni
<50 m

Zpétné plsobeni sité

Sitové tlumivky integrovany

Vstupy a vystupy

5) U nizkého sitového napéti se snizuje jmenovity moment motoru.
6) Rychlost nastupu faze du/dt zavisi na kapacité vedeni.
7) U¢innost ve jmenovitém bodé ménice frekvence kolisa podle jmenovitého vykonu mezi 98 % u velkych vykon(i a 95 % u

malych vykon.

8) Jedna se o orienta¢ni hodnoty. Hodnota plati pouze ve jmenovitém pracovnim bodé (50 Hz). Viz také oc¢ekavané hodnoty
hluku ¢erpadla. Ty jsou rovnéz zdokumentovany pro jmenovity provoz. BEhem regulace se mohou vyskytnout odlisné

hodnoty.

PumpDrive 2
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Vlastnost

Hodnota

Interni sitovy zdroj

24V =10 %

Maximalni zatizeni

Maximalné 600 mA DC, odolné proti zkratu a pretizeni

Zbytkové zvinéni

<1%

Analogové vstupy

Pocet parametrizovatelnych analogovych vstupu

2 (volitelné lze pouzit jako proudovy nebo napétovy vstup)

Typ vstupu Diferencialni

Maximalni napéti (vzhledem k zemi) +10V

Proudovy vstup 0/4 - 20 mA
Vstupni impedance 500 Ohm

Presnost 1 % z konecné hodnoty
Prodleva signélu <10 ms
Rozliseni 12 bit
Napétovy vstup 0/2-10 V
Vstupni impedance ca. 40 kOhm

Pfesnost 1 % z konecné hodnoty
Prodleva signalu <10 ms
Rozliseni 12 bit

Ochrana proti prepolovani

Prehozeni kladné a zaporné polarity mozné

Analogové vystupy

Pocet parametrizovatelnych analogovych vystupt

1 (pfepinani mezi 4 vystupnimi hodnotami)

Proudovy vystup

4-20 mA

Maximalni externi zatéz

850 ohmU

Vystup Tranzistor PNP

Presnost 2 % z konecné hodnoty
Prodleva signalu <10 ms

Ochrana proti prepolovani K dispozici

Ochrana proti zkratu a pretizeni K dispozici

Digitalni vstupy

Pocet digitalnich vstupt

Celkem 6 (z toho 5 parametrizovatelnych)

Hladina ON 15-30 V
Hladina OFF 0-3V
Vstupni impedance cca 2 kOhm

Galvanické oddéleni

K dispozici, izola¢ni napéti: 500 VAC

Prodleva

<10 ms

Ochrana proti prfepolovani

K dispozici

Reléové vystupy

Pocet parametrizovatelnych reléovych vystup

2x prepinaci kontakt

Maximalni zatizeni kontaktu

AC: maximalné 250 VAC/0,25 A
DC: maximalné 30 VDC/2 A

Frekvence impulst PWM

Snizeni vykonu kvuli zvysené frekvenci impulst

Konstruk¢ni velikost A, B a C (pfi frekvenci impulsd PWM > 4 kHz) :

_ 0,
IJmenoviW proud motoru(PWM) — Ilmenovity proud motoru X (1 - [fPWM - 4 kHZ] X 215 /0)

Tabulka 24: Technické udaje volitelné I/0 karty

Vlastnost ‘ Hodnota
Analogové vstupy

Pocet parametrizovatelnych analogovych vstupl 1

Typ vstupu Diferencialni
28 od 216 PumpDrive 2




kss L.

6 Popis

Vlastnost Hodnota

Maximalni napéti (vzhledem k zemi) +10V

Proudovy vstup 0/4-20 mA
Vstupni impedance 500 Ohm

Presnost 1 % z konecné hodnoty
Prodleva signalu <10 ms
Rozliseni 11 bita
Napétovy vstup 0/2-10 V
Vstupni impedance ca. 40 kOhm

Presnost

1 % z konecné hodnoty

Prodleva signalu

<10 ms

Rozliseni

11 bitd + 1 bit znaménko

Ochrana proti prepélovani

K dispozici

Analogové vystupy (proudovy nebo napétovy vystup)

Pocet parametrizovatelnych analogovych vystupt

1 (pfepinani mezi 4 vystupnimi hodnotami)

Proudovy vystup

4-20 mA

Maximalni externi zatéz

850 ohmU

Vystup Tranzistor PNP
Presnost 2 % z konecné hodnoty
Prodleva signalu <10 ms
Ochrana proti pfepolovani K dispozici
Ochrana proti zkratu a pretizeni K dispozici
Napétovy vystup 2-10V
Maximalni vystupni proud 25 mA
Vystup Transistor NPN
Presnost 2 % z konecné hodnoty
Prodleva signalu <10 ms
Ochrana proti prepolovani K dispozici
Ochrana proti zkratu a pretizeni K dispozici

Digitalni vstupy

Pocet digitalnich vstupt

3 (v8echny parametrizovatelné)

Hladina ON 15-30 V
Hladina OFF 0-3V
Vstupni impedance cca 2 kOhm

Galvanické oddéleni

K dispozici, izola¢ni napéti: 500 VAC

Prodleva <10 ms
Ochrana proti prfepolovani K dispozici
Digitalni vystupy

Pocet digitalnich vystupt 2

Vystup Tranzistor PNP
Hladina ON 24V £10 %
Hladina OFF <2V
Vystupni proud max. 40 mA
Diferenc¢ni proud <100 pA
Ochrana proti prepélovani K dispozici
Ochrana proti zkratu a pretizeni K dispozici

Reléové vystupy

Pocet parametrizovatelnych reléovych vystupl

1 x pfepinaci kontakt

5 x zapinaci kontakt
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Vlastnost

Hodnota

prepinaci kontakt, maximalni zatizeni kontaktu

AC: maximalné 250 VAC/0,25 A
DC: maximalné 30 VDC/3 A

zapinaci kontakt, maximalni zatizeni kontaktu

AC: maximalné 250 VAC/0,25 A

DC: maximalné 30 VDC/ 1 A

Vhodné pro spinani stykacu se zapinacim proudem az
maximalné 10 A.

6.6 Rozméry a udaje o hmotnosti

~C

b d
‘J:l B | i B |
B d
P Olch Kz
O
> e
= d
! 7
B O o o Qg
F
Obr. 14: Rozméry
Tabulka 25: Rozméry a udaje o hmotnosti
Konstrukéni |P Montaz do motoru Montaz na sténu/ Upeviiovaci Srouby
velikost [mm] montaZ do rozvadéée® "Hmotnos
[mm] t
[kw] a|b|c|d| e |a|b|c|d]|e F [kgl
A | ..000K37.. |0,37 260|190 | 166 | 140 | 141 | 343|190 | 166 | 140 | 333 M4 x 10 5
..000K55.. |0,55
..000K75.. 0,75
..001K10.. |1,1
..001K50.. |1,5
B |..002K20.. |2,2 290 211|166 | 155 | 121 | 328 |211|166| 155|318 M4 x 10 6,5
..003K00.. |3
..004K00.. |4
C |..005K500..|5,5 330(280|210| 219 | 205 | 401|280 210|219 |387 M6 x 12 12,5
..007K500..|7,5
..011K000..|11
D |..15K000.. 15 460 | 350|290 | 280 | 309 | 582|350 |290 | 280 | 565 M8 x 14 36
..18K500.. 18,5
..22K00.. 22
..30KO00.. 30
E |..37K00.. 37 700 | 455|340 375 | 475 | 819 | 455 | 340 | 375|800 M8 x 14 60
..45K00.. 45
..55K00.. 55
9) Uvedené rozméry se vztahuji na zafizeni PumpDrive véetné nasténného drzaku.

10)  Bez adaptéru motoru
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6.7 Druhy instalace
Ménic frekvence je pro vsechny 3 druhy instalace konstrukcné stejny.

Montaz do motoru

U druhu instalace montaz do motoru se ménic frekvence namontuje pomoci
adaptéru na motor, popf. u zafizeni Movitec na cerpadlo. Adaptéry pro
dodatecnou prestavbu na montdz do motoru jsou u stavajicich cerpacich zafizeni
k dostani jako pfislusenstvi.

Montaz na sténu

U druhu instalace montaz na sténu je nezbytnd montazni sada v rozsahu
dodavky. Montazni sady pro dodate¢nou prestavbu na montaz na sténu jsou u
stavajicich Cerpacich zafizeni k dostani jako pFislusenstvi.

Montaz do rozvadéce

U druhu instalace montaz do rozvadéce je nezbytna montazni sada v rozsahu
dodavky. Montazni sady pro dodatecnou prestavbu na montaz do rozvadéce jsou
u stavajicich ¢erpacich zafizeni k dostani jako pfislusenstvi.
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7 Instalace/montaz

7.1 Bezpec&nostni predpisy

A NEBEZPEGI

Nespravna instalace
Ohrozeni zivota!

> Ménic frekvence nainstalujte tak, aby nemohl byt zaplaven.

> Nikdy nepouzivejte ménic frekvence v prostiedi s nebezpecim vybuchu.

7.2 Kontrola pfed zahajenim instalace

Misto instalace

Standardni provedeni ma kryti IP55 a smi byt pouzivdno pouze v prostredi, které
odpovida prislusnému kryti.

Misto instalace/montaze musi vyhovovat nasledujicim pozadavkam:
= dobré vétrani
= zadné primé slunecni zareni
= zadné povétrnostni vlivy
= dostatek volného prostoru pro vétrani a demontaz

= zajisténi proti zaplaveni

Okolni podminky

= Provozni teplota: =10 °C az +50 °C
Zivotnost ménice frekvence se zkracuje, pokud je prekro¢ena priimérna teplota
+35 °C/ 24 h nebo je ménic frekvence provozovan pfi teplotach pod 0 °C nebo
nad +40 °C.

Pri nepripustné vysoké nebo nizké teploté se ménic frekvence automaticky vypne.

UPOZORNENI

Pouziti za jinych okolnich podminek konzultujte s vyrobcem.

Instalace venku

Pri instalaci venku zakryjte ménic frekvence vhodnou ochranou proti tvorbé
kondenzacni vody na elektronice a pfilis silnému slune¢nimu zareni.

7.3 Montaz zafizeni PumpDrive
Podle zvoleného druhu instalace je tfeba pouzit adaptér, popf. montazni sadu.

7.3.1 Montaz do motoru

U druhu instalace montaz do motoru je ménic frekvence ve stavu pfi dodavce jiz
namontovan spolecné s ¢erpadlem na motor pomoci adaptéru.

Adaptéry pro dodatecnou prestavbu na montaz do motoru jsou u stavajicich
Cerpacich zarizeni k dostani u spole¢nosti KSB.

7.3.2 Montaz na sténu / montaz do rozvadéde

U druhu instalace montaz na sténu je nezbytna montazni sada v rozsahu dodavky.
Montazni sady pro dodate¢nou prestavbu na montaz na sténu jsou u stavajicich
Cerpacich zafizeni k dostani u spole¢nosti KSB.

Ménic frekvence by mél celou plochou priléhat ke sténé, aby mohl byt proud vzduchu
z ventilatoru veden skrze chladici téleso (chladic).
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Aby bylo zaruceno dostatecné chlazeni, davejte pfi montazi zafizeni pozor na to, aby
nebyl bezprostifedné nasavan odvadény vzduch z jinych pfistrojd. K tomu je tfeba
dodrzet tyto minimalni vzdalenosti:

Tabulka 26: Minimalni vzdalenosti u montaze do rozvadéce

Vzdalenost od ostatnich pfistroju Vzdalenost [mm]
Nahore a dole 100
Zboku 20

Ztratovy vykon u jmenovitého provozu ménice frekvence, ktery se méni na teplo,
kolisd podle jmenovitého vykonu ménice frekvence mezi 98 % u velkych vykonl a
95 % u malych vykon.

7.4 Elektrické pfipojeni

7.4.1 Bezpecnostni predpisy

A NEBEZPEGI

Nespravna elektroinstalace
Nebezpedi smrtelného Urazu elektrickym proudem!
> Elektrické pfipojeni nechte provést pouze odbornym pracovnikem.

> Dodrzujte technické podminky pripojeni mistnich a narodnich dodavatell
energie.

A NEBEZPECI
Neumysiné zapnuti
Nebezpeci smrtelného Urazu elektrickym proudem!
> Pfed zahajenim veskerych udrzbarskych a instala¢nich praci odpojte ménic
frekvence od sité.
> Pfi provadéni veskerych udrzbarskych a instala¢nich praci zajistéte ménic
frekvence proti opétovnému zapnuti.

A NEBEZPECH

Kontakt se souc¢astmi pod napétim
Nebezpeci smrtelného Urazu elektrickym proudem!
> Nikdy neodstranujte prostredni dil chladiciho télesa.

> Pfihlédnéte k dobé vybijeni kondenzatorl.
Po vypnuti ménice frekvence pockejte 10 minut, dokud se neomezi nebezpecné
napéti.

Pfimé spojeni mezi sitovou pripojkou a pripojkou motoru (obtok)
Poskozeni ménice frekvence!

> Nikdy nevytvarejte pfimé spojeni mezi sitovou pfipojkou a pfipojkou motoru
(obtok) ménice frekvence.

> B> P

Soucasné pripojeni nékolika motoru k vystupu ménice frekvence
Poskozeni ménice frekvence!
Nebezpeci pozaru!

> Nikdy nepripojujte soucasné nékolik motorl k vystupu ménice frekvence.
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POZOR

Nespravna zkouska izolace
Poskozeni ménice frekvence!
> Nikdy neprovadéjte zkousky izolace na konstruk¢nich dilech ménice frekvence.

> Zkousky izolace na motoru, pfipojovacim kabelu motoru nebo napajecim
kabelu provadéjte az po odpojeni pripojek ménice frekvence.

UPOZORNENI

Odstranéni, popf. potvrzeni poruchy maze podle nastaveni vést k opétovnému
automatickému zapnuti ménice frekvence.

Ménic frekvence obsahuje elektronickad bezpecnostni zafizeni, kterd v pripadé
poruchy vypnou motor, ¢imz se tento odpoji od napéti a odstavi z provozu.

Pro kabelové prlchodky pouzivejte pouze stavajici otvory, pfip. s dvojitymi
kabelovymi prichodkami. Kovové tfisky z dodate¢né vyvrtanych otvorl mohou
zpusobit vypadek pfristroje.

7.4.2 Pokyny k projektovani zafizeni

7.4.2.1 Pripojovaci kabely

Volba pfipojovacich kabelt

Volba pfipojovacich kabeld zavisi na riznych faktorech, mimo jiné na druhu
pfipojeni, okolnich podminkach a druhu zafizeni.

Pripojovaci kabely museji byt pouzivany v souladu s ur¢enim a je tfeba dodrzovat
pokyny vyrobce ohledné jmenovitého napéti, proudu, provozni teploty a tepelnych
vliva.

Pripojovaci kabely nesméji byt pokladany na horké povrchy nebo v jejich blizkosti,
pokud nejsou k tomuto Ucelu urceny.

Pri pouziti v mobilnich komponentach zafizeni zvolte pruzné nebo vysoce pruzné
pripojovaci kabely.

Kabely, které se pouzivaji k pripojeni k pevné namontovanému pfistroji, by mély byt
co nejkratsi, a pripojeni k tomuto pfistroji by mélo byt radné provedeno.

Pro ovladaci kabely a napajeci kabely/pfipojovaci kabely motoru by mély byt pouzity
rdzné zemnici listy.

Napajeci kabel Jako napdjeci kabely Ize pouzit nestinéné kabely.
Dimenzujte pramér napajecich kabell podle jmenovitého proudu sité.

Pri pouziti stykace v napajecim kabelu (pfed ménicem frekvence) ho dimenzujte
podle typu zapojeni AC1, pfitom se pfictou hodnoty jmenovitého proudu pouzitého
ménice frekvence a vysledek se zvysi o 15 %.

Pfipojovaci kabel motoru Jako pripojovaci kabel motoru museji byt pouzity stinéné kabely.
Ovladaci kabel Jako ovladaci kabel museji byt pouzity stinéné kabely.

UPOZORNENI

Kabely typu J-Y (ST) Y nejsou vhodné jako ovladaci kabely.
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1 2 3
Obr. 15: Konstrukce elektrického kabelu
Dutinka 2 Vodi¢
3 Vedeni
Tabulka 27: Prifezy kabelli svorek fizeni
Svorka fizeni Pramér vodice [mm?] Priimér kabelu™
Pevné vodiGe | Pruzné vodite Pruzné vodice [mm]
s dutinkami
Svorkovnice A, B, C 0,2-1,5 0,2-1,0 0,25-0,75 M12: 3,5-7,0
M16: 5,0-10,0
Tabulka 28: Vlastnosti pfipojovacich kabell
Kopstrukc‘:ni Vykon Kabelova sroubovaci priichodka pro Sit’ovy' = o - z,
= ==
velikost >T . = 2 § l‘)’::)l::()!?zl’ -g og % ,E 3 % 2
5% 8% |25 |& 588 |E8fg
& s T = CRS) £ s
s ¥'c X g - £
[kw] = [A] [mm?]
.. 000K37 .. 0,37 M20 M16 M20 M16 1,4 2,5 2,5
.. 000K55 .. 0,55 2,0
.. 000K75 .. 0,75 2,7
..001K10.. 1.1 3,7
.. 001K50 .. 1,5 M25 M16 M25 M16 5,2 2,5
.. 002K20 .. 2,2 6,3
.. 003KO00 .. 3 8,4
.. 004KO00 .. 4 10,4
..005K500.. 5,5 M32 M16 M32 M16 14,6 16 4
..007K500.. 7,5 18,7
..011K000.. 11 25,9 6
..15K000.. 15 M40 M32 M20 M40 34,1 50 10
..18K500.. 18,5 43,3 16
..22K00.. 22 52,4 16
..30K00.. 30 67,7 25
..37K00.. 37 M63 M32 M20 M63 83,4 95 35
..45K00.. 45 929 50
..55K00.. 55 122,4 70

Délka pfipojovaciho kabelu motoru

Neni-li ménic frekvence namontovan na hnacim motoru, mohou byt nutné delsi
pripojovaci kabely motoru. V zavislosti na rozptylové kapacité pripojovacich kabeld
mohou vysokofrekvencni svodové proudy prochazet uzemnénim kabelu. Soucet
svodovych proudd a motorového proudu muize prekrocit vystupni jmenovity proud
ménice frekvence. Tim se aktivuje ochranné zarizeni ménice frekvence a motor se
zastavi. V zavislosti na rozsahu vykont doporucujeme tyto pripojovaci kabely motoru:

11)
12)

Pii pouziti kabelu s jinym primérem, nez je uvedeno, bude negativné ovlivnéno kryti.
Dodrzujte pokyny k pouziti sitovych tlumivek v ¢asti Sitové tlumivky v kapitole Pfislusenstvi a volitelné vybaveni!

PumpDrive 2
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Vystupni filtr

Pfedfazené jisténi

Motorovy jisti¢

Proudovy chranié

Instalace/montaz/prostredi

Spojeni/pripojeni kabell

Tabulka 29: Délka pfipojovaciho kabelu motoru

Rozsah vykonu Maximalni délka kabelu Rozptylova kapacita
[kw] [m] [nF]
< 11 (tfida B) 5 <5
> 15 kW (trida A, skupina 1) 50 <5

Vystupni filtry I1ze pouzit pouze spolecné s asynchronnim motorem.

Jsou-li nutné delsi pripojovaci kabely, nez je uvedeno, nebo rozptylova kapacita
pripojovaciho kabelu prekracuje uvedené hodnoty, doporucujeme nainstalovat
vhodny vystupni filtr mezi méni¢ frekvence a jim fizeny motor. Tyto filtry snizuji
strmost hrany vystupnich napéti na ménici frekvence a omezuji jejich prekmity.

7.4.2.2 Elektrické ochranné zafizeni

Do privodu sitového napéajeni ménice frekvence nainstalujte tfi rychlé pojistky.
Velikost pojistek dimenzujte podle sitovych jmenovitych proudl ménice frekvence.

Samostatna ochrana motoru neni nutna, protoze ménic frekvence ma vlastni
bezpecnostni zafizeni (mj. elektronické vypnuti pfi nadproudu). Stavajici motorové

jistice musi byt patfi¢né dimenzovany s ohledem na jmenovity proud motoru.

Pri pevném pripojeni a prislusném dodate¢ném uzemnéni (srv. DIN VDE 0160) nejsou
pro ménice frekvence predepsany proudové chranice Fl.

Pri pouziti proudovych chranica FI sméji byt podle DIN VDE 0160 pfipojeny trojfazové
ménice frekvence pouze pomoci univerzalnich proudovych chranicu Fl, protoze
konven¢ni proudové chranice Fl kvli moznym stejnosmérnym slozkam proudu
nereaguji nebo reaguji chybné.

Tabulka 30: Vhodny proudovy chranic

Konstrukéni velikost Jmenovity proud [mA]
A, BacC 150
DaE 300

Je-li pouzit dlouhy stinény kabel pro sitovou pFipojku, popf. pfipojku motoru, je
mozné, ze zareaguje sledovani chybného proudu kvili svodovému proudu
prochdazejicimu proti zemi (vyvolano frekvenci impulsd). Napravna opatreni: vyménte
RCD (proudovy chranic) nebo snizte mez reakce.

7.4.2.3 Pokyny k elektromagnetické kompatibilité

Elektromagnetické ruseni vychazejici z ostatnich elektrickych pristroji maze pUsobit
na ménic frekvence. Ruseni vsak mlze byt také vytvareno ménicem frekvence.

Ruseni vychazejici z ménice frekvence se 3ifi hlavné pres pripojovaci kabely motoru.
K odruseni navrhujeme tato opatreni:
= Stinéné pripojovaci kabely motoru pro délky kabell >70 cm
(zvlasté doporucujeme pro ménice frekvence s nizsim vykonem)
= Z jednoho kusu tvarovanych kovovych kabelovych kanall s minimalné 80%
krytim (kdyz nemohou byt pouzity stinéné pripojovaci kabely)
Lepsiho stinéni dosahnete namontovanim ménice frekvence do kovové skriné.

Montaz elektrickych konstrukénich dild do rozvadéce musi byt provedena
v dostate¢né vzdalenosti od ostatnich pfistroju (fidici a kontrolni pfistroje).

Dodrzujte minimalni vzdalenost 0,3 m mezi kabely, elektrickymi konstrukénimi dily a
ostatnimi kabely v rozvadéci.

Pro ovladaci kabel a napajeci kabel/pfipojovaci kabel motoru pouzijte rizné zemnici
listy.

Odstinéni pripojovaciho kabelu se musi skladat z jednoho kusu a na obou stranach
musi byt uzemnéno bud'jen pfislusSnou uzemriovaci svorkou, nebo zemnici listou (ne
na zemnici listé v rozvadédi).

Stinény kabel zpUsobuje, Ze vysokofrekvenéni proud, ktery normalné protéka jako
svodovy proud z télesa motoru do zemé nebo mezi jednotlivymi kabely, je odvadén
stinénim.
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Obr. 16: Pripojeni stinéni

Odstinéni ovladaciho kabelu (pfipojeni pouze na strané ménice frekvence) slouzi
navic jako ochrana proti vyzarovani a je tfeba ho pfipojit k pripravenym pripojkam
v pfipojovacim prostoru ovladaciho kabelu.

Pri pouziti dlouhych stinénych kabell motoru nainstalujte dodatecné reaktance nebo
vystupni filtry, abyste vyrovnali kapacitni rozptylovy proud proti zemi a snizili rychlost
narustu napéti na motoru. Tato opatreni vedou k dalSimu snizeni vysokofrekvencniho
ruseni. Vyhradni pouziti feritovych prstenct nebo reaktanci neni pro dodrzeni
meznich hodnot stanovenych ve smérnici EMC dostatecné.

UPOZORNENI

Pri pouziti stinénych kabell delSich nez 10 m zkontrolujte rozptylovou kapacitu,
aby nevznikl pfrilis vysoky rozptyl mezi fazemi nebo proti zemi, coz by mohlo vést
k vypnuti ménice frekvence.

PoloZeni kabelll

Ovladaci kabel a napéjeci kabel/pfipojovaci kabel motoru polozte do oddélenych
kabelovych kanala.

Pri pokladani ovladaciho kabelu dodrzte minimalni vzdalenost 0,3 m vici napajecimu
kabelu/pfipojovacimu kabelu motoru.

Nelze-li zabranit kfizeni ovladaciho a napajeciho kabelu/pfipojovaciho kabelu
motoru, mélo by byt provedeno v uhlu 90°.

7.4.2.4 Uzemnéni
Méni¢ frekvence musi byt radné uzemnén.

Ke zvyseni odolnosti proti ruseni je nutna Siroka kontaktni plocha pro rtzna
uzemnéni.

PFfi montazi do rozvadéce pro uzemnéni ménice frekvence nainstalujte dvé oddélené
médéné zemnici listy (sitova pripojka/pripojka motoru a pripojka ovladani) primérené
velikosti a prlrezu, k nimz se pripoji veskeré uzemnéni.

LiSty jsou pfipojeny pouze jednim bodem k uzemnovacimu systému.

Uzemnéni rozvadéce se poté provadi pomoci uzemriovaciho systému sité.

7.4.2.5 Sitové tlumivky

Uvedené vstupni sitové proudy jsou orientac¢ni hodnoty, které se vztahuji na
jmenovity provoz. Tyto proudy se mohou zménit podle stavajici impedance sité. U
velmi pevnych siti (mald impedance sité) se mohou vyskytovat vyssi hodnoty proudu.
K omezeni vstupniho sitového proudu lze k jiz integrovanym sitovym tlumivkam

(v rozsahu vykont do 45 kW v¢etné) pouzit navic externi sitové tlumivky. Kromé toho
slouzi sitové tlumivky ke snizeni zpétného plsobeni sité a ke zlepseni Uciniku. Je
tfeba zohlednit oblast pouziti podle DIN EN 61000-3-2.

U spolec¢nosti KSB jsou k dostani prislusné sitové tlumivky.
(= Kapitola 12.2.8, Strana 209)

7.4.2.6 Vystupni filtr

Aby bylo dodrzeno odruseni podle DIN 55011, respektujte maximalni délky kabeld.
Jsou-li délky kabell prekroceny, je tfreba pouzit vystupni filtry.

Technické Udaje na vyzadani. (= Kapitola 12.2.8, Strana 209)
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7.4.3 Elektrické pfipojeni

7.4.3.1 Odstranéni krytu télesa

A NEBEZPEGH

Kontakt se souc¢astmi pod napétim
Nebezpeci smrtelného Urazu elektrickym proudem!

> Nikdy neodstranujte prostfedni dil chladiciho télesa.

> Pfihlédnéte k dobé vybijeni kondenzatoru.
Po vypnuti ménice frekvence pockejte 10 minut, dokud se neomezi nebezpecné
napéti.

Kryt télesa se sklada z krytu télesa ve tvaru C. Svorky sitovych kabell a pfipojovacich
kabeld motoru jsou navic chranény ochrannym krytem pied dotykem.

Kryt télesa ve tvaru C

Obr. 17: Kryt télesa ve tvaru C
1. Odstrarite Srouby s kfiZovou drazkou na krytu ve tvaru C.

2. Sejméte kryt ve tvaru C.
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Ochranny kryt

4
Obr. 18: Vypaceni ochranného krytu

1. Konstrukéni velikosti A, B a C: Ochranny kryt k pripojeni sitovych kabell a
pripojovacich kabeld motoru je nasazen. Pfed pripojovanim sitovych kabeld a
pfipojovacich kabeld motoru opatrné vypacte ochranny kryt Sirokym
Sroubovakem.

Konstrukéni velikosti D a E:Povolte Srouby na ochranném krytu.

Obr. 19: Sejmuti ochranného krytu
2. Sejméte ochranny kryt.

PumpDrive 2 39 0d 216



kss L.

7 Instalace/montéaz

7.4.3.2 Pfehled svorkovnic
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Obr. 20: Prehled svorkovnic

‘1 ‘PFipojem’ sité a motoru ‘2 ‘Ovlédaci vedeni

7.4.3.3 Pfipojeni sité a motoru

A NEBEZPEGH

Kontakt s pfripojovacimi svorkami a konektory brzdového odporu nebo jejich
odstranéni

Nebezpeci smrtelného Urazu elektrickym proudem!

> Nikdy neotvirejte pfipojovaci svorky a konektory brzdového odporu, ani se jich
nedotykejte.
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POZOR

Nespravna elektroinstalace
Poskozeni ménice frekvence!

> Nikdy nemontujte stykac (v pripojovacim kabelu motoru) mezi motor a ménic
frekvence.

1. Sitovy kabel, popf. pfipojovaci kabel motoru vedte kabelovymi Sroubovacimi
prachodkami a spojte ho s uvedenymi svorkami.

2. Kabel pro pfipojku PTC/ termistor spojte se svorkovnici PTC (3).

UPOZORNENI

V pripadé zavitového zkratu (zkratu mezi fazi a PTC) se aktivuje pojistka a zabrani
tak zavleceni nizkého napéti do trovné malého napéti. Tato pojistka mlze byt
v pfipadé zavady vyménéna pouze servisem KSB.

Konstrukéni velikost A

™ LNE ! @ MOTOR ! & @
PE|LT|L2|L3| |PE|U |V |W| [~prc + |BR| -
® ® MOTOR

\
L1 ® ‘
L2 ®
L3 ® ® \
N \
PE—e L D e |
Obr. 21: Pfipojeni sitové prFipojky a pripojky motoru, konstrukéni velikost A
@® |Sitova pfipojka ® |Pripojka motoru
® |Pripojka PTC @ |Brzda
® |PTC motoru ® |Propojka pro sit typu IT
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Konstrukéni velikost B

Konstrukéni velikost C

e® HG
‘@ LNE | '@ MOTOR | G ‘@
PE | L1|L2]|L3 PEIU |V |W PTC + |BR| -
< ® MOTOR
S 8 0 0] [0 9 9 Qg &9
g i
100 SO
M < [ T
L1 \ |
L2 ‘
L3 !@ |
N | |
PE [ o>~~~ _ _ L L

Obr. 22: Pripojeni sitové pripojky a pripojky motoru, konstrukéni velikost B

@ |Sitova pripojka ©® |Pripojka motoru
® |Pripojka PTC @ |Brzda
® |PTC motoru ® |Propojka pro sit typu IT
@™ LNE | @ '@ mMoTorR !
PE|L1|L2|L3 +|BR| - | @ Ipelulv|w
® PTC || ©
MOTOR
[ C © © 9 S © O S O© O O
®|
HELE 1
llo]io éf ?:
| 1
; .
| |
| 1
[l 1L L
L1 ‘ \
L2
L3 H® |
N \ \
PE L |

Obr. 23: Pfipojeni sitové pripojky a pripojky motoru, konstrukéni velikost C

@® |Sitova pripojka ® |Pripojka motoru
® |Pripojka PTC @ |Brzda
® |PTC motoru ® |Propojka pro sit typu IT
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Konstrukéni velikost D

Konstrukéni velikost E

Pfipojeni kontroly motoru (
PTC/termistor)

@ LNE | @ '@ MOTOR |
PE|L1|L2|L3 + |BR| - [|[PE|U |V | W[ 3 !
T e ® @ © PTC
| [0 @] MOTOR
O O O O SEES
L1 °®
L2 °
L3 °
N
PE—e

Obr. 24: Pfipojeni sitové pFipojky a pfipojky motoru, konstrukéni velikost D

@® |Sitova pfipojka ® |Pripojka motoru
® |Pripojka PTC @ |Brzda
® |PTC motoru ® |Propojka pro sit typu IT
®
11
[o)le] (1™ LINE @ MOTOR |
—— ] ro -
@ PEILT 2|3 PE[U[V W] @
#[BR[ ] © ® PTC
MOTOR
S 0 010 O © OO0 O O Q|00
L1
L2
L3
N
PE—e

Obr. 25: Pripojeni sitové pripojky a pripojky motoru, konstrukéni velikost E

@® |Sitova pripojka ® |Pripojka motoru
® |Pripojka PTC @ |Brzda
® |PTC motoru ® |Propojka pro sit typu IT

Vodice pro pripojku PTC/ termistor spojte se svorkovnici PTC (3). Neni-li na strané
motoru k dispozici pfipojka PTC, je tfeba vypnout parametr 3-2-3-1 vyhodnoceni PTC.

PumpDrive 2
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Sit typu IT

A\ NEBEZPECI

Kontakt se souc¢astmi pod napétim
Nebezpeci smrtelného Urazu elektrickym proudem!
> Nikdy neodstrafiujte prostredni dil chladiciho télesa.

> Pfihlédnéte k dobé vybijeni kondenzatoru.
Po vypnuti ménice frekvence pockejte 10 minut, dokud se neomezi nebezpecné
napéti.

Propojka v siti typu IT

Pri pouziti ménice frekvence v siti typu IT je nutné odstranit prislusné pripojky sité
typu IT (viz obrazek Pripojeni sitové pripojky a pfipojky motoru, konstrukeni
velikost B).

7.4.3.3.1 Pfipojeni sité se zabudovanym hlavnim vypinaéem

Je-li volitelny hlavni vypinac v poloze ,, OFF", je ménic frekvence a motor odpojen od
sité.
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A NEBEZPECGI

Otevieni ochranného krytu s vypnutym hlavnim vypinacem
Nebezpedi smrtelného Urazu elektrickym proudem!

> Pred zahajenim veskerych udrzbarskych a instala¢nich praci odpojte ménic
frekvence od sité.

> PFi provadéni veskerych udrzbarskych a instalacnich praci zajistéte ménic
frekvence proti opétovnému zapnuti.

v" Hlavni vypina¢ je zabudovan do ochranného krytu.
1. Napajeci kabel protahnéte kabelovou prichodkou.

@ LUNE | '@ MOTOR 3 @

|
I;E L1]L2 L3 Fé;Eu v | w 5TC + |BR]| -
MOTOR
S S 0 8 9lrg ol O ©
-~
®
|
|
‘777
BRES
|
D PE
| &
RS
L1 ®
L2
L3
N
PE—e

Obr. 26: Priklad pfipojeni sitové pripojky a pfipojky motoru ke svorkam k tomu
urc¢enym, konstrukéni velikost B

Pripojka motoru
Brzda
Propojka pro sit typu IT

Sitova pripojka
Pripojka PTC
PTC motoru

Qe ® e
CHONGN®

Svorka sitové pripojky u hlavniho Hlavni vypinac

vypinace

2. Konstrukeni velikosti A, B a C: Napajeci kabel a pfipojovaci kabel motoru
pripojte ke svorkam k tomu uréenym na vnitfni strané ochranného krytu.
Konstrukéni velikosti D a E: Napdjeci kabel a pripojovaci kabel motoru pfipojte
pfimo k hlavnimu vypinaci.

PumpDrive 2 45 0d 216



ks L.

7 Instalace/montéaz
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Obr. 27: Priklad pripojeni sitové pfipojky a pfipojky motoru ke svorkam k tomu
urc¢enym, konstruk¢ni velikost D

@® |Sitova pripojka
® |Pripojka PTC
® |PTC motoru

Pfipojka motoru
Brzda
Propojka pro sit typu IT

CHONGIO

Hlavni vypinac

7.4.3.3.2 Pfimé pfipojeni kabelu motoru bez konektoru motoru (pouze u konstrukéni
velikosti A a B)

A\ NEBEZPECI

Nespravna elektricka pripojka
Nebezpeci smrtelného Urazu elektrickym proudem!

> Nikdy nepouzivejte konektor motoru zaroven s kabelem motoru, ktery je pfimo
pripojeny ke svorkdm motoru.

> Nikdy se nedotykejte pfipojovacich svorek a konektorl konektoru motoru.

Pri pripojovani kabelu motoru pfimo k pfipravenym svorkdm motoru (U, V, W)
nejprve odstrarite konektor motoru, ktery byl pfipojen z vyroby.

Obr. 28: Odpojeni vodicu konektoru motoru

1. Odpojte vodice konektoru motoru od svorek U, V, W.

46 od 216

PumpDrive 2



KSB b‘ 7 Instalace/montéaz

Obr. 29: Odstranéni konektoru motoru
2. Odstrarite konektor motoru z chladiciho télesa.

Obr. 30: Nasazeni a pfiSroubovani krytu

3. Uzavrete otvor v chladicim télese pomoci sady pfilozené k ménici frekvence
(obsahuje kryt, tésnéni a Srouby).

UPOZORNENI

Kryti IP55 uvadéné v technickych Udajich je zaruceno jen s fadnou montazi krytu.

7.4.3.3.3 Dodatec¢né vybaveni méni€em frekvence na motor KSB SuPremE B2 (pouze
u konstrukéni velikosti C, D a E)

Chladici téleso je uzavieno Sroubovou zatkou. K dovybaveni na motor KSB SuPremE
B2 jsou potreba nasledujici kroky.

1. Odstrante Sroubovou zatku.

Obr. 31: Sroubova zatka

2. Odstrarite matici Sroubové zatky zevnitf ménice frekvence.

g

Obr. 32: Odstranéni
Sroubové zatky

UPOZORNENI

Kryti IP55 uvadéné v technickych udajich je zaruceno jen s fadnou montazi O-
krouzku.
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3. Na adaptér nasadte novy O-krouzek jako tésnéni.

2 S

Obr. 33: Vlozeni O-krouzku

A NEBEZPEGH

Uskfipnuti sitovych kabel( a pfipojovacich kabelt
Nebezpeci smrtelného Urazu elektrickym proudem!

> Nikdy neposkodte izolaci sitovych kabell a pfipojovacich kabell pri zavadéni
do otvoru ménice frekvence.

4. Nasadte ménic frekvence na adaptér motoru KSB SuPremE B2 a vedeni k motoru
KSB SuPremE B2 zavedte do otvoru ménice frekvence.

5. Vedeni k motorim pfipojte tak, jak to je popsano.
(= Kapitola 7.4.3.3, Strana 40)

Obr. 34: Zavedeni vedeni
k motorim

6. Pripojte vedeni PTC, které jsou standardné vyvedeny u motoru KSB SuPremE B2.
7. Méni¢ frekvence zaviete ochrannym krytem a krytem télesa.

7.4.3.3.4 Montaz sitové tlumivky a vystupniho filtru

S o _— _—
Obr. 35: Pripojeni vedeni L2 [ _—
k motordm L3 _— -

Obr. 36: Montaz sitové tlumivky a vystupniho filtru

EE = Méni¢ [ | \Vystupni filtr
—— L=T11.1|(pouze u asynchronniho
“tH,||motoru)

Sitova tlumivka E@,D_ Motor
(asynchronni motor)

Sitova tlumivka Vstupni sitové proudy se mohou zménit podle stavajici impedance sité. U velmi
pevnych siti (mald impedance sité) se mohou vyskytovat vyssi hodnoty proudu.
K omezeni vstupniho sitového proudu Ize pouzit kromé sitovych tlumivek
zabudovanych jiz v ménici frekvence (rozsah vykond do 55 kW véetné) externi sitové
tlumivky.

i

Vystupni filtr Vystupni filtry I1ze pouzit pouze spolecné s asynchronnim motorem.
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Instalace nékolika ménicu
frekvence

Jsou-li nutné delsi pfipojovaci kabely, nez je uvedeno, nebo rozptylova kapacita
pfipojovaciho kabelu prekracuje uvedené hodnoty, doporucujeme nainstalovat
vhodny vystupni filtr mezi ménic frekvence a jim fizeny motor. Tyto filtry snizuji
strmost hrany vystupnich napéti na ménici frekvence a omezuji jejich prekmity.

1. Sitovou tlumivku zapojte do série (v sitovém kabelu) pred ménic frekvence.

2. Vystupni filtr zapojte do série v pfipojovacim kabelu motoru za méni¢em
frekvence.

7.4.3.4 Pfipojeni uzemnéni
Méni¢ frekvence musi byt uzemnén.
PFi pfipojovani uzemnéni dodrzujte tyto body:
= Dbejte na co nejkratsi délky kabel0.
= Pro ovladaci kabel a napdjeci kabel/pfipojovaci kabel motoru pouzijte rlizné
zemnici listy.
= Zemnici lista ovladaciho kabelu nesmi byt negativné ovlivnéna proudy ze

sitovych/pripojovacich kabel( motoru, protoze tyto mohou byt zdrojem moznych
poruch.

K zemnici listé sitového/pripojovaciho kabelu motoru pfipojte tyto dily:
= Uzemnéni motoru
= Téleso ménice frekvence
= Odstinéni sitového/pfipojovaciho kabelu motoru
K zemnici listé ovladaciho kabelu pripojte tyto dily:
= Odstinéni analogovych pripojek ovladani
= Odstinéni kabeld snimacd

= QOdstinéni pripojovaciho kabelu provozni sbérnice

Obr. 37: Pfipojeni uzemnéni
Pro instalaci nékolika ménicd frekvence je nejvhodnéjsi zapojeni do hvézdy.

7.4.3.5 Montaz a pripojeni modulu M12

Pomoci modulu M12 Ize navzajem propojit nékolik méni¢t frekvence pro provoz se
dvéma nebo vice ¢erpadly. Modul M12 umozriuje také pripojeni zarizeni PumpMeter
k ménici frekvence prostrednictvim systému Modbus.
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1

A
°@ ©@°
a® @

Lo

Obr. 38: Modul M12

1 |PFipojeni pro provoz se dvémalvice ¢erpadly (sbérnice KSB) Cc-D

Pripojeni pro zafizeni PumpMeter (Modbus)

3 |Pripojeni sbérnicového kabelu Crosslink (Modbus) B

= Doplnkové vybaveni

Interni T-kus (prosmyckovana sbérnice) bez preruseni také pfi vypadku napéti
ménice frekvence

Prefabrikované kabely (= Kapitola 12.2, Strana 201)
= Zastr¢ka pro vlastni pripravu (= Kapitola 12.2, Strana 201)
Zasuvny modul M12 |ze zasunout do volné zasuvné pozice ménice frekvence.
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Zaslepovaci kryt

Obr. 39: Zaslepovaci kryt

‘1 ‘Zaslepovaci kryt

1. Odstrarite Srouby s kfizovou hlavou na zaslepovacim krytu.
2. Sejméte zaslepovaci kryt.

Modul M12 1. Modul M12 zavedte opatrné do oteviené zasuvné pozice. Modul M12 zasunujte
ve vodicich listach, dokud nezapadne do kontaktd na protistrané.

2. Modul M12 upevnéte 4 Srouby s kfizovou hlavou. Kryti IP55 je zajisténo pouze
s utazenymi Srouby.

Obr. 41: Upevnéni modulu

M12

POZOR

% Nespravna montaz

Omezeni funk¢nosti kryti (kryti neni zajisténo)!

> Nepouzité zasuvky M12 modulu M12 opatfete snimatelnymi krytkami
(v rozsahu dodavky).

Pfipojeni provozu se dvéma a vice erpadly

Vytvoreni provozu se dvéma a vice ¢erpadly pomoci specialniho prefabrikovaného
kabelu pro toto pripojeni (viz prislusenstvi)
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Obr. 42: Pfipojeni moduld M12 v provozu se dvéma a vice ¢erpadly

Pfipojeni pro provoz se dvémal/vice cerpadly PumpDrive ¢. 1

2 Prefabrikovany sbérnicovy kabel pro provoz se dvéma a vice ¢erpadly
(barva: svétle fialova, konektor: zahnuty, konektor: zahnuty)

3 Pripojeni pro provoz se dvémal/vice cerpadly PumpDrive ¢. 2

UPOZORNENI

Pro ukonceni sbérnice jsou nutné zakoncovaci odpory (viz prislusenstvi KSB), které
se nasunou na prislusnou volnou pripojku M12 (C, popf. D) na modulu M12.

Pfipojeni k zafizeni PumpMeter pro provoz s jednim €erpadlem

Pfipojeni k zafizeni PumpMeter pomoci prefabrikovaného kabelu
(= Kapitola 12.2, Strana 201)

UPOZORNENI

Pfipojeni pro zafizeni PumpMeter (Modbus) se provadi na modulu M12, vstupu A.

[KSE]

1 2 3
Obr. 43: Pripojeni modulu M12 k zafizeni PumpMeter pro provoz s jednim ¢erpadlem
PumpMeter: pfipojeni sbérnice Modbus
2 Prefabrikovany sbérnicovy kabel pro pfipojeni zafizeni PumpMeter
k modulu M12
(barva: cerna, zasuvka: prima, konektor: zahnuty)
3 Modul M12: pfipojeni pro zafizeni PumpMeter (Modbus)

Pfipojeni zafizeni PumpMeter v provozu se dvéma a vice Cerpadly

K pfepnuti signdlu Modbus zafizeni PumpMeter z jednoho ménice frekvence na
druhy mUzete pouzit prefabrikovany kabel Crosslink. (=> Kapitola 12.2, Strana 201)

52 od 216

PumpDrive 2



kss L.

7 Instalace/montéaz

@

Obr. 44: Pripojeni zafizeni PumpMeter v provozu se dvéma a vice Cerpadly

PumpMeter: pfipojeni sbérnice Modbus

k modulu M12

(barva: cerna, zasuvka: pfima, konektor: zahnuty)

Prefabrikovany sbérnicovy kabel pro pfipojeni zafizeni PumpMeter

Modul M12 zasuvka A: pfipojeni pro zafizeni PumpMeter (Modbus)

Modul M12 zasuvka B: pripojeni pro sbérnicovy kabel Crosslink (Modbus)

PumpMeter

Prefabrikovany sbérnicovy kabel Crosslink pro zalozni pfipojeni zafizeni

(barva: cerna, konektor: zahnuty; konektor: zahnuty)

Modul M12 zasuvka BA: pfipojeni pro sbérnicovy kabel Crosslink (Modbus)s

Pripojeni pro provoz se dvémal/vice cerpadly PumpDrive ¢. 1

Prefabrikovany sbérnicovy kabel pro provoz se dvéma a vice ¢erpadly
(barva: svétle fialova, konektor: zahnuty, konektor: zahnuty)

Pripojeni pro provoz se dvémalvice ¢erpadly PumpDrive ¢. 2

Zakoncovaci odpor

Obsazeni pinl

Obr. 45: Modul M12, standardni obsazeni pro zasuvku M12, pohled na pfipojovaci
stranu

Tabulka 31: Obsazeni pini modulu M12, vstup A/B

Pin | Barevné oznaceni vodicl | Obsazeni zasuvky M12 A, | Obsazeni zasuvky M12 B, | Obsazeni zasuvky M12 A
parametrizovano pro parametrizovano pro a B, parametrizovano
PumpMeter Modbus PumpMeter Modbus jako analogovy vstup
1 hnéda Vystup 24 V (napajeni Vystup 24 V (napajeni Vystup 24 V (napajeni
zarizeni PumpMeter) zafizeni PumpMeter) zarizeni PumpMeter)
2 modra oV oV oV
3 bila D- D+ Vstup (4-20 mA)
4 sedd D+ D- -
5 - - -

Odvzdusnovaci otvor

Tabulka 32: Obsazeni pind modulu M12, vstup C¢/D

Pin Barevné oznaceni vodicu Obsazeni zasuvky M12 Ca D
1 - Stinéni

2 Cervend -

3 cerna CAN GND

4 bila CANH

PumpDrive 2
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Pin Barevné oznaceni vodicu Obsazeni zasuvky M12 Ca D
5 modra CAN L
Zavit - Stinéni

7.4.3.6 Montaz a pripojeni modulu provozni shérnice
Moduly provozni sbérnice existuji jako zasuvné moduly v nasledujicich provedenich:
= Modul Modbus RTU
= Modul Profibus DP
= Modul LON
Moduly provozni sbérnice maji nasledujici vlastnosti:
= Doplnkové vybaveni

= Interni T-kus (prosmyckovana sbérnice) bez preruseni také pri vypadku napéti
ménice frekvence

= Prefabrikované kabely (= Kapitola 12.2, Strana 201)
= Zastrcka pro vlastni pfipravu (= Kapitola 12.2, Strana 201)

Montaz modulu provozni sbérnice
Modul provozni sbérnice Ize zasunout do volné zasuvné pozice ménice frekvence.
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Zaslepovaci kryt

Obr. 46: Zaslepovaci kryt

‘1 ‘Zaslepovaci kryt

1. Odstrarite Srouby s kfizovou hlavou na zaslepovacim krytu.
2. Sejméte zaslepovaci kryt.

Modul polni shérnice 1. Modul provozni sbérnice zasurite opatrné do oteviené zasuvné pozice. Zasuvny
modul zasunujte ve vodicich listach, dokud nezapadne do kontaktt na
protistrané.

Obr. 47: Zasunuti modulu
provozni sbérnice

2. Modul provozni sbérnice upevnéte 4 Srouby s kfizovou hlavou. Kryti IP55 je
zajisténo pouze s utazenymi Srouby.

Obr. 48: Upevnéni modulu

M12

POZOR

% Nespravna montaz

Omezeni funk¢nosti kryti (kryti neni zajisténo)!

> Nepouzité zasuvky M12 modulu M12 opatfete snimatelnymi krytkami
(v rozsahu dodavky).

PumpDrive 2 55 od 216



KSB b‘ 7 Instalace/montéaz

Pfipojeni modulu provozni sbérnice
PFi pripojovani modulu provozni sbérnice je tfeba dodrzovat néasledujici body:

= Drive nez bude sestaveno sbérnicové spojeni mezi Ucastniky, musi se provést a
zkontrolovat vyrovnani potenciald.

= Pro pfislusnou provozni sbérnici pouzivejte vedeni vhodna pro vysokofrekvencni
stinéni a namontujte v souladu s EMC.

= Doporucuje se minimalni vzdalenost 0,3 m od jinych elektrickych vedeni.

= K modulu provozni sbérnice nepfipojujte pres sbérnicovy kabel nic dalSiho (napf.
230V alarm a 24V start).

POZOR

N Nespravna instalace

%ﬁ‘g Poskozeni modulu provozni sbérnice!

> Nikdy neprivadéjte napéti na modul provozni sbérnice pres zastrcku nebo
zasuvku M12.

Obr. 49: Pfipojeni modulu provozni sbérnice

Tabulka 33: Pfipojeni modulu provozni sbérnice

Pozice Provedeni M12 konektor

1 Méni¢ frekvence 1 M12 konektor A: prichozi
M12 zasuvka B: odchozi

2 Ménic frekvence 2 M12 konektor A: pfichozi
M12 zasuvka B: odchozi

V ménici frekvence musi byt pfi pouziti modulu provozni sbérnice povoleno fizeni
provozni sbérnice (= Kapitola 8.12, Strana 132) .

UPOZORNENI

Pri vyméné nebo dodatecném vybaveni modulem provozni sbérnice se provadi reset
ménice frekvence. Pak se uvolni nabidka 3-12 pro nastaveni parametrd modulu
provozni sbérnice.

7.4.3.7 Montaz a pfipojeni rozsifovaci I/0 karty
Diky rozsifovaci I/0 karté jsou k dispozici dalsi vstupy a vystupy:
= 1 analogovy vstup / PT1000
= 1 analogovy vystup
= 3 digitalni vstupy
= 2 digitdlni vystupy
= 1 reléovy pfepinaci kontakt
= 5 reléovych zapinacich kontaktd

Rozsifovaci I/0 karta muze byt zabudovana ze zavodu nebo ji Ize nainstalovat
dodatecné jako pfrislusenstvi.
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MontazZ rozsifovaci I/0 karty

Obr. 50: Kryt télesa ve tvaru C
1. Odstrarite kryt télesa ve tvaru C. (> Kapitola 7.4.3.1, Strana 38)

Obr. 51: Montaz rozsifovaci I/0 karty

2. Rozsifovaci I/O kartu nasurite na Fidici desku pres vodici kolejnice umisténé na
télese.

3. Pripojeni ovladacich kabelt (=> Kapitola 7.4.3.8, Strana 57) .

4. Kryt télesa ve tvaru C zase zavrete.

7.4.3.8 Pripojeni ovladaciho kabelu
1 2 3

Obr. 52: Konstrukce elektrického kabelu

Dutinka 2 Vodi¢
3 Vedeni

Tabulka 34: Prlfezy kabell svorek Fizeni

Svorka fizeni Primér vodice [mm?2] Primér kabelu™
Pevné vodiée | Pruzné vodice Pruzné vodide [mm]
s dutinkami
Svorkovnice A, B, C 0,2-1,5 0,2-1,0 0,25-0,75 M12: 3,5-7,0
M16: 5,0-10,0

13)  Pri pouziti kabelu s jinym pramérem, nez je uvedeno, bude negativné ovlivnéno kryti.
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Obr. 53: Svorky fizeni
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Tabulka 35: Obsazeni svorek fizeni

Svorkovnice Svorka Signal Popis

DHEN Tero c10 DI-EN Digitalni vstup pro povoleni

[#24V | co Q9 +24 V Zdroj napéjeni +24 V DC

|GND® | cs (@] GND Kostra

\E:;o'\’” c7 c7 DICOM1 |Kostra pro digitalni vstupy

}DM - 6 DI5  |Digitalni vstup 5

P13 ca c5 Dl4 Digitalni vstup 4

P2 c3 c4 DI3 Digitalni vstup 3

o a3 DI2  |Digitalni vstup 2

+24V C1

fo1and] 510 (@) DI Digitalni vstup 1

lao1 B9 1 +24 V Zdroj napajeni +24 V DC

w24V | gg B10 AO1-GND |Kostra pro AN-OUT

|AIN2 + | g7 ; T,

AN2- [ ge B9 AO1 Analogovy proudovy vystup

IGND® | Bs5 B8 +24 V Zdroj napéjeni +24 V DC

[+24V | B4 B7 AIN2 + |Diferencialni analogovy vstup HI

‘2::1 * B3 B6 AIN2 - |Diferencialni analogovy vstup LO

|AINT- | B>

GND® | g1 B5 GND Kostra

lenD® | At0 B4 +24V  |Zdroj napajeni +24 V DC

INC2 | Ag B3 AIN1 + |Diferencidlni analogovy vstup HI

:\:lginz[ A8 B2 AIN1-  |Diferencialni analogovy vstup LO

w2y [ B1 GND  |Kostra

|GND® | a5 A10 GND Kostra

INCT { A4 A9 NC2 Rozpinaci kontakt relé ,NC” ¢. 2

NOT A3 A8 NO2 Pracovni kontakt relé ,,NO" ¢. 2

‘COM'I A2 — - -

#2v [a1 A7 coM2 Spole¢ny kontakt relé ,COM" ¢. 2
A6 +24 'V Zdroj napdjeni +24 V DC
A5 GND Kostra
A4l NC1 Rozpinaci kontakt relé ,NC” ¢. 1
A3 NO1 Pracovni kontakt relé ,NO" ¢. 1
A2 COM1 Spolecny kontakt relé ,COM" ¢. 1
A1 +24 V Zdroj napéjeni +24 V DC

Digitalni vstupy = Na ménici frekvence je k dispozici 6 digitalnich vstupt
= Digitalni vstup DI-EN je pevné naprogramovan a slouzi k aktivaci hardwaru.
= Funkce digitalnich vstupl DI1 aZ DI5 Ize libovolné parametrizovat.

Digitalni vstupy jsou galvanicky oddélené. Tim je galvanicky oddélena také referencni
kostra DICOM1 digitalnich vstupu. Pfi pouziti internich svorek 24 V musi byt také
interni svorka GND spojena s galvanicky oddélenou svorkou DICOM1 digitalnich
vstupu. K tomu lze pouzit dratovou propojku (mustek) mezi svorkami GND a
DICOM1.
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POZOR
1H Rozdily v hodnotach napéti
0 Poskozeni ménice frekvence!

> Nikdy nepfipojujte externi zdroj napdjeni +24 V DC k digitalnimu vstupu.

Analogové vystupy = Meénic frekvence ma analogovy vystup, jehoz vystupni hodnota muze byt

parametrizovana pomoci ovladaci jednotky.
= Analogové signdly do nadrfazeného velina museji byt privadény galvanicky
oddélené, napt. pomoci oddélovacich spinacich zesilovacu.

Reléové vystupy = Funkce obou beznapétovych relé (kontaktd NO/ NC) mUze byt parametrizovana
ovladaci jednotkou.

Analogové vstupy = Analogové signaly z nadfazeného velina museji byt pfivadény galvanicky

a)

oddélené do ménice frekvence, napr. pomoci oddélovacich spinacich zesilovaca.

= Je-li signdl snimace z nadfazené fidici techniky nebo PLC napojen na méni¢
frekvence, mél by byt také referencni signal (napf. GND snimace) privadén po
stejném vedeni. Signal snimace a referencni signal tak mohou byt optimalné
privedeny na diferenciadlni vstupy ménice frekvence.

= Je-li pouzit externi zdroj napajeni nebo proudu pro analogové vstupy, je kostra
zdroje predepsané hodnoty nebo snimace vyvedena na svorku B1 nebo B5.

= Zdroj napdjeni +24 V DC (svorka B4 nebo B8) slouzi jako napajeni snimacu
pripojenych k analogovym vstuptm.

= Oba diferenciadlni analogové vstupy zapojte takto:
— K AIN1+ (svorka B3) nebo AIN2+ (svorka B7) je pfipojen signal snimace.

— K AIN1- (svorka B2) nebo AIN2- (svorka B6) je pripojen referencni signal (0 V
snimace).

b) 9]

+24V
AIN2 +
AIN2 -

I 0 11D
Hﬂ Hﬂ W l@
B6 [I AIN2 - 86 [] AIN2 - 86 []
-@GND B5 |I -@)GND B5 |] -@DGND 85 1|

+24V B8
AIN2 + B7

424V B8
AIN2 + B7

Obr. 54: Pripojeni snimacu k diferencidlnimu analogovému vstupu

a)

Vystupni signal
proudového snimace: 0/4-20 mA
2 vodice

b)

Vystupni signal
proudového snimace: 0/4-20 mA3
vodice

Q

Vystupni signal
snimace napéti: 0/2-10 V
3 vodice
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Tabulka 36: Obsazeni svorek fizeni volitelné 1/0 karty

Svorka Signal Popis
Svorkovnice

'GND-4) [ Fs [I F8 GND Kostra

DICOM2 | F7 [I] F7 DICOM2 Kostra pro digitalni vstupy

DI8 Al | F6 DI8 Digitalni vstup 8

}B:g a :% F5 DI7 Digitalni vstup 7

YRV = F4 DI6 Digitalni vstup 6

/AO2-GND | f2 [I F3 +24V Zdroj napajeni +24 V DC

AOC2 F1 [l F2 AO2-GND  |Kostra pro AN-OUT

}"'24 v E10 [ F1 AO2 Analogovy proudovy / napétovy vystup

}ﬁ:mgf = :% E10 +24V Zdroj napajeni +24 V DC

}GND@ E7 f] E9 AIN3+ Diferencialni analogovy vstup HI

'GND-(») 6 [I ES AIN3- Diferencialni analogovy vstup LO

D02 Es [II E7 GND Kostra

;_2%1)_@_“ s :% E6 GND Kostra

}NC3 2 f] E5 DO2 Digitalni vystup 2

}NO3 { E1 (1) E4 DO1 Digitalni vystup 1

}_C_QM3 _____ D8 ;] E3 GND Kostra

+24V o7 [l E2 NC3 Rozpinaci kontakt relé ,NC” ¢. 3

:}—mg-g ------ Eg :% E1 NO3 Pracovni kontakt relé ,NO" ¢. 3

INO6 04 I D8 COm3 Spolecny kontakt relé ,COM" ¢. 3

}NOS D3 ;] D7 +24 V Zdroj napajeni +24 V DC

INO4 b2 ([ D6 NO8 Pracovni kontakt relé ,NO" ¢. 8

coma-8 [ o1 [ D5 NO7 Pracovni kontakt relé ,NO” ¢. 7
D4 NO6 Pracovni kontakt relé ,NO" ¢. 6
D3 NO5 Pracovni kontakt relé ,NO" ¢. 5
D2 NO4 Pracovni kontakt relé ,NO" ¢. 4
D1 COM4-8 Spole¢ny kontakt relé ,COM"” ¢. 4-8

Digitalni vstupy = Na volitelné I/O karté jsou k dispozici 3 digitalni vstupy.

Funkce digitalnich vstupt DI6 az DI8 Ize libovolné parametrizovat.

Digitalni vstupy jsou galvanicky oddélené. Tim je galvanicky oddélena také referencni
kostra DICOM1 digitalnich vstupl. Pfi pouziti internich svorek 24 V musi byt také
interni svorka GND spojena s galvanicky oddélenou svorkou DICOM2 digitalnich
vstupt. K tomu Ize pouzit dratovou propojku (mastek) mezi svorkami GND a

DICOM2.
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POZOR

Rozdily v hodnotach napéti
Poskozeni ménice frekvence!

> Nikdy nepfipojujte externi zdroj napdjeni +24 V DC k digitalnimu vstupu.

Analogové vystupy

Reléové vystupy

Analogové vstupy

= Volitelna I/O karta méa analogovy vystup, jehoz vystupni hodnotu Ize
parametrizovat pres ovladaci jednotku.

= Analogové signdly do nadrfazeného velina museji byt privadény galvanicky
oddélené, napt. pomoci oddélovacich spinacich zesilovacu.

= Volitelna I/O karta ma jedno beznapétové relé (NO/NC) a pét beznapétovych relé
(NO).

Funkci relé Ize parametrizovat pres ovladaci jednotku.

= Analogové signdly z nadfazeného velina museji byt pfivadény galvanicky
oddélené do ménice frekvence, napf. pomoci oddélovacich spinacich zesilovacu.

= Je-li pouzit externi zdroj napajeni nebo proudu pro analogové vstupy, je kostra
zdroje predepsané hodnoty nebo snimace vyvedena na svorku E7.

= Zdroj napdjeni +24 V DC (svorka E10) slouzi jako napajeni snimacu pripojenych
k analogovym vstuplm.

= Oba diferenciadlni analogové vstupy zapojte takto:
— K AIN3+ (svorka E9) je pfipojen signal snimace.

— K AIN3- (svorka E8) je pripojen referencni signal (0 V snimace).

7.4.3.9 Pfipojeni ovladaci jednotky

POZOR

Elektrostatické nabijeni
Poskozeni elektroniky!

> Pfed otevienim ovladaci jednotky (v pfipadé dovybaveni radiového modulu) se
musi personal zbavit elektrostatického naboje.

Montaz grafické ovladaci jednotky na ménic frekvence
Displej je pfipojen pomoci konektoru M12 a upevnén krytem ve tvaru C.
1. Povolte Srouby na krytu télesa ve tvaru C. Sejméte displej.

2. Nasad'te grafickou ovladaci jednotku a prisroubujte kryt télesa ve tvaru C.

Zména montazni polohy ovladaci jednotky

Tabulka 37: Mozné montazni polohy ovladaci jednotky

Standardni Otocéeno o 180°

Grafickou ovladaci jednotku Ize v pfipadé potfeby otocit o 180°. Obsazeni pint
konektoru M12 zohledriuje obé montazni polohy.
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MontazZ grafické ovladaci jednotky oddélené od ménice frekvence

POZOR

Nespravné obsazeni pint
Poskozeni ménice frekvence a/nebo ovladaci jednotky!
> Piny osad'te podle ndvodu k obsluze.

Ovladaci jednotku Ize namontovat také oddélené od ménice frekvence, napf. na
sténu (= Kapitola 12.2.4, Strana 203) . Pfi pfipojovani pfipojovaciho kabelu M12 mezi
ovladaci jednotkou a ménicem frekvence dbejte na spravné pripojeni (obsazeni pinu).
Konektor neni chrdnény proti prepdlovani.

Obr. 55: Obsazeni pind na pfipojovacim kabelu M12 a ovladaci jednotce

Barevné oznaceni vodic¢u podle EN 50044

1 hnéda 2 bila

3 modra 4 cerna

5 Seda

A Standardni obsazeni pro konektor pfistroje / kabelu (pohled na pripojovaci
stranu)

B Standardni obsazeni pro zasuvku pfistroje / kabelu (pohled na pripojovaci
stranu)

UPOZORNENI

Je-li ovladaci jednotka odstranéna béhem provozu a zaroven probiha napajeni
vstupu DI-EN prostfednictvim interni svorky 24 V, méni¢ frekvence se vypne.
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Privodce uvedenim do
provozu

Provoz s vice Cerpadly

8 Uvedeni do provozu / odstaveni z provozu
Pred uvedenim do provozu musi byt zajistény nasledujici body:
= Cerpadlo je odvzduinéné a naplnéné ¢erpanym médiem.

= Médium proudi ¢erpadlem pouze ve stanoveném sméru toku, aby nedoslo ke
generatorickému rezimu ménice frekvence.

= Nahly rozbéh motoru, popf. ¢erpaciho agregatu nezplsobi zranéni osob ani
poskozeni stroju.

= K vystuplm zafizeni nejsou pripojeny zadné kapacitni zatéze, napr. ke
kompenzaci jalového proudu.

= Sitové napéti odpovida rozsahu pripustnému pro ménic frekvence.
= Meénic frekvence je elektricky zapojen podle predpist (= Kapitola 7.4, Strana 33)

= Povoleni a prikazy ke spusténi, které mohou spustit ménic frekvence, jsou
deaktivovany (viz digitalni vstupy DI-EN, digitalni vstup pro povoleni a spusténi
zarizeni DI1).

= Na vykonovém modulu ménice frekvence neni napéti.

= Meénic frekvence, popf. Cerpaci agregat nesmi byt zatéZzovany na vétsi nez
pfipustny vykon.

= Ze zavodu zapnuty odhad pritoku je potfeba pro mnoho funkci ¢erpadla, jako je
napf. pfipojovani a odpojovani cerpadel. Proto se doporucuje nechat odhad
pratoku zapnuty.

8.1 Plvodce uvedenim do provozu

Privodce uvedenim do provozu provazi nejdUllezitéjSimi parametry pro uvedeni do
provozu, jako jsou parametry motoru a parametry pro zakladni pouziti requlovaného
provozu, regulaci koncového tlaku a regulaci rozdilu tlakd.

Po prvnim zapnuti ménice frekvence nastavi technik pro uvadéni do provozu jazyk
ovladaci jednotky.

Poté se zobrazi dotaz na spusténi pravodce uvedenim do provozu. Pravodce
uvedenim do provozu provede tato nastaveni:

= Nastaveni data a ¢asu

= Zadani dat motoru

= Vybér aplikace:
— Regulovany provoz
- Regulace koncového tlaku
- Regulace rozdilu tlakd

Jednotlivé parametry |ze poté nastavit pro pfislusnou aplikaci. Stisknutim tla¢itka OK
se potvrdi zadani a stisknutim tlacitka ESC zadani prerusite.

Privodce uvedenim do provozu muze byt znovu spustén pomoci parametru Priivodce
uvedenim do provozu” (3-1-5). Tak se v prvnim kroku nactou vyrobni nastaveni.
Vsechny relevantni parametry aplikace se musi znovu nastavit pres privodce
uvedenim do provozu.

Po prvnim zapnuti bude automaticky rozpoznano, zda se jedna o zafizeni s vice
Cerpadly. Pro urcité parametry, jako napf. ,role v systému s vice ¢erpadly” je potieba
provést zadani na kazdém ménici frekvence v systému s vice ¢erpadly jednotlivé.

Z tohoto dlvodu se spusti privodce uvedenim do provozu po prvnim spusténi
zafizeni na vSech ménicich frekvence.

Jedna-li se o systém s vice cerpadly, provede se dotaz na odpovidajici parametry po
zadani dat motoru.

Spusti-li se v dal$im kroku privodce uvedenim do provozu znovu pomoci parametru
3-1-5, provede se pouze na téch ménicich frekvence, na kterych probéhl start.
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Digitalni a analogové

vstupy

8.2 Koncepce fidicich mist

Moznymi fidicimi misty jsou ovladaci jednotka, digitalni/analogové vstupy, provozni
sbérnice, radiové dalkové ovladani nebo néastroj Service Tool. Tato fidici mista jsou
rozdélena do tfi kategorii:

= Prednastaveni prostfednictvim jednorazové udélosti: ovladaci jednotka, radiové
dalkové ovladani, nastroj Service Tool

= Prednastaveni prostfednictvim cyklickych udalosti: provozni sbérnice

= Prednastaveni prostfednictvim trvalého stavu: digitalni/analogové vstupy
Prostrednictvim fidiciho mista Ize provadét tyto ovladaci ukony:

= Spusténi/ zastaveni zafizeni

= Predepsana hodnota v regula¢nim rezimu, také alternativni pfedepsana hodnota

* Ridici hodnota v regulovaném provozu, také alternativni fidici hodnota

= Regula¢ni hodnota v ru¢nim rezimu

= Prepinani jednotlivych ménica frekvence mezi rezimy Rucni, Vypnuto,
Automatika

= Prepindni mezi normalni a alternativni predepsanou/fidici hodnotou

V parametru ,Ridici misto” (3-6-2) se rozli$uje pouze mezi ovladanim pomoci
provozni sbérnice a mistnim ovladanim (ovladaci jednotka, radiové dalkové ovladani
nebo nastroj Service Tool).

Digitalni a analogové vstupy zaujimaji zvlastni postaveni:

pro kazdé z uvedenych fizeni Ize nastavit jeden digitalni, popf. analogovy vstup.
Digitalni a analogové vstupy maji nejvyssi prioritu. Pro toto fizeni jsou poté
uzamknuta viechna ostatni fidici mista (napf. ovladaci jednotka) — i kdyz je fizeni
nastaveno na provozni sbérnici. Pfi zméné fidiciho mista zUstavaji zachovany
naposledy nastavené hodnoty, dokud nejsou zménény.

Prednastaveni prostrednictvim digitalnich a analogovych vstupl se provadi zasadné
na aktivnim hlavnim Fidicim systému (Master). Vyjimkou jsou pevné otacky, ,Digitalni
potenciometr v rezimu Ru¢ni” a ,Vypnuto”, které plati pouze pro pfislusny Fidici
systém.

8.3 Nastaveni parametri motoru

Parametry motoru jsou z pravidla prednastaveny z vyroby. Parametry motoru
nastavené z vyroby museji byt porovnany s Udaji na typovém stitku hnaciho motoru a
pfipadné pfislusné zménény.

UPOZORNENI

Parametry motoru nelze béhem provozu motoru ménit.

v ’e

UPOZORNENI

Pokud se zméni parametry motoru, musi se spolecné s vektorovou metodou Ffizeni
(Parametry pro metodu fizeni motoru 3-3-1) dodate¢né provést Automatické
prizptsobeni motoru.

Tabulka 38: Parametry motoru

Parametr |Popis Mozné nastaveni Nastaveni z vyroby
3-2-1-1 Jmenovity vykon motoru 0,00...110,00 kW V zavislosti na
e b xen konstruk¢ni
J ty vyk t dle t ho Stitki
'menovity vykon motoru podle typového $titku velikosti / motoru
3-2-1-2  |Jmenovité napéti motoru 400...460 V V zavislosti na
s s e konstruk¢ni
Jmenovité napéti motoru podle typového Sstitk
v pet up ypov i velikosti / motoru
3-2-1-3  |Jmenovita frekvence motoru 0,0...200,0 Hz V zavislosti na
konstrukéni

Jmenovita frekvence motoru podle typového Stitku

velikosti / motoru
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Parametr |Popis Mozné nastaveni Nastaveni z vyroby
3-2-1-4  |Jmenovity proud motoru 0,00...150,00 A V zavislosti na
it A &f konstrukéni
Jmenovity proud motoru podle typového Stitku velikosti / motoru
3-2-1-5  |Jmenovité otacky motoru 0...4200 min~! V zavislosti na
P sy konstruk¢ni
Jmenovité otacky motoru podle typového Stitku velikosti / motoru
3-2-1-6  |Jmenovitd hodnota cos fi 0,00...1,00 V zavislosti na
Cos fi motoru pfi jmenovitém vykonu kor_15tru!<éni
velikosti / motoru
3-2-2-1  |Minimalni otacky motoru 0...4200 min™? V zavislosti na
Minimaini otacky motoru cerpadle
3-2-2-2  |Maximalni otacky motoru 0...4200 min~* V zavislosti na
Maximalni otacky motoru cerpadle
3-2-3-1  |Vyhodnoceni PTC = vyp V zavislosti na
Sledovani teploty motoru = zap motoru
3-2-3-2  |Chovani tepelné ochrany motoru = Ne samopotvrzujici Ne samopotvrzujici
Postup pfi detekci nadmérné teploty motoru = Samopotvrzujici
3-2-4-1  |Smér otaceni motoru * Ve sméru hodinovych Ve sméru
Nastaveni sméru otaéeni motoru ve vztahu rucicek hodinovych rucicek
k hfideli motoru = Proti sméru hodinovych
rucicek

8.4 Metoda fizeni motoru

Méni¢ frekvence umoziuje vybér z nékolika metod fizeni motoru:

= Vektorovad metoda fizeni pro motor KSB SuPremE

= Vektorova metoda fizeni pro asynchronni motor

= Metoda U/f fizeni pro asynchronni motor

Pro jednoduché aplikace Ize zvolit metodu U/f fizeni. U narocnéjsich aplikaci se nabizi
vektorovd metoda fizeni, u niz je pfesnost otacek a krouticiho momentu vyrazné vyssi
nez u metody U/f fizeni. Metodu fizeni Ize nastavit pomoci parametru ,,Metoda

fizeni motoru”(3-3-1).

Tabulka 39: Parametry pro metodu Fizeni

motor

U/f pro asynchronni motor

Parametr Popis Mozné nastaveni Nastaveni od vyrobce
3-3-1 Metoda fizeni motoru = Vektorova pro SuPremE V zavislosti na motoru
Volba metody fizeni = Vektorova pro asynchronni

Vektorova metoda fizeni

Metoda U/f fizeni

U vektorové metody fizeni neni nutné provadét dalsi nastaveni. Podrobné;si idaje o

motoru, nezbytné pro vektorovou metodu fizeni, zjistite pomoci automatického

prizplsobeni motoru.

Pokud je v parametru motoru ,Metoda fizeni”(3-3-1) vybrana Metoda U/f fizeni,

muze byt podle aplikace nutné prizpUsobit prednastavenou charakteristiku U/f

(3-3-2).

Zménou charakteristiky U/f podle charakteristiky ¢erpadla Ize pfizpUsobit proud
motoru pozadovanému zatéZovacimu momentu (kvadraticky zatéZovaci moment).
Ménic frekvence je z vyroby nastaven na linedrni charakteristiku U/f.

Nadzvednutim prvniho napétového opérného bodu U, (napéti Boost) Ize vytvorit vyssi
kroutici moment, pokud je nutny vétsi moment odtrhu.
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Obr. 56: Charakteristika U/f

Tabulka 40: Parametry pro zménu charakteristiky U/f

Parametr |Popis Mozné nastaveni Vztahuje se |Nastaveni od vyrobce
na

3-3-2-1  |U/Mf napéti 0 0,00...15,00 % 3-2-1-2 2
Opérné body pro charakteristiku U/f

3-3-2-2  |U/f napéti 1 0,0...100,00 % 3-2-1-2 20
Opérné body pro charakteristiku U/f

3-3-2-3  |U/f frekvence 1 0,0...100,00 % 3-2-1-3 20
Opérné body pro charakteristiku U/f

3-3-2-4  |U/f napéti 2 0,0...100,00 % 3-2-1-2 40
Opérné body pro charakteristiku U/f

3-3-2-5  |U/f frekvence 2 0,0...100,00 % 3-2-1-3 40
Opérné body pro charakteristiku U/f

3-3-2-6  |U/f napéti 3 0,0...100,00 % 3-2-1-2 80
Opérné body pro charakteristiku U/f

3-3-2-7  |U/f frekvence 3 0,0...100,00 % 3-2-1-3 80
Opérné body pro charakteristiku U/f

3-3-2-8  |U/f napéti 4 0,0...100,00 % 3-2-1-2 100
Opérné body pro charakteristiku U/f

3-3-2-9  |U/f frekvence 4 0,0...100,00 % 3-2-1-3 100
Opérné body pro charakteristiku U/f

UPOZORNENI

Méni¢ frekvence kompenzuje prokluz motoru nezavisle na metodé fizeni motoru.
Zobrazena vystupni frekvence (7-2-1-7) odpovida proto hodnoté, ktera je potreba
pro skute¢né dosazeni preddefinované akcni proménné (napf. 3000 1/min).

8.5 Automatické prizplisobeni motoru (AMA) ménice frekvence

Automatické prizplsobeni motoru (AMA) je metoda, kterd vypocita, popr. zméri
rozsirené elektrické parametry motoru, a tim zajisti optimalni vykon motoru a
ucinnost. Automatické prizpisobeni motoru se vyuziva u vektorové metody fizeni.

UPOZORNENI

Pred spusténim automatického prizplsobeni motoru zajistéte, aby udaje na
typovém Stitku motoru byly sprdvné parametrizovany.

UPOZORNENI

Automatické prizpUsobeni motoru lze spustit pouze ze stavu ,Automatické
zastaveni”. K tomu musi byt méni¢ frekvence v rezimu Automatika a parametr
«Spusténi / zastaveni zafizeni” (1-3-1) nastaven na ,zastaveni”.
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UPOZORNENI

Pro pfizplsobeni ménice frekvence provedte AMA pouze pfi studeném motoru.

PFi pouziti standardniho AMA i rozsifeného AMA v souvislosti s dlouhymi
pfipojovacimi kabely motoru mohou nastat chyby méreni pfi identifikaci
rozsifenych dat motoru. To maze vést k tomu, Ze nelze motor provozovat
optimalné nebo dokonce vibec. V takovych pfipadech se doporucuje pouzit offline
AMA.

8.5.1 Automatické prizplsobeni motoru (AMA) ménice frekvence u asynchronnich
motord

U automatického prizplsobeni asynchronnich motort jsou k dispozici 3 rezimy AMA:
= Vypocet offline:
na zakladé jmenovitych udajl motoru se vypocitaji rozsifrené tidaje motoru, které
jsou nutné pro vektorovou regulaci.

= Standardni AMA:
rozsifené udaje motoru jsou zjistény mérenim, pfi némz motor stoji.
= RozSifend AMA:
rozsifrené udaje motoru jsou zjistény mérenim, pfi némz se motor otadi na cca
10 % jmenovitych otacek.
Rozsifend AMA je nejpresnéjsi metodou k urcovani rozsifenych udajl motoru a
zarucuje velmi dobrou regulaci motoru. Vypocet offline je nejjednodussi metodou,
ktera je ale dostatecna pouze pro jednoduché aplikace.

Po spusténi AMA pomoci parametru ,Spusténi automatického prizpisobeni
motoru” (3-3-3-1) Ize zvolit jeden z vy3e uvedenych rezim{ pro automatické
prizpGsobeni motoru. Béhem provadéni rezimu AMA je pohon zablokovan.

UPOZORNENI

Provadéni rezimu Standardni AMA a predevsim Rozsifena AMA muze v zavislosti na
velikosti motoru trvat nékolik minut.

UPOZORNENI

Nelze-li rozsifené Udaje motoru zjistit pomoci rezimu AMA, vygeneruje se alarm
~Chyba AMA". V tom pfipadé se rozsifené udaje motoru neuloZi a rezim AMA musi
byt znovu spustén.

UPOZORNENI

Vyskytne-li se pfi provadéni rezimu AMA jiny alarm, rezim AMA se prerusi a
vygeneruje se alarm ,,Chyba AMA". V tom pfipadé se rozsifené tdaje motoru
neulozi a rezim AMA musi byt znovu spustén.

Podle typu rezimu AMA ,Spusténi automatického prizpisobeni motoru” (3-3-3-1)
jsou vypocitany nebo zméreny tyto rozsifené udaje motoru (3-3-3-2 az 3-3-3-5):
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Tabulka 41: Parametry pro automatické pfizpisobeni motoru u asynchronnich motord

Parametr Popis Mozné nastaveni Nastaveni z vyroby
3-3-3-1  |Spusténi automatického prizplsobeni = Rozsirend AMA - motorse |-
motoru otaci
Spusti se funkce s automatickym = Standardni AMA - motor
pfizplisobenim motoru AMA. stoji
1. Vypocet offline: na zakladé = Vypocet offline

Jjmenovitych udaji motoru se vypoditaji
roz§ifené udaje motoru.

2. Standardni AMA: rozSifené udaje
motoru jsou zjistény méfenim, pfi
némz motor stoji.

3. RozS$ifena AMA: rozS$ifené udaje
motoru jsou zjiStény mérenim, pri
némz se motor otaci na cca 10 %
Jjmenovitych otacek.

3-3-3-2  |Odpor statoru RS motoru 0,0...5000,000 V zavislosti na motoru
RozS$ifené udaje motoru:

Odpor statoru

3-3-3-3  |Induk¢nost statoru LS motoru 0,0...5000,0 V zavislosti na motoru

Rozs$ifené udaje motoru: indukénost
statoru

3-3-3-4 Casova konstanta rotoru TR 0,0...5000,0 V zavislosti na motoru

Rozsifené udaje motoru: ¢asova konstanta
rotoru

3-3-3-5 Koeficient magnetizace KM statoru a 0,0000 ... 100,0000 V zavislosti na motoru
rotor

RozS$ifené udaje motoru: koeficient
magnetizace popisuje magnetickou vazbu
mezi statorem a rotorem motoru

8.5.2 Automatické prizplisobeni motoru (AMA) ménice frekvence u motorli KSB
SuPremE

Automatické prizplsobeni motoru pro motor KSB SuPremE se spusti pomoci
parametru ,Aktualizovat parametry motoru” (3-3-4-7). Na zdkladé jmenovitych tdajd
motoru se vypocitaji rozsifrené udaje motoru, které zarucuji velmi dobrou regulaci
motoru KSB SuPremE.

Tabulka 42: Parametry pro automatické pfizpusobeni motoru u motord KSB SuPremE

Parametr |Popis Mozné nastaveni Nastaveni z vyroby
3-3-4-1  |Aktualizovat parametry motoru Provést -

Funkce, kterou se spousti automatické
pfizpldsobeni motoru AMA pro motor KSB
SuPremE.

Na zakladé jmenovitych udaji motoru se
vypocitaji rozsifené Gdaje motoru, které
zarucuji velmi dobrou regulaci motoru KSB
SuPremE

3-3-4-2  |Zvoleny motor - -

Aktualné zvolena varianta motoru
SuPremE
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UPOZORNENI

Nelze-li zjistit rozsifené Gidaje pro motor KSB SuPremE, vygeneruje se alarm ,Zadné
vhodné udaje motoru k dispozici”. Zkontrolujte idaje na typovém stitku motoru
KSB SuPremE.

8.6 Zadani pfedepsané hodnoty

UPOZORNENI

Zadani hodnot parametrd a zadani rozsahli hodnot / jednotek je vzajemné zavislé.
Proto musi byt v prvnim kroku parametrizace ménice frekvence vzdy nejprve
nastaven platny rozsah hodnot a jednotek (viz parametr 3-77). Zméni-li se v dalSim
kroku rozsah hodnot nebo jednotka, je tfeba jesté jednou zkontrolovat, zda jsou
vsechny zavislé parametry spravné.

Pomoci jednoho z fidicich mist (= Kapitola 8.2, Strana 65) se zadava predepsana,
fidici a regula¢ni hodnota:

= Pfedepsana hodnota v regula¢nim rezimu
* Ridici hodnota v regulovaném provozu

= Regula¢ni hodnota v ru¢nim rezimu

UPOZORNENI

Pri zadavani nékolika predepsanych, fidicich a regula¢nich hodnot respektujte
prioritu fidicich mist. (= Kapitola 8.2, Strana 65)

Tabulka 43: Zadani pfedepsané / regulaéni hodnoty pomoci ovladaci jednotky

Parametr Popis Mozné nastaveni Vztahuje se |Nastaveni z vyroby
na
1-3-2 Predepsand hodnota regulatoru |Minimalni az maximalni [3-11 0,00

Nastavitelna pfedepsana hodnota. hranice rozsahu méfeni

U prednastaveni prfedepsané
hodnoty pres DIGIN/ANIN je tento
parametr zablokovan. Jinak se zdroj
pfedepsané hodnoty vybere pomoci
parametru ,Ridici misto* mistné /
provozni sbérnice.

1-3-3 Ridici hodnota akéniho ¢lenu Minimalni az maximalni |3-11 3-2-2-1
otacky motoru

Nastavitelna ridici hodnota pro
otacky v regulovaném provozu

1-3-4 Regula¢ni hodnota ru¢né Minimalni az maximalni |3-11 3-2-2-1

Pri prepnuti do rucniho reZzimu se otacky motoru

pouZiji aktualni otacky z aktivniho
provozu, v opacném pripadé
minimalni otacky. Poté Ize otacky
nastavovat v ruénim provozu.

Spusténi zafizeni
Spusténi zafizeni k rozbéhu/zastaveni zafizeni v rezimu Automatika Ize zadat pomoci
digitdlniho vstupu nebo pomoci ovladaci jednotky.

UPOZORNENI

PFi spusténi zafizeni pomoci digitalniho vstupu nesmi byt spusténi zafizeni zaroven
zaddno pomoci parametru ,Spusténi/zastaveni zafizeni” (1-3-1), protoze v opa¢ném
pripadé pfi deaktivaci digitalniho vstupu zlstane spusténi zafizeni aktivovano
prostfednictvim parametru ,Spusténi/zastaveni zafizeni” (1-3-1).
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Tabulka 44: Parametry spusténi zafizeni
Parametr Popis Mozné nastaveni Nastaveni od vyrobce
1-3-1 Spusténi/zastaveni zafizeni = Spusténi Zastaveni
Pomoci této funkce Ize spustit zarizeni. = Zastaveni
3-8-6-1 Funkce digitalniho vstupu 1 (= Kapitola 8.10.1, Strana 114)  |Spusténi zafizeni
Nastavitelna funkce digitalniho vstupu 1
Alternativni fidici a pfedepsana hodnota
Je-li Fidici, pfip. regula¢ni hodnota nastavena na ovladaci jednotce nebo pres
analogovy vstup, maze se ¢asem nebo pres digitalni vstup aktivovat alternativni
fidici, pfip. regula¢ni hodnota. Pomoci této funkce Ize napriklad na noc nastavit jinou
predepsanou hodnotu nez na den (no¢ni Gtlum).
UPOZORNENI
Jsou-li pres digitalni vstup nastaveny pevné otacky, pak neni mozné alternativni
zadani fidici/regula¢ni hodnoty.
Tabulka 45: Parametr Alternativni fidici a pfedepsana hodnota
Parametr Popis Mozné nastaveni Vztahuje se |Nastaveni od vyrobce
na
1-3-9-1 Alternativni predepsana hodnota |Minimalni az maximalni |3-11 0.00
regulatoru mez mériciho rozsahu
Alternativni nastavitelna
pfedepsana hodnota (Ize aktivovat
¢asové nebo pres DIGIN, DIGIN ma
PRIO). U pfednastaveni
pfedepsané hodnoty pres DIGIN/
ANIN je tento parametr zablokovan.
Jinak se zdroj pfedepsané hvodnoty
vybere pomoci parametru ,Ridici
misto“ mistné / provozni shérnice.
1-3-9-2 Alternativni fidici hodnota Minimalni ota¢ky motoru |3-11 500 min™’
akéniho ¢lenu do
Alternativni nas,t?wtelna ridici ) Maximalni otacky motoru
hodnota pro otacky v requlovaném
provozu
1-3-9-3 Zacatek Alternativni predepsané/ |00:00...23:59 00:00
fidici hodnoty
Zacatek prepinani z pfedepsané/
fidici hodnoty na alternativni
pfedepsanou/fidici hodnotu
1-3-9-4 Konec Alternativni predepsané/  |00:00...23:59 00:00
fidici hodnoty
Konec prepinani z pfedepsané/
fidici hodnoty na alternativni
pfedepsanou/fidici hodnotu

Pro prepinani z predepsané, pfip. fidici hodnoty na alternativni predepsanou, pfip.
fidici hodnotu pres digitalni vstup musi byt digitdlni vstup nastaven na hodnotu
LAlternativni predepsana/ridici hodnota aktivni” (= Kapitola 8.10.1, Strana 114) .

Je-li predepsana, prip. fidici hodnota zadana pres modul provozni sbérnice, musi se
k aktivaci alternativni pfedepsané, pfip. fidici hodnoty navic nastavit Fidici misto na

mistné.
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Tabulka 46: Parametr Pfedepsana, pfip. fidici hodnota prfes modul provozni sbérnice

Parametr Popis Mozné nastaveni Vztahuje se na |Nastaveni od
vyrobce
3-6-2 Ridici misto * Mistné - Mistné

Prepnuti Fidiciho mista z mistné
na provozni sbérnici. Vstupy
DIGIN/ANIN maji nejvy$si prioritu.
Nastaveni zdroje skuteéné
hodnoty se musi provést
samostatné.

= Provozni sbérnice

8.7 Provoz Cerpadla
8.7.1 Provoz s jednim Eerpadlem

8.7.1.1 Regulovany provoz

Regulovany provoz se voli pomoci parametru ,Druh regulace” (3-6-1) a tyka se
Cerpadel v provoznim rezimu ,,Automatika” (tlacitko ,AUTO"). V regulovaném
provozu se Cerpadlo provozuje s nastavenymi otackami. Otacky se nastavuji pomoci
parametru JRidici hodnota ak¢niho ¢lenu” 1-3-3 (= Kapitola 8.7.1.1.2, Strana 74)
nebo pres analogovy vstup (= Kapitola 8.7.1.1.1, Strana 72) .

Ménic frekvence se spusti v provoznim rezimu ,, Automatika”, je-li na digitalni vstup 1
pripojeno napéti +24 V DC (svorkovnice C2/C1) (= Kapitola 8.10.1, Strana 114) nebo
je-li spusténi zarizeni aktivovdno pomoci parametru ,Spusténi/zastaveni

zarizeni” (1-3-1).

8.7.1.1.1 Regulovany provoz s externim normalizovanym signalem

UPOZORNENI

Zadani hodnot parametrd a zadani rozsahli hodnot / jednotek je vzajemné zavislé.
Proto musi byt v prvnim kroku parametrizace ménice frekvence vzdy nejprve
nastaven platny rozsah hodnot a jednotek (viz parametr 3-77). Zméni-li se v dalSim
kroku rozsah hodnot nebo jednotka, je tfeba jesté jednou zkontrolovat, zda jsou
vsechny zavislé parametry spravné.

Pomoci externiho normalizovaného signélu lze v provoznim rezimu ,, Automatika”
zadat regula¢ni hodnotu.
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Obr. 57: Schéma svorek pro regulovany provoz (prerusovana ¢ara = volitelné)

Spusténi / zastaveni

Externi signal pfedepsané hodnoty (= Kapitola 8.6, Strana 70)

Signalni relé 1 (= Kapitola 8.10.3, Strana 120)

Signalni relé 2 (= Kapitola 8.10.3, Strana 120)

Digitalni vstup pro povoleni

OV h W N| =

Kostra pro digitalni vstupy

Priklad

Na analogovém vstupu 1 by méla byt pomoci napétového signalu 0-10 V nastavena

regula¢ni hodnota 2000 min™. 6,66 V pak u 2pélového motoru odpovida otackam
2000 min~'. Nastavené minimalni otacky neklesnou pod tuto hodnotu. Spusténi
zafizeni se provede pomoci digitalniho vstupu 1.

Tabulka 47: Piiklad regulovaného provozu s externim normalizovanym signalem

Parametr Popis Mozné nastaveni Vztahuje se |Nastaveni z vyroby
na
3-6-1 Druh regulace Vyp (akéni ¢len) - V zavislosti na cerpadle
Volba regulacni metody. Pri volbé
,Vyp (akcni ¢len)* je regulator
deaktivovéan
3-2-2-1 Minimalni otacky motoru 500 min™ 3-11 500 min™
3-2-2-2 Maximalni otacky motoru 3000 min™? 3-11 2100 min™’
3-8-1-1 Signal analogového vstupu 0...10Vv - vyp
Signal ze snimace na analogovém
vstupu 1
3-8-1-2 Funkce analogového vstupu 1 Predepsané/fidici hodnota- vyp
Interni provozni hodnoty nelze Auto
pouZzit jako zdroj skute¢nych hodnot
3-8-1-3 Dolni mez pro analogovy vstup 1 |Minimalni az maximalni |- 0,00
hranice rozsahu méreni
3-8-1-4 Horni mez pro analogovy vstup 1 |Minimalni az maximalni |- 100,00
hranice rozsahu méreni
1-3-1 Spusténi/zastaveni zafizeni Zastaveni - Zastaveni
Pomoci této funkce Ize spustit
zafizeni.

UPOZORNENI

Pokud se zafizeni spousti pomoci digitdlniho vstupu, musi byt parametr ,Spusténi/
zastaveni zafizeni” (1-3-1) nastaven na ,zastaveni”.
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8.7.1.1.2 Regulovany provoz pomoci ovladaci jednotky

UPOZORNENI

Zadani hodnot parametr( a zadani rozsahl hodnot / jednotek je vzajemné zavislé.
Proto musi byt v prvnim kroku parametrizace ménice frekvence vzdy nejprve
nastaven platny rozsah hodnot a jednotek (viz parametr 3-77). Zméni-li se v dalSim
kroku rozsah hodnot nebo jednotka, je tfeba jesté jednou zkontrolovat, zda jsou
vsechny zavislé parametry spravné.

Pfiklad

Regulacni hodnotu pro provozni rezim , Automatika” |ze zadat pomoci ovladaci
jednotky. Jestlize je regula¢ni hodnota soucasné zadana také z analogového vstupu,
ma vyssi prioritu regula¢ni hodnota z analogového vstupu.

(= Kapitola 8.2, Strana 65) .

2podlovy motor ma pracovat s otdckami 2000 min~'. Pro tento Ucel musi byt v ovladaci
jednotce prostiednictvim parametru ,Ridici hodnota akéniho ¢lenu” (1-3-3)
nastavena regulacni hodnota 2000 min~'. Spusténi zafizeni se aktivuje parametrem

. Spusténi / zastaveni zafizeni” (1-3-1). Ménic frekvence za¢ne pracovat okamzité,
jakmile je nastaven na automaticky nebo rucni provoz a pomoci digitalniho vstupu
DI-EN je zadano povoleni.

Tabulka 48: Priklad regulovaného provozu pomoci ovladaci jednotky

Parametr Popis Mozné nastaveni Vztahuje se |Nastaveni z vyroby
na
3-6-1 Druh regulace Vyp (akéni ¢len) - V zavislosti na cerpadle
Volba regulacni metody. Pri volbé
,Vyp (akcni ¢len)” je regulator
deaktivovan
3-2-2-1 Minimalni otacky motoru 500 min™? 3-11 500 min™’
3-2-2-2 Maximalni ota¢ky motoru 3000 min™? 3-11 2100 min™?
1-3-1 Spusténi / zastaveni zafizeni Spusténi - Zastaveni
Pomoci této funkce Ize spustit
zafizeni.
1-3-3 Ridici hodnota akéniho ¢lenu 2000 min™? - 500 min~?
Nastavitelna ridici hodnota pro
otacky v regulovaném provozu
8.7.1.2 Rizeny provoz
Ménic frekvence je vybaven procesnim reguladtorem, aby mohl rozpoznavat a
regulovat zmény v libovolnych hydraulickych procesech. Jsou zaznamendavany
regulované veli¢iny, jako je napf. vystupni tlak, diferené¢ni tlak, prito¢né mnozstvi
nebo teplota, a srovnavany s predvolbou predepsané hodnoty. Na zdkladé okamzité
regula¢ni odchylky se vypocitd nova akéni proménna, ktera se pak pouzije v pohonu
jako nové otéacky.
Celkova struktura procesniho regulatoru
3-6-4-5
3646 Pracovni bod
3-6-1
Doba trvani rampy 3-6-4-2
predepsané hodnoty 3-6-4-3
3-6-4-4
3-6-4-8
3-6-2 Predepsana Regulaéni odchylka + Akeni
Rampa hodnota Procesni regulétor proménna Pohon a
pfedepsané hydraulicky proces
— hodnoty _+> —— 1 —
3-6-3 K\ Regulovana veli¢ina
Obr. 58: Celkova struktura procesniho regulatoru
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Regulovany hydraulicky proces, ovliviiovany otackami ménice frekvence, predstavuje
regulovanou soustavu. Namérena nebo, napf. v pfipadé bezsnimacové regulace
rozdilu tlakd, interné vypocitana regulovana veli¢ina se odecte od predepsané
hodnoty, ¢imz vznikne regulacni odchylka. Regula¢ni odchylka se pfivede na vstup
vlastniho procesniho regulatoru. Pfedepsana hodnota mize byt ¢asové zpozdéna
pomoci rampy predepsané hodnoty.

Vybér druhu regulace

Pro aktivaci procesniho regulatoru musi byt pomoci parametru ,,Druh

regulace” (3-6-1) vybran druh regulace. Pfi vybéru , Vyp (akcni ¢len)” se procesni
reguldtor deaktivuje a ménic frekvence pracuje v regulovaném provozu.

Tabulka 49: Vybér druhu regulace

Parametr Popis Mozné nastaveni Nastaveni od vyrobce
3-6-1 Druh regulace = Vyp (ak¢ni ¢len) V zavislosti na cerpadle
Volba regulacni metody. Pri volbé ,Vyp = Vystupni tlak
(akéni ¢len)” je regulator deaktivovan . Saci tlak

= Diferencni tlak

= Diferencni tlak (bez
snimacu)

= Pritok

= Prutok (bez snimacu)

= Teplota (chlazeni)

= Teplota (vytapéni)

= Hladina na saci strané

= Hladina na vytla¢né strané

Reakce ménice frekvence na kladnou nebo zapornou regulac¢ni odchylku je urcena
smérem pUsobeni regulatoru. Pfi normalnim sméru plsobeni regulatoru se pri kladné
regulacni odchylce otacky zvysuji, pfi obraceném sméru plsobeni regulatoru se pfi
kladné regulac¢ni odchylce otacky snizuji. Smér pUsobeni reguldtoru je uréen
implicitné zvolenym druhem regulace.

Tabulka 50: Smér plsobeni regulatoru

Druh regulace Smér plsobeni regulace Poznamka

Vystupni tlak, Normalni Zvyseni otacek pfi kladné
diferencni tlak, regula¢ni odchylce
diferenc¢ni tlak (bez

snimacu),

pratok,

teplota (vytapéni),
hladina na vytla¢né strané

Saci tlak, Obraceny Snizeni otacek pfri kladné
teplota (chlazeni), regulacni odchylce
hladina na saci strané

Nastaveni pfedepsané hodnoty, resp. fidici hodnoty

Parametrem (3-6-2) se pfi aktivovaném procesnim reguldtoru urcuje zdroj predepsané
hodnoty, resp. zdroj fidici hodnoty pri deaktivovaném procesnim regulatoru. Pfi
vybéru ,,Mistni” se jako zdroj pouzije napf. analogovy vstup nebo ovladaci panel, pfi
vybéru ,,Provozni sbérnice” se pouzije zdroj zafizeni provozni sbérnice.

(= Kapitola 8.2, Strana 65)

Zmény predepsané hodnoty probihaji podle rampy predepsané hodnoty
(= Kapitola 8.8.5, Strana 109) .

Nastaveni skuteéné hodnoty

Parametrem (3-6-3) se urcuje zdroj skute¢né hodnoty. Pri vybéru ,Mistni” se jako
zdroj pouzije napr. analogovy vstup nebo ovladaci panel, pfi vybéru , Provozni
sbérnice” se pouzije zdroj zafizeni provozni sbérnice. (= Kapitola 8.10.2, Strana 118)
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Nastaveni procesniho regulatoru

UPOZORNENI

Zadani hodnot parametr( a zadani rozsahl hodnot / jednotek je vzajemné zavislé.
Proto musi byt v prvnim kroku parametrizace ménice frekvence vzdy nejprve
nastaven platny rozsah hodnot a jednotek (viz parametr 3-77). Zméni-li se v dalSim
kroku rozsah hodnot nebo jednotka, je tfeba jesté jednou zkontrolovat, zda jsou
vsechny zavislé parametry spravné.

Nastaveni procesniho PID reguldtoru se provadi prostfednictvim nasledujicich
parametr(:

parametrem (3-6-4-2) se urcuje proporcionalni slozka regulatoru. Regula¢ni odchylka
se proporcionalni slozkou zesiluje na danou regula¢ni hodnotu.

Setrvalé regulacni odchylce se u mnoha hydraulickych procest zabraruje integracni
slozkou reguldtoru. Pro tento Ucel se parametrem (3-6-4-3) stanovuje integracni
Casova konstanta integracni slozky. Regula¢ni odchylka se integruje, vazi podle
zvolené integracni Casové konstanty a pfricita k regula¢ni hodnoté. Zmenseni
integracni casové konstanty vede k rychlejsimu vyregulovani regulac¢ni odchylky. PFi
volbé integracni ¢asové konstanty 0 s se integracni slozka deaktivuje.

S pomoci derivacni slozky muze regulator reagovat na rychlou zménu regula¢ni
odchylky. Potfeba deriva¢ni slozky zavisi na dynamice hydraulického procesu, u
typickych aplikaci s odstfedivymi ¢erpadly neni nutnd. Pfi volbé deriva¢ni ¢asové
konstanty 0 s se derivacni sloZzka procesniho reguldtoru deaktivuje. Derivacni ¢asova
konstanta derivacni slozky se urcuje pomoci parametru (3-6-4-4). ZvétSenim derivacni
casové konstanty se na rychlé zmény regula¢ni odchylky reaguje silnéji. Parametrem
~Omezeni slozky D" (3-6-4-8) se urcuje maximalni zesileni deriva¢ni slozky; tim Ize
omezit vliv méfeného Sumu na regulacni hodnotu. Snizenim hodnoty omezeni se
zmensuje vliv derivacni slozky pfi vyssich frekvencich, ¢imz Ize potlacit vliv mérenych
sumu.

Tabulka 51: Parametry PID regulatoru

Parametr Popis MozZné nastaveni Nastaveni z vyroby
3-6-4-2 Proporcionalni slozka 0,01...100,00 1,00
Nastaveni proporcionalni slozky regulatoru
(P)
3-6-4-3 Integracni ¢asova konstanta (integrac¢ni |0,0 az 9999,9 s 0,2s
slozka)
Nastaveni integrac¢ni slozky regulatoru (1)
3-6-4-4 Derivacni casova konstanta (derivacni 0,00 ... 100,00 0,00 s
slozka)
Nastaveni derivacni sloZky regulatoru
3-6-4-8 Omezeni slozky D 1,00...20,00 3,00
Omezenim se stanovuje maximalni
zesileni pasobenim derivacni slozky, napfr.
k potlacovani méfeného Sumu
Automatické zjistovani regulacnich parametrd
Parametry procesniho reguldtoru mohou byt automaticky zjistovany v bézném
hydraulickém procesu. K tomu se provede a automaticky vyhodnoti testovaci
sekvence se skoky otacek. Testovaci sekvence se spusti nasledujicim zplsobem:

1. Systém s jednim nebo vice ¢erpadly provozujte v pozadovaném druhu regulace
s regulatorem Pl a poZzadovanou predepsanou hodnotou.

2. Uvedte hydraulické zatizeni ohledné tlaku a prdtoku do typické provozni
situace.

3. Po nastaveni zregulovaného a pfiblizné stabilniho pracovniho bodu spustte pres
parametr 3-6-4-1-1 testovaci sekvenci pro automatické zjistovani regula¢nich
parametru.
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= Na displeji se nyni objevi Udaj ,Automatické zjistovani regulacnich parametrt
aktivni”.

Po ukonceni testovaci sekvence se zjisténé hodnoty pro proporcionalni slozku,
integracni ¢asovou konstantu a pripadné také derivacni ¢asovou konstantu
reguldtoru zapiSou do pfislusnych parametrd. Navic se parametr ,Pracovni

bod” (3-6-4-5) nastavi na aktudlni otacky. Na displeji se objevi udaj ,Automatické
zjistovani regulacnich parametrd ukonceno”.

Systém s jednim nebo vice ¢erpadly bézi bez preruseni dal s novymi parametry
regulatoru. Pokud neslo zjistovani regulacnich parametrd spradvné ukoncit, na displeji
se objevi udaj ,Automatické zjistovani regula¢nich parametr preruseno”. Systém

s jednim nebo vice Cerpadly bézi v tomto pripadé dal s nezménénymi parametry
regulatoru.

Proces automatického zjistovani regula¢nich parametrd Ize v pfipadé potreby
prizpUsobit. To se provadi pres tfi parametry:

= Vyska skokUl otacek béhem testovaci sekvence se nastavuje pres parametr , Vyska
skoku otacek” (3-6-4-1-2). Typické hodnoty lezi v rozsahu 5 az 15 % jmenovitych
otacek cCerpadla.

= Parametr ,Typ reguldtoru” (3-6-4-1-3) definuje, zda se maji parametry reguldtoru
zjistovat pro reguldtor Pl nebo regulator PID.

= Parametr ,Reak¢ni doba procesu” (3-6-4-1-4) je doba, ktera uplyne po skoku
otacek, az se regulovana veli¢ina uz skoro vlibec neméni. Po této dobé dosahla
regulovana veli¢ina cca 95 % své koncové hodnoty. Pro vétsinu regulaci na tlak
nebo prutok je pfednastavena hodnota dostatecné velka. Zejména u velmi
pomalych procesu, jako je regulace teploty, je potfeba této hodnoté zajistit
dostatecné dlouhou testovaci sekvenci. Doba trvani automatického zjistovani
regula¢nich parametra zavisi pfimo na zde zvoleném case.

Tabulka 52: Parametr Automatické zjistovani regulacnich parametrd

Parametr

Popis

Mozné nastaveni Nastaveni od vyrobce

3-6-4-1-1

Spusténi testovaci sekvence Provést

Spusténi testovaci sekvence
automatického zjistovani regulacnich

parametr(

3-6-4-1-2

Vyska skoku otacek 0...3-2-2-2 1/min 150 1/min

VySka skokt otacek v % béhem testovaci
sekvence automatického zjiStovani
regulacnich parametrd.

3-6-4-1-3

Typ regulatoru
Volba typu regulatoru: Pl nebo PID = PID

- Pl PI

3-6-4-1-4

Reakéni doba procesu 0,1...10000 s 3s

Doba, ktera uplyne po skoku otacek, aZ se
regulovana veli¢ina uz skoro viibec neméni
(po této dobé dosahla requlovana veli¢ina
cca 95 % své koncové hodnoty).

8.7.1.2.1 Rizeny provoz pomoci ovladaci jednotky

UPOZORNENI

Zadani hodnot parametrd a zadani rozsah(i hodnot / jednotek je vzajemné zavislé.
Proto musi byt v prvnim kroku parametrizace ménice frekvence vzdy nejprve
nastaven platny rozsah hodnot a jednotek (viz parametr 3-77). Zméni-li se v dalSim
kroku rozsah hodnot nebo jednotka, je tfeba jesté jednou zkontrolovat, zda jsou
vsechny zavislé parametry spravné.
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Obr. 59: Schéma svorek pro regulacni rezim (prferusované = volitelné)

Spusténi/zastaveni 2

Snimac skute¢né hodnoty

Signalni relé 1 (= Kapitola 8.10.3, Strana 120)

Signalni relé 2 (= Kapitola 8.10.3, Strana 120)

b W N| =

Digitalni vstup pro povoleni

6 Kostra pro digitalni vstupy

Priklad Ménic frekvence ma pfi regulaci rozdilu tlak regulovat na predepsanou hodnotu
6,7 bar. Pro tento ucel se k analogovému vstupu 2 ménice frekvence pfipoji snimac
tlakové diference 4-20 mA s rozsahem méreni 0-10 bar. Zadani pozadované hodnoty
se provede v ovladaci jednotce. Spusténi zafizeni se aktivuje parametrem ,Spusténi/
zastaveni zafizeni” (1-3-1). Ménic frekvence za¢ne pracovat okamzité, jakmile je
nastaven na automaticky nebo ru¢ni provoz a pomoci digitalniho vstupu DI-EN je

zadano povoleni.

Tabulka 53: Piiklad regulaéniho rezimu se zadanim pozadované hodnoty pomoci ovladaci jednotky

Parametr

Popis

Mozné nastaveni

Nastaveni z vyroby

3-6-1

Druh regulace

Volba regulacni metody. Pri volbé ,Vyp
(akcni ¢len)” je regulator deaktivovan

Diferen¢ni tlak

V zavislosti na cerpadle

3-11-2-1

Minimalni tlak

Minimalni mez mériciho rozsahu

0,00

-1,00 bar

3-11-2-2

Maximalni tlak

Maximalni mez mériciho rozsahu

10,0

1000,0 bar

3-11-2-3

Jednotka tlaku

Nastavitelna jednotka pro tlak 1

bar

bar

1-3-2

Predepsana hodnota regulatoru

Nastavitelna pfedepsana hodnota. U
pfednastaveni pfedepsané hodnoty pres
DIGIN/ANIN je tento parametr zablokovan.
Jinak se zdroj predepsané hodnoty vybere
pomoci parametru ,Ridici misto“ mistné /
provozni sbérnice.

6,7 bar

0,00 bar

3-8-2-1

Signal na analogovém vstupu 2

Signal ze snimace na analogovém
vstupu 2

4...20mA

vyp
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Parametr Popis Mozné nastaveni Nastaveni z vyroby
3-8-2-2 Funkce analogového vstupu 2 Diferencni tlak vyp
Funkce analogového vstupu 2. Interni
provozni hodnoty nelze pouZit jako zdroj
skute¢né hodnoty.
3-8-2-3 Horni mez pro analogovy vstup 2 0,00 0,00
3-8-2-4 Horni mez pro analogovy vstup 2 10,00 100,00
1-3-1 Spusténi / zastaveni zafizeni Spusténi Zastaveni
Pomoci této funkce Ize spustit zafizeni

UPOZORNENI

Pokud se zafizeni spousti pomoci digitalniho vstupu, musi byt parametr ,Spusténi/
zastaveni zafizeni” (1-3-1) nastaven na ,zastaveni”.

8.7.1.2.2 Rizeny provoz s externim signalem pfedepsané hodnoty

Predepsand hodnota mUze byt dana externim signalem predepsané hodnoty. Je-li
predepsana hodnota soucasné zadana pomoci ovladaci jednotky, ma predepsana
hodnota z analogového vstupu vyssi prioritu. (= Kapitola 8.2, Strana 65) .

UPOZORNENI

Zadani hodnot parametr( a zadani rozsahl hodnot / jednotek je vzajemné zavislé.
Proto musi byt v prvnim kroku parametrizace ménice frekvence vzdy nejprve
nastaven platny rozsah hodnot a jednotek (viz parametr 3-77). Zméni-li se v dalSim
kroku rozsah hodnot nebo jednotka, je tfeba jesté jednou zkontrolovat, zda jsou
vsechny zavislé parametry spravné.
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Obr. 60: Schéma svorek pro regulacni rezim (prerusované = volitelné)

Spusténi / zastaveni 2

Snimac skute¢né hodnoty

Signalni relé 1 (= Kapitola 8.10.3, Strana 120)
Signalni relé 2 (= Kapitola 8.10.3, Strana 120)
Digitalni vstup pro povoleni

U h W N| =

Kostra pro digitalni vstupy

7 Externi signal predepsané hodnoty

Meénic frekvence ma pfi regulaci rozdilu tlakd regulovat na predepsanou hodnotu
6,7 bar. Pro tento ucel se k analogovému vstupu 2 ménice frekvence pfipoji snimac
tlakové diference 4-20 mA s rozsahem méreni 0-10 bar. Zadani predepsané hodnoty
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probéhne jako externi signdl predepsané hodnoty 4-20 mA pres analogovy vstup 1.
Pro pozadovanou predepsanou hodnotu 6,7 bar musi byt na analogovy vstup 1
pfiveden proud 10,7 mA. Spusténi zafizeni se aktivuje parametrem , Spusténi /
zastaveni zafizeni” (1-3-1). Ménic frekvence za¢ne pracovat okamzité, jakmile je
nastaven na automaticky nebo ru¢ni provoz a pomoci digitalniho vstupu DI-EN je

zadano povoleni.

Tabulka 54: Pfiklad regula¢niho rezimu se zadanim pozadované hodnoty pomoci externiho signdlu pfedepsané

hodnoty
Parametr Popis Mozné nastaveni Nastaveni z vyroby
3-6-1 Druh regulace Diferencni tlak V zavislosti na ¢erpadle
Volba regulacni metody. Pri volbé ,Vyp
(akéni ¢len)” je regulator deaktivovan
3-11-2-1 Minimalni tlak 0,00 -1,00 bar
Miniméalni mez mériciho rozsahu
3-11-2-2 Maximalni tlak 10,0 1000,0 bar
Maximalni mez mériciho rozsahu
3-11-2-3 Jednotka tlaku bar bar
Nastavitelna jednotka pro tlak 1
3-8-1-1 Signal na analogovém vstupu 1 4...20 mA vyp
Signal ze snimace na analogovém
vstupu 1
3-8-1-2 Funkce analogového vstupu 1 Predepsand/fidici hodnota Auto |vyp
Funkce analogového vstupu 1. Interni
provozni hodnoty nelze pouzit jako zdroj
skute¢né hodnoty.
3-8-1-3 Dolni mez pro analogovy vstup 1 0,00 0,00
3-8-1-4 Horni mez pro analogovy vstup 1 10,00 100,00
3-8-2-1 Signal na analogovém vstupu 2 4..20 mA vyp
Signal ze snimace na analogovém
vstupu 2
3-8-2-2 Funkce analogového vstupu 2 Diferencni tlak vyp
Funkce analogového vstupu 2. Interni
provozni hodnoty nelze pouzit jako zdroj
skute¢né hodnoty.
3-8-2-3 Horni mez pro analogovy vstup 2 0,00 0,00
3-8-2-4 Horni mez pro analogovy vstup 2 10,00 100,00
1-3-1 Spusténi / zastaveni zafizeni Spusténi Zastaveni
Pomoci této funkce Ize spustit zafizeni
UPOZORNENI
Pokud se zafizeni spousti pomoci digitalniho vstupu, musi byt parametr ,Spusténi/
zastaveni zafizeni” (1-3-1) nastaven na , zastaveni”.
8.7.1.2.3 Bezsnimacova regulace rozdilu tlaku
Bezsnimacova regulace rozdilu tlakl umozniuje regulaci na konstantni diferencni tlak
bez pouziti snimacd tlaku v provozu s jednim cerpadlem. Tato metoda je zaloZena na
charakteristikach ¢erpadla. Strmé vykonové charakteristiky napomahaiji k vysoké
presnosti metody. Pokud maji Useky vykonové charakteristiky konstantni prabéh
vzhledem k prdtoku nebo je ¢erpadlo mimo pfipustny provozni rozsah, je tato
metoda vhodnd jen omezené. Aktivuje se tak, Ze se parametr ,Druh regulace” (3-6-1)
nastavi na hodnotu ,Diferenc¢ni tlak bez snimact”. Nastaveni pifedepsané hodnoty
(= Kapitola 8.6, Strana 70) .
80 od 216 PumpDrive 2




kss L.

8 Uvedeni do provozu / odstaveni z provozu

UPOZORNENI

Pro regulaci rozdilu tlakd bez snimacd musi byt uvedeny vsechny parametry
charakteristik cerpadla (3-4-1, 3-4-3-1 az 3-4-3-22) a vnitini priimér potrubi mist
méreni tlaku (3-5-2-1 a 3-5-2-2).

Tabulka 55: Parametr bezsnimacové regulace rozdilu tlak

Parametr

Popis

Mozné nastaveni Nastaveni z vyroby

3-6-1

Druh regulace

Volba regulacni metody. Pri volbé ,Vyp

(akéni ¢len)* je regulator deaktivovan.

Diferencni tlak (bez snimacl) V zavislosti na cerpadle

8.7.1.2.4 Bezsnimacova regulace pritoku

Bezsnimacova regulace priatoku umozniuje regulaci na konstantni pratok cerpadla,
prip. systému s vice cerpadly bez pouziti snimace pritoku. Tato metoda je zaloZena
na charakteristikach cerpadla. Strmé charakteristiky napomahaji k vysoké presnosti
metody. Aktivuje se tak, ze pfi aktivnim odhadu pratoku (3-9-8-2 ,,zap”) se parametr
»Druh regulace” (3-6-1) nastavi na hodnotu , Pritok bez snimaci”.

(= Kapitola 8.6, Strana 70)

Casové chovani regulace je kromé regula¢nich parametrd (3-6-4-2 ... 3-6-4-4) zna¢né
ovlivnéno parametrem , Tlumeni odhadu hodnoty pratoku” (3-9-8-2). Cim vétsi a
tedy pomalejsi je hydraulické zafizeni, tim vétsi hodnotu tohoto parametru je treba
zvolit. Méla by priblizné souhlasit s reakéni dobou zafizeni. Reakéni doba zafizeni je
Cas, ktery uplyne po zméné otacek, nez se zméni prutok.

UPOZORNENI

Pro regulaci pratoku bez snimacd musi byt uvedeny viechny parametry
charakteristik cerpadla (3-4-1, 3-4-3-1 az 3-4-3-22) a vnitini priimér potrubi mist
méreni tlaku (3-5-2-1 a 3-5-2-2).

UPOZORNENI

U usekl vykonovych charakteristik s konstantnim prabéhem vzhledem k pratoku
(plocha charakteristika), musi byt k dispozici signaly pro saci a vystupni tlak ¢erpadla

Tabulka 56: Parametry bezsnimacového odhadu pritoku

Parametr Popis Mozné nastaveni Nastaveni z vyroby
3-9-8-1 Odhad pruatoku = zap zap
" Vvyp

3-9-8-2 Tlumeni odhadu pratoku 0...600s 5s

Casova konstanta k tlumeni odhadu

prutoku. Vy$Si hodnoty vedou k silnéjsimu

ztlumeni
3-6-1 Druh regulace = Vyp (akeni ¢len) V zavislosti na cerpadle

Volba regulacni metody. Pri volbé ,Vyp
(akéni ¢len)* je regulator deaktivovan

= Vystupni tlak

= Saci tlak

= Diferencni tlak

= Diferenéni tlak (bez
snimacu)

= Pratok

= Pratok (bez snimaci)

= Teplota (chlazeni)

= Teplota (vytapéni)

Hladina na saci strané

Hladina na vytla¢né strané
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8.7.2 Provoz s vice Cerpadly

8.7.2.1 Provoz s vice Cerpadly v regulovaném provozu

Regulovany provoz se voli pomoci parametru ,Druh regulace” (3-6-1) a tyka se
Cerpadel v provoznim rezimu ,, Automatika” (tlacitko ,AUTO"). V regulovaném
provozu se vSechna Cerpadla provozuji s nastavenymi otackami. Pocet bézicich
Cerpadel se stanovuje pomoci parametru ,,Maximalni pocet bézicich cerpadel” (3-7-2).
Otacky se nastavuji pomoci parametru ,Ridici hodnota akéniho ¢lenu” (1-3-3)

(= Kapitola 8.7.1.1.2, Strana 74) nebo pres analogovy vstup

(= Kapitola 8.7.1.1.1, Strana 72) .

Tabulka 57: Parametry provozu s vice ¢erpadly v regulovaném provozu

Parametr

Popis

Mozné nastaveni Nastaveni z vyroby

3-6-1

Druh regulace

Volba regulacni metody. Pri volbé ,Vyp
(akcni ¢len)” je regulator deaktivovan.

Vyp (akéni ¢len) Vyp (akéni ¢len)

3-7-2

Maximalni pocet bézicich cerpadel 0...6 1
Maximalni pocet souc¢asné béZicich
Cerpadel u provozu s vice Cerpadly

1-3-3

Ridici hodnota akéniho ¢lenu Minimalni az maximalni otacky |500

Nastavitelna Fidici hodnota pro otacky motoru
v regulovaném provozu

8.7.2.2 Provoz s vice Gerpadly v regulaénim rezimu

8.7.2.2.1 Role pohonl v provoznim reZimu Provoz s vice Cerpadly

V provoznim rezimu ,,Provoz s vice ¢erpadly” prebira jeden z ménicl frekvence funkci
takzvaného hlavniho fidiciho systému. Hlavni fidici systém realizuje pfipojovani a
odpojovani cerpadel, jakoz i fizeni nebo regulaci systému s vice cerpadly. Viechny
signdly potfebné k regulaci nebo Fizeni systému musi byt pfipojeny k hlavnimu
fidicimu systému. Role Hlavniho fidiciho systému je pridélena jednomu ménici
frekvence pomoci parametru ,Role v systému s vice cerpadly” (3-7-1).

Ke zvyseni dostupnosti systému s vice cerpadly lze urcit vice hlavnich Fidicich systéma.
Jedno z ¢erpadel se pak automaticky stava aktivnim hlavnim fidicim systémem,
zatimco ty ostatni funguji jako zalozni. Aktivni hlavni fidici systém se zobrazuje jako
M ,Master” ve druhém radku zahlavi ovladaci jednotky. V pfipadé vypadku aktivniho
hlavniho fidiciho systému prebira zalozni hlavni fidici systém jeho tkoly. Aby toto
bylo zaru¢eno, musi byt viechny signaly potfebné k regulaci nebo fizeni systému
pfipojeny k zaloznimu hlavnimu fidicimu systému.

UPOZORNENI

Pri vypadku hlavniho fidiciho systému a prevzeti nékterym zaloznim hlavnim fidicim
systémem muze kratkodobé dojit k poklesu tlaku.

Maximalni pocet soucasné bézicich ¢erpadel se omezuje pomoci parametru
~Maximalni pocet bézicich ¢erpadel” (3-7-2).
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Tabulka 58: Parametry provozu s vice ¢erpadly

Parametr Popis Mozné nastaveni Nastaveni z vyroby

3-7-1 Role v systému s vice Cerpadly
Vybér role ménice frekvence v provozu

= Hlavni fidici systém Hlavni fidici systém

* Podruzny fidici systém

s vice ¢erpadly. Aktivni hlavni fidici systém
odpovida za pfipojovani a odpojovani
Cerpadel, za fizeni, pfipadné za regulaci.

K hlavnimu fidicimu systému a ke vSem
zaloznim fidicim systémum se musi pripojit
vSechny vstupni veli¢iny, které jsou pro
fizeni ¢i requlaci nezbytné. Volba, ktery
zalozni fidici systém se stane aktivnim
hlavnim Fidicim systémem, probiha
automaticky na zakladé nastavitelné doby
pfevzeti. Podruzné a zaloZni ridici systémy
pfijimaji svoji regulaéni hodnotu z hlavniho
fidiciho systému.

3-7-2

Maximalni pocet bézicich cerpadel 0...

Maximalni pocet soucasné bézicich

Cerpadel u provozu s vice Cerpadly

8.7.2.2.2 Pfipojovani a odpojovani

UPOZORNENI

Predpokladem pro pfipojovani a odpojovani je dostupnost pratoku zarizeni. Pokud
se neméri, musi byt aktivni odhad pratoku, parametr (3-9-8-1).

Pfipojovani a odpojovani cerpadel podle potreby je realizovano prostfednictvim
spinacich mezi znazornénych v obrazcich 1 a 2. Posune-li se aktualni pracovni bod
systému s vice ¢erpadly takovym zplsobem, Ze bude néktera z téchto spinacich mezi
prekrocena, dojde k pfipojeni, pfip. odpojeni. Spinaci meze se nastavuji pomoci
parametrl uvedenych v tabulce ,,Parametry pfipojovani a odpojovani”. Tyto spinaci
meze se parametrizuji pro pfepnuti z jednoho na dvé cerpadla. Spinaci meze pro
pripojeni a odpojeni dalsich cerpadel se vypoctou automaticky a nemusi se

parametrizovat.

Tabulka 59: Parametry pfipojovani a odpojovani

Parametr

Popis MozZné nastaveni

Vztahuje se
na

Nastaveni od vyrobce

3-7-3-3

Pripojovaci otacky
Pri dosazZeni pripojovacich otaéek
dojde k pfipojeni ¢erpadla

0...140 %

Jmenovité
otacky
Cerpadla

100 %

3-7-3-4

Odpojovaci otacky 0...90 %
Pri dosazeni odpojovacich otacek
dojde k odpojeni cerpadia (je
zapotrebi jen pro cerpadla

s plochymi charakteristikami).

Jmenovité
otacky
Cerpadla

50 %

3-7-3-5

Pripojovaci pratok

Pripojovaci pratok pro pripojeni
druhého Eerpadla pri jmenovitych
otackéch. Udaj v % maximéliniho
pratoku Q6. Spinaci meze pro
pfipojovani dalSich cerpadel se
odvozuji z této hodnoty.

0...100 %

Maximalni
pratok

95 %

3-7-3-6

KSB PumpDynamicControl
Posun mezi energeticky tucinnym
(0 %) a dynamickym provoznim
rezimem (100 %)

0...100 %

30 %

3-7-3-1

Min. doba pfipojeni
Minimalni doba mezi dvéma
pfipojovacimi pochody

0.0...600.0s

10s

PumpDrive 2
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Parametr Popis Mozné nastaveni Vztahuje se |Nastaveni od vyrobce
na
3-7-3-2 Min. doba odpojeni 0.0...600.0s - 20s
Miniméalni doba mezi dvéma
pripojovacimi pochody
3-2-2-1 Minimalni otacky motoru 0...4000 1/min - 500 min™?
3-4-3-30 Mezni pratok pri ¢astecném 0...100 % Nejlepsi bod |30 %
zatizeni v % Q,, Q,pt

Pritok u meze caste¢ného zatizeni
pfi jmenovitych otackach

3-7-3-7 Kritérium spinani prodlevy 0.1...600 s - 5s
Doba, po kterou musi byt trvale
poruSena podminka pfipojeni nebo
odpojeni (mez otacek a/nebo
prutoku), dokud nedojde k pripojeni
¢i odpojeni ¢erpadla.

Podrobny popis parametru

UPOZORNENI

Ménice frekvence, které byly ze zdvodu parametrizovany na Cerpaci agregat, jiz
obsahuji optimalizované parametry pro pfipojovani a odpojovani.

Nasledujici obrazek zobrazuje spinaci meze béziciho cerpadla v systému s vice
Cerpadly a prislusné parametry v grafu Dopravni vyska — pritok.

3-7-3-5 Q

Obr. 61: Spinaci meze bézZiciho ¢erpadla v systému s vice ¢erpadly

Charakteristika dopravni vysky jednoho béziciho ¢erpadla

2 Charakteristika dopravni vysky dvou bézicich ¢erpadel

Odpojovaci meze: Odpojeni jednoho béZiciho cerpadla

Pripojovaci meze: Pripojeni druhého cerpadla

Sipky Smér ucinku spinacich mezi

barevna plocha |Provozni rozsah jednoho béziciho ¢erpadla
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Pfipojovaci otacky (3-7-3-3):

Presahnou-li otacky jednoho ¢erpadla tuto hodnotu, pfipoji se dalsi ¢erpadlo, pokud
existuje. Na obrazku je kfivka pro pripojovaci otacky (3-7-3-3), kterad vymezuje
provozni rozsah jednotlivého cerpadla. Nad ¢arou nebo napravo od této cary bézi
dvé Cerpadla. Pripojovaci otacky (3-7-3-3) jsou rovnéz krivka, viz obrazek ,Spinaci
meze dvou béZicich cerpadel v systému s vice cerpadly”, kterd vymezuje provozni
rozsah dvou bézicich ¢erpadel. Nad ¢arou nebo napravo od této cary bézi tfi
Cerpadla.

Pfipojovaci pratok (3-7-3-5):

Pripojovaci priatok definuje bod na charakteristice dopravni vysky, kterym probiha
dalsi pfipojovaci mez. Vymezuje provozni rozsah jednotlivého ¢erpadla. Pod carou
nebo napravo od této c¢ary bézi dvé cerpadla. Pfipojovaci pratok optimalni pro
ucinnost je u vétsiny cerpadel cca 95 % maximalniho pritoku (nastaveni z vyroby).

Mez ¢astecného zatizeni (3-4-3-30):

Dosazeni meze ¢aste¢ného zatizeni vede k odpojeni jednoho ¢erpadla. | kdyz bézi
jenom jedno cerpadlo, odpoji se, pokud je aktivni zalozni provoz

(= Kapitola 8.8.4.2, Strana 103) . Neni-li aktivni zdlozni provoz, posledni cerpadlo se
neodpoji Pfesto se zobrazi vystrazné hlaseni.

Odpojovaci otacky (3-7-3-4):

Dosazeni odpojovacich otacek vede k odpojeni jednoho cerpadla. | kdyz bézi jenom
jedno cerpadlo, odpoji se, pokud je aktivni zalozni provoz.

(= Kapitola 8.8.4.2, Strana 103) Neni-li aktivni zalozni provoz, posledni ¢erpadlo se
neodpoji Minimalni otacky (3-2-2-1) vsak nesmi klesnout pod tuto hodnotu.

Obrazek ,Spinaci meze dvou bézicich cerpadel v systému s vice cerpadly” zobrazuje
spinaci meze dvou bézicich ¢erpadel v systému s vice cerpadly a pfislusné parametry
v grafu Dopravni vyska — pruatok.

H

s . 3:7-3-3
..... ; e
::: ~: . <3733 T 4
" T~ 7
< . >
3 . 3-7-3-6 /

Obr. 62: Spinaci meze dvou bézicich cerpadel v systému s vice Cerpadly

Charakteristika dopravni vysky jednoho béziciho ¢erpadla

2 Charakteristika dopravni vysky dvou bézicich cerpadel

Odpojovaci meze: Odpojeni druhého cerpadla

Pripojovaci meze: Pripojeni tretiho cerpadla

Sipky Smér ucinku spinacich mezi

barevna plocha Provozni rozsah dvou bézZicich ¢erpadel
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KSB PumpDynamicControl (3-7-3-6):

Tento parametr urcuje polohu odpojovacich mezi relativné k pfipojovacim mezim, viz
obr. ,Spinaci meze dvou bézicich cerpadel v systému s vice cerpadly”. Ma rozhodujici

vliv na dynamiku a energetickou U¢innost systému. Lze zvolit mezi 0 % pro maximalni
energetickou u¢innost a 100 % pro maximalni dynamiku.

Nizké hodnoty zpUsobi, ze bézi pravé tolik ¢erpadel, kolik je z energetického
hlediska nejsmysluplnéjsi. Rychlé a velké zmény potreby budou za urcitych okolnosti
provedeny zpozdéné, protoze dochdzi srovnatelné casto ke spinani. Prilis nizké
hodnoty mohou vést k nestabilnimu pfipojovani a odpojovani.

Vysoké hodnoty umoznuji rychlou reakci na velké a rychlé vykyvy potreby, protoze
bézi srovnatelné mnoho Cerpadel a dochazi zfidka ke spinani. Souc¢asné viak mohou
mit vysoké hodnoty za nasledek srovnatelné vysokou potfebu energie. Pro nastaveni
tohoto parametru se doporucuje nésledujici postup: Vychazeje z nizké hodnoty
(napf. 10 %) se parametr po krocich zvySuje, dokud nebude rychlost reakce systému
s vice ¢erpadly vyhovovat zpusobu pouziti. Nejedna-li se o vySe uvedeny pfipad, pak
Ize hodnotu pfipadné snizit.

Minimalni doba mezi dvéma pfipojovacimi pochody (3-7-3-1):

Tento parametr je doba, kterd musi minimalné uplynout, dfive nez dojde po jednom
pfipojeni k druhému pfipojeni. Tak Ize zabranit tomu, aby se pfipojilo ¢erpadlo,
zatimco kratce predtim spusténé cerpadlo jesté bézi v souladu se spoustéci rampou
na cilové otacky. Minimalni doba mezi dvéma pripojovacimi pochody (3-7-3-1) by
proto méla byt pfizplsobena délce spoustéci rampy (3-3-5-1). Solidniho nastaveni by
mélo byt dosazeno tak, ze budou obé doby priblizné stejné velké.

Minimalni doba mezi dvéma odpojovacimi pochody (3-7-3-2):

Tento parametr je doba, kterd musi minimalné uplynout, dfive nez dojde po jednom
odpojeni k druhému odpojeni. Tak Ize zabranit tomu, aby se odpojilo cerpadlo,
zatimco kratce predtim odpojené cerpadlo jesté bézi v souladu se zastavovaci
rampou. Minimalni doba mezi dvéma odpojovacimi pochody (3-7-3-2) by proto méla
byt prizpisobena délce zastavovaci rampy (3-3-5-1). Solidniho nastaveni by mélo byt
dosazeno tak, Ze budou obé doby pfiblizné stejné velké.

Kritérium spinani prodlevy (3-7-3-7): Pomoci tohoto parametru lze citlivost
pripojovani a odpojovani prizplsobit zpisobu pouziti. Jedna se o dobu, po kterou
musi byt trvale spInéna podminka pripojeni a odpojeni, dokud nedojde k pripojeni ¢i
odpojeni. Zkraceni doby vede k vyssi citlivosti. Kdyz pripojovani a odpojovani probiha
rychleji, stoupa nebezpeci spinani zptisobenych odlehlymi namérenymi hodnotami.
Prodlouzeni doby vede k niZsi citlivosti. Kdyz pfipojovani a odpojovani probiha
pomaleji, klesa nebezpeci spinani zptsobenych odlehlymi namérenymi hodnotami.

8.7.2.3 Automatické stfidani Cerpadel

V provozu s vice Cerpadly Ize kvuli rovhomérnému vytizeni ¢erpadel aktivovat
automatické stridani cerpadel, parametr (3-7-4-1). Pfi nastaveni ,Doba chodu” se
Cerpadlo prepne po uplynuti nastavitelné doby chodu (3-7-4-2). Pfi nastaveni ,Doba
chodu s ¢asem” dojde k prepnuti po uplynuti nastavitelné doby chodu (3-7-4-3)
pouze tehdy, kdyz v tomto okamziku nastal minimalné nastaveny cas. Vypnuti
Cerpadla dobu vynuluje.

Tabulka 60: Parametry automatického stfidani cerpadel

Parametr Popis Mozné nastaveni Nastaveni z vyroby
3-7-4-1 Automatické stridani ¢erpadel = vyp vyp
Pokud se povoli tento parametr, cerpadla . Doba chodu
se vystfidaji po nastavené dobé provozu
= Doba chodu s ¢asem
3-7-4-2 Doba chodu ¢erpadla 0...168 h 24 h
Doba chodu &erpadla do vystfidani.
Viypnuti ¢erpadla dobu vynuluje.
3-7-4-3 (v;as pro stridani cerpadel 00:00-23:59 0:00
Casovy okamzik, ve kterém dojde ke
stfidani ¢erpadel, pokud se pfekroc¢i doba
chodu.
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8.8 Aplikacni funkce

8.8.1 Pfizplsobeni ménice frekvence Cerpadlu

Charakteristiky ¢erpadla jsou popsany pomoci parametr( 3-4-3-1 az 3-4-3-22 a plati
pfi jmenovitych otackach cerpadla 3-4-1. Tyto charakteristiky jsou zakladem pro
nasledujici funkce:

= Odhad pritoku

= Monitorovani pracovniho bodu

= Zalozni provoz

= Bezsnimacova regulace rozdilu tlakd
Provoz s vice Cerpadly

Pokud ma ménic frekvence parametry nastavené z vyroby, jsou jiz naplnény viechny
parametry specifické pro cerpadlo.

H
3-4-3-16 H,
3-4-3-17 H;
3-4-3-22 H,
Q Q, Q, Q, Q, Q.  Q
3-4-3-1 3-4-32 3-4-3-7

Obr. 63: Charakteristika dopravni vysky se sedmi opérnymi body a relevantnimi
parametry

Pritok Q,, tj. parametr (3-4-3-1), je stale nulovy. Pratok Q6 (3-4-3-7) popisuje konec
charakteristik a je soucasné maximalnim povolenym pritokem cerpadla.

P
3-4-3-15 P,
3-4-3-10 P,
3439 P,
Q, Q, Q, Q, Q, Q, Qq, Q
3-4-3-1 3-4-3-2 3-4-3-7

Obr. 64: VVykonova charakteristika se sedmi opérnymi body a relevantnimi parametry

Pro vykonové charakteristiky se pouziji stejné hodnoty pritoku jako u charakteristiky
dopravni vysky.
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UPOZORNENI

Vykonova charakteristika se neprepocitava na hustotu ¢erpaného média (3-5-1).
Proto musi byt zadana vykonova charakteristika, kterd plati pro hustotu ¢erpaného
média.

Optimalni pracovni bod cerpadla pfi jmenovitych otackach je zadan pomoci
parametru ,Prdtok Q,," (3-4-3-8). Mez Castecného zatiZeni Cerpadla pfi jmenovitych
otackach je zaddna pomoci parametru ,,Mezni pritok pri ¢aste¢ném

zatizeni” (3-4-3-30). Jedna se o procentualni Gdaj, ktery se vztahuje k optimalnimu
pracovnimu bodu.

Tabulka 61: Parametry pro pfizpUsobeni ¢erpadlu

Parametr Popis Mozné nastaveni Nastaveni z vyroby

3-4-3-1 Foérderstrom Q_0 Minimalni pratok az maximalni |Specificky pro cerpadlo
pratok

3-4-3-2 Pritok Q_1 Minimalni pratok az maximalni |Specificky pro cerpadlo
prutok

3-4-3-3 Pratok Q_2 Minimalni pratok az maximalni |Specificky pro ¢erpadlo
pratok

3-4-3-4 Pritok Q_3 Minimalni pratok az maximalni |Specificky pro cerpadlo
pratok

3-4-3-5 Pritok Q_4 Minimalni pratok az maximalni |Specificky pro cerpadlo
prutok

3-4-3-6 Pratok Q_5 Minimalni pratok az maximalni |Specificky pro ¢erpadlo
pratok

3-4-3-7 Pritok Q_6 Minimalni pratok az maximalni |Specificky pro cerpadlo
pratok

3-4-3-8 Pritok Q_,, Minimalni prdtok az maximalni |Specificky pro ¢erpadlo
pratok

3-4-3-9 Prikon cerpadla P_0 Minimalni pratok az maximalni |Specificky pro ¢erpadlo
pratok

3-4-3-10 Prikon cerpadla P_1 Minimalni prdtok az maximalni |Specificky pro ¢erpadlo
pratok

3-4-3-11 Pfikon cerpadla P_2 Minimalni prdtok az maximalni |Specificky pro ¢erpadlo
pratok

3-4-3-12 Prikon cerpadla P_3 Minimalni pratok az maximalni |Specificky pro cerpadlo
pratok

3-4-3-13 Prikon cerpadla P_4 Minimalni pratok az maximalni |Specificky pro cerpadlo
prutok

3-4-3-14 Pfikon ¢erpadla P_5 Minimalni prdtok az maximalni |Specificky pro ¢erpadlo
prutok

3-4-3-15 Pfikon Cerpadla P_6 Minimalni prdtok az maximalni |Specificky pro ¢erpadlo
pratok

3-4-3-16 Dopravni vyska H_0 00,00...1000,00 Specificky pro ¢erpadlo

3-4-3-17 Dopravni vyska H_1 00,00...1000,00 Specificky pro ¢erpadlo

3-4-3-18 Dopravni vyska H_2 00,00...1000,00 Specificky pro cerpadlo

3-4-3-19 Dopravni vyska H_3 00,00...1000,00 Specificky pro ¢erpadlo

3-4-3-20 Dopravni vyska H_4 00,00...1000,00 Specificky pro ¢erpadlo

3-4-3-21 Dopravni vyska H_5 00,00...1000,00 Specificky pro cerpadlo

3-4-3-22 Dopravni vyska H_6 00,00...1000,00 Specificky pro ¢erpadlo

3-4-3-23 NPSH_O 00,00...1000,00 Specificky pro ¢erpadlo

3-4-3-24 NPSH_1 00,00...1000,00 Specificky pro ¢erpadlo

3-4-3-25 NPSH_2 00,00...1000,00 Specificky pro ¢erpadlo

3-4-3-26 NPSH_3 00,00...1000,00 Specificky pro ¢erpadlo

3-4-3-27 NPSH_4 00,00...1000,00 Specificky pro ¢erpadlo
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Parametr Popis Mozné nastaveni Nastaveni z vyroby

3-4-3-28 NPSH_5 00,00...1000,00 Specificky pro ¢erpadlo

3-4-3-29 NPSH_6 00,00...1000,00 Specificky pro cerpadlo

3-4-3-30 Mezni pratok pri ¢aste¢ném zatizeni 0...100 Specificky pro ¢erpadlo
v% Q

8.8.2 Bezpeénostni funkce

8.8.2.1 Aktivace/deaktivace tepelné ochrany motoru

Tepelné pretiZzeni vede k okamzitému vypnuti s pfislusnym alarmovym hlasenim.
Opétovné zapnuti je mozné az po dostate¢ném ochlazeni motoru. Prahova hodnota
pro vypnuti je z vyroby nastavena pro sledovani pomoci snimace PTC nebo teplotniho
spinace. Pfi pouziti jinych termoelektrickych ¢lank’ musi tuto hodnotu nastavit servis
KSB.

UPOZORNENI

Tepelnou ochranu motoru nelze béhem provozu motoru aktivovat/deaktivovat.

Tabulka 62: Tepelna ochrana motoru

Parametr Popis Mozné nastaveni Nastaveni z vyroby
3-2-3-1 Vyhodnoceni PTC = vyp zap

Sledovani teploty motoru = zap
3-2-3-2 Chovani tepelné ochrany motoru = Ne samopotvrzujici

Postup pfi detekci nadmérné teploty

= Samopotvrzujici

Ne samopotvrzujici

motoru

8.8.2.2 Elektricka ochrana motoru hlidanim prepéti / podpéti

Méni¢ frekvence monitoruje sitové napéti. Pokles pod 380 V - 10 %, resp. prekroceni
480 V + 10 % vede k vypnuti s pfislusnym alarmovym hlasenim. Pfed opé&tovnym
zapnutim musi byt alarm potvrzen.

8.8.2.3 Vypnuti pfi nadmérném proudu

UPOZORNENI

Vyskytne-li se chyba ,nadproud” a ,zkrat”, ménic frekvence se automaticky (za

2 s—4s-65s) vynuluje. Nelze-li chybu ani pak potvrdit, ménic frekvence se

z bezpecnostnich ddvodud s chybovymi hlasenimi A5 (zkrat) / A9 (nadproud) a A6
(hardwarova chyba) vypne. Kombinace téchto chyb upozornuje obsluhu na to, aby
peclivé zkontrolovala viechny komponenty v zafizeni i jeho elektrické pripojeni.
Ménic frekvence lze znovu spustit pouze po odstranéni prfitomné chyby resetem
napéti.

Kdyz je 0 5 % prekrocen parametr mezniho proudu ,Max. proud motoru v %
jmenovitého proudu motoru” (3-3-7-7), vygeneruje se omezené samopotvrzujici
alarm ,,Nadproud”, ktery vede k vypnuti motoru. Pohon zUstava zablokovan, dokud
tato udalost trva. Toto blokovani indikuje ovladaci jednotka.

8.8.2.4 Dynamicka ochrana proti pretizeni omezenim otacek

Ménic frekvence je vybaven proudovymi snimaci, které zaznamenavaji proud

v motoru a umoznuji jeho omezeni. Pfi dosaZzeni definované meze pretizeni se snizi
otacky ke snizeni vykonu (regulace i2t). Ménic frekvence pak uz nemuUze pracovat

v fizeném provozu, funkce viak zlstanou zachovany s mensimi otackami.
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Na zakladé nastavenych hodnot parametrl , Vybavovaci charakteristika i2t” (3-3-7-5)
a ,Max. proud motoru v % jmenovitého proudu motoru” (3-3-7-1) se dynamicky
pocita doba, po kterou smi motor ve vztahu k parametru ,Jmenovity proud
motoru” (3-2-1-4) pracovat s vy$sim proudem, nez se uplatni requlace i2t. im vice
motor prekroci jmenovity proud, tim rychleji je pouzita regulace it.

Pri prvni aktivaci dynamické ochrany proti pretizeni (¢itac it = 0) a proudu motoru
110 % jmenovitého proudu motoru (3-2-1-4) trva pfi danych nastavenich z vyroby

60 sekund (3-3-7-5), nez je regulace i2t pouzita. Pokud je proudové pretizeni nad
maximalnim proudem motoru, dynamicky vypocitana doba se prislusnym zplsobem
prodlouzi. Je-li motor po pretizeni dale provozovan se jmenovitym proudem, zGstava
regulace i2t zachovana. Jestlize proud klesne na hodnotu nizsi, nez je jmenovity
proud motoru (3-2-1-4), ¢itac i2t se vynuluje. V zavislosti na aktualnim proudu motoru
to muze trvat az 10 minut.

PFi pouziti regulace i2t se okamzité zobrazi vystraha ,, Dynamicka ochrana proti
pretizeni”. Tato vystraha je samopotvrzujici a pfi deaktivaci regulace i2t se resetuje.

Pri poklesu pod odpojovaci otacky it (3-3-7-6) se vygeneruje omezené
samopotvrzujici alarm ,,Dynamicka ochrana proti pretizeni” a motor se vypne. Motor
se zablokuje. Motor po poklesu pod prahovou hodnotu it nabéhne po blokovaci
dobé, ktera trva maximalné 10 s (v zavislosti na konstrukéni velikosti).

Tabulka 63: Parametry pro dynamickou ochranu proti pretizeni omezenim otacek

Parametr |Popis Mozné nastaveni Vztahuje se |Nastaveni z vyroby
na
3-2-1-4  |Jmenovity proud motoru 0.00 ... 150.00 A - v zavislosti na konstrukéni
Jmenovity proud motoru podle velikosti
typového Stitku
3-3-7-1  |Max. proud motoru v % 0..150 % 3-2-1-4 110 %
jmenovitého proudu motoru
Nastaveni maximalniho pripustného
proudu motoru
3-3-7-5  |Vybavovaci charakteristika it 1..60s - 60 s
Na zakladé vybavovaci
charakteristiky 1%t se dynamicky
vypocte doba, po kterou se motor
smi provozovat s vy8§im proudem,
dokud nezareaguje regulace I%.
3-3-7-6  |Odpojovaci otacky izt Minimalni az maximalni - 3-2-2-1
Tato hranice otacek vede k alarmu otacky motoru
Dynamické ochrana proti pfetizeni,
a tim k vypnuti motoru
8.8.2.5 Vypnuti pfi vypadku faze a zkratu
Vypadek faze a zkrat vedou k pfimému vypnuti (bez dobéhové rampy). Tato
ochranna funkce nevyZaduje zadné parametry.
8.8.2.6 Detekce preruseni kabelu (Live-Zero)
Rizeni sleduje viechny analogové vstupy, na kterych jiz byl zji§tén snima¢ nebo pro
které je snimac pevné nastaven, zda nedoslo k preruseni kabelu (Life Zero).
Predpokladem jsou signaly s proudem 4-20 mA, resp. napétim 2-10 V. Jestlize je jako
dolni mez napéti, resp. proudu zadana hodnota 0 V, resp. 0 mA, tak se na
odpovidajicim analogovém vstupu preruseni kabelu nesleduje. Pri poklesu pod 4 mA,
resp. 2 V nasleduje po parametrizovatelné prodlevé parametrizovatelna reakce.
Kdyz je snimac zdrojem skute¢né hodnoty a z divodu chybéjici redundance jiz neni
mozZna samostatna regulace, vygeneruje se alarm ,Bez hlavniho fidiciho systému”,
jinak jen vystraha ,Vypadek skute¢né hodnoty”.
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Vystraha ,Preruseni kabelu” se vyda v pfipadé, kdy neni aktivni Zadna regulace.
Tento alarm a vystrahy jsou samopotvrzujici. V pfipadé alarmu (regulace jiz neni

mozna) nasleduje nastavitelné chovani:
= Vypnuti vSech cerpadel
= Zachovat otacky
= Nastavitelné otacky

Tabulka 64: Parametr Detekce pferuseni kabelu (Live-Zero)

Parametr Popis MozZné nastaveni

Nastaveni ve vyrobnim
zavodé

3-9-1-1 Chovani pfi vypadku = Vsechna cerpadla vypnuta

Provozni chovani ménice frekvence pfi = Zachovat otacky

alarmu ,Vypadek skute¢né hodnoty* - Pevné otacky

Zachovat otacky

3-9-1-2 Prodleva 0,0...10,0 s

Prodleva do spusténi hlaSeni (vystrahy
nebo alarmu). U zaloZniho systému se
vygeneruje pouze vystraha, nebot’ funkci
muze prevzit aux master. Jen kdyz
vypadne skute¢na hodnota i na aux
masteru, vygeneruje se alarm, coz pak
vede k nastavenému zpusobu chovani pri
vypadku skute¢né hodnoty (stridani
Cerpadel).

0,5s

3-9-1-3 Otacky pfi vypadku Minimalni az maximalni otacky

Pevné otacky, pii kterych derpadio pobézi | MY

pfi vypadku skutec¢né hodnoty.

3-2-2-1

8.8.2.7 Potlaceni frekvenéniho rozsahu

Pri kritickych pomérech v zafizeni existuje moznost potlaceni frekven¢niho rozsahu,
aby se zabranilo rezonancim. Pro tento Ucel Ize parametrizovat horni a dolni mezni
hodnotu otacek. Jsou-li doIni a horni mezni otacky nastaveny na stejnou hodnotu

v min~!, potla¢eni neprobiha.

UPOZORNENI

Potlaceni frekvencniho rozsahu nepusobi pfi ru¢nim provozu.

Potladeni frekvenéniho rozsahu v regulaénim rezimu

Kdyz regulovana fidici hodnota prekracuje dolni mezni otacky nebo nedosahuje
hornich meznich otacek, projde fizeni rezonan¢nim rozsahem. Nez dojde k novému
prichodu rezonancnim rozsahem, musi jej regulovana fidici hodnota nejdrive
jednorazové opustit. Timto zplsobem se snizuji oscilace pfi pomalu nastaveném

regulatoru — nelze jim viak zabranit, kdyz byla pfedepsand hodnota dosazena v rdmci

rezonan¢niho rozsahu. V pfipadé, Ze v regula¢nim rezimu nastanou vicenasobné
skoky, se vygeneruje vystraha ,,Rezonancni rozsah”. Tato vystraha se na displeji

zobrazuje 60 sekund po poslednim skoku.

Potlageni frekvencéniho rozsahu v regulovaném provozu

Jestlize se regulovana fidici hodnota nachazi mezi obéma meznimi ota¢kami pod
stfedni hodnotou, setrva motor na dolnich meznich otackach. Jestlize se regulovana
ridici hodnota nachazi mezi obéma meznimi otackami nad stfedni hodnotou, setrva

motor na hornich meznich otackach. Pri prekroceni nebo nedosazeni stfedni hodnoty

prekona fizeni rezonancni rozsah podél ochranné rampy motoru.
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Tabulka 65: Horni a dolni mezni otacky

Horni hranice otacek pro potlaceni
rezonancniho rozsahu v Hz. Jsou-li si
rovny dolni a horni mezni frekvence,
potlaceni neprobiha. V ruénim rezimu neni
tato funkce podporovana

Parametr Popis Mozné nastaveni Nastaveni z vyroby
3-9-12-1 Dolni mez Minimalni az maximalni ota¢ky |0 min™

Dolni hranice otacek pro potlaceni motoru

rezonancéniho rozsahu v Hz. Jsou-li si

rovny dolni a horni mezni frekvence,

potlaceni neprobiha. V ruénim rezimu neni

tato funkce podporovana
3-9-12-2 Horni mez Minimalni az maximalni ota¢ky |0 min™

motoru

8.8.2.8 Ochrana pfed chodem nasucho a hydraulickym blokovanim
Pfi aktivni funkci vede chod ¢erpadla nasucho k alarmovému hlaseni s vypnutim.

Hydraulické blokovani, tj. ¢erpani proti uzavienému potrubi, vede nejprve k vystraze

a po delsi dobé k alarmovému hlaseni s vypnutim.

UPOZORNENI

Pokud se ochrana proti chodu nasucho aktivovala prostfednictvim externiho
snimace, pak je bezsnimacova detekce chodu nasucho neaktivni.

jednorazové provedeném ucicim procesu.

UPOZORNENI

+AUTO STOPPED”

Ochrana pred chodem nasucho a hydraulickym blokovanim je zaloZena na

Ucici proces lze provadét pouze v provoznim rezimu AUTO/STOPPED. Za timto
Ucelem se zafizeni nastavi pomoci parametru 7-3-1 nebo digitalniho vstupu na
.Stop” a stiskne se tlacitko ,AUTO". Na displeji se zobrazi

Pfed spusténim ucebniho procesu musi byt uzaviena armatura na vytlacné strané
Cerpadla. Spusténi se provede parametrem ,,Spusténi chodu nasucho” (3-9-6-3).
Ménic frekvence spusti Cerpaci agregat a zaznamena vykon pfi riznych otackach.
Tato operace trva asi pal minuty a mize byt zrusena tlacitkem , Esc”. Bezprostiedné
po dokonceni ucici funkce, které je ohlaseno na displeji, je ochrana pred chodem
nasucho a hydraulickym blokovanim aktivni. Armatura, kterd byla dosud zavrena,
muze byt oteviena.

UPOZORNENI

tomu tak neni.

Pred spusténim ucici funkce je tfeba ovérit, zda je kratkodoby provoz cerpadla proti
zavrené armature povolen. U ¢erpadel KSB konstrukéni fady Sewatec a Sewabloc

UPOZORNENI

ZNOoVU.

PFi zméné minimalnich otacek musi byt ucici funkce chodu nasucho provedena

Parametrem ,,Mez pro hydraulickou blokadu” (3-9-6-1) Ize pFip. upravit citlivost

reakce pfi detekci hydraulického blokovani. Vysoké hodnoty zpUsobi vysokou citlivost

reakce. Hodnota ,,0” tuto funkci deaktivuje. Plati to také pro parametr detekce

chodu nasucho ,,Mez pro chod nasucho” (3-9-6-2).

Vystrahy a alarmy jsou oproti nastupu spoustécich udalosti vysilany s casovym
zpozdénim. Tyto prodlevy jsou stanoveny v parametrech (3-9-6-9) az (3-9-6-11).
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Tabulka 66: Parametry ochrany pfed chodem nasucho a hydraulickym blokovanim

Parametr Popis Mozné nastaveni Nastaveni z vyroby
3-9-6-1 Mez pro hydraulickou blokadu 0-130 % 110 %
3-9-6-2 Mez pro chod nasucho 0-130 % 85 %
3-9-6-9 Prodleva vystrahy pri hydraulickém 0-600s 5s
blokovani
3-9-6-10 Prodleva alarmu pfi hydraulickém 0-600s 10s
blokovani
3-9-6-11 Prodleva alarmu pfi chodu nasucho 0-600s 5s

8.8.2.9 Monitorovani pracovniho bodu

Monitorovani pracovniho bodu generuje vystrazna hlaseni, kdyz cerpadlo pracuje
mimo pripustny provozni rozsah. Nepfipustné malé pratoky generuji vystrazné
hlaseni ,Caste¢né zatizeni”. Nepiipustné velké pritoky generuji vystrazné hlaseni
JPretizeni”. Prislusné meze Ize prizpusobit cerpadlu pomoci uvedenych parametrt
(viz tabulka: Parametry monitorovani pracovniho bodu). Monitorovani pracovniho
bodu se spole¢né s odhadem pratoku aktivuje parametrem (3-9-8-1).

UPOZORNENI

Pro spravny prabéh funkce monitorovani pracovniho bodu museji byt zadany
parametry ,Vnitini prdmér potrubi v mistech méreni tlaku” (3-5-2-1 a 3-5-2-2).

1
3
H
4
2
—1
3-4-3-30 3-4-3-31
Q
Obr. 65: Diagram dopravni vyska — pritok
. Pfipustny provozni rozsah
1 Jmenovité otacky 2 Minimalni otacky
3 Mez ¢astecného zatizeni 4 Mez pretizeni
Tabulka 67: Parametry monitorovani pracovniho bodu
Parametr Popis Mozné nastaveni |Vztahuje se |Nastaveni z vyroby
na
3-4-3-30 Mezni pritok pfi ¢aste¢ném zatizeniv % Q,, |0..100 % 3-4-3-8 30 %
Pratok u meze éasteéného zatizeni pri
Jmenovitych otackach
3-4-3-31 Mezni pratok pfi pretizeni v % z Q. 0..100 % 3-4-3-7 98 %
Pritok u meze pfetiZzeni pfi jmenovitych otackach
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8.8.2.10 Chod pro kontrolu funkce

Pri del3ich odstavkach cerpadla Ize ¢erpadlo cyklicky uvést do provozu, aby se
zabranilo zadreni cerpadla.

UPOZORNENI

Chod pro kontrolu funkce se provadi pouze v automatickém rezimu. Chod pro
kontrolu funkce zGstava aktivni i tehdy, kdyz neni dano spusténi prislusného
Cerpadla. To vede k rozbéhu cerpadla.

Otacky pouzité pro chod pro kontrolu funkce Ize nastavit pomoci parametru , Otacky
chodu pro kontrolu funkce” (3-9-2-5). Dobu trvani chodu pro kontrolu funkce
(3-9-2-4) |ze prodlouzit dobou rampy. Chod pro kontrolu funkce funguje i u cerpadel,
které jsou odpojeny kvili zdloZnimu provozu (Sleep Mode). Provadi-li se chod pro
kontrolu funkce, Ize ho kdykoliv prerusit pfepnutim do provozniho rezimu , OFF".

Chod pro kontrolu funkce po dobu odstavky

Po uplynuti nastavitelné doby odstavky (3-9-2-1) provedou cerpadla v automatickém
rezimu jeden chod pro kontrolu funkce. K tomu je tfeba parametr ,Automaticky
chod pro kontrolu funkce” (3-9-2-1) nastavit na ,,po dobu odstavky”. Pomoci
parametru ,Doba trvani chodu pro kontrolu funkce” (3-9-2-4) Ize nastavit dobu
trvani chodu pro kontrolu funkce.

Tabulka 68: Parametry chodu pro kontrolu funkce po dobu odstavky

Parametr

Popis

Mozné nastaveni Vztahuje se |Nastaveni od vyrobce
na

3-9-2-1

Automaticky chod pro kontrolu
funkce

Pri chodu pro kontrolu funkce se
pfipoji jedno Cerpadlo, po
nastavitelnou dobu se rozbéhne

s nastavitelnou frekvenci a poté se
zase odpoji. Béhem této doby neni
k dispozici pro regulacni rezim

1 = po dobu odstavky - 0=vyp

3-9-2-2

Doba odstavky pro chod pro
kontrolu funkce

Jakmile se nékteré ¢erpadlo
nepfripoji na nastavenou dobu,
probéhne pro ného chod pro
kontrolu funkce

0...168 h

24 h

3-9-2-4

Doba chodu pro kontrolu funkce
Doba chodu ¢erpadla béhem chodu
pro kontrolu funkce pfi nastavenych
otackach

0.0...600.0 s

50s

3-9-2-5

Otacky pfi chodu pro kontrolu
funkce

Otacky pri chodu pro kontrolu
funkce

Minimalni az maximalni
otacky motoru

3-11

500 min™?

Chod pro kontrolu funkce po dobu odstavky a ¢as

Meénic frekvence provede chod pro kontrolu funkce pri dosazeni urcitého casu. Je-li
funkce aktivni, tak musi nejdfive uplynout doba odstavky cerpadla, pak se chod pro
kontrolu funkce zdrzi tak dlouho, dokud rovnéz neuplyne nastaveny cas.

94 od 216

PumpDrive 2




KSB b‘ 8 Uvedeni do provozu / odstaveni z provozu

Tabulka 69: Parametry chodu pro kontrolu funkce po dobu odstavky s Casem

Parametr Popis Mozné nastaveni Vztahuje se
na

Nastaveni od vyrobce

3-9-2-1 Automaticky chod pro kontrolu |2 = po dobu odstavky -
funkce s Casem
Pri chodu pro kontrolu funkce se
pfipoji jedno &erpadlo, po
nastavitelnou dobu se rozbéhne

s nastavitelnou frekvenci a poté se
zase odpoji. Béhem této doby neni
k dispozici pro regulacni rezim.

0=vyp

3-9-2-2 Doba odstavky pro chod pro 0...168 h -
kontrolu funkce

Jakmile se nékteré ¢erpadlo
nepfripoji po nastavenou dobu,
probéhne pro ného chod pro
kontrolu funkce.

24 h

3-9-2-3 Cas pro chod pro kontrolu funkce [00:00...23:59 -
V pfipadé nastaveného casu se
chod pro kontrolu funkce po dobu
odstavky zpozdi tak dlouho, dokud
neuplyne nastaveny cas.

00:00

3-9-2-4 Doba chodu pro kontrolu funkce [0.0...600.0 s -
Doba chodu ¢erpadla béhem chodu
pro kontrolu funkce pfi nastavenych
otackach

5s

3-9-2-5 Otacky pfi chodu pro kontrolu Minimalni az maximalni |3-11
funkce otacky motoru
Otacky pri chodu pro kontrolu
funkce

500 min™

Spustit chod pro kontrolu funkce pres ovladaci jednotku

Chod pro kontrolu funkce Ize okamzité spustit pres ovladaci jednotku. K tomu
okamzité provedte parametr ,Chod pro kontrolu funkce ihned” (7-3-6). Tuto funkci

Ize ulozit i na tla¢itko FUNC.

8.8.2.11 Individualni monitorovaci funkce

Pro nésledujici provozni hodnoty Ize urcit horni a doIni mezni hodnotu (parametry

3-10-1-1 az 3-10-11-3):

= Vykon
Proud

= Otacky
Predepsand hodnota

= Skute¢na hodnota
Pritok

= Saci tlak

= Vystupni tlak
Diferencni tlak

= Frekvence

= Teplota

PFi nedosazeni, popF. prekroc¢eni téchto meznich hodnot se po uplynuti nastavené,

trvale aplikované prodlevy (3-10) vyvola vystraha.
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8.8.2.12 Servisni interval

Interval Udrzby se nastavuje v jednotkach mésicl. Po uplynuti doby provozu cerpadla
(1-4-2-3), kterd prekracuje interval udrzby, se vygeneruje informacni hlaseni , Interval
udrzby prekrocen”.

Po potvrzeni zUstava hlaseni v seznamu aktivnich hlaseni.

Interval Udrzby lze vynulovat. Tim se vymaze informacni hlaseni a zahaji se novy
interval udrzby.

PFi vynulovani ¢itace doby chodu cerpadla (71-4-2-4) se také automaticky vynuluje
interval udrzby.

Servisni interval se deaktivuje tak, Ze se interval (3-9-13-1) nastavi na ,,0".

Tabulka 70: Servisni interval

Parametr Popis Mozné nastaveni Vztahuje se |Nastaveni z vyroby
na
3-9-13-1 Interval 0...48m - 0
Casovy interval aZ do hlaseni pro
potfebny servisni zasah

3-9-13-2 Vynulovani servisniho intervalu Provést 1-4-2-4 -
Servisni interval se vynuluje.

8.8.3 Odhad pritoku

Odhad pruatoku a dopravni vysky je zalozZen jak na charakteristikach cerpadla, tak
také na provoznich datech vykonu hridele a otacek, kterd stanovi ménic frekvence.
Odhad prutoku se aktivuje parametrem ,Odhad pritoku” (3-9-8-1). Charakteristiky
se zadavaji podle (= Kapitola 8.8.1, Strana 87) . Pokud nejsou v blizkosti ¢erpadla
k dispozici tlakové snimace, které by zvysily pfesnost odhadu pratoku, je nutna
monotonné stoupajici vykonova charakteristika.

UPOZORNENI

Skutecné charakteristiky ¢erpadla se od dokumentovanych mohou lisit z dtvodu
vyrobnich toleranci. Ve vysledném odhadu pritoku jsou proto nepresnosti. Vysoké
presnosti Ize dosahnout tim, Ze se pouziji charakteristiky cerpadla pfi malém
odbéru.

Zvyseni presnosti pomoci tlakovych snimacl v blizkosti erpadla

Signaly tlakovych snimacl v blizkosti ¢erpadla lze vyuzit ke zvyseni presnosti vypoctu
pratoku a dopravni vysky. Provadét by se to vsak mélo jen tehdy, kdyz jsou ztraty
tlaku mezi hrdlem cerpadla a mistem méreni tlaku na saci i na vytla¢né strané
zanedbatelné (<1 % méficiho rozsahu snimace). Kdyz je tento predpoklad splnén,
musi byt parametr ,Pozice mist méreni tlaku” (3-5-2-4) nastaven na hodnotu
.Vzdalené od Cerpadla”, aby se deaktivoval vliv tlakovych signalt na odhad pratoku.
Jinak plati pfednastaveni ,V blizkosti ¢erpadla” se zapnutym zvySenim presnosti.
Mista méreni musi byt popsana pomoci parametru (viz tabulka: Parametry odhadu
pratoku).

Tlaky, které jsou zaznamenany pomoci funkce ,Saci tlak, interni”, ,Vystupni tlak,
interni” nebo , Diferencni tlak, interni”, slouzi vyhradné ke zvyseni presnosti odhadu
pratoku a dopravni vysky. Plati nezavisle na parametrech ,Pozice mist méreni

tlaku” (3-5-2-4) vzdy jako ,V blizkosti cerpadla”.
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Systémy s vice Cerpadly

Tabulka 71:

Obr. 66: Podminky pro zvyseni presnosti s tlakovymi snimaci v blizkosti ¢erpadla u
systému s vice Cerpadly

4 ﬂ}MﬂQJﬁMUE

Pro systémy s vice Cerpadly, u kterych se provadi méreni tlaku pouze ve sbérném
potrubi, musi byt navic spInény nasledujici podminky:

= Vsechna cerpadla maji stejnou konstrukci.

= Saci a vytla¢na hrdla ¢erpadel maji stejny priimér (inline ¢erpadla).

= Sbérna potrubi na saci a vytla¢né strané maji stejny prmér.

= Celkovy prutok se mezi jednotliva ¢erpadla rozdéluje co nejvice rovhomérné.

Nejsou-li tyto predpoklady splnény, nesmi byt tlakové signaly pouzity pro zvyseni
presnosti vypoctu prutoku a dopravni vysky. Parametr ,Pozice mist méreni
tlaku” (3-5-2-4) musi byt nastaven na hodnotu ,Vzdalené od cerpadla”.

Parametry odhadu prutoku

Parametr

Popis

Mozné nastaveni Nastaveni z vyroby

3-9-8-1

Odhad pruatoku

Aktivace odhadu pritoku

" vyp zap
= zap

3-5-2-1

tlaku

saciho tlaku

Vnitini pramér potrubi v misté méreni

Pramér potrubi v misté méreni saciho 0...1000 mm 0,0 mm

3-5-2-2

vystupniho tlaku

Pramér potrubi v misté méreni 0...1000 mm 0,0 mm
vystupniho tlaku
Vnitini pramér potrubi v misté méreni

3-5-2-3

Vyskovy rozdil mezi misty méreni tlaku |-10...10 m 0,0 m
Vyskovy rozdil mezi mistem méfeni saciho
a vystupniho tlaku

3-5-2-4

Pozice mist méreni tlaku = V blizkosti ¢erpadla V blizkosti cerpadla
Nastaveni v blizkosti ¢erpadla“ je treba
pouZzit tehdy, kdyZz Ize naméfené hodnoty
tlaku zarizeni prfenést na ¢erpadlo

= Vzdalené od cerpadla

8.8.4 Energeticka optimalizace

8.8.4.1 Regulace tlaku / rozdilu tlakd pomoci zvyseni predepsané hodnoty
v zavislosti na prltoku (DFS)

DFS umozriuje za pouziti tlakovych snimacl na strané cerpadla zasobovat nezavisle
na prdtoku vzdalené spotiebice témér konstantnim tlakem. Dosahuje se toho tim
zpusobem, Ze se predepsana hodnota tlaku ¢erpadla zvysuje rostoucim pritokem
tak, aby se kompenzovaly rostouci ztraty tlaku v potrubi.
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Otevieny potrubni systém

Obr. 67: Regulace tlaku pomoci zvyseni predepsané hodnoty v zavislosti na pritoku
v otevieném systému

1 Cerpaci agregéat s diagramem predepsané hodnoty v zavislosti na priitoku
2 Potrubi s diagramem tlakovych ztrat
3 Spotrebic¢ s diagramem vstupniho tlaku

V otevienych potrubnich systémech Ize vystupni tlak ¢erpadla (1) pouzit k tomu, aby
se pred spotrebi¢em (3) udrzoval témér konstantni tlak.

Uzavieny potrubni systém

Obr. 68: Regulace rozdilu tlakd pomoci zvyseni pfedepsané hodnoty v zavislosti na
prutoku v uzavieném systému

1 Cerpaci agregat s diagramem predepsané hodnoty v zavislosti na priitoku
2 Potrubi s diagramem tlakovych ztrat
3 Spotrebi¢ s diagramem diferen¢niho tlaku

V uzavienych potrubnich systémech lze diferencni tlak ¢erpadla (1) pouzit k tomu,
aby se pred spotrebi¢em (3) udrzoval témér konstantni diferencni tlak.

K dispozici jsou dvé metody DFS: ,DFS na bazi pratoku” a ,,DFS na bazi otacek”.
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UPOZORNENI

Zadani hodnot parametr( a zadani rozsaht hodnot / jednotek je vzajemné zavislé.
Proto musi byt v prvnim kroku parametrizace ménice frekvence vzdy nejprve
nastaven platny rozsah hodnot a jednotek (viz parametr 3-77). Zméni-li se v dal$im
kroku rozsah hodnot nebo jednotka, je tfeba jesté jednou zkontrolovat, zda jsou
vsechny zavislé parametry spravné.

Na bazi pritoku

Regulace DFS se prednostné provadi na bazi naméreného nebo odhadovaného
pritoku. Za timto Ucelem se parametr ,Metoda DFS" (3-9-3-71) nastavi na hodnotu
»Otacky”. Nasledujici obrazek ukazuje pribéh zvysené predepsané hodnoty (plna
Cara) jako funkce pritoku a relevantni parametry.

P

3-9-3-4

——————— 3—————

3-9-3-2 Q
Obr. 69: Pribéh zvysené predepsané hodnoty pfi metodé DFS na bazi pratoku
1 Predepsand hodnota nezavisla na |2 Zvyseni predepsané hodnoty
pratoku
3 Zvysena predepsana hodnota

Zvysena predepsana hodnota (3) je soucet predepsané hodnoty zavislé na pritoku (1)
a zvyseni predepsané hodnoty (2). Predepsana hodnota zavisla na pritoku (1) se
nastavuje podle (= Kapitola 8.6, Strana 70) popisu. Zvyseni predepsané hodnoty (2)
zacina pfi pritoku Q = 0 a pfi prutoku ,,DFS Q, opérny bod” (3-9-3-2) dosahuje
hodnoty nastavené pod polozkou ,Zvyseni pfedepsané hodnoty” (3-9-3-4). Zvyseni
predepsané hodnoty dale pokracuje podél zobrazené paraboly.

Srovnatelné malé tlaky v dolnim rozsahu pritoku nemusi pfip. stacit k tomu, aby se
otevrely zpétné klapky. Aby se v této oblasti dosahlo potfebného tlaku, Ize
parametrem (3-9-3-5) stanovit minimalni zvyseni prfedepsané hodnoty. Nasledujici
obréazek ukazuje vliv minimalniho zvyseni pfedepsané hodnoty na prlbéh zvysené
predepsané hodnoty.
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3-9-3-4
3-9-3-5

——————— 3——— — -

3-9-3-2 Q

Obr. 70: Pribéh zvysené predepsané hodnoty pfi metodé DFS na bazi pratoku
s minimalnim zvysenim predepsané hodnoty (3-9-3-5)

1 Predepsand hodnota nezavisla na |2 Zvyseni predepsané hodnoty
pratoku
3 Zvysena predepsana hodnota

Na bazi otacek (pro uzaviené hydraulické okruhy)

Neni-li k dispozici ani naméreny ani odhadovany pratok, mlze byt metoda DFS
realizovana na bazi otacek. Je to viak mozné pouze pro uzaviené hydraulické okruhy
a pro provoz s jednim c¢erpadlem. Za timto Ucelem se parametr ,Metoda

DFS” (3-9-3-1) nastavi na hodnotu , Otacky”.

Nasledujici obrazek ukazuje prabéh zvysené predepsané hodnoty (plna ¢ara) jako
funkce otacek a relevantni parametry.

P

3-93-4

——————— 3——— — -

3-9-3-3 n

Obr. 71: Pribéh zvysené predepsané hodnoty pfi metodé DFS na bazi otacek

1 Predepsand hodnota nezavisla na |2 Zvyseni predepsané hodnoty
pratoku
3 Zvysena predepsana hodnota

Zvysend predepsana hodnota (3) je soucet predepsané hodnoty zavislé na pritoku (1)
a zvyseni prfedepsané hodnoty (2). Pfedepsand hodnota zavisla na pritoku (1) se
nastavuje podle (= Kapitola 8.6, Strana 70) . Zvyseni predepsané hodnoty zacina pfi
otackach n = 0 a pfi otackach ,,DFS n, opérny bod” (3-9-3-3) dosahuje hodnoty
nastavené pod polozkou Zvyseni pfedepsané hodnoty (3-9-3-4). Zvyseni predepsané
hodnoty déle pokracuje podél zobrazené paraboly. Pomoci parametru ,,Minimalni
zvyseni pfedepsané hodnoty” (3-9-3-5) Ize stanovit minimalni zvyseni predepsané
hodnoty k otevreni zpétnych klapek.
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Tabulka 72: Parametry regulace tlaku / rozdilu tlakd pomoci zvySeni pfedepsané hodnoty v zavislosti na prdtoku

Parametr

Popis Mozné nastaveni Nastaveni z vyroby

3-9-3-1

Metoda DFS = vyp -
Volba metody pro regulaci rozdilu tlak( - Otacky
pomoci sledovani pfedepsanych hodnot
v zavislosti na pritoku (DFS). DFS pomoci | * Pratok
otacek Ize pouzit pouze u zarizeni bez
geodetické dopravni vy$Ky, napf. u
uzavrenych systémd.

3-9-3-2

DFS Q, opérny bod Minimalni az maximalni prltok |Zavisi na nastavené
V tomto bodu se dosahne hodnoty pro jednotce

zvy8eni pfedepsané hodnoty. Navic se
pfedepsana hodnota bude dale zvySovat
nad nastavenou hodnotu.

3-9-3-3

DFS n, opérny bod Vzhledem k parametru 3-2-2-2 |0 %
V tomto bodu se dosahne hodnoty pro ~Maximalni otacky motoru”
zvysSeni pfedepsané hodnoty. Navic se
pfedepsana hodnota bude dale zvySovat
nad nastavenou hodnotu. Zadava se v %
vzhledem k hodnoté parametru ,3-2-2-2
Maximalni otacky motoru®.

3-9-3-4

Zvyseni predepsané hodnoty Minimalni mez az maximalni Zavisi na nastavené
Nastavitelné zvyseni prfedepsané hodnoty |mez mériciho rozsahu jednotce
v opérném bodé 3-9-3-2 nebo 3-9-3-3

3-9-3-5

Minimalni zvy3eni pfredepsané hodnoty |Minimalni mez az maximalni Zavisi na nastavené
Minimalini zvy$eni pfedepsané hodnoty mez mériciho rozsahu jednotce

k otevfeni zpétné klapky pfi malém
prutoku.

Bezsnimacova regulace rozdilu tlakli pomoci zvyseni pfedepsané hodnoty
v zavislosti na pritoku (bezsnimadova metoda DFS)

Obr. 72: Regulace rozdilu tlaktd pomoci zvyseni predepsané hodnoty v zavislosti na
pratoku v uzavieném systému

1 Cerpaci agregéat s diagramem predepsané hodnoty v zavislosti na priitoku
2 Potrubi s diagramem tlakovych ztrat
3 Spotrebi¢ s diagramem diferen¢niho tlaku

V uzavieném hydraulickém systému lze bezsnimacovou metodou DFS realizovat u
spotrebice témér konstantni diferencni tlak, aniz by byly potrebné snimace tlaku.
Tato metoda je zaloZzena na charakteristikach ¢erpadla. Strmé vykonové
charakteristiky napomahaji k vysoké presnosti metody. Pokud maji useky vykonové
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charakteristiky konstantni pribéh vzhledem k pritoku, je tato metoda vhodna jen
omezené. Aktivuje se tak, Ze se parametr ,Druh regulace” (3-6-1) nastavi na hodnotu
.Diferencni tlak (bez snimact)” a ,,Metoda DFS” (3-9-3-7) nastavi na hodnotu
,Pratok™”.

UPOZORNENI

Regulace rozdilu tlak{ pomoci zvyseni predepsané hodnoty v zavislosti na pratoku
nefunguje, pokud je metoda DFS (3-9-3-7) nastavena na hodnotu , Otacky”.

3-9-3-4

——————— 3—————

3-9-3-2 Q
Obr. 73: Pribéh zvysené predepsané hodnoty pfi metodé DFS na bazi pratoku
1 Pfedepsand hodnota nezavisla na |2 Zvyseni predepsané hodnoty
pratoku
3 Zvysena predepsana hodnota

Obrazek ukazuje pribéh zvysené predepsané hodnoty (plna ¢ara) jako funkce
pratoku a relevantni parametry. Zvysena predepsana hodnota (3) je soucet
predepsané hodnoty zavislé na pritoku (1) a zvyseni predepsané hodnoty (2).
Predepsana hodnota zavisla na pritoku (1) se nastavuje podle

(= Kapitola 8.6, Strana 70) . Zvyseni prfedepsané hodnoty (2) zacina pfi pritoku Q =0
a pri pritoku DFS Q, opérny bod (3-9-3-2) dosahuje hodnoty nastavené pod polozkou
Zvyseni predepsané hodnoty (3-9-3-4). Zvyseni pfedepsané hodnoty dale pokracuje
podél zobrazené paraboly. Minimalni zvy$eni predepsané hodnoty jako u metody
DFS se snimaci tlaku neni mozné.

UPOZORNENI

Pro bezsnimacovou regulaci rozdilu tlakl musi byt zadany vSechny parametry
charakteristik cerpadla (3-4-1, 3-4-3-1 az 3-4-3-22).

Tabulka 73: Parametry bezsnimacové regulace tlaku / rozdilu tlaki pomoci zvy$eni pfedepsané hodnoty v zavislosti

na prutoku

Parametr

Popis

Mozné nastaveni Nastaveni z vyroby

3-6-1

Druh regulace

Volba regulacni metody. Pri volbé ,Vyp
(akcni ¢len)” je regulator deaktivovan

Diferencni tlak bez snimacu V zavislosti na cerpadle

3-9-3-1

Metoda DFS

Volba metody pro regulaci rozdilu tlaki
pomoci sledovani pfedepsanych hodnot

v zavislosti na pritoku (DFS). DFS pomoci
otacek Ize pouzit pouze u zafizeni bez
geodetické dopravni vysky, napr. u
uzavienych systémd.

Pratok vyp
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Parametr Popis Mozné nastaveni Nastaveni z vyroby
3-9-3-2 DFS Q, opérny bod Minimalni az maximalni pritok |0 m3/h

V tomto bodu se dosahne hodnoty pro
zvyseni pfedepsané hodnoty. Navic se
pfedepsana hodnota bude dale zvySovat
nad nastavenou hodnotu.

3-9-3-4 Zvyseni predepsané hodnoty Minimalni mez az maximalni 0%
Nastavitelné zvyseni pfedepsané hodnoty \mez méficiho rozsahu
v opérném bodé 3-9-3-2 nebo 3-9-3-3

8.8.4.2 Zalozni provoz (Sleep Mode)

UPOZORNENI

V zaloznim provozu se mUze PumpDrive rozbéhnout bez predchoziho upozornéni,
kdyz skute¢na hodnota prekroci maximalni regula¢ni odchylku pro opétovné
zapnuti (3-9-4-5).

Zalozni provoz Ize pouzit pfi nasledujicich pozadavcich na regulaci:
Regulace vystupniho tlaku nebo diferen¢niho tlaku (také bezsnimacova)
Regulace teploty k vytapéni
Regulace hladiny k pInéni

Zalozni provoz umoziiuje zapnuti nebo vypnuti systému s jednim a vice ¢erpadly
podle potreby. Je-li aktivovan zalozni provoz (Sleep-Mode), vypne ménic frekvence
Cerpadlo v pripadé malého pritoku, tj. pfi trvalém poklesu pod mez ¢astecného
zatizeni (3-4-3-30) nebo pfi trvalém poklesu pod odpojovaci otacky (3-9-8-4). Pri
regulaci tlaku maze pred vypnutim probéhnout naplnéni tlakové nadrze
kratkodobym provozem se zvysenim predepsané hodnoty (3-9-4-2). Kdyz je
detekovan pokles tlaku, a tedy potreba pritoku, ¢erpadlo se opét zapne.

Zalozni provoz funguje pouze v regulacnim rezimu. V zafizenich s vice Cerpadly je
zalozni provoz ucinny pouze tehdy, kdyz bézi jen jedno cerpadlo. ZaloZzni provoz se
aktivuje parametrem (3-9-4-1).

Zalozni provoz se zvysenim predepsané hodnoty

Tato varianta zalozniho provozu je aktivni, kdyz se pro parametr ,Zvyseni
predepsané hodnoty” (3-9-4-2) zvoli hodnota vétsi nez 0.
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3-9-4-4

3-9-4-7

3-9-4-2

Ap 3-9-4-3

Apist Apist
Ap

soll

/ —
N /

(3-7-3-4)

t t t t

1 2 3

Obr. 74: Zalozni provoz se zvysenim predepsané hodnoty (zde v pfikladu s poklesem pod odpojovaci otacky)

Skute¢na hodnota dosahuje zvysené predepsané hodnoty

Apjg———
Skutecna hodnota nedosahuje zvysené predepsané hodnoty

Apisx T

Pokud neni dosazeno meze castecného zatizeni (3-4-3-30) nebo odpojovacich otacek
(3-9-4-8) cerpadla z divodu malého odbéru v obdobi (3-9-4-3), za¢ne zvysovani
predepsané hodnoty (t1). Pfi tom se prfedepsana hodnota zvysi podél rampy o zvyseni
predepsané hodnoty (3-9-4-2) a poté se udrzuje na konstantni urovni. Doba rampy se
urcuje parametrem ,Doba ndbé&hu” (3-9-4-7). Celkové trvani zvyseni predepsané
hodnoty je omezeno parametrem (3-9-4-4). Nyni nasleduje regulace na zvysenou
predepsanou hodnotu. Pokud se béhem této doby nedosdhne zvysené predepsané
hodnoty, dojde k vypnuti (t2). Kdyz v této dobé skute¢nd hodnota nedosdhne
zvysené predepsané hodnoty, prfedepsand hodnota se vynuluje a pokus o vypnuti se
zrusi. Nez lze zahajit novy pokus o vypnuti, musi ¢erpadlo bézet nejméné po
nastavitelnou dobu (3-9-4-6).

Opétovné zapnuti

Jakmile je v systému zahdajen odbér, poklesne tlak. Kdyz je dosazeno nastavitelné
mezni hodnoty pro maximalni regula¢ni odchylku pro opétovné zapnuti (3-9-4-5),
Cerpadlo se opét zapne (t3).

UPOZORNENI

V systémech s vice Cerpadly vede sepnuti jednoho cerpadla ke zruseni pokusu o
vypnuti.

ZaloZni provoz bez zvyseni pfedepsané hodnoty

Toto provedeni zalozniho provozu je aktivni, kdyz se pro parametr ,Zvyseni
predepsané hodnoty” (3-9-4-2) zvoli hodnota 0.
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Pokud neni dosaZzeno meze ¢aste¢ného zatizeni (3-4-3-30) nebo odpojovacich otacek
(3-9-4-8) cerpadla z divodu malého odbéru v obdobi (3-9-4-3), provede se vypnuti.

Jakmile je v systému zahajen odbér, poklesne tlak. Kdyz je dosazeno nastavitelné
mezni hodnoty pro maximalni regulac¢ni odchylku pro opétovné zapnuti (3-9-4-5),
Cerpadlo se opét zapne.

UPOZORNENI

Zadani hodnot parametr( a zadani rozsahl hodnot / jednotek je vzajemné zavislé.
Proto musi byt v prvnim kroku parametrizace ménice frekvence vzdy nejprve
nastaven platny rozsah hodnot a jednotek (viz parametr 3-77). Zméni-li se v dalSim
kroku rozsah hodnot nebo jednotka, je tfeba jesté jednou zkontrolovat, zda jsou
vsechny zavislé parametry spravné.
Tabulka 74: Parametry zdloZzniho provozu
Parametr Popis MozZné nastaveni Vztahuje se |Nastaveni z vyroby
na
3-9-4-1 Zalozni provoz = zap - vyp
Zalozni provoz Zap / Vyp = Vyp
3-9-4-2 Zvyseni predepsané hodnoty Minimalni mez az - 0
Potfebné zvyseni tlaku pro hma(;umalnl mez rozsahu
napousténi nadrze odnot
3-9-4-3 Doba dohledu 0,0...600,0 - 30,0s
Nastavitelna doba dohledu az do
zvySeni pfedepsané hodnoty nebo
odpojeni
3-9-4-4 Doba trvani zvyseni predepsané |0,0...600,0 - 100,0 s
hodnoty
Maximalni doba trvani zvyseni
pfedepsané hodnoty. Pokud se
béhem této doby nedosahne
pfedepsané hodnoty, dojde
k odpojeni. Doba trvani zvySeni
pfedepsané hodnoty musi byt
nastavena jako delSi nez doba
nabéhu pro zvySeni predepsané
hodnoty.
3-9-4-5 Pripustna odchylka Minimalni mez az - 1,0 bar
Maximalni pfipustna requlacni hma(;umalnl mez rozsahu
odchylka pro opétovné zapnuti odnot
3-9-4-6 Minimalni doba chodu 0,0...600,0 - 60,0s
Miniméalni doba mezi dvéma
odpojovacimi pokusy v zaloznim
provozu
3-9-4-7 Doba narUstu zvyseni predepsané |0,0...1000,0 - 30,0s
hodnoty
Doba nartstu, béhem které se
provadi zvySeni pfedepsané
hodnoty
3-9-4-8 Odpojovaci otacky Minimalni mez az - 3-2-2-1
Pokud neni dosazeno meze hmaéumalnl mez rozsahu
Castecného zatizeni nebo odnot
odpojovacich otacek Cerpadla
z divodu malého odbéru v obdobi
3-9-4-3, provede se vypnuti.
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8.8.4.3 Pocitadlo uspory energie

Pocitadlo Uspory energie zjistuje elektrickou energii uspofenou provozem s méni¢em

frekvence. K tomu se zjisti rozdil mezi aktudlnim pfikonem ¢erpaciho agregatu

(1-2-1-4) a referen¢nim vykonem a integruje se v ¢ase. Vysledek vypoctu se zobrazuje

jako usporend energie (1-4-1-4) v jednotce kilowatthodiny. Pomoci parametru

JPocitadlo Uspory energie” (3-9-5-1) Ize zvolit mezi dvéma metodami vypoctu:
Metoda s konstantnim referen¢nim vykonem

= Metoda s proménnym referencnim vykonem

Konstantni referenéni
vk
vykon (3-9-5-2)

t
Obr. 75: Uspora energie s konstantnim referen¢nim vykonem
P Cinny vykon
t Cas
1-2-1-4 Aktualni prikon ménice frekvence
1-4-1-3 AP
1-4-1-4 Uspofend energie
3-9-5-2 Referencni vykon

Metoda s konstantnim referen¢nim vykonem vyzaduje zadani referencniho vykonu
v kW. To je primérny c¢inny vykon béziciho ¢erpaciho agregatu pro provoz bez
ménice frekvence. Zadani se provadi pomoci parametru , Pevny referencni

vykon” (3-9-5-2).
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Proménny referenéni vykon

(3-9-5-2)
] (1-4-1-4) ———
/
e N
— ///—_\\\\__ // b
—
— (1-4-1-3)
P
(1-2-1-4)
{ { { {
t
Obr. 76: Uspora energie s proménnym referen¢nim vykonem
P Cinny vykon
t Cas
1-2-1-4 Aktudlni pfikon ménice frekvence
1-4-1-3 AP
1-4-1-4 Uspofena energie
3-9-5-2 Referen¢ni vykon

Metoda s proménnym referen¢nim vykonem vypocte referen¢ni vykon samostatné.
Jako referencni vykon se vypocte ¢inny vykon cerpaciho agregatu, ktery by byl
potieba pfi aktudlnim pritoku pro neregulovany provoz bez ménice frekvence. Pro
tuto metodu se musi nastavit parametr ,Odhad pritoku” (3-9-8-1).

Obé metody zohlednuji ztraty zplsobené méni¢em frekvence. Momentalni Gsporu
prikonu lze zobrazit pomoci (1-4-1-3). Pomoci parametrd 7-4-1-6 a 1-4-1-5 se zobrazi
usporené naklady na energii a emisi CO,, kterym se podafilo zabranit. K tomu

v pfipadé potreby prizpUsobte parametry (3-9-5-3) a (3-9-5-4). Pocitadlo Uspory
energie se vynuluje pomoci parametru , Vynulovat pocitadlo Uspory

energie” (1-4-1-7).

Tabulka 75: Parametr Pocitadlo Uspory energie

Parametr Popis MozZné nastaveni Vztahuje se na |Nastaveni od
vyrobce
1-4-1-3 Usporeny vykon Zobrazena hodnota v kW 3-9-5-1 -
Usporeny vykon jako 3-9-5-2

rozdil vaci
neregulovanému Cerpadlu

1-4-1-4 Uspofena energie Zobrazena hodnota v kWh 3-9-5-1 -
Usporena energie jako 3-9-5-2
rozdil vaci

neregulovanému cCerpadiu
1-4-1-5 Snizeni emise CO, Zobrazena hodnota v t 3-9-5-3 -

Snizeni zobrazené
hodnoty emise oxidu
uhlicitého jako rozdil vaéi
neregulovanému cCerpadiu
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Parametr Popis Mozné nastaveni Vztahuje se na |Nastaveni od
vyrobce
1-4-1-6 Uspofené nakladyUspora |Zobrazena hodnota v tuzemské 3-9-5-4 -
nakladd na enerqii méné
v tuzemské méné ve
srovnani s neregulovanym
Cerpadlem
1-4-1-7 Vynulovani pocitadla Provedeni / ESC -
Uspory energie
3-9-5-1 Pocitadlo Uspory energie | = vyp vyp
Volba metody pro méfeni | = Pevny referencni vykon
uspory energie = Proménny referencni vykon
3-9-5-2 Pevny referenc¢ni vykon |0 ... 110 kWh 0 kWh
Nastavitelny referencni
vykon neregulovaného
Cerpadla pro pocitadlo
uspory energie
3-9-5-3 Emise CO2 na kWh 0 ... 10000 g/kWh 500 g/kWh
Emise oxidu uhli¢itého na
kWh
3-9-5-4 Naklady na elektrickou |0 ... 1000 0,14
energii za kWh
3-9-8-1 Odhad prutoku = zap zap
Aktivace odhadu pritoku " Vyp

8.8.4.4 KanalizaCni funkce

8.8.4.4.1 Spusténi erpaciho agregatu s maximalnimi otackami

Funkce zarucuje rychlé dosazeni pomérné vysokého prutoku. Tak se pri kazdém
spusténi odplavi usazeniny pevnych latek a plynové polstare, coz je prevence
ucpdvani. Funkce se zapind pomoci parametru ,Spusténi cerpaciho agregatu

s maximalnimi otackami” (3-9-9-7). Doba provozu s maximalnimi otackami se urcuje
parametrem ,Doba trvani maximalnich otacek” (3-9-9-8). Po uplynuti této doby
dojde k prepnuti na regulovany provoz nebo na regulovany provoz s volnymi
otackami.

Tabulka 76: Parametr Spusténi ¢erpadla s maximalnimi otackami

Parametr Popis Mozné nastaveni Nastaveni od vyrobce
3-9-9-7 Spusténi cerpadla s maximalnimi = zap vyp
otackami - wp
Najizdéni po rampé na maximalni otacky a
Jejich udrzovani po dobu trvani nastavené
doby. Tato funkce se spousti pfi kazdém
spoustécim pochodu, aby se zamezilo
usazeninam v Gerpaci jimce a v potrubi.
3-9-9-8 Doba trvani maximalnich otacek 0,0...600,0 180,0
Nastavitelna doba, po kterou ménic
frekvence udrzuje maximalni otacky.
8.8.4.4.2 Monitorovani minimalni rychlosti proudéni a proplachovani potrubi
Monitorovani minimalni rychlosti proudéni
Spole¢né s funkci proplachovani umoznuje tato funkce zabranit rusivému usazovani
pevnych latek v potrubi. Pfi aktivni funkci se provadi na zédkladé méreného nebo
odhadovaného pratoku vypocet rychlosti proudéni v potrubi, jehoz vnitini prdmér se
udava pomoci parametru (3-9-9-6). Trvalé podkroceni minimalni rychlosti proudéni
(3-9-9-2) spousti vystrahu a podle nastaveni parametru (3-9-9-1) i proplachovani
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potrubi. Doba podkroceni se definuje pomoci parametru (3-9-9-3). Aktualni rychlost
proudéni cerpaného média v zafizeni se mize zobrazovat na ovladaci jednotce
(1-2-3-8).

Proplachovani potrubi

Predpokladem pro proplachovani potrubi je regulovany provoz. Proplachovani
potrubi v regulovaném nebo ru¢nim provozu neni mozné. Proplachovani potrubi se
spousti ru¢né provedenim parametru ,Proplachovani potrubi ihned” (7-3-7) na
ovladaci jednotce nebo monitorovanim minimalni rychlosti proudéni (3-9-9-1). Pri
spusténi proplachovani potrubi se navic k bézné regulaci aktivuje regulace na
konstantni rychlost proudéni pfi proplachovani potrubi (3-9-9-5). Uplatni se regulace
s vy$Simi otackami. Tim se dosahne rychlosti proudéni pfi proplachovani potrubi,
nebo kdyz je vyzadovana bézna regulacni Uloha, i prekroci. V pfipadé potreby se pfi
provozu s vice ¢erpadly cerpadla zapnou nebo vypnou. Proplachovani potrubi konci
po uplynuti doby (3-9-9-4).

Tabulka 77: Monitorovani minimalni rychlosti proudéni a proplachovani potrubi

Parametr

Popis

MozZné nastaveni Nastaveni od
vyrobce

1-3-7

Proplachovani potrubi ihned Provést

Tato funkce umozriuje jednorazové rucni
spusténi funkce proplachovani potrubi

3-9-9-1

Monitorovani rychlosti proudéni = vyp vyp

Aktivace monitorovani rychlosti proudéni — = Vystraha
Podle volby se zobrazi odpovidajici vystraha
pfi podkro¢eni hodnoty nastavené v 3-9-9-2
nebo se navic spusti funkce proplachovani

potrubi

= Vystraha + proplachovani
potrubi

3-9-9-2

Minimalni rychlost proudéni 0,0...10,0 m/s 2,0

Zde nastavena minimaini rychlost proudéni se
musi podkrocit po nastavenou dobu, aby se
podle daného nastaveni bud’ spustila funkce
proplachovani potrubi, nebo se zobrazila

vystraha.

3-9-9-3

Prodleva monitorovani rychlosti proudéni 0...168 h 24

Nastavitelna doba, pro kterou musi byt trvale
podkro¢ena minimalni rychlost proudéni, aby
se spustila funkce proplachovani potrubi.

3-9-9-4

Doba trvani proplachovani potrubi 0...120 min 2

Doba trvani procesu proplachovani potrubi, po
kterou je aktivni alternativni regulace.

3-9-9-5

Rychlost proudéni pfi proplachovani potrubi |0,0...10,0 m/s 4,0
Hodnota rychlosti proudéni béhem doby

proplachovani

3-9-9-6

Vnitfni pramér potrubi zafizeni pramér 0...5000 mm 0

potrubi zarfizeni

8.8.5 Rampy

Spoustéci a zastavovaci rampa (regulovany/ruéni provoz, regulaéni provoz)

Spusténi a zastaveni probiha v souladu s pfedepsanym nabéhem/dobéhem otacek.
RozliSuje se mezi spoustéci rampou (ndbéhem) a zastavovaci rampou (dobé&hem).
Tyto rampy jsou uréeny pomoci parametrd 3-3-5-1, 3-3-5-2 a 3-2-2-2. V regulovaném
provozu se spoustéci rampa opusti pfi dosazeni fidici hodnoty. V regula¢nim provozu
se spoustéci rampa opusti pfi dosazeni otac¢ek zadanych regulatorem. Zastavovaci
rampa se aktivuje prednastavenim signalu pro zastaveni.
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Prekroceni nastavené doby zastavovaci rampy v pripadé strmych zastavovacich
ramp v kombinaci s velkymi setrvaénostmi hmoty (probéhne vystrazné hlaseni
,Omezena zastavovaci rampa“).

OhroZeni obsluzného personalu rotujicimi soucastmi stroji!

> Az do Uplného zastaveni stroje vzdy dodrzujte bezpecnou vzdalenost od jeho
rotujicich soucasti.

UPOZORNENI

V pripadé vypnuti pres digitalni vstup ,,DI-EN" neni motor brzdén podle zastavovaci
rampy, nybrz dobiha az do zastaveni. Trvani této operace zavisi na setrvacnosti
hmoty systému. Béhem volného dotaceni zlstava pohon zablokovan. Toto
blokovani indikuje ovladaci jednotka.

n
[min]

3-2-2-2

| 3-3-5-1 3-3-5-2
«—> t

[s]

Obr. 77: Spoustéci rampa (vlevo) a zastavovaci rampa (vpravo)

‘n ‘Otééky ‘t ‘Cvas

Tabulka 78: Parametry spoustéci a zastavovaci rampy

Parametr Popis Mozné nastaveni Nastaveni od vyrobce
3-3-5-1 Doba trvani spoustéci rampy 1-600s 3s
Doba ke stanoveni spoustéci rampy
3-3-5-2 Doba trvani zastavovaci rampy 1-600s 3s
Doba ke stanoveni zastavovaci rampy
3-2-2-2 Maximalni otacky motoru 3-2-2-1...3-11-1-2 Specificky pro motor

Provozni rampa (regulovany/ruéni provoz)

Aby se v regulovaném/ruc¢nim provozu zabranilo skokovym zménam otacek, omezuji
provozni rampy rychlost zmény otacek. Pokud ma zména otacek plossi pribéh nez
provozni rampa, k omezeni nedojde.

Stoupdani provozni rampy se urcuje pomoci parametr 3-2-2-2 a 3-3-5-3.

n
[min]

3-2-2-2

| 3-3-5-3 3-3-5-3
—> t

Obr. 78: Provozni rampa

‘n ‘Otééky ‘t
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Tabulka 79: Parametry provozni rampy

Parametr Popis Mozné nastaveni Nastaveni od vyrobce

3-3-5-3 Doba trvani provozni rampy 1-600s 3s
Doba do stanoveni ramp pfi zméné otacek
v regulovaném nebo ru¢nim provozu

3-2-2-2 Maximalni otacky motoru 3-2-2-1...3-11-1-2" Specificky pro motor
n
S SN 7 Junnn
~
~N 1
o
oh /
] | ; |
3
3-3-5-1 3-3-5-3 . 3-3-5-2 J 1

[s]
Obr. 79: Priklad pribéhu otacek v regulovaném provozu

Na obrazku je priklad pribéhu otacek v regulovaném provozu naznaceny plnou
¢arou. Ridici hodnota (pfednastaveni otacek) je zobrazena te¢kované. V case 2 je
vydan prikaz ke spusténi. Otacky stoupaji v souladu se spoustéci rampou az do
dosazeni fidici hodnoty (1), kterd se nasledné udrzuje. V ¢ase 3 dochazi ke
skokovému zvyseni fidici hodnoty. Otacky stoupaji v souladu s provozni rampou az
do dosazeni zvy3ené fidici hodnoty, kterd se nasledné udrzuje. V ase 4 je vydan
pfikaz k zastaveni. Otacky klesaji v souladu se zastavovaci rampou az do zastaveni.

Rampa predepsané hodnoty (regulacni rezim)

V regula¢nim rezimu probihaji zmény predepsanych hodnot podle rampy predepsané
hodnoty. Tim se zabrani skokovym zménam otacek, a v dusledku toho také vibracim
systému. Stoupani rampy predepsané hodnoty se ur¢uje parametrem 3-6-4-6 a
regula¢nim rozmezim Ax podle obrazku 4. Regula¢ni rozmezi Ax vyplyva z druhu
regulace 3-6-1 a nastaveni v nabidce 3-11 Rozsahy hodnot a jednotky. Zde jsou dva
priklady:

Priklad 1 Regulace na konstantni vystupni tlak:
Parametr ,Druh regulace” (3-6-71) ma hodnotu , Vystupni tlak”. Tomu odpovida
omezeni regulacniho rozmezi Ax prostfednictvim parametr ,Minimalni
tlak” (3-11-2-1) a ,Maximalni tlak” (3-11-2-2).

Priklad 2 Regulace na konstantni teplotu:
Parametr ,Druh regulace” (3-6-1) ma hodnotu ,Teplota (vytapéni)”. Tomu odpovida
omezeni regulacniho rozmezi Ax prostfednictvim parametrd ,Minimalni teplota
(3-11-4-1) a ,Maximalni teplota” (3-11-4-2).

[x

| 3-6-4-6 3-6-4-6
—> t

[s]
Obr. 80: Rampa predepsané hodnoty

X Regulovana veli¢ina t

Ax  |Regulaéni rozmezi
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Tabulka 80: Parametry rampy pfedepsané hodnoty

Parametr

Popis

Mozné nastaveni Nastaveni od vyrobce

3-6-4-6

Doba trvani rampy predepsané hodnoty |1-600s 3s
Doba do stanoveni rampy pfedepsané

hodnoty

8.8.6 Vytapéni zastaveného motoru

Méni¢ frekvence ma parametrizovatelné vytapéni zastaveného motoru. Pfi aktivaci
vytapéni zastaveného motoru se béhem odstavky motoru v zavislosti na ochlazeni
vinuti motoru privede na vinuti motoru stejnosmérné napéti. Tak bude zajistén
dostatek tepla, aby se zabranilo kondenzaci v motoru, pfip. poskozeni motoru
mrazem pFi odstavce v chladném prostredi.

UPOZORNENI

Vytdpéni zastaveného motoru lze aktivovat pouze pfi odstavce, pfip. provoznim
rezimu , Off” nebo , Automatické zastaveni” ménice frekvence. Nachazi-li se méni¢
frekvence v disledku napt. alarmu nebo jiné funkce ve stavu ,zablokovano”,
vytapéni zastaveného motoru se nezapne. Déle je pro fungovani vytapéni
zastaveného motoru potieba aktivovat sledovani motoru PTC ménicem frekvence
pomoci parametru (3-2-3-1). Pokud se u aktivovaného vytapéni zastaveného motoru
deaktivuje vyhodnoceni PTC, je vytapéni automaticky neaktivni.

Pomoci parametru ,Vytapéni zastaveného motoru” (3-2-5-1) Ize vytapéni
zastaveného motoru aktivovat, pfip. deaktivovat. Aktualni stav vytapéni zastaveného
motoru se zobrazi jako informa¢ni hldseni v ovladaci jednotce ménice frekvence.
Vysku topného proudu Ize v pfipadé potfeby zménit pomoci parametru ,Topny
proud” (3-2-5-2). U tohoto parametru se jedna o servisni parametr, ten by mél ménit
pouze odborny persondl. Zpravidla funguje vytapéni zastaveného motoru

s prislusSnym nastavenim z vyroby. Jakmile se spusti zafizeni a rozebéhne se motor,
vytdpéni zastaveného motoru se automaticky vypne.

Tabulka 81: Parametry vytapéni zastaveného motoru

Parametr Popis Mozné nastaveni Nastaveni z vyroby
3-2-5-1 Vytdpéni zastaveného motoru = zap vyp
Zahrivani motoru pomoci vinuti motoru - wp
3-2-5-2 Topny proud 0,00...50,00 20,00
Topny proud v % ze jmenovitého proudu
motoru
8.9 Funkce pristroje
8.9.1 Vyrobni a uzivatelské nastaveni
UPOZORNENI
Pokud bylo provedeno predbézné uvedeni do provozu, ztrati se v disledku
vynulovani na nastaveni z vyroby vSechna dosavadni nastaveni parametrd, jestlize
nebyla uloZzena pomoci servisniho softwaru nebo uzivatelskych nastaveni.
V ménici frekvence Ize ulozit a zase nacist dvé dalsi uzivatelska nastaveni. Nastaveni
z vyroby nelze prepsat a mohou byt na¢tena pomoci parametru (3-7-3-5).
UPOZORNENI
V provozu s vice ¢erpadly se musi na viech ménicich frekvence provést jednotlivé
»~Nacist nastaveni z vyroby” (3-1-3-5). Ukladat staci pouze na jednom ménici
frekvence zafizeni. To je tfeba zohlednit i u nacitani / ukladani uzivatelskych
nastaveni.
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Tabulka 82: Nastaveni z vyroby a uZivatelska nastaveni

Parametr Popis Mozné nastaveni Nastaveni z vyroby
3-1-3-1 Nacist uzivatelska nastaveni 1 Provést -
3-1-3-2 Nadist uzivatelska nastaveni 2 Provést -
3-1-3-3 Ulozit uzivatelska nastaveni 1 Provést -
3-1-3-4 Ulozit uzivatelska nastaveni 2 Provést -
3-1-3-5 Nacist vyrobni nastaveni Provést -
Pomoci této funkce Ize obnovit vyrobni
nastaveni pohonu, pfip. zafizeni.

8.9.2 Nacist PumpMeter

Jestlize nejsou parametry ménice frekvence nastaveny z vyroby, Ize viechna
relevantni data (Udaje motoru, charakteristiky ¢erpadla) do ménice frekvence nacist
z pfistroje PumpMeter, pokud je PumpMeter pfipojen ke vstupu A modulu M12
pomoci sbérnice Modbus.

UPOZORNENI

PFi nacteni dat z pfistroje PumpMeter se prepiSou data uloZzena ve vyrobé. Data
v ménici frekvence mohou byt pfipadné novéjsiho data. Nové nacteni dat z vyroby
je mozné pomoci vyrobniho nastaveni.

Nagdist typovy Stitek

Aby bylo mozné odedist parametry jako charakteristika cerpadla a idaje o motoru ze
zafizeni PumpMeter, musi byt parametr Funkce vstupu A modulu M12 (3-8-4-1)
interné nastaven na saci/vystupni tlak, popf. PMtr saci/vystupni tlak. Ménic frekvence
musi byt k tomuto Ucelu v provoznim stavu ,, Off” nebo ,Automatické zastaveni”.

UPOZORNENI

Pri zméné parametru 3-8-4-1 na jednu z vyse uvedenych hodnot (dulezité zvlasté
v pfipadé dovybaveni) se spusti resetovani napéti 24 V, které je nezbytné ke
sbérnicovému spojeni k zarizeni PumpMeter.

Teprve potom Ize nadist typovy Stitek.

Pokud se nacitani typového stitku prfed ukoncenim Uplného datového prenosu ukon¢i
nebo nebude mozné vytvofit komunikaci, zobrazi se vystraha ,Komunikace zafizeni
PumpMeter” a neprevezme se zadny z jiz prenesenych parametrd. Protoze se
nactenim mohou zménit také Gdaje o motoru, je nutné znovu spustit Automatické
prizptsobeni motoru (AMA). Po ukonc¢eném nacteni se zobrazi hlaseni ,PumpMeter
Upload ukoncen. Parametry motoru zménény! Provést AMA!”

UPOZORNENI

Pri volbé PMtr saci/vystupni tlak musi byt parametr 3-8-4-1 po nacteni typového
stitku znovu nastaven na ,Vyp”, pokud se ma regulovat na analogovy vstup.

Tabulka 83: Nacist PumpMeter

Parametr Popis Mozné nastaveni Nastaveni z vyroby
3-8-4-1 Funkce vstupu A modulu M12 PMtr saci/vystupni tlak vyp
Funkce vstupu A modulu M12. Interni
provozni hodnoty nelze pouzit jako zdroj
skute¢né hodnoty.
3-13-1 Nacist typovy stitek Provést -
Prenese informace typového Stitku
z pfistroje PumpMeter do ménice
frekvence
3-13-2 Adresa 1..247 247
Adresa pripojeného pfistroje PumpMeter
na sbérnici Modbus
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Parametr Popis Mozné nastaveni Nastaveni z vyroby
3-13-3 Pfenosova rychlost = 9600 38400

Prenosova rychlost pfipojeného pfistroje = 19200

PumpMeter . 38400

115200

3-13-4 Doba dohledu systémové sbérnice 1...180 s 15

Nastaveni pfekroceni ¢asového limitu na

sbérnici Modbus

8.9.3 Datum a ¢as
Méni¢ frekvence ma hodiny redlného c¢asu. Format vystupu Ize prepinat.

UPOZORNENI

Automatické prepinani mezi letnim a zimnim ¢asem neni mozné.

Tabulka 84: Parametry nastaveni data a ¢asu

Parametr Popis Mozné nastaveni Nastaveni z vyroby
1-5-1 Cas zafizeni - _

Aktualni ¢as zafizeni

1-5-2 Datum zafizeni - -

Aktualni datum zafizeni

3-1-4-1 Nastaveni data 01.01.2000 ... 31.12.2099 -
Nastaveni data
3-1-4-2 Nastaveni ¢asu 00:00...23:59 -
Nastaveni casu
3-1-4-3 Casovy format - AM -
Volba formatu zobrazeni ¢asu = PM
= 24h

8.10 Digitalni a analogové vstupy / digitalni a analogové vystupy

8.10.1 Digitalni vstupy
Ménic frekvence ma k dispozici Sest digitalnich vstupa.

Digitalnimu vstupu DI-EN neni pfifazena pevna funkce:

Za pomoci digitalniho vstupu DI-EN Ize vypnout pulzni $itkovou modulaci (PWM)
ménice frekvence. V pripadé vypnuti (DI-EN = Low) neni motor brzdén podle
zastavovaci rampy, nybrz dobiha az do zastaveni. Trvani této operace zavisi na
setrvacnosti hmoty systému. Béhem volného dotaceni zGstava pohon zablokovan.
Toto blokovani indikuje ovladaci jednotka. V nejjednodussim pripadé Ize PWM na
vstupu DI-EN (C10) aktivovat dratovou propojkou pfipojenou na +24 V (C9).

UPOZORNENI

V pripadé vypnuti pres digitalni vstup ,,DI-EN” neni motor brzdén podle zastavovaci
rampy, nybrz dobiha az do zastaveni. Trvani této operace zavisi na setrva¢nosti
hmoty systému. BE€hem volného dotaceni zlistdva pohon zablokovan. Toto
blokovani indikuje ovladaci jednotka.
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Rotujici soucasti stroju

Poranéni obsluzného personalu!

> Az do Uplného zastaveni stroje vzdy dodrzujte bezpecnou vzdalenost od jeho
rotujicich soucasti.

Pét téchto digitalnich vstupd (DI1 — DI5) Ize volné parametrizovat. Lze vybrat

nasledujici funkce:
= Zadna funkce

= Spusténi zafizeni

= Digitalni potenciometr (rychleji / pomaleji)

= Prepnuti fidiciho mista (mistni / vzdalené)

= Ochrana proti chodu nasucho

= Vynulovani alarmu

= Vystupni fizeni analogového vstupu

= Zpracovani externiho hlaseni (napf. reakce na otevreni dvifek: vypnout ¢erpadlo)

= Prepnuti alternativni pfedepsané/fidici hodnoty

= Prepnuti Vyp/Automatika/Pevné otacky/Externi vyp

= Stridani ¢erpadel

= Spustit Chod pro kontrolu funkce

Stejny digitalni vstup jednotlivych ménicl frekvence nelze pfi provozu s vice cerpadly

parametrizovat rozdilné.

Tabulka 85: Seznam parametr( s prfednastavenim funkce

Parametr Popis Mozné nastaveni Nastaveni z vyroby

3-8-6-1 Funkce digitalniho vstupu 1 = Z4dna funkce Spusténi zarizeni
Nastavitelna funkce digitalniho vstupu 1 = Spusténi zafizeni

3-8-6-2 Funkce digitalniho vstupu 2 = Potenciometr Auto - Vynulovat hlaseni
Nastavitelna funkce digitalniho vstupu 2 = Potenciometr Auto +

3-8-6-3 Funkce digitalniho vstupu 3 « Ridici misto Zadna funkce
Nastavitelna funkce digitalniho vstupu 3 - Alternativni pfedepsana/

3-8-6-4 Funkce digitadlniho vstupu 4 ridici hodnota aktivni Zadna funkce
Nastavitelna funkce digitalniho vstupu 4 = Potenciometr ru¢né -

3-8-6-5 Funkce digitalniho vstupu 5 = Potenciometr ru¢né + Z&dna funkce

Nastavitelna funkce digitalniho vstupu 5

Digitalni fizeni, bit 0
Digitalni fizeni, bit 1
Digitalni fizeni, bit 2
Ochrana proti chodu
nasucho

Vynulovat hlaseni
Rizeni AOUT, bit 0
Rizeni AOUT, bit 1
Externi hlaseni

Spustit Chod pro kontrolu
funkce
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8.10.1.1 Digitalni potenciometr

Za pomoci této funkce lze v zavislosti na provoznim rezimu (regula¢ni provoz,
regulovany provoz, ruéni provoz) zvysit nebo snizit pfislusnou pozadovanou veli¢inu
(pfedepsanéd hodnota, Fidici hodnota, regulaéni hodnota). K tomuto Gcelu se
pouzivaji dva digitalni vstupy.

UPOZORNENI

PoZzadovanou veli¢inu nelze prednastavit prostrednictvim analogového vstupu,
protoZe by byla vyfazena funkce digitalniho potenciometru.

Digitalni potenciometr Auto
v regulaénim rezimu

Digitalni potenciometr Auto
v regulovaném provozu

Digitalni potenciometr
v ruénim provozu

Ke krokové zméné regulacni predepsané hodnoty zvolte v provoznim rezimu
~Automatika” jako funkci digitalnich vstupl vzdy , Potenciometr Auto -" a
.Potenciometr Auto +”. Parametrem ,Velikost kroku pro zménu predepsané
hodnoty” (3-6-6-1) Ize definovat, o jakou hodnotu na impuls na digitalnim vstupu se
predepsana hodnota pro systémy s jednim a vice cerpadly zvysi nebo snizi.

Ke krokové zméné regulované fidici hodnoty zvolte v provoznim rezimu
~Automatika” jako funkci digitalnich vstupl vzdy ,Potenciometr Auto -” a
~Potenciometr Auto +". Parametrem ,Velikost kroku pro zménu otacek” (3-6-6-2) Ize
definovat, o jakou hodnotu na impuls na digitalnim vstupu se regula¢ni hodnota pro
systémy s jednim a vice ¢erpadly zvysi nebo snizi.

Ke krokové zméné regula¢ni hodnoty zvolte v ru¢nim rezimu jako funkci digitalnich
vstup vzdy ,Potenciometr ru¢né -* a ,Potenciometr ru¢né +". Parametrem ,Velikost
kroku pro zménu otacek” (3-6-6-2) Ize definovat, o jakou hodnotu na impuls na
digitalnim vstupu se regula¢ni hodnota pro systémy s jednim a vice ¢erpadly zvysi
nebo snizi.

UPOZORNENI

X

Predvolby pomoci funkce ,Digitalni potenciometr ru¢né” musi byt nastaveny
v kazdém fidicim systému, a ne pouze v aktivnim hlavnim fidicim systému.

Chovani zavisi na zapojeni digitalnich vstupu:

= 00: neaktivni;
predepsanou, resp. regulaé¢ni hodnotu Ize zménit napf. pomoci ovladaci
jednotky.

= 01: vysoky

= 10: nizky

= 11: zablokovany;
predepsanou, resp. regula¢ni hodnotu nelze zménit.
Parametrem ,Interval” (3-6-6-3) Ize nastavit ¢asovou hodnotu pro automatickou
zménu hodnoty pfi trvale pfivadéném signalu. Po uplynuti této doby se
predepsana, resp. regulacni hodnota kontinualné zméni.

Tabulka 86: Parametry digitalniho potenciometru

Parametr Popis

Mozné nastaveni Nastaveni z vyroby

3-6-6-1 Velikost kroku pro zménu prfedepsané |Minimalni mez az maximalni 0,10

hodnoty

Tento parametr definuje, o jakou hodnotu
se s kazdym impulsem na digitalnim
vstupu pfedepsanéa hodnota zvyS$i nebo
snizi v automatickém reZimu.

mez rozsahu hodnot

3-6-6-2 Velikost kroku pro zménu otacek 0..1000 min™? 10

Tento parametr definuje, o jakou hodnotu
se s kazdym impulsem na digitalnim
vstupu zvyS$i nebo snizi requlaéni hodnota
pro systém s jednim a vice cerpadly.

3-6-6-3 Interval

Casové hodnota pro automatickou zménu
hodnoty pfi trvale pfivadéném signalu

0,0...10,0s 0,5
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8.10.1.2 Externi hlaseni

Prostfednictvim digitalniho vstupu Ize zvenku vygenerovat mistni hlaseni.

Parametrem ,Reakce na externi hlaseni” (3-9-14-1) |ze nastavit, zda je hlaseni alarm

nebo vystraha.

Parametrem ,,Chovani pfi externim hlaseni” (3-9-14-2) |ze nastavit, zda je hlaseni

samopotvrzujici n

ebo ne.

Externi hlaSeni vygeneruje regulérni alarm nebo regulérni vystrahu, kterd mlze byt
pres relé zohlednéna v souhrnném chybovém hlaseni.

Tabulka 87: Parametry externiho hlaseni

Chovani pfi alarmu vyvolaném externim

hlasenim

= Samopotvrzujici

Parametr Popis Mozné nastaveni Nastaveni z vyroby

3-9-14-1 Reakce na externi hlaseni = Alarmové hlaseni Alarmové hlaseni
Reakce pri vyskytu externiho hlaseni = Vystraha

3-9-14-2 Chovani externiho hlaseni = Ne samopotvrzujici Ne samopotvrzujici

8.10.1.3 Provoz s pevnymi otaCkami

S pomoci této funkce Ize zménit aktualni otacky ménice frekvence o pevné nastaveny

pocet otacek.

UPOZORNENI

Predvolby pomoci funkce , Provoz s pevnymi otackami” musi byt nastaveny
v kazdém fidicim systému, a ne pouze v aktivnim hlavnim fidicim systému.

Podle zapojeni digitalnich vstupt Ize zvolit az 3 pevné hodnoty otacek. Funkce
vybranych digitalnich vstupt se nastavuje pomoci parametrd ,Digitalni fizeni, bit 0,
»Digitélni fizeni, bit 1 a , Digitalni fizeni, bit 2"”. Chovani zavisi na zapojeni
digitalnich vstupu.

Tabulka 88: Zapojeni digitalnich vstupt

Digitalni Fizeni (bit 2) Digitalni fizeni (bit 1) Digitalni fizeni (bit 0)
Vyp 0 0 0
Automatika 0 0 1
Ruc¢né (proménné otacky) 0 1 0
Pevné otacky 1 0 1 1
Neni obsazeno 1 0 0
Pevné otacky 2 1 0 1
Neni obsazeno 1 1 0
Pevné otacky 3 1 1 1

Hodnoty pevnych otacek se urcuji pomoci parametra (3-6-5-1) az (3-6-5-3).

Tabulka 89: Parametry provozu s pevnymi otackami pfes digitalni vstupy

Parametr Popis Mozné nastaveni Vztahuje se |Nastaveni z vyroby
na
3-6-5-1 Pevné otacky 1 Minimalni az maximalni |3-2-2-1 0
Pevné otacky volitelné pres digitaini ©tacky motoru 3-2-2-2
vstupy
3-6-5-2 Pevné otacky 2 Minimalni az maximalni |3-2-2-1 0
Pevné otacky volitelné pres digitaini| ©tacky motoru 3-2-2-2
vstupy
3-6-5-3 Pevné otacky 3 Minimalni az maximalni |3-2-2-1 0
Pevné otacky volitelné pres digitaini ©tacky motoru 3-2-2-2

vstupy
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8.10.1.4 Ochrana proti chodu nasucho

Pres digitalni vstup Ize s externim snimacem (napf. tlakovym spina¢em) monitorovat
chod nasucho. Pro tento ucel musi byt funkce digitdlniho vstupu nastavena na
hodnotu Ochrana proti chodu nasucho.

UPOZORNENI

Pokud se ochrana proti chodu nasucho aktivovala prostfednictvim externiho
snimace, pak je bezsnimacova detekce chodu nasucho neaktivni.

Tabulka 90: Chovani ménice frekvence pfi chodu nasucho pres digitalni vstup

Parametr Popis Mozné nastaveni Vztahuje se |Nastaveni z vyroby
na
3-9-7-1 Chovéni externi detekce chodu = Ne samopotvrzujici  |3-8-6-1 Ne samopotvrzujici
nasucho - Samopotvrzuijici 3-8-6-2
Chovani pii alarmu externi detekce 3.8-6-3
chodu nasucho
3-8-6-4
3-8-6-5

8.10.1.5 Spustit chod pro kontrolu funkce pres digitalni vstup

UPOZORNENI

Chod pro kontrolu funkce se provadi pouze v automatickém rezimu.

UPOZORNENI

Obsazeni digitalniho vstupu funkci ,,Chod pro kontrolu funkce” ma nejvyssi
prioritu. V tomto pfipadé neni automaticky chod pro kontrolu funkce pres ovladaci
jednotku mozny.

Tabulka 91: Piiklad Spustit chod pro kontrolu funkce pfes digitalni vstup 3

Parametr

Popis Mozné nastaveni Nastaveni z vyroby

3-8-6-3

Funkce digitalniho vstupu 3 Spustit Chod pro kontrolu Z4dna funkce
Nastavitelna funkce digitalniho vstupu 3 funkce

8.10.2 Analogové vstupy

K dispozici jsou dva analogové vstupy. Prostiednictvim téchto analogovych vstuput lze
napt. do ménice frekvence privadét predepsané hodnoty z externich fidicich systéma
nebo signaly skutec¢nych hodnot ze snimacu tlaku. Pro tento uUcel se musi pro
prislusny analogovy vstup zvolit druh signdlu a funkce. Pfimérené k tomu Ize pak
stanovit dolni a horni mez, aby se vybranému signalu pfizpUsobil rozsah méreni.

UPOZORNENI

Zadani hodnot parametrd a zadani rozsahli hodnot / jednotek je vzajemné zavislé.
Proto musi byt v prvnim kroku parametrizace ménice frekvence vzdy nejprve
nastaven platny rozsah hodnot a jednotek (viz parametr 3-77). Zméni-li se v dalSim
kroku rozsah hodnot nebo jednotka, je tfeba jesté jednou zkontrolovat, zda jsou
vsechny zavislé parametry spravné.

Jestlize ma byt napfriklad pripojen snimac tlakové diference (4-20 mA; 0-6 bar) jako
signal skute¢né hodnoty, musi se provést nasledujici nastaveni:

= Druh signélu ,4-20 mA”
Funkce ,Diferencni tlak”

= Dolni mez pro analogovy vstup 0 bar
Horni mez pro analogovy vstup 6 bar
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Stejny analogovy vstup jednotlivych ménica frekvence nelze pri provozu s vice
Cerpadly parametrizovat rozdilné.

Kdyz je pro analogovy vstup parametrizovan druh signalu 4-20 mA nebo 2-10V, aniz
by byl takovy signal Live-Zero priveden do pfistroje, hlasi ménic frekvence vystrahu
.Preruseni kabelu”. (= Kapitola 8.8.2.6, Strana 90)

Tabulka 92: Parametry k analogovému vstupu 1 a 2

Parametr Popis Mozné nastaveni Nastaveni z vyroby
3-8-1-1 Signal na analogovém vstupu 1 = vyp vyp
Signal ze snimace na analogovém 4...20 mA
vstupu 1 2..10V
0...20 mA
= 0...10V
3-8-1-2 Funkce analogového vstupu 1 = vyp vyp
Funkce analogového vstupu 1. Interni = Predepsana/fidici hodnota
provozni hodnoty nelze pouZzit jako zdroj Auto
skutecné hodnoty. = Regula¢ni hodnota ruc¢né
= Saci tlak
= Vystupni tlak
= Diferencni tlak
= Pritok
Hladina
= Teplota
= Saci tlak, interni
= Vystupni tlak, interni
= Diferencni tlak, interni
3-8-1-3 Dolni mez pro analogovy vstup 1 Minimalni mez méficiho rozsahu |0
(zavisi na zvolené funkci
analogového vstupu)
3-8-1-4 Horni mez pro analogovy vstup 1 Maximalni mez méficiho rozsahu|0
(zavisi na zvolené funkci
analogového vstupu)
3-8-2-1 Signal na analogovém vstupu 2 = vyp vyp
Signal ze snimace na analogovém 4..20 mA
vstupu 2 - 2..10V
0...20 mA
= 0...10V
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Parametr Popis Mozné nastaveni Nastaveni z vyroby

3-8-2-2 Funkce analogového vstupu 2. « Z4adna funkce vyp
Funkce analogového vstupu 2. Interni
provozni hodnoty nelze pouZzit jako zdroj
skute¢né hodnoty

= Predepsané/fidici hodnota
Auto

= Alternativni predepsana/
fidici hodnota Auto

= Regula¢ni hodnota ru¢né
= Saci tlak

= Vystupni tlak

= Diferencni tlak

= Pratok

= Hladina

= Teplota

= Saci tlak, interni

= Vystupni tlak, interni

= Diferencni tlak, interni

3-8-2-3 Dolni mez pro analogovy vstup 2 Minimalni mez méFiciho rozsahu |0
(zavisi na zvolené funkci
analogového vstupu)

3-8-2-4 Horni mez pro analogovy vstup 2 Maximalni mez méficiho rozsahu|0
(zavisi na zvolené funkci
analogového vstupu)

Navic lze soucasné nacist 2 signaly z analogového vstupu 1 a analogového vstupu 2 a
vyhodnotit je podle nasledujicich kritérii (nastaveni je mozné pouze na analogovém
vstupu 2):

= Rozdil obou hodnot signalt DIFF (Al1, Al2)

= Minimum obou hodnot signalad MIN (Al1, Al2)

= Maximum obou hodnot signald MAX (Al1, Al2)

= Stredni hodnota obou hodnot signalt AVE (Al1, Al2)

UPOZORNENI

Jestlize je na jednom z téchto dvou analogovych vstupl detekovan vypadek signalu,
odpovida procesni hodnota zbyvajicimu signalu, coz mize mit nezaddouci dopad na
proces.

Je-li analogovy vstup nastaven na jedno z nésledujicich nastaveni, budou aktualni
signaly snimace pouzity pouze pro vypocty a ne pro regulaci.

= Saci tlak, interni
= Vystupni tlak, interni
= Diferencni tlak, interni

Kdyz je napriklad k analogovému vstupu 1 pfipojen snimac tlakové diference

s regulaci na sbérném vedeni, ale soucasné je na analogovém vstupu 2 pro mistni
méreni na Cerpadle k dispozici dalsi snimac tlakové diference, ktery se nema pouzivat
jako skute¢na hodnota pro regulaci ¢erpadla.

= Saci tlak, interni
= Vystupni tlak, interni

= Diferencni tlak, interni

8.10.3 Reléové vystupy

Na dvou beznapétovych kontaktech (prepinaci relé) ménice frekvence lze nacist
informace o provoznim stavu.
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Tabulka 93: Parametry pro relé 1

Parametr

Popis

MozZné nastaveni

Nastaveni od
vyrobce

3-8-9-1

Funkce relé 1

Volitelna hlaseni pres relé 1

Zadné

Provozni rezim AUTO

Provozni stav RUN

Provozni stav AUTO/SLEEP
Vystraha

Alarmové hlaseni

Alarm nebo vystraha

Zadny alarm

Dynamicka ochrana proti pretizeni
PFilis vysoky proud

PFili§ nizky proud

Prilis vysoka frekvence

Prilis nizka frekvence

PFilis vysoky vykon

PFilis nizky vykon

Skutec¢na hodnota = predepsana
hodnota

Alarmové hlaseni

3-8-9-2

Prodleva zap

Doba, po kterou se musi zvolena
udalost vyskytovat bez preruseni,
dokud se neaktivuje relé.

0,0-10,0s

0,5s

3-8-9-3

Prodleva vyp

Doba, po kterou musi byt
zvolena udélost ukoncena,
dokud se nedeaktivuje relé.

0,0-10,0s

0,5s
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Tabulka 94: Parametry pro relé 2

Parametr Popis Mozné nastaveni Nastaveni z vyroby
3-8-10-1 Funkce relé 2 + Zadné Provozni stav RUN
Volitelna hlaseni pres relé 2 = Provozni rezim AUTO

Provozni stav RUN
Provozni stav AUTO/SLEEP
= Vystraha
= Alarmové hlaseni
= Alarm nebo vystraha
= Dynamicka ochrana proti pretizeni
PFilis vysoky proud
PFili$ nizky proud
Prilis vysoka frekvence
= PFilis nizka frekvence
PFilis vysoky vykon
PFilis nizky vykon
= Skutecna hodnota = predepsana
hodnota

3-8-10-2 Prodleva zap 0,0...10,0 s 0,5s
Doba, po kterou se musi zvolena

udalost vyskytovat bez preruseni,
dokud se neaktivuje relé

3-8-10-3 Prodleva vyp 0,0...10,0 s 0,5s
Doba, po kterou musi byt zvolena

udalost ukonéena, dokud se
nedeaktivuje relé.

Funkce Skuteéna hodnota = pfedepsana hodnota

UPOZORNENI

Zadani hodnot parametrd a zadani rozsahi hodnot / jednotek je vzdjemné zavislé.
Proto musi byt v prvnim kroku parametrizace ménice frekvence vzdy nejprve
nastaven platny rozsah hodnot a jednotek (viz parametr 3-77). Zméni-li se v dalSim
kroku rozsah hodnot nebo jednotka, je tfeba jesté jednou zkontrolovat, zda jsou
vsechny zavislé parametry spravné.

Pro funkci ,, Skute¢na hodnota = predepsana hodnota” se musi po stanoveni rozsahu
hodnot a jednotek nastavit Sifka pasma pro porovnavani skutecné a predepsané
hodnoty. Provadi se to parametrem ,Pfipustna odchylka pfi skute¢nad hodnota =
predepsana hodnota” (3-6-4-7).

8.10.4 Analogové vystupy

Podle nastaveni z vyroby je na analogovém vystupu hodnota zvolena pomoci
parametru 3-8-7-1 Obsazeni 1 analogového vystupu 1 vysilané jako signal 4-20 mA. .

Na kazdy analogovy vystup lze privést Ctyri rizné procesni hodnoty.

Vybér hodnoty na vystupu je fizen dvéma digitalnimi vstupy (2 bity = 4 moznosti). Pro
tento Ucel se funkce digitalnich vstupt parametrizuje jako ,Rizeni AOUT, bit 0”, resp.
.Rizeni AOUT, bit 1”.

Tabulka 95: Rizeni vystupnich hodnot

Obsazeni analogového Rizeni AOUT, bit 1 Rizeni AOUT, bit 0
vystupu 1

1 0 0

2 0
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Obsazeni analogového Rizeni AOUT, bit 1 Rizeni AOUT, bit 0
vystupu 1

3 1 0

4 1 1

Tabulka 96: Parametry pro analogovy vystup

Parametr Popis Mozné nastaveni Nastaveni z vyroby
3-8-7-1 Obsazeni 1 analogového vystupu 1 = vyp Otacky motoru
Volitelné obsazeni 1 analogového * Predepsana hodnota
vystupu 1 « Skute¢na hodnota
3-8-7-2 Obsazeni 2 analogového vystupu 1 . Otacky motoru Motorovy proud
Volitelné obsazeni 2 analogového .
. = Vykon motoru
vystupu 1
3-8-7-3 Obsazeni 3 analogového vystupu 1 " Motorovy proud Vykon motoru
Volitelné obsazeni 3 analogového " Napéti motoru
vystupu 1 = Vystupni frekvence
3-8-7-4 Obsazeni 4 analogového vystupu 1

Volitelné obsazeni 4 analogového
vystupu 1

= Meziobvodové napéti

Meziobvodové napéti

Skalovani moznych vystupnich hodnot analogového vystupu se referencuje na
parametry v nabidce 3-11 ,Rozsahy hodnot a jednotky”.

Priklad

Regulace tlaku parametr 3-8-7-1 obsazeni 1 analogového vystupu 1 je nastaveno na

predepsanou hodnotu. Parametry 3-8-7-2 az 3-8-7-4 jsou nastaveny na ,vyp”.
Skalovani pak odpovida nasledujicim zplsobem:

= 4 mA se referencuje na parametr ,Minimalni tlak” (3-11-2-1)

= 20 mA se referencuje na parametr ,Maximalni tlak” (3-171-2-2)

8.10.5 Vstupy a vystupy rozsifovaci I/0 karty

Digitalni vstupy na volitelné I1/0 karté
Digitalni vstupy (D16 — DI8) Ize stejné jako digitalni vstupy DI1 - DI5 libovolné

parametrizovat.

Stejny digitalni vstup jednotlivych ménicl frekvence nelze pfi provozu s vice ¢erpadly

parametrizovat rozdilné.
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Tabulka 97: Seznam parametrl s pfednastavenim funkce

Parametr Popis Mozné nastaveni Nastaveni od vyrobce

3-8-6-6 Funkce digitalniho vstupu 6 = Z4dna funkce Z4dné funkce
Nastavitelna funkce digitalniho vstupu 6 = Spusténi zafizeni

3-8-6-7 Funkce digitalniho vstupu 7 = Potenciometr Auto - Zadna funkce
Nastavitelna funkce digitalniho vstupu 7 = Potenciometr Auto +

3-8-6-8 Funkce digitalniho vstupu 8 « Ridici misto Zadna funkce
Nastavitelna funkce digitalniho vstupu 8 « Alternativni pfedepsana/

fidici hodnota aktivni
= Potenciometr ru¢né -
= Potenciometr ru¢né +
= Digitalni fizeni, bit 0
= Digitalni fizeni, bit 1
= Digitalni fizeni, bit 2
* Ochrana proti chodu
nasucho
* Vynulovat hlaseni
» Rizeni AOUT, bit 0
» Rizeni AOUT, bit 1
= Externi hlaseni

= Spustit Chod pro kontrolu
funkce

= Stfidani ¢erpadel

Analogové vstupy na volitelné 1/0 karté

Volitelna I/O karta ma jeden dalsi analogovy vstup. Pro tento analogovy vstup se musi
zvolit druh signalu a funkce. Pres dolni a horni mez se rozsah méreni primérené
prizplUsobi k vybranému signalu. (= Kapitola 8.10.2, Strana 118)

UPOZORNENI

Zadani hodnot parametrd a zadani rozsahli hodnot / jednotek je vzajemné zavislé.
Proto musi byt v prvnim kroku parametrizace ménice frekvence vzdy nejprve
nastaven platny rozsah hodnot a jednotek (3-77). Zméni-li se v dal$im kroku rozsah
hodnot nebo jednotka, je tfeba jesté jednou zkontrolovat, zda jsou vSechny zavislé
parametry spravné.
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Tabulka 98: Parametry analogového vstupu 3

(zavisi na zvolené funkci
analogového vstupu)

Parametr Popis Mozné nastaveni Nastaveni od vyrobce
3-8-3-1 Signal analogového vstupu 3 = vyp vyp
Signal ze snimace na analogovém - 4..20mA
vstupu 3
= 2...10V
= 0...20mA
= 0...10V
3-8-3-2 Funkce analogového vstupu 3 = vyp vyp
Funkce {:ma/ogoveho vstupuv?. .Interm ' - Predepsanaffidici hodnota
provozni hodnoty nelze pouZzit jako zdroj Auto
Skutecné hodnoty.
= Regula¢ni hodnota ruc¢né
= Saci tlak
= Vystupni tlak
= Diferencni tlak
= Pratok
= Hladina
= Teplota
= Saci tlak, interni
= Vystupni tlak, interni
= Diferen¢ni tlak, interni
3-8-3-3 Horni mez pro analogovy vstup 3 Minimalni mez méficiho rozsahu |0
(zavisi na zvolené funkci
analogového vstupu)
3-8-3-4 Horni mez pro analogovy vstup 3 Maximalni mez méficiho rozsahu|0

Reléové vystupy na volitelné 1/0 karté

Volitelnd I/0 karta ma jedno beznapétové relé (NO/NC) a pét beznapétovych relé
(NO). Funkci relé Ize parametrizovat pres ovladaci jednotku.
(= Kapitola 8.10.3, Strana 120)
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Tabulka 99: Parametry Relé 3 az 8

Parametr Popis Mozné nastaveni Nastaveni od vyrobce
3-8-11-1 Funkce relé 3 + Z4dné Z4dné
3-8-12-1 Funkce relé 4 = Provozni rezim AUTO
3-8-13-1 Funkce relé 5 = Provozni stav RUN
3-8-14-1 Funkce relé 6 = Provozni stav AUTO/SLEEP
3-8-15-1 Funkce relé 7 = Vystraha
3-8-16-1 Funkce relé 8 = Alarmové hlaseni
Volitelna hlaseni pres relé 3 az 8 = Alarm nebo vystraha

= Dynamicka ochrana proti
pretizeni

= P¥ilis vysoky proud

= P¥ilis nizky proud

= Prilis vysoka frekvence

= PFilis nizka frekvence
PFili vysoky vykon

= Pfilis nizky vykon

= Skute¢na hodnota =
predepsana hodnota

3-8-11-2 Prodleva zap 0,0-10,0s 0,5s

3.8.12-2 Doba, po kterou se musi zvolena udalost

vyskytovat bez preruseni, dokud se

3-8-13-2 neaktivuje relé

3-8-14-2

3-8-15-2

3-8-16-2

3-8-11-3 Prodleva vyp 0,0-10,0s 0,5s

3.8.12-3 Doba, po kterou musi byt zvolena udalost

ukoncéena, dokud se nedeaktivuje relé

3-8-13-3
3-8-14-3
3-8-15-3
3-8-16-3

Analogové vystupy na volitelné I/0 karté

Podle nastaveni z vyroby je na analogovém vystupu hodnota zvolena pomoci
parametru 3-8-8-1 Obsazeni 1 analogového vystupu 2 vysilana jako signal 4-20 mA.
Na kazdy analogovy vystup lze pfivést Ctyfi rdzné procesni hodnoty. Vybér hodnoty
na vystupu je fizen dvéma digitalnimi vstupy na volitelné 1/0 karté (2 bity =

4 moznosti). Pro tento ucel se funkce digitalnich vstupd parametrizuje jako ,Rizeni
AOUT, bit 0, resp. ,Rizeni AOUT, bit 1. (= Kapitola 8.10.4, Strana 122)

Tabulka 100: Rizeni vystupnich hodnot

Obsazeni analogového Rizeni AOUT, bit 1 Rizeni AOUT, bit 0
vystupu 1

1 0 0

2 0 1

3 1 0

4 1 1

UPOZORNENI

Na volitelné I/O karté Ize k ovladani vystupu namérenych hodnot analogového
vystupu 2 pouzit pouze digitalni vstupy.
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Tabulka 101: Parametry analogového vystupu

Parametr Popis Mozné nastaveni Nastaveni od vyrobce
3-8-8-1 Obsazeni 1 analogového vystupu 2 = vyp vyp
Vglltelne obsazeni 1 analogového - Predepsana hodnota
vystupu 2 o
3-8-8-2 Obsazeni 2 analogového vystupu 2 * Skutetna hodnota vyp
Volitelné obsazeni 2 analogového = Otacky motoru
vystupu 2 * Vykon motoru
3-8-8-3 Obsazeni 3 analogového vystupu 2 - M . vyp
Volitelné obsazeni 3 analogového otorovy proud
vystupu 2 = Napéti motoru
3-8-8-4 Obsazeni 4 analogového vystupu 2 * Vystupni frekvence vyp
Vglitelne’ obsazeni 4 analogového - Meziobvodové napéti
vystupu 2

Digitalni vystupy na volitelné 1/0 karté

Na volitelné I/0 karté jsou k dispozici dva programovatelné digitalni vystupy.

Tabulka 102: Parametry digitalniho vystupu

Parametr

Popis

MozZné nastaveni

Nastaveni od vyrobce

3-8-17-1

Funkce digitalniho vystupu 1
Volitelna hlaseni pfes digitalni vystup 1
volitelné I/O karty

« Z4dné

= Provozni rezim AUTO

= Provozni stav RUN

= Provozni stav AUTO/SLEEP

= Vystraha

= Alarmové hlaseni

= Alarm nebo vystraha

= Z&dny alarm

* Dynamicka ochrana proti
pretizeni

= Prilis vysoky proud
Prilis nizky proud

= Prilis vysoka frekvence

= Prilis nizka frekvence

= Prilis vysoky vykon

= Prilis nizky vykon

= Skute¢na hodnota =
predepsana hodnota

vyp

3-8-17-2

Prodleva zap

Doba, po kterou se musi zvolena udalost
vyskytovat bez preruseni, dokud se
neaktivuje digitalni vystup

0,0...600,0 s

0,5s

3-8-17-3

Prodleva vyp

Doba, po kterou musi byt zvolena udalost
ukoncéena, dokud se nedeaktivuje digitalni
vystup

0,0...600,0 s

0,5s
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Parametr Popis Mozné nastaveni Nastaveni od vyrobce
3-8-18-1 Funkce digitalniho vystupu 2 « Z4dné vyp

Volitelna hlaSeni pres digitalni vystup 1 - Provozni rezim AUTO

volitelné I/O karty

* Provozni stav RUN

= Provozni stav AUTO/SLEEP

= Vystraha

= Alarmové hlaseni

= Alarm nebo vystraha

= Zadny alarm

= Dynamicka ochrana proti
pretizeni

= P¥ilis vysoky proud

= P¥ilis nizky proud

= Prilis vysoka frekvence

= Prilis nizka frekvence

= Prilis vysoky vykon

= Pfilis nizky vykon

= Skute¢na hodnota =
predepsana hodnota

= Motor se otadi

3-8-18-2 Prodleva zap 0,0...600,0 s 0,5s
Doba, po kterou se musi zvolena udalost
vyskytovat bez preruseni, dokud se
neaktivuje digitalni vystup

3-8-18-3 Prodleva vyp 0,0...600,0 s 0,5s
Doba, po kterou musi byt zvolena udalost
ukoncéena, dokud se nedeaktivuje digitalni
vystup

8.11 Parametrizace modulu M12

MontaZ modulu M12 (= Kapitola 7.4.3.5, Strana 49)
Jestlize je na zdirkovém kontaktu modulu M12 (A nebo B) parametrizovana funkce,
aniz by takovy signal byl priveden do pfistroje, hlasi ménic frekvence jedno
z nasledujicich hlaseni:
= Vystraha , Vypadek skute¢né hodnoty”
= Alarm ,Zadny hlavni fidici systém™
= Vystraha ,Preruseni kabelu”
Zavisi to na tom, zda se ma signal pouzivat jako zdroj skute¢né hodnoty.

(= Kapitola 8.8.2.6, Strana 90) Stejny zdifkovy kontakt modulu M12 jednotlivych
ménica frekvence nelze pfi provozu s vice ¢erpadly parametrizovat rozdilné.

Parametrizace modulu M12 pro pfistroj PumpMeter jako zdroje skuteéné hodnoty
(pres sbérnici Modbus)

Kdyz se pfistroj PumpMeter na vstupu A modulu M12 pouziva jako zdroj skute¢né
hodnoty k regulaci pres sbérnici Modbus, musi byt parametr ,Funkce vstupu A
modulu M12" nastaven na ,,PMtr saci/vystupni tlak” (3-8-4-1).

UPOZORNENI

Pri zméné parametru 3-8-4-1 na vyse uvedenou hodnotu (dulezité zvlasté v pripadé
dovybaveni) se spusti resetovani napéti 24 V, které je nezbytné ke sbérnicovému
spojeni k zafizeni PumpMeter.
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Obr. 81: Parametrizace pfistroje PumpMeter jako zdroje skute¢né hodnoty pres
sbérnici Modbus

PumpMeter jako zdroj skute¢né hodnoty

2 Pripojeni pfistroje PumpMeter pres sbérnici Modbus ke vstupu A modulu
M12

Tabulka 103: Pfipojeni pfistroje PumpMeter pfes sbérnici Modbus

Parametr Popis Mozné nastaveni Nastaveni od vyrobce
3-8-4-1 Funkce vstupu A modulu M12 PMtr saci/vystupni tlak vyp

Funkce vstupu A modulu M12. Interni
provozni hodnoty nelze pouzit jako zdroj
Skute¢né hodnoty.

Parametrizace modulu M12 pro prfistroj PumpMeter jako interni mérené veliSiny
(pfes sbérnici Modbus)

Kdyz se pristroj PumpMeter na vstupu A modulu M12 pres sbérnici Modbus pouziva
pouze jako interni mérena veli¢ina, a ne k regulaci, musi byt parametr ,Funkce
vstupu A modulu M12" (3-8-4-1) nastaven na PMtr saci/vystupni tlak, interni.

UPOZORNENI

Pfi zméné parametru 3-8-4-1 na vyse uvedenou hodnotu (dulezité zvlasté v pripadé
dovybaveni) se spusti resetovani napéti 24 V, které je nezbytné ke sbérnicovému
spojeni k zafizeni PumpMeter.

Obr. 82: Pristroj PumpMeter k danému cerpadlu jako interni mérena veli¢ina, externi
snimac tlakové diference jako zdroj skutecné hodnoty

Externi snimac tlakové diference jako zdroj skutecné hodnoty
PumpMeter jako interni mérena veli¢ina v hlavnim Ffidicim systému

PumpMeter jako interni mérena veli¢ina v podruzném fidicim systému 1
PumpMeter jako interni mérena veli¢ina v podruzném fidicim systému 2
Prefabrikovany kabel pro provoz s vice ¢erpadly

b Wi N| =
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Tabulka 104: Pfipojeni pfistroje PumpMeter pres sbérnici Modbus

Parametr

Popis

MozZné nastaveni

Nastaveni od vyrobce

3-8-4-1

Funkce vstupu A modulu M12

Interni provozni hodnoty nelze pouZzit jako
zdroj skutecné hodnoty.

PMtr saci/vystupni tlak, interni

vyp

Parametrizace modulu M12 jako analogového vstupu

UPOZORNENI

Zadani hodnot parametr( a zadani rozsahl hodnot / jednotek je vzajemné zavislé.
Proto musi byt v prvnim kroku parametrizace ménice frekvence vzdy nejprve
nastaven platny rozsah hodnot a jednotek (viz parametr 3-77). Zméni-li se v dalSim
kroku rozsah hodnot nebo jednotka, je tfeba jesté jednou zkontrolovat, zda jsou

vsechny zavislé parametry spravné.

Tabulka 105: Parametry k parametrizaci vstupu A modulu M12

Parametr Popis MozZné nastaveni Nastaveni ve vyrobnim
zavodé
3-8-4-1 Funkce vstupu A modulu M12 = vyp vyp
Interni provozni hodnoty nelze pouZit jako | Saci tlak
zdroj skutecné hodnoty.
= Vystupni tlak
= Saci tlak, interni
= Vystupni tlak, interni
3-8-4-2 Dolni mez pro vstup A modulu M12 Minimalni tlak az maximalni tlak |vyp
Relevantni jen u analogovych vstupd.
3-8-4-3 Horni mez pro vstup A modulu M12 Minimalni tlak az maximalni tlak |vyp
Relevantni jen u analogovych vstup(
Tabulka 106: Parametry k parametrizaci vstupu B modulu M12
Parametr Popis Mozné nastaveni Nastaveni ve vyrobnim
zavodé
3-8-5-1 Funkce vstupu B modulu M12 = vyp vyp
Interni provozni hodnoty nelze pouZit jako | Saci tlak
zdroj skute¢né hodnoty.
= Vystupni tlak
= Saci tlak, interni
= Vystupni tlak, interni
3-8-5-2 Dolni mez pro vstup B modulu M12 Minimalni tlak az maximalni tlak |vyp
Relevantni jen u analogovych vstupd.
3-8-5-3 Horni mez pro vstup B modulu M12 Minimalni tlak az maximalni tlak |vyp
Relevantni jen u analogovych vstupl
Kdyz se analogovy vstup modulu M12 pouziva jako zdroj skute¢né hodnoty
k regulaci, musi byt parametr ,Funkce vstupu A modulu M12" (3-8-4-1), resp. B
(3-8-5-1) nastaven na saci tlak, resp. vystupni tlak.
Kdyz se analogovy vstup modulu M12 pouziva pouze jako interni mérena veli¢ina, a
ne k regulaci, musi byt parametr ,,Funkce vstupu A modulu M12” (3-8-4-1), resp. B
(3-8-5-1) nastaven na saci tlak, interni, resp. vystupni tlak, interni.
UPOZORNENI
K modulu M12 |ze pfipojit pouze snimace se signdlem 4-20 mA.
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Modul M12 pro pfistroj PumpMeter jako zdroj skutecné hodnoty (pres sbérnici
Modbus) v provozu s dvojitym Cerpadlem

PumpMeter se pro Etaline Z dodava ze zavodu spole¢né s méni¢em frekvence se
specialnim firmwarem jako master sbérnice Modbus. Oba ménice frekvence jsou
nastaveny jako slave sbérnice Modbus. Pouze tak je pfi vypadku ménice frekvence
mozny zalozni provoz. Pfi dodate¢ném vybaveni ménicem frekvence se musi pro
zalozni provoz s dvojitym cerpadlem tento specialni firmware nahrat na PumpMeter
pomoci KSB Service Tool.

UPOZORNENI

Indikace pracovniho bodu pfistroje PumpMeter je vZdy dimenzovana na provoz
jednoho cerpadla.

Obr. 83: PumpMeter jako master sbérnice Modbus

PumpMeter jako master sbérnice Modbus

2 |Meénic frekvence ¢. 1 jako slave sbérnice Modbus
3 |Meénic frekvence ¢. 2 jako slave sbérnice Modbus

Tabulka 107: Pfiklad pfistroje PumpMeter jako master sbérnice Modbus pro Etaline Z v zdloZnim provozu s dvojitym

Cerpadlem

Parametr Popis MoZné nastaveni Nastaveni ve vyrobnim
zavodé

3-13-5 PumpMeter Master/Slave Master Slave

Ma-li byt PumpMeter v provozu s dvojitym
Cerpadlem nebo s vice Cerpadly
zabudovan ve sbéraci jako zalozni snimac
zafizeni a pouZit jako Etaline Z, pak je
tfreba parametr nastavit na ,Master”. Ve
vSech ostatnich pripadech je parametr
nastaven na ,Slave”.
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8.12 Parametrizace modulu provozni sbérnice
MontadZz modulu provozni sbérnice. (= Kapitola 7.4.3.6, Strana 54)

Dalsi technické informace naleznete v pfislusnych konfiguracnich priru¢kdch moduld
provoznich sbérnic.

UPOZORNENI

Pouziva-li se provozni sbérnice pouze k monitoringu, nastavi se parametr 3-6-2
fidiciho mista na mistné.

UPOZORNENI

PFi vyméné nebo dodate¢ném vybaveni modulem provozni sbérnice se provadi reset
ménice frekvence. Pak se uvolni nabidka 3-12 pro nastaveni parametri modulu
provozni sbérnice.

Tabulka 108: Parametry modulu Modbus RTU

Parametr |Popis Mozné nastaveni Nastaveni od
vyrobce
3-6-2 Ridici misto * Mistné Mistné
Prepnuti ridiciho mista z mistné na provozni = Provozni sbérnice
sbérnici. Vstupy DIGIN/ANIN maji nejvyssi
prioritu. Nastaveni zdroje skute¢né hodnoty se
musi provést samostatné.
3-12-2-1 Adresa Modbus Slave 1-247 1
Adresa Modbus Slave zafizeni
3-12-2-2 Pfenosova rychlost = 1200 19200
Prenosova rychlost Modbus Slave = 2400
= 4800
= 9600
= 19200
= 38400
= 56k
= 115k
3-12-2-3 Parita = suda suda
Parita Modbus Slave = licha
= bez parity
3-12-2-4 Rozsah adres ¢erpadla pro sbérnici Modbus = 0x0100 - Ox1FF 0x0100 - Ox01FF
Nastavitelny rozsah adres, pres které jsou = 0x0200 - Ox2FF
zjistovany mistni parametry Cerpadia. « 0x0300 - OX3FF
= 0x0400 - Ox4FF
= 0x0500 - Ox5FF
= 0x0600 - Ox6FF
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Parametr

Popis

MozZné nastaveni

Nastaveni od
vyrobce

3-12-2-5

Doba cyklu predepsané/fidici hodnoty

Prodleva do spusténi hlaSeni (vystrahy nebo
alarmu). U zéalozZniho systému se vygeneruje
pouze vystraha, nebot funkci muze prevzit aux
master. Jen kdyZ vypadne pfedepsana/ridici
hodnota i na aux masteru, vygeneruje se
alarm, coz pak vede k nastavenému zputsobu
chovani pfi vypadku pfedepsané/ridici
hodnoty.

0,0...10,0 s

50s

3-12-2-6

Skute¢na hodnota doby cyklu

Prodleva do spusténi hlaSeni (vystrahy nebo
alarmu). U zalozniho systému se vygeneruje
pouze vystraha, nebot funkci mize prevzit aux
master. Jen kdyZ vypadne skutecna hodnota i
na aux masteru, vygeneruje se alarm, coz pak
vede k nastavenému zplsobu chovani pri
vypadku skutecné hodnoty.

0,0...10,0 s

1,0s

Tabulka 109:

Parametr Profibusmodul

Parametr

Popis

MozZné nastaveni

Nastaveni od
vyrobce

3-12-1-1

Adresa Profibus Slave

Adresa Profibus Slave zarizeni

1-126

126

3-12-1-2

Cislo ¢erpadla

Jednoznacné pfifazeni ¢erpadla v provozu
s vice cerpadly

1-6

Tabulka 110:

Parametry modulu LON

Parametr

Popis

MozZné nastaveni

Nastaveni od
vyrobce

3-12-3-1

Odeslani zpravy se servisnim pinem.

Aktivuje servisni PIN pro uvedeni modulu LON
do provozu

Provést

3-12-3-2

Maximalni doba odesilani

Nejpozdéji po uplynuti této doby se aktualizuji
proménné nvoPumpCapacity, nvoEffOpMode,
nvoControlMode a nvoPumpStatus.

0,0...6553,5

0,0

3-12-3-3

Minimalni doba odesilani

Nejkratsi doba aktualizace proménnych
nvoPumpCapacity, nvoEffOpMode,
nvoControlMode a nvoPumpStatus. Pouziva
se k omezeni zatizeni na sbérnici LON.

0,0...6553,5
(0,0 = bez omezeni)

0,0

3-12-3-4

Maximalni prekroceni ¢asu

Po uplynuti této doby se dalkové skute¢né
hodnoty nastavi jako neplatné. To se tyka
proménnych nviRemotePress, nviRemoteFlow
a nviRemoteTemp.

0,0...6553,5
(0 = bez kontroly)

0,0

3-12-3-5

Misto montaze
Misto montaze ucastnika sbérnice LON

Retézec znaki: A...Z
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Parametr |Popis Mozné nastaveni Nastaveni od
vyrobce
3-12-3-6 Druh regulace LON = Vyp (akeni ¢len) Vyp (akeni ¢len)

Definuje druh regulace v provozu LON. Tento = Vystupni tlak
druh regulace bude pouZzit, pokud « Saci tlak

nviRemotePress, nviRemoteFlow a
nviRemote Temp nebudou posilat Zadny signal.| * Diferencni tlak

= Diferen¢ni tlak (bez
snimacu)

= Pratok

= Prutok (bez snimacd)

= Teplota (chlazeni)

= Teplota (vytapéni)

= Hladina na saci strané

= Hladina na vytla¢né strané

3-12-3-7 Smér pusobeni regulatoru pfi regulaci = vyp vyp

teploty - zap

Definuje smér pusobeni regulatoru pfi regulaci
teploty. Smér pusobeni se pouZiva, kdyz je
skutecna hodnota k dispozici pfes

nviRemoteTemp.
3-12-3-8 Metoda LON DFS = vyp vyp
Definuje, zda se pfi requlaci tlaku pfes = Otéacky

nviRemotePress pracuje s DFS. « Pritok
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9 Servis a udrzba

9.1 Bezpecnostni predpisy

Provozovatel je povinen zajistit provadéni veskerych udrzbarskych praci, kontroly a
montaze autorizovanym a odborné kvalifikovanym personalem, ktery byl dostate¢né
informovan podrobnym studiem navodu k obsluze.

A NEBEZPEGH

Neumysiné zapnuti
Nebezpeci smrtelného Urazu elektrickym proudem!
> Pfed zahajenim veskerych udrzbarskych a instala¢nich praci odpojte ménic
frekvence od sité.
> Pfi provadéni veskerych udrzbarskych a instala¢nich praci zajistéte ménic
frekvence proti opétovnému zapnuti.

Provozovatel je povinen zajistit provadéni veskerych udrzbarskych praci, kontroly a
montaze autorizovanym a odborné kvalifikovanym personalem, ktery byl dostate¢né
informovan podrobnym studiem navodu k obsluze.

A NEBEZPECH

Neumysiné zapnuti
Nebezpeci smrtelného Urazu elektrickym proudem!

> Pfed zahajenim veskerych udrzbarskych a instala¢nich praci odpojte ménic
frekvence od sité.

> Pfi provadéni veskerych udrzbarskych a instala¢nich praci zajistéte ménic
frekvence proti opétovnému zapnuti.

A NEBEZPEGI

Kontakt se souc¢astmi pod napétim
Nebezpedi smrtelného Urazu elektrickym proudem!

> Nikdy neodstranujte prostredni dil chladiciho télesa.

> Pfihlédnéte k dobé vybijeni kondenzatoru.
Po vypnuti ménice frekvence pockejte 10 minut, dokud se neomezi nebezpecné
napéti.

UPOZORNENI

Pro veskerou udrzbu, opravy a montaz je popr. k dispozici servis spolecnosti KSB.
Kontaktni adresy lze zjistit v pfilozeném seznamu adres: ,Addresses” nebo na
internetové adrese , www.ksb.com/contact”.

e > | b

UPOZORNENI

Pro veskerou udrzbu, opravy a montaz je popr. k dispozici servis spolec¢nosti KSB.
Kontaktni adresy lze zjistit v pfilozeném seznamu adres: ,,Addresses” nebo na
internetové adrese , www.ksb.com/contact”.

9.2 Udrzba/kontrola

9.2.1 Provozni kontrola
Pristroj PumpDrive by mél byt stale klidny a bez otresu.
Zajistéte pro pfistroj PumpDrives dostatecné chlazeni.

Pri silném vyskytu necistot pravidelné Cistéte vétraci otvory a povrch télesa.
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KSB b‘ 9 Servis a udrzba

9.3 Demontaz

9.3.1 Piiprava ménice frekvence k demontazi
1. Odpojte ménic frekvence od napajeciho napéti.
2. Odpojte od ménice frekvence elektrické pripojeni.

3. Provedte mechanickou demontaz.
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10 Seznam parametr(

Tabulka 111: Pfehled parametr(

Parametr Popis Text napovédy MozZné nastaveni Jednotka Nastaveni od
vyrobce
1 Provoz - - - -
1-1 Prihlaseni - - - -
1-1-1 Prihlaseni zakaznika Prihlaseni jako zakaznik 0000...9999
1-1-2 Prihlaseni zakaznického |Prihlaseni pro pfistup ke specialnim 0000...9999
servisu parametriim pro servis KSB
1-1-3 Prihlaseni vyrobce Prihlaseni pro pfistup ke specialnim 0000...9999
parametriim pro vyrobu KSB
1-1-4 Odhlaseni Odhlaseni ze viech pristupovych Grovni Provést
1-1-5 Identifikace pfistupu Zména identifikace pristupu zdkaznika 0000...9999
zakaznika
1-1-6 Identifikace pristupu Zména identifikace pristupu zakaznického |0000...9999
zakaznického servisu servisu
1-2 Provozni hodnoty
1-2-1 Motor a ménic frekvence
1-2-1-1 Otacky Aktualni otacky motoru min™?
1-2-1-2 Prikon motoru Aktualni elektricky ¢inny vykon motoru Zavisi na
nastavené
jednotce
1-2-1-3 Pfikon cerpadla Aktudlni mechanicky vykon ¢erpadla Zavisi na
nastavené
jednotce
1-2-1-4 Prikon agregatu Aktualni elektricky ¢inny vykon agregatu Zavisi na
(agregat = ménic frekvence+motor nastavené
+Cerpadlo) jednotce
1-2-1-5 Motorovy proud Aktualni vystupni proud ménice frekvence. A
Kvuli ztratdm a/nebo svodovym prouddm se
muze skutecny motorovy proud lisit od
vystupniho proudu ménice frekvence.
1-2-1-6 Napéti motoru Aktualni vystupni napéti ménice frekvence. \Y,
Kvuli dlouhym vedenim k motordm a/nebo
filtrdm se mdze napéti na svorkovnici
motoru lisit od vystupniho napéti ménice
frekvence
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Parametr Popis Text napovédy MozZné nastaveni Jednotka Nastaveni od
vyrobce
1-2-1-7 Vystupni frekvence Aktualni vystupni frekvence ménice Hz
frekvence
1-2-1-8 Meziobvodové napéti  |Aktualni meziobvodové napéti ménice \Y,
frekvence
1-2-1-9 Teplota chladiciho télesa |Aktudlni teplota chladiciho télesa ménice Zavisi na
frekvence nastavené
jednotce
1-2-1-10 Teplota desky Aktudlni teplota na I/O desce Zavisi na
nastavené
jednotce
1-2-1-11 Kroutici moment motoru|Aktualni kroutici moment motoru zalozeny Nm
na otackach motoru a na mechanickém
vykonu motoru
1-2-2 Cerpadlo
1-2-2-1 Saci tlak ¢erpadla Aktudlni tlak na vstupni strané bar
odstredivého cerpadla
1-2-2-2 Vystupni tlak ¢erpadla  |Aktudlni tlak na vystupni strané bar
odstredivého cerpadla
1-2-2-3 Diferencni tlak ¢erpadla |Rozdil mezi vstupnim a vystupnim tlakem bar
cerpadla
1-2-2-4 Pritok cerpadla Aktudlni pratok cerpadla m3/h
1-2-3 Zarizeni
1-2-3-1 Skute¢na hodnota Aktudlni skute¢na hodnota v regula¢nim %
regulatoru rezimu
1-2-3-2 Saci tlak Aktualni tlak na vstupni strané zafizeni bar
1-2-3-3 Vystupni tlak Aktualni tlak na vystupni strané zafizeni bar
1-2-3-4 Diferencni tlak Tlakovy rozdil mezi vstupnim a vystupnim bar
tlakem zafizeni
1-2-3-5 Pratok Aktudlni pratok zarizeni m3/h
1-2-3-6 Hladina Aktudlni vyska hladiny m3/h
1-2-3-7 Teplota Aktualni teplota v méricim misté °C
1-2-3-8 Rychlost proudéni Aktualni rychlost proudéni média v zafizeni m/s
1-2-3-9 Dopravni vyska Odhadovana dopravni vyska pfi aktualnich m
otackach (vypoctend zpétné z N_est.N)
1-2-4 Vstupy a vystupy
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Parametr Popis Text napovédy Mozné nastaveni Jednotka Nastaveni od
vyrobce
1-2-4-1 Hodnota na analogovém|Aktualné privdadéna hodnota signalu na mA nebo V
vstupu 1 analogovém vstupu 1 fidici desky
1-2-4-2 Hodnota na analogovém |Aktualné privadéna hodnota signalu na mA nebo V
vstupu 2 analogovém vstupu 2 fidici desky
1-2-3-4 Hodnota na analogovém
vstupu 3
1-2-4-4 Hodnota na vstupu A Aktudlné privadéna hodnota signéalu na mA
modulu M12 analogovém vstupu A modulu M12
1-2-4-5 Hodnota na vstupu B Aktualné privadéna hodnota signalu na mA
modulu M12 analogovém vstupu B modulu M12
1-2-4-6 Digitalni vstupy Zobrazeni aktudlnich stavl digitalnich
vstupl
1-2-4-7 Digitalni vystupy Zobrazeni aktualnich stavt digitalnich
vystupt
1-2-4-8 Hodnota na analogovém|Aktualné odvadéna hodnota signalu na mA
vystupu 1 analogovém vystupu 1 fidici desky
1-2-4-9 Hodnota na analogovém|Aktualné odvadéna hodnota signdlu na mA
vystupu 2 analogovém vystupu 2 volitelné I/O karty
1-3 Rizeni Aktualné privddéna hodnota signalu na mA nebo V
analogovém vstupu 3 volitelné I/O karty
1-3-1 Spusténi / zastaveni Pomoci této funkce lze spustit zarizeni = Zastaveni Zastaveni
zarizeni - Spusténi
1-3-2 Pfedepsand hodnota Nastavitelna predepsana hodnota. U Minimalni mez az maximalni mez Zavisi na 0,00
regulatoru prednastaveni pfedepsané hodnoty pres nastaveného rozsahu hodnot nastavené
DIGIN/ANIN je tento parametr zablokovan. regulované
Jinak se zdroj predepsané hodnoty vybere veli¢iné
pomoci parametru ,Ridici misto” mistné /
provozni sbérnice.
1-3-3 Ridici hodnota akéniho |Nastavitelna Fidici hodnota pro otacky 3-2-2-1 ... 3-2-2-2 min~1 3-2-2-1
¢lenu v regulovaném provozu
1-3-4 Regula¢ni hodnota PFi prepnuti do ru¢niho rezimu se pouziji 3-2-2-1...3-2-2-2 min~! 3-2-2-1
ru¢né aktudlni otacky z aktivniho provozu,
v opa¢ném pripadé minimalni otacky. Poté
Ize otacky nastavovat v ru¢nim provozu
1-3-5 Stridani cerpadel ihned |Pomoci této funkce se spousti primo stridani|Provést

Cerpadel
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Parametr Popis Text napovédy Mozné nastaveni Jednotka Nastaveni od
vyrobce
1-3-6 Chod pro kontrolu Pomoci této funkce se spousti pfimo béh Provést
funkce ihned pro kontrolu funkce pro toto cerpadlo
1-3-7 Proplachovani potrubi  |Tato funkce umoznuje jednorazové ruc¢ni Provést
ihned spusténi funkce proplachovani potrubi
1-3-8 Provozni rezim Nastaveni provozniho rezimu = vyp Automaticky
= Rudni provoz provoz
= Automaticky provoz
1-3-9 Alternativni hodnoty
1-3-9-1 Alternativni pfedepsana |Alternativni nastavitelna prfedepsana Minimalni mez az maximalni mez Zavisi na 0,00
hodnota regulatoru hodnota (Ize aktivovat ¢asové nebo pres nastaveného rozsahu hodnot nastavené
DIGIN, DIGIN ma PRIO). U prednastaveni regulované
predepsané hodnoty pres DIGIN/ANIN je veli¢iné
tento parametr zablokovan. Jinak se zdroj
predepsané hodnoty vybere pomoci
parametru ,Ridici misto” mistné / provozni
sbérnice.
1-3-9-2 Alternativni Fidici Alternativni nastavitelna fidici hodnota pro |3-2-2-1 ... 3-2-2-2 min™? 500
hodnota akéniho ¢lenu  |otacky v regulovaném provozu
1-3-9-3 Zacatek Alternativni Zacatek prepinani z predepsané/ridici 00:00...23:59 h 00:00
predepsana/fidici hodnoty na alternativni predepsanou/fidici
hodnota hodnotu
1-3-9-4 Konec Alternativni Konec pfepinani z pfedepsané/fidici 00:00...23:59 h 00:00
predepsana/fidici hodnoty na alternativni pfedepsanou/fidici
hodnota hodnotu
1-4 Pocitadlo
1-4-1 Energie
1-4-1-1 Pocitadlo kWh Aktualni spotieba energie agregatu kWh 0
1-4-1-2 Vynulovani pocitadla Vynulovani pocitadla kWh agregatu Provést
kWh
1-4-1-3 Usporeny vykon Usporeny vykon jako rozdil vici kw 0,00
neregulovanému ¢erpadlu
1-4-1-4 Uspofena energie Usporena energie jako rozdil vici kWh 0
neregulovanému cerpadlu
1-4-1-5 Snizeni emise CO2 Snizeni emise oxidu uhli¢itého jako rozdil t 0,0

vuci neregulovanému cerpadlu
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Parametr Popis Text napovédy MozZné nastaveni Jednotka Nastaveni od
vyrobce
1-4-1-6 Usporené naklady Uspora nakladd na energii v tuzemské 0,00
méné ve srovnani s neregulovanym
Cerpadlem
1-4-1-7 Vynulovani pocitadla Vynulovani pocitadla Uspory energie Provést
Uspory energie
1-4-2 Provoz
1-4-2-1 Provozni hodiny ménice |Provozni hodiny ménice frekvence h 0
frekvence v pohotovostnim rezimu a aktivnim provozu
1-4-2-2 Vynulovani provoznich |Vynulovani pocitadla provoznich hodin Provést
hodin ménice frekvence |ménice frekvence
1-4-2-3 Provozni hodiny Provozni hodiny ¢erpadla v aktivnim h 0
Cerpadla provozu
1-4-2-4 Vynulovani provoznich  |Vynulovani pocitadla provoznich hodin Provést
hodin ¢erpadla Cerpadla
1-4-2-5 Pocet zapinacich cykld  |Pocet zapinacich cykld ménice frekvence na 0
strané sité
1-4-2-6 Vynulovani zapinacich  |Funkce pro vynulovani pocitadla zapinacich |Provést
cykld cykld
1-5 Datum a cas
1-5-1 Cas zafizeni Aktudlni cas zafizeni 00:00 ... 23:59 Aktualni ¢as
1-5-2 Datum zafizeni Aktudlni datum zafizeni 01.01.1970 ... 31.12.2099 Aktudlni datum
1-6 Servis
1-6-1 Cas do servisniho Cas zbyvaijici do servisniho zasahu h 0
intervalu
2 Diagnostika
2-1 Aktivni hlaseni V polozce nabidky , Aktivni hlaSeni” se -
zobrazuji aktualné aktivni hlaseni podle
vami dané priority
2-2 Historie hlaseni V historii hlaseni se zobrazuje poslednich -
100 hlaseni
2-3 Vymazani historie Vymaze seznam hlaseni z historie Provést - -
3 Nastaveni
3-1 Zakladni nastaveni
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Parametr Popis Text napovédy Mozné nastaveni Jednotka Nastaveni od
vyrobce
3-1-1 Jazyk Nastavitelny jazyk displeje = anglictina anglic¢tina (dalsi
= (jazyk 2 v mistnim jazyku) jazyky specvlflcky
podle zemé)
= (jazyk 3 v mistnim jazyku)
* (jazyk 4 v mistnim jazyku)
3-1-2 Konfigurace ovladaci
jednotky
3-1-2-1 Provozni hodnoty Zobrazeni aktualnich provoznich hodnot Viz seznam
v hlavni obrazovce v hlavni obrazovce
3-1-2-2 Provozni tlacitka Primy pfistup k provoznim tla¢itkiim MAN, " vyp vyp
vyzaduji prihlaseni OFF, AUTO a FUNC Ize zablokovat - zap
prostfednictvim tohoto parametru
3-1-2-3 Obsazeni funkéniho Pridéleni libovolné volitelné funkce tla¢itku | * Zadnéa funkce Jazyk
tlacitka FUNC Spusténi/zastaveni zafizeni
Predepsana hodnota (regulator)
Ridici hodnota (aké¢ni ¢len)
= Alternativni pfedepsana hodnota
(regulator)
= Alternativni fidici hodnota (ak¢ni ¢len)
= Stridani cerpadel ihned
= Chod pro kontrolu funkce ihned
= Jazyk
Pevné otacky 1
PumpMeter Upload
Ridici misto dalkové/mistné
3-1-2-4 Kontrast displeje Nastavitelny kontrast pro displej 0...100 % 50
3-1-2-5 Podsviceni displeje Nastaveni podsviceni displeje = vyp Automaticky
= zap
= Automaticky
3-1-2-6 Doba podsviceni displeje |Doba podsviceni displeje v automatickém 0,00 ... 600,00 s 30
rezimu
3-1-3 Parametrické sady
3-1-3-1 Nacist uzivatelska Provést

nastaveni 1

'q asdi

nilaweJed weuzas Q|



1] ¥4

Z dnuqgdwng

po gvl

Parametr Popis Text napovédy MozZné nastaveni Jednotka Nastaveni od
vyrobce
3-1-3-2 Nacist uzivatelska Provést
nastaveni 2
3-1-3-3 Ulozit uzivatelska Provést
nastaveni 1
3-1-3-4 Ulozit uzivatelska Provést
nastaveni 2
3-1-3-5 Nacist vyrobni nastaveni |Pomoci této funkce Ize obnovit vyrobni Provést
nastaveni pohonu, pfip. zafizeni
3-1-4 Datum a cas
3-1-4-1 Nastavit datum Nastaveni data 01.01.2000 ... 31.12.2099 Aktudlni datum
3-1-4-2 Nastavit cas Nastaveni ¢asu 00:00...23:59 Aktudlni ¢as
3-1-4-3 Casovy format Volba formatu zobrazeni ¢asu = AM 24h
* PM
= 24h
3-1-5 Privodce uvedenim do |Spusténi ndpovédy k uvedeni do provozu  |Provést
provozu
3-2 Motor
3-2-1 Jmenovité Udaje motoru
3-2-1-1 Jmenovity vykon motoru [Jmenovity vykon motoru podle typového Minimalni mez az maximalni mez Zavisi na Zavisi na velikosti
Stitku nastaveného rozsahu hodnot nastavené
jednotce
3-2-1-2 Jmenovité napéti Jmenovité napéti motoru podle typového |Minimalni mez aZ maximalni mez \Y, Specificky pro
motoru Stitku nastaveného rozsahu hodnot motor
3-2-1-3 Jmenovita frekvence Jmenovita frekvence motoru podle Minimalni mez az maximalni mez Hz Specificky pro
motoru typového stitku nastaveného rozsahu hodnot motor
3-2-1-4 Jmenovity proud motoru |Jmenovity proud motoru podle typového Minimalni mez az maximalni mez A Zavisi na velikosti
Stitku nastaveného rozsahu hodnot
3-2-1-5 Jmenovité otacky Jmenovité otacky motoru podle typového |Minimalni mez az maximalni mez min Specificky pro
motoru Stitku nastaveného rozsahu hodnot motor
3-2-1-6 Jmenovitd hodnota cos |Cos fi motoru pfi jmenovitém vykonu 0,00 ... 1,00 Specificky pro
fi motor
3-2-2 Omezeni ota¢ek motoru
3-2-2-1 Minimalni otacky 3-11-1-1 ... 3-2-2-2 min~? Specificky pro
motoru motor
3-2-2-2 Maximalni otacky 3-2-2-1 ... 3-11-1-2 min™? Specificky pro

motoru

motor
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Parametr Popis Text napovédy MozZné nastaveni Jednotka Nastaveni od
vyrobce
3-2-3 Tepelnd ochrana motoru
3-2-3-1 Vyhodnoceni PTC Sledovani teploty motoru = vyp Specificky pro
- zap motor
3-2-3-2 Chovani tepelné ochrany|Postup pri detekci nadmérné teploty = Samopotvrzujici Ne
motoru motoru Ne samopotvrzuijici samopotvrzujici
3-2-4 Smér otaceni motoru Nastaveni sméru otaceni motoru ve vztahu = Ve sméru hodinovych rucicek Ve sméru
k hfideli motoru Proti sméru hodinovych ruci¢ek hov(?iivnovych
rucicek
3-2-5 Vytdpéni zastaveného vyp
motoru
3-2-5-1 Vytapéni zastaveného  |Zahfivani motoru pomoci vinuti motoru vyp
motoru zap
3-2-5-2 Topny proud Topny proud v % ze jmenovitého proudu |0,00...50,00 % 20,0
motoru
3-3 Ménic frekvence
3-3-1 Metoda fizeni motoru  |Volba metody fizeni U/f pro asynchronni motor Specificky pro
= Vektorova pro asynchronni motor motor
= Vektorova pro SuPremE
3-3-2 U/f Fizeni pro
asynchronni motor
3-3-2-1 U/ napéti 0 Opérné body pro charakteristiku U/ 0,00 ... 15,00 % 2
3-3-2-2 U/f napéti 1 Opérné body pro charakteristiku U/f 0,00 ... 100,00 % 20
3-3-2-3 U/f frekvence 1 Opérné body pro charakteristiku U/f 0,00 ... 100,00 % 20
3-3-2-4 U/f napéti 2 Opérné body pro charakteristiku U/f 0,00 ... 100,00 % 40
3-3-2-5 U/f frekvence 2 Opérné body pro charakteristiku U/f 0,00 ... 100,00 % 40
3-3-2-6 U/ napéti 3 Opérné body pro charakteristiku U/f 0,00 ... 100,00 % 80
3-3-2-7 U/f frekvence 3 Opérné body pro charakteristiku U/f 0,00 ... 100,00 % 80
3-3-2-8 U/f napéti 4 Opérné body pro charakteristiku U/f 0,00 ... 100,00 % 100
3-3-2-9 U/f frekvence 4 Opérné body pro charakteristiku U/f 0,00 ... 100,00 % 100
3-3-3 Vektorova regulace pro

asynchronni motor
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Parametr Popis Text napovédy Mozné nastaveni Jednotka Nastaveni od
vyrobce
3-3-3-1 Spusténi automatického |Funkce, kterou se spousti automatické = Provést
pfizplsobeni motoru pfizplsobeni motoru AMA. . Roziifena AMA — motor se otadi
1. Vypocet offline: na zakladé jmenovitych ] .
adajd motoru se vypoditaji rozsifené udaje | * Standardni AMA — motor stoji
motoru. = Vypocet offline
2. Standardni AMA: rozsifené udaje motoru
se ziskaji mérenim, pri kterém motor stoji.
3. Rozsifrena AMA: rozsifené udaje motoru
se ziskaji mérenim, pfi kterém motor bézi
s asi 10 % jmenovitych otacek.
3-3-3-2 Odpor statoru RS Rozsifrené Udaje motoru: odpor statoru 0,000 ... 5000,000 Ohm Specificky pro
motor
3-3-3-3 Induk¢nost statoru LS Rozsifené udaje motoru: indukénost statoru (0,0 ... 5000,0 mH Specificky pro
motor
3-3-3-4 Casova konstanta rotoru |Rozéifené daje motoru: ¢asova konstanta |0,0 ... 5000,0 ms Specificky pro
TR rotoru motor
3-3-3-5 Koeficient magnetizace |Rozsifené Udaje motoru: koeficient 0,0000 ... 100,000 0 Specificky pro
KM magnetizace popisuje magnetickou vazbu motor
mezi statorem a rotorem motoru
3-3-4 Vektorova regulace pro
SuPremE
3-3-4-1 Aktualizovat parametry |Funkce, kterou se spousti automatické Provést
motoru prizptsobeni motoru AMA pro motor KSB
SuPremE.
Na zakladé jmenovitych Gdaji motoru se
vypocditaji rozsifené udaje motoru, které
zarucuji velmi dobrou regulaci motoru KSB
SuPremE
3-3-4-2 Zvoleny motor Aktualné zvolena varianta motoru SuPremE Specificky pro
motor
3-3-4-3 Optimalizace efektivity |Optimalizace Uc¢innosti wzap/vyp” zap
3-3-5 Rampy
3-3-5-1 Doba trvani spoustéci Doba ke stanoveni spoustéci rampy 0,0 ... 600,0 s 3,0
rampy
3-3-5-2 Doba trvani zastavovaci |Doba ke stanoveni zastavovaci rampy 0,0 ... 600,0 S 3,0
rampy
3-3-5-3 Doba trvani provozni Doba pro stanoveni ramp pfi zméné otacek (0,0 ... 600,0 s 3,0

rampy

v regulovaném nebo ru¢nim provozu
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Parametr Popis Text napovédy Mozné nastaveni Jednotka Nastaveni od
vyrobce
3-3-6 PWM
3-3-6-1 Frekvence spinani Nastavitelna frekvence spinani stfidaceve |2... 8 kHz Zavisi na velikosti
vykonovém koncovém stupni ménice
frekvence
3-3-6-2 Random PWM = vyp vyp
= zap
3-3-7 Rozsifena nastaveni
ménice frekvence
3-3-7-1 Max. proud motoru v % |Nastaveni maximalniho pfipustného proudu |0,00 ...150,00 % 110
jmenovitého proudu motoru
motoru
3-3-7-5 Vybavovaci Na zakladé vybavovaci charakteristiky It se |1 ... 60 s 60
charakteristika i2t dynamicky vypocte doba, po kterou se
motor smi provozovat s vy$sim proudem,
dokud nezareaguje regulace I2t.
3-3-7-6 Odpojovaci otacky 12t |Tato hranice otacek vede k alarmu 3-2-2-1 ... 3-2-2-2 min~1 3-2-2-1
Dynamicka ochrana proti pretizeni, a tim
k vypnuti motoru
3-3-8 Nastaveni regulatoru
MotionControl
3-3-8-1 Slozka P proudu (Kpl) Nastaveni proporcionalni slozky reguldtoru |0 ... 9999 Zavisi na velikosti
proudu v Motion Control
3-3-8-2 Slozka | proudu (Kil) Nastaveni integracni slozky regulatoru 0...9999 Zavisi na velikosti
proudu v Motion Control
3-3-8-3 Slozka P toku (Kpflx) Nastaveni proporcionalni slozky reguldtoru |0 ... 9999 Zavisi na velikosti
toku v Motion Control
3-3-8-4 Slozka | toku (Kiflx) Nastaveni integracni slozky regulatoru toku |0 ... 9999 Zavisi na velikosti
v Motion Control
3-3-8-5 Slozka P otacek (Kpw) Nastaveni proporcionalni slozky (P) 0...9999 Zavisi na velikosti
reguldtoru otacek v Motion Control
3-3-8-6 Slozka | otacek (Kiw) Nastaveni integracni slozky (I) regulatoru 0...9999 Zavisi na velikosti
otacek v Motion Control
3-3-8-7 Slozka D otacek (Kdw) |Nastaveni derivac¢ni slozky (D) regulatoru 0...9999 Zavisi na velikosti
otacek v Motion Control
3-4 Cerpadlo
3-4-1 Jmenovité otacky Jmenovité otacky odstredivého cerpadla 0...4200 min-? Specificky pro

Cerpadla

Cerpadlo
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Parametr Popis Text napovédy Mozné nastaveni Jednotka Nastaveni od
vyrobce
3-4-2 Pocet stupnt Cerpadla  |Pocet stupnu Cerpadla. Relevantni pouzeu |1...99 Specificky pro
vicestupnovych cerpadel (napf. na vykonové Cerpadlo
charakteristice)
3-4-3 Charakteristika ¢erpadla
3-4-3-1 Pritok Q_0 Opérny bod 0 pro pratok pfi jmenovitych Minimalni mez az maximalni mez Zavisi na Specificky pro
otackach nastaveného rozsahu hodnot nastavené Cerpadlo
jednotce
3-4-3-2 Pritok Q_1 Opérny bod 1 pro pratok pfi jmenovitych Minimalni mez az maximalni mez Zavisi na Specificky pro
otackach nastaveného rozsahu hodnot nastavené Cerpadlo
jednotce
3-4-3-3 Pritok Q_2 Opérny bod 2 pro pratok pfi jmenovitych  |Minimalni mez az maximalni mez Zavisi na Specificky pro
otackach nastaveného rozsahu hodnot nastavené Cerpadlo
jednotce
3-4-3-4 Pritok Q_3 Opérny bod 3 pro pratok pfi jmenovitych Minimalni mez az maximalni mez Zavisi na Specificky pro
otackach nastaveného rozsahu hodnot nastavené Cerpadlo
jednotce
3-4-3-5 Pritok Q_4 Opérny bod 4 pro pratok pfi jmenovitych Minimalni mez az maximalni mez Zavisi na Specificky pro
otackach nastaveného rozsahu hodnot nastavené Cerpadlo
jednotce
3-4-3-6 Pritok Q_5 Opérny bod 5 pro pratok pfi jmenovitych  |Minimalni mez az maximalni mez Zavisi na Specificky pro
otackach nastaveného rozsahu hodnot nastavené Cerpadlo
jednotce
3-4-3-7 Pritok Q_6 Opérny bod 6 pro pratok pfi jmenovitych Minimalni mez az maximalni mez Zavisi na Specificky pro
otackach nastaveného rozsahu hodnot nastavené Cerpadlo
jednotce
3-4-3-8 Prtok Q_opt Pritok v nejlepsim bodé cerpadla (nejlepsi  |Minimalni mez az maximalni mez Zavisi na Specificky pro
uc¢innost) nastaveného rozsahu hodnot nastavené Cerpadlo
jednotce
3-4-3-9 Prikon cerpadla P_0 Opérny bod 0 hydraulického vykonu pfi Minimalni mez az maximalni mez Zavisi na Specificky pro
jmenovitych otackach nastaveného rozsahu hodnot nastavené Cerpadlo
jednotce
3-4-3-10 Pfikon ¢erpadla P_1 Opérny bod 1 hydraulického vykonu pfi Minimalni mez az maximalni mez Zavisi na Specificky pro
jmenovitych otackach nastaveného rozsahu hodnot nastavené ¢erpadlo
jednotce
3-4-3-11 Prikon cerpadla P_2 Opérny bod 2 hydraulického vykonu pfi Minimalni mez az maximalni mez Zavisi na Specificky pro
jmenovitych otackach nastaveného rozsahu hodnot nastavené Cerpadlo
jednotce
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Parametr Popis Text napovédy Mozné nastaveni Jednotka Nastaveni od
vyrobce
3-4-3-12 Pfikon ¢erpadla P_3 Opérny bod 3 hydraulického vykonu pfi Minimalni mez az maximalni mez Zavisi na Specificky pro
jmenovitych otackach nastaveného rozsahu hodnot nastavené ¢erpadlo
jednotce
3-4-3-13 Pfikon cerpadla P_4 Opérny bod 4 hydraulického vykonu pfi Minimalni mez az maximalni mez Zavisi na Specificky pro
jmenovitych otackach nastaveného rozsahu hodnot nastavené Cerpadlo
jednotce
3-4-3-14 Prikon ¢erpadla P_5 Opérny bod 5 hydraulického vykonu pfi Minimalni mez az maximalni mez Zavisi na Specificky pro
jmenovitych otackach nastaveného rozsahu hodnot nastavené Cerpadlo
jednotce
3-4-3-15 Pfikon ¢erpadla P_6 Opérny bod 6 hydraulického vykonu pfi Minimalni mez az maximalni mez Zavisi na Specificky pro
jmenovitych otackach nastaveného rozsahu hodnot nastavené Cerpadlo
jednotce
3-4-3-16 Dopravni vyska H_0 Opérny bod 0 pro dopravni vysku pfi 0,00 ... 1000,00 m Specificky pro
jmenovitych otackach Cerpadlo
3-4-3-17 Dopravni vyska H_1 Opérny bod 1 pro dopravni vysku pfi 0,00 ... 1000,00 m Specificky pro
jmenovitych otackach ¢erpadlo
3-4-3-18 Dopravni vyska H_2 Opérny bod 2 pro dopravni vysku pfi 0,00 ... 1000,00 m Specificky pro
jmenovitych otackach Cerpadlo
3-4-3-19 Dopravni vyska H_3 Opérny bod 3 pro dopravni vysku pfi 0,00 ... 1000,00 m Specificky pro
jmenovitych otackach Cerpadlo
3-4-3-20 Dopravni vyska H_4 Opérny bod 4 pro dopravni vysku pfi 0,00 ... 1000,00 m Specificky pro
jmenovitych otackach ¢erpadlo
3-4-3-21 Dopravni vyska H_5 Opérny bod 5 pro dopravni vysku pfi 0,00 ... 1000,00 m Specificky pro
jmenovitych otackach Cerpadlo
3-4-3-22 Dopravni vyska H_6 Opérny bod 6 pro dopravni vysku pfi 0,00 ... 1000,00 m Specificky pro
jmenovitych otackach Cerpadlo
3-4-3-23 NPSH_0O Opérny bod 0 pro hodnoty NPSH ¢erpadla /0,00 ... 1000,00 m Specificky pro
pfi jmenovitych otackach ¢erpadlo
3-4-3-24 NPSH_1 Opérny bod 1 pro hodnoty NPSH ¢erpadla |0,00 ... 1000,00 m Specificky pro
pfi jmenovitych otackach Cerpadlo
3-4-3-25 NPSH_2 Opérny bod 2 pro hodnoty NPSH ¢erpadla 0,00 ... 1000,00 m Specificky pro
pfi jmenovitych otackach Cerpadlo
3-4-3-26 NPSH_3 Opérny bod 3 pro hodnoty NPSH ¢erpadla |0,00 ... 1000,00 m Specificky pro
pfi jmenovitych otackach Cerpadlo
3-4-3-27 NPSH_4 Opérny bod 4 pro hodnoty NPSH ¢erpadla |0,00 ... 1000,00 m Specificky pro
pfi jmenovitych otackach Cerpadlo
3-4-3-28 NPSH_5 Opérny bod 5 pro hodnoty NPSH ¢erpadla (0,00 ... 1000,00 m Specificky pro

pfi jmenovitych otackach

Cerpadlo
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3-4-3-29 NPSH_6 Opérny bod 6 pro hodnoty NPSH ¢erpadla |0,00 ... 1000,00 m Specificky pro
pfi jmenovitych otackach Cerpadlo
3-4-3-30 Mezni pratok pri Pritok u meze ¢astecného zatizeni pfi 0...100 % 30
caste€ném zatizeniv % |jmenovitych otackach
Qopt
3-4-3-31 Mezni pratok pri Pritok u meze pretizeni pfi jmenovitych 0...100 % 98
pretizeni v % Q6 (Qmax) |otackach
3-5 Zarizeni Specificky pro
pouziti
3-5-1 Hustota média Hustota cerpaného média 0 ... 10000 kg/m3 1000
3-5-2 Mista méreni tlaku
3-5-2-1 Pramér potrubi v misté |Vnitfni prmér potrubi v misté méreni 0... 1000 mm Specificky pro
méreni saciho tlaku saciho tlaku zafizeni
3-5-2-2 Prdmér potrubi v misté |Vnitfni prdmér potrubi v misté méreni 0... 1000 mm Specificky pro
méreni vystupniho tlaku |vystupniho tlaku zarfizeni
3-5-2-3 Vyskovy rozdil mezi Vyskovy rozdil mezi mistem méreni saciho a |-10,00 ... 10,00 m Specificky pro
misty méreni tlaku vystupniho tlaku zafizeni
3-5-2-4 Pozice mist méreni tlaku |[Nastaveni ,v blizkosti ¢erpadla” je tfeba = V blizkosti ¢erpadla V blizkosti
pouzit tehdy, kdyz lze namérené hodnoty - Vzdalené od ¢erpadla Cerpadla
tlaku zafizeni prenést na cerpadlo
3-6 Rizeni a regulace
3-6-1 Druh regulace Volba regula¢ni metody. PFfi volbé ,Vyp = Vyp (akéni ¢len) V zavislosti na

(akeni ¢len)” je regulator deaktivovan

= Vystupni tlak

= Saci tlak
Diferencni tlak
Diferencni tlak (bez snimact)
Pritok

= Pratok (bez snimacu)

= Teplota (chlazeni)

= Teplota (vytapéni)

= Hladina na saci strané

Hladina na vytla¢né strané

Cerpadle
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3-6-2 Ridici misto ~Aktivace fidiciho mista provozni sbérnice. = Mistné Mistné
Dlglt_alnl a anaI099ve vs'tupy maji nejvyssi « Provozni sbérnice
prioritu. Nastaveni zdroje skute¢né hodnoty
se musi provést samostatné.”
3-6-3 Zdroj skute¢né hodnoty |Volba zdroje pro skute¢nou hodnotu: = Mistné Mistné
Aktlvavce: provozni sbérnice Ja!<o zdroje « Provozni sbérnice
skutecné hodnoty. Analogové vstupy nebo
PumpMeter maji nejvyssi prioritu.
3-6-4 Nastaveni regulatoru
3-6-4-1 Automatické zjistovani
regulacnich parametrd
3-6-4-1-1 Spusténi testovaci Spusténi testovaci sekvence automatického
sekvence zjistovani regulacnich parametrt
3-6-4-1-2 Vyska skoku otacek Vyska skokl otacek v % béhem testovaci 0...3.222 min~! 150
sekvence automatického zjistovani
regulacnich parametrd.
3-6-4-1-3 Typ regulatoru Volba typu regulatoru: Pl nebo PID = Pl Pl
= PID
3-6-4-1-4 Reak¢ni doba procesu Doba, kterd uplyne po skoku otacek, azse 0,1..10000,0 s 3
regulovana veli¢ina uz skoro vibec neméni
(po této dobé dosahla regulovana velicina
cca 95 % své koncové hodnoty).
3-6-4-2 Proporcionalni slozka Nastaveni proporcionalni slozky regulatoru 0,01 ... 100,00 Zavisi na velikosti
(P)
3-6-4-3 Integracni ¢asova Nastaveni integracni slozky regulatoru (1) 0,1...9999,9 s Zavisi na velikosti
konstanta (integracni
slozka)
3-6-4-4 Derivacni ¢asova Nastaveni derivacni slozky regulatoru (D) 0,00 ... 100,00 s Zavisi na velikosti
konstanta (deriva¢ni
slozka)
3-6-4-5 Pracovni bod reguladtoru |Pracovni bod regulatoru. Ten odpovida 0...3-2-2-2 min 1500
otackam cerpadla v typickém pracovnim
bodé
3-6-4-6 Doba trvani rampy Doba do stanoveni rampy predepsané 0,0 ... 600,0 s 3,0
predepsané hodnoty hodnoty
3-6-4-7 Pfipustnd odchylka pfi  |Nastavitelné pasmo, v némz je aktivni Minimalni mez az maximalni mez Zavisi na
skute¢na hodnota = hlaseni ,skute¢nd hodnota=predepsana nastaveného rozsahu hodnot nastavené
predepsana hodnota hodnota” pres digitalni vystup. jednotce
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3-6-4-8 Omezeni slozky D Omezenim se stanovuje maximalni zesileni 1,00 ... 20,00 3,00
pUsobenim derivacni slozky, napf.
k potla¢ovani méreného Sumu
3-6-4-9 Prodleva ARW Nastaveni opatieni ARW, faktor snimaciho 0,0 ... 1000,0 S 2,0
intervalu minimalné 5 * ts
3-6-5 Rudni provoz
3-6-5-1 Pevné otacky 1 Pevné otacky volitelné pres digitalni vstupy |3-2-2-1 ... 3-2-2-2 0
3-6-5-2 Pevné otacky 2 Pevné otacky volitelné pres digitalni vstupy |3-2-2-1 ... 3-2-2-2 0
3-6-5-3 Pevné otacky 3 Pevné otacky volitelné pres digitalni vstupy |3-2-2-1 ... 3-2-2-2 0
3-6-6 Digitalni potenciometr
3-6-6-1 Velikost kroku pro Tento parametr definuje, o jakou hodnotu |Minimalni mez az maximalni mez Zavisi na 0,10
zménu predepsané se s kazdym impulsem na digitalnim vstupu |nastaveného rozsahu hodnot nastavené
hodnoty predepsana hodnota zvysi nebo snizi jednotce
v automatickém rezimu
3-6-6-2 Velikost kroku pro Tento parametr definuje, o jakou hodnotu |0 ... 1000 min~! 10
zménu otacek se s kazdym impulsem na digitalnim vstupu
zvysi nebo snizi regula¢ni hodnota pro
systém s jednim a vice Cerpadly.
3-6-6-3 Interval Casova hodnota pro automatickou zménu 0,0 ... 10,0 S 0,5
hodnoty pfi trvale prfivdadéném signalu
3-7 Provoz s vice Cerpadly
3-7-1 Role se systémem s vice |,Vybér role ménice frekvence v provozu = Hlavni Fidici systém Hlavni fidici
Cerpadly s vice (‘f,er’padly;.Akfcivnll' hlavni Fl’dici ’sy§tém - Podruzny fidici systém systém
odpovida za pfipojovani a odpojovani
Cerpadel, za Fizeni, pfipadné za regulaci.
K hlavnimu Ffidicimu systému a ke viem
zaloznim fidicim systémdm se musi pripojit
vsechny vstupni veli¢iny, které jsou pro
fizeni & regulaci nezbytné. Volba, ktery
zéalozni Fidici systém se stane aktivnim
hlavnim fidicim systémem, probiha
automaticky na zédkladé nastavitelné doby
prevzeti. Podruzné a zalozni fidici systémy
pfijimaji svoji regula¢ni hodnotu z hlavniho
fidiciho systému”
Maximalni pocet Maximalni pocet soucasné bézicich ¢erpadel |1...6 1
3.7.2 béZicich cerpadel u provozu s vice Cerpadly
3-7-3 Pfipojeni a odpojeni
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3-7-3-1 Min. doba pfipojeni Minimalni doba mezi dvéma pfipojovacimi 0.0...600,0 s 10,0
pochody
3-7-3-2 Min. doba odpojeni Minimalni doba mezi dvéma odpojovacimi |0.0...600,0 S 20,0
pochody
3-7-3-3 Pripojovaci otacky Pri dosazeni pripojovacich otacek dojde 0...140 % 100
k pfipojeni cerpadla
3-7-3-4 Odpojovaci otacky Pri dosazeni odpojovacich otacek dojde 0...90 % 50
k odpojeni ¢erpadla (je zapotfebi jen pro
Cerpadla s plochymi charakteristikami)
3-7-3-5 Pripojovaci pratok Pfipojovaci pritok pro pfipojeni druhého  |0...100 % 95
¢erpadla pfi jmenovitych otac¢kach. Udaj
v % maximalniho prdtoku Q6. Spinaci meze
pro pfipojovani dalsich cerpadel se odvozuji
z této hodnoty
3-7-3-6 KSB Posun mezi energeticky uc¢innym (0 %) a 1...100 % 30
PumpDynamicControl  |dynamickym provoznim rezimem (100 %)
3-7-3-7 Kritérium spinani .Doba, po kterou musi byt trvale porusena |0.1...600,0 S 5,0
prodlevy podminka pfipojeni nebo odpojeni (mez
otacek a/nebo pfritoku), dokud nedojde
k pfipojeni ¢i odpojeni ¢erpadla”
3-7-4 Automatické stridani
Cerpadel
3-7-4-1 Automatické stridani Pokud se povoli tento parametr, ¢erpadlase| * vyp vyp
Cerpadel vystfidaji po nastavené dobé provozu Doba chodu
Doba chodu s ¢asem
3-7-4-2 Doba chodu cerpadla Doba chodu ¢erpadla do vystridani. Vypnuti |0...168 h 24
Cerpadla dobu vynuluje
3-7-4-3 Cas pro stfidani ¢erpadel |Casovy okamzik, ve kterém dojde ke 00:00...23:59 00:00
stfidani cerpadel, pokud se prekroci doba
chodu
3-8 Vstupy a vystupy
3-8-1 Analogovy vstup 1
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3-8-1-1 Signal na analogovém  |Signél ze snimace na analogovém vstupu 1 = vyp vyp
vstupu 1 « 420 mA
= 2-10V
= 0-20 mA
= 0-10V
3-8-1-2 Funkce analogového Funkce analogového vstupu 1. Interni + Z&dné funkce Z4dné funkce
vstupu 1 provozni hodnoty nelze pouzit jako zdroj - Pedepsana/fidici hodnota Auto
skutecné hodnoty.
= Regulac¢ni hodnota ru¢né
= Saci tlak
= Vystupni tlak
= Diferenc¢ni tlak
= PrUtok
= Hladina
= Teplota
= Saci tlak, interni
= Vystupni tlak, interni
= Diferendni tlak, interni
3-8-1-3 Dolni mez pro Minimalni mez az maximalni mez Zavisi na
analogovy vstup 1 nastaveného rozsahu hodnot nastavené
jednotce
3-8-1-4 Horni mez pro Minimalni mez az maximalni mez Zavisi na
analogovy vstup 1 nastaveného rozsahu hodnot nastavené
jednotce
3-8-1-5 Kalibrace Kalibra¢ni funkce analogového vstupu. Po
provedeni parametru lze nastavit
2 kalibra¢ni body pro analogovy vstup.
3-8-2 Analogovy vstup 2
3-8-2-1 Signal na analogovém  |Signal ze snimace na analogovém vstupu 2 = vyp vyp
vstupu 2 . 420 mA
= 210V
= 0-20 mA
= 0-10V
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Text napovédy

Mozné nastaveni

Jednotka

Nastaveni od
vyrobce

3-8-2-2

Funkce analogového
vstupu 2

Funkce analogového vstupu 2. Interni
provozni hodnoty nelze pouzit jako zdroj

skutecné hodnoty.

* Zadna funkce

= Predepsana/fidici hodnota Auto
= Regula¢ni hodnota ru¢né
= Saci tlak

= Vystupni tlak

= Diferencni tlak

= Pratok

= Hladina

= Teplota

= Saci tlak, interni

= Vystupni tlak, internfi

= Diferen¢ni tlak, interni

= DIFF (Al1, Al2)

= MIN (Al1, Al2)

= MAX (Al1, Al2)

= AVE (Al1, Al2)

Zadna funkce

3-8-2-3

Dolni mez pro
analogovy vstup 2

Minimalni mez az maximalni mez
nastaveného rozsahu hodnot

Zavisi na
nastavené
jednotce

3-8-2-4

Horni mez pro
analogovy vstup 2

Minimalni mez az maximalni mez
nastaveného rozsahu hodnot

Zavisi na
nastavené
jednotce

3-8-2-5

Kalibrace

Kalibra¢ni funkce analogového vstupu. Po
provedeni parametru lze nastavit
2 kalibra¢ni body pro analogovy vstup.

3-8-3

Analogovy vstup 3

3-8-3-1

Signal na analogovém
vstupu 3

Signal ze snimace na analogovém vstupu 3

volitelné 1/O karty

" vyp

= 4-20 mA
= 2-10V
= 0-20 mA
= 0-10V

vyp
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3-8-3-2 Funkce analogového Funkce analogového vstupu 3 volitelné I/O | = Zadna funkce Z&dna funkce
vstupu 3 karty: Ipternl provozni Ijo’dnoty nelze - Predepsanaffidici hodnota Auto
pouzit jako zdroj skutec¢nych hodnot i }
= Alternativni predepsana/fidici hodnota
Auto
* Regula¢ni hodnota ru¢né
= Saci tlak
= Vystupni tlak
= Diferencni tlak
= PrUtok
= Hladina
= Teplota
= Saci tlak, interni
= Vystupni tlak, interni
= Diferencni tlak, interni
3-8-3-3 Horni mez pro Minimalni mez az maximalni mez Zavisi na
analogovy vstup 3 nastaveného rozsahu hodnot nastavené
jednotce
3-8-3-4 Horni mez pro Minimalni mez az maximalni mez Zavisi na
analogovy vstup 3 nastaveného rozsahu hodnot nastavené
jednotce
3-8-3-5 Kalibrace Kalibra¢ni funkce analogového vstupu. Po
provedeni parametru lze nastavit
2 kalibra¢ni body pro analogovy vstup.
3-8-4 Vstup A modulu M12
3-8-4-1 Funkce vstupu A modulu |[Funkce vstupu A modulu M12. Interni = vyp vyp
M12 provozni hodnoty nelze pouzit jako zdroj « Saci tlak
skute¢né hodnoty.
= Vystupni tlak
= Saci tlak, interni
= Vystupni tlak, interni
3-8-4-2 Dolni mez pro vstup A |Relevantni jen u analogovych vstupt Minimalni mez az maximalni mez Zavisi na
modulu M12 nastaveného rozsahu hodnot nastavené
jednotce
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3-8-4-3 Horni mez pro vstup A |Relevantni jen u analogovych vstupt Minimalni mez az maximalni mez Zavisi na
modulu M12 nastaveného rozsahu hodnot nastavené
jednotce
3-8-4-4 Kalibrace Kalibra¢ni funkce modulu M12. Po
provedeni parametru lze nastavit
2 kalibra¢ni body pro modul M12.
3-8-5 Vstup B modulu M12
3-8-5-1 Funkce vstupu B modulu |Funkce vstupu B modulu M12. Interni = vyp vyp
M12 provozni hodnoty nelze pouzit jako zdroj - PMtr saci/vystupni tlak
skutecné hodnoty. _
= PMtr saci/vystupni tlak, interni
* Saci tlak
= Vystupni tlak
* Saci tlak, interni
= Vystupni tlak, internfi
3-8-5-2 Dolni mez pro vstup B |Relevantni jen u analogovych vstupl Minimalni mez az maximalni mez Zavisi na
modulu M12 nastaveného rozsahu hodnot nastavené
jednotce
3-8-5-3 Horni mez pro vstup B |Relevantni jen u analogovych vstupl Minimalni mez az maximalni mez Zavisi na
modulu M12 nastaveného rozsahu hodnot nastavené
jednotce
3-8-5-4 Kalibrace Kalibra¢ni funkce modulu M12. Po
provedeni parametru |ze nastavit
2 kalibra¢ni body pro modul M12.
3-8-6 Digitalni vstupy

'q asdi

nilaweJed weuzas Q|



1] ¥4

Z dnuqgdwng

po £SL

Parametr Popis Text napovédy Mozné nastaveni Jednotka Nastaveni od
vyrobce
3-8-6-1 Funkce digitalniho Nastavitelna funkce digitalniho vstupu 1 = Z&dna funkce Spusténi zafizeni

vstupu 1

= Spusténi zafizeni

= Potenciometr Auto +

= Potenciometr Auto -

* Ridici misto

= Alternativni predepsané/fidici hodnota
aktivni

= Potenciometr ru¢né +

= Potenciometr ru¢né -

= Digitalni fizeni, bit 0

= Digitalni rizeni, bit 1

= Digitalni rizeni, bit 2

= Ochrana proti chodu nasucho

= Vynulovat hlaseni

* Rizeni AOUT, bit 0

= Rizeni AOUT, bit 1

= Externi hlaseni

= Spustit Chod pro kontrolu funkce

= Spustit stfidani cerpadel
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Parametr Popis Text napovédy Mozné nastaveni Jednotka Nastaveni od
vyrobce
3-8-6-2 Funkce digitalniho Nastavitelna funkce digitalniho vstupu 2 = Z&dna funkce Vynulovat hlaseni

vstupu 2

= Spusténi zafizeni

= Potenciometr Auto +

= Potenciometr Auto -

* Ridici misto

= Alternativni predepsané/fidici hodnota
aktivni

= Potenciometr ru¢né +

= Potenciometr ru¢né -

= Digitalni fizeni, bit 0

= Digitalni rizeni, bit 1

= Digitalni rizeni, bit 2

= Ochrana proti chodu nasucho

= Vynulovat hlaseni

* Rizeni AOUT, bit 0

= Rizeni AOUT, bit 1

= Externi hlaseni

= Spustit Chod pro kontrolu funkce

= Spustit stfidani cerpadel
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Parametr Popis Text napovédy Mozné nastaveni Jednotka Nastaveni od
vyrobce
3-8-6-3 Funkce digitalniho Nastavitelna funkce digitalniho vstupu 3 = Z&dna funkce Z&dna funkce

vstupu 3

= Spusténi zafizeni

= Potenciometr Auto +

= Potenciometr Auto -

* Ridici misto

= Alternativni predepsané/fidici hodnota
aktivni

= Potenciometr ru¢né +

= Potenciometr ru¢né -

= Digitalni fizeni, bit 0

= Digitalni rizeni, bit 1

= Digitalni rizeni, bit 2

= Ochrana proti chodu nasucho

= Vynulovat hlaseni

* Rizeni AOUT, bit 0

= Rizeni AOUT, bit 1

= Externi hlaseni

= Spustit Chod pro kontrolu funkce

= Spustit stfidani cerpadel
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Parametr Popis Text napovédy Mozné nastaveni Jednotka Nastaveni od
vyrobce
3-8-6-4 Funkce digitalniho Nastavitelna funkce digitalniho vstupu 4 = Z&dna funkce Z&dna funkce

vstupu 4

= Spusténi zafizeni

= Potenciometr Auto +

= Potenciometr Auto -

* Ridici misto

= Alternativni predepsané/fidici hodnota
aktivni

= Potenciometr ru¢né +

= Potenciometr ru¢né -

= Digitalni fizeni, bit 0

= Digitalni rizeni, bit 1

= Digitalni rizeni, bit 2

= Ochrana proti chodu nasucho

= Vynulovat hlaseni

* Rizeni AOUT, bit 0

= Rizeni AOUT, bit 1

= Externi hlaseni

= Spustit Chod pro kontrolu funkce

= Spustit stfidani cerpadel
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Parametr Popis Text napovédy Mozné nastaveni Jednotka Nastaveni od
vyrobce
3-8-6-5 Funkce digitalniho Nastavitelna funkce digitalniho vstupu 5 = Z&dna funkce Z&dna funkce

vstupu 5

= Spusténi zafizeni

= Potenciometr Auto +

= Potenciometr Auto -

* Ridici misto

= Alternativni predepsané/fidici hodnota
aktivni

= Potenciometr ru¢né +

= Potenciometr ru¢né -

= Digitalni fizeni, bit 0

= Digitalni rizeni, bit 1

= Digitalni rizeni, bit 2

= Ochrana proti chodu nasucho

= Vynulovat hlaseni

* Rizeni AOUT, bit 0

= Rizeni AOUT, bit 1

= Externi hlaseni

= Spustit Chod pro kontrolu funkce

= Spustit stfidani cerpadel
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Parametr Popis Text napovédy Mozné nastaveni Jednotka Nastaveni od
vyrobce
3-8-6-6 Funkce digitalniho Nastavitelna funkce digitalniho vstupu 6 = Z&dna funkce Z&dna funkce

vstupu 6

volitelné 1/0O karty

= Spusténi zafizeni

= Potenciometr Auto +

= Potenciometr Auto -

* Ridici misto

= Alternativni predepsané/fidici hodnota
aktivni

= Potenciometr ru¢né +

= Potenciometr ru¢né -

= Digitalni fizeni, bit 0

= Digitalni rizeni, bit 1

= Digitalni rizeni, bit 2

= Ochrana proti chodu nasucho

= Vynulovat hlaseni

* Rizeni AOUT, bit 0

= Rizeni AOUT, bit 1

= Externi hlaseni

= Spustit Chod pro kontrolu funkce

= Spustit stfidani cerpadel
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Parametr Popis Text napovédy Mozné nastaveni Jednotka Nastaveni od
vyrobce
3-8-6-7 Funkce digitalniho Nastavitelna funkce digitalniho vstupu 7 = Z&dna funkce Z&dna funkce

vstupu 7

volitelné 1/0O karty

= Spusténi zafizeni

= Potenciometr Auto +

= Potenciometr Auto -

* Ridici misto

= Alternativni predepsané/fidici hodnota
aktivni

= Potenciometr ru¢né +

= Potenciometr ru¢né -

= Digitalni fizeni, bit 0

= Digitalni rizeni, bit 1

= Digitalni rizeni, bit 2

= Ochrana proti chodu nasucho

= Vynulovat hlaseni

* Rizeni AOUT, bit 0

= Rizeni AOUT, bit 1

= Externi hlaseni

= Spustit Chod pro kontrolu funkce

= Spustit stfidani cerpadel
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Parametr

Popis

Text napovédy

Mozné nastaveni

Jednotka

Nastaveni od
vyrobce

3-8-6-8

Funkce digitalniho
vstupu 8

Nastavitelna funkce digitalniho vstupu 8
volitelné 1/0O karty

Zadna funkce
Spusténi zafizeni
Potenciometr Auto +
Potenciometr Auto -
Ridici misto

Alternativni predepsana/fidici hodnota

aktivni

Potenciometr ru¢né +
Potenciometr ru¢né -
Digitalni fizeni, bit 0
Digitalni fizeni, bit 1
Digitalni fizeni, bit 2

Ochrana proti chodu nasucho

Vynulovat hlaseni
Rizeni AOUT, bit 0
Rizeni AOUT, bit 1
Externi hlaseni

Spustit Chod pro kontrolu funkce

Spustit stfidani cerpadel

Zadna funkce

3-8-7

Analogovy vystup 1

3-8-7-1

Obsazeni 1 analogového
vystupu 1

Volitelné obsazeni 1 analogového vystupu 1

vyp

Predepsana hodnota
Skutec¢na hodnota
Otacky motoru
Vykon motoru
Motorovy proud
Napéti motoru
Vystupni frekvence

Meziobvodové napéti

Otacky motoru
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Parametr

Popis

Text napovédy

Mozné nastaveni

Jednotka

Nastaveni od
vyrobce

3-8-7-2

Obsazeni 2 analogového
vystupu 1

Volitelné obsazeni 2 analogového vystupu 1

vyp

Pfedepsana hodnota
Skutecna hodnota
Otacky motoru
Vykon motoru
Motorovy proud
Napéti motoru
Vystupni frekvence

Meziobvodové napéti

Motorovy proud

3-8-7-3

Obsazeni 3 analogového
vystupu 1

Volitelné obsazeni 3 analogového vystupu 1

vyp

Predepsand hodnota
Skutecna hodnota
Otacky motoru
Vykon motoru
Motorovy proud
Napéti motoru
Vystupni frekvence

Meziobvodové napéti

Vykon motoru

3-8-7-4

Obsazeni 4 analogového
vystupu 1

Volitelné obsazeni 4 analogového vystupu 1

vyp

Predepsana hodnota
Skutecna hodnota
Otacky motoru
Vykon motoru
Motorovy proud
Napéti motoru
Vystupni frekvence

Meziobvodové napéti

Meziobvodové
napéti

3-8-8

Analogovy vystup 2
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Parametr

Popis

Text napovédy

Mozné nastaveni

Jednotka

Nastaveni od
vyrobce

3-8-8-1

Obsazeni 1 analogového
vystupu 2

Volitelné obsazeni 1 analogového vystupu 2
volitelné 1/0O karty

vyp

Pfedepsana hodnota
Skutecna hodnota
Otacky motoru
Vykon motoru
Motorovy proud
Napéti motoru
Vystupni frekvence

Meziobvodové napéti

Otacky motoru

3-8-8-2

Obsazeni 2 analogového
vystupu 2

Volitelné obsazeni 2 analogového vystupu 2
volitelné 1/0 karty

vyp

Predepsand hodnota
Skutecna hodnota
Otacky motoru
Vykon motoru
Motorovy proud
Napéti motoru
Vystupni frekvence

Meziobvodové napéti

Motorovy proud

3-8-8-3

Obsazeni 3 analogového
vystupu 2

Volitelné obsazeni 3 analogového vystupu 2
volitelné 1/O karty

vyp

Predepsana hodnota
Skutecna hodnota
Otacky motoru
Vykon motoru
Motorovy proud
Napéti motoru
Vystupni frekvence

Meziobvodové napéti

Vykon motoru
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Parametr Popis Text napovédy Mozné nastaveni Jednotka Nastaveni od
vyrobce
3-8-8-4 Obsazeni 4 analogového |Volitelné obsazeni 4 analogového vystupu 2| = vyp Meziobvodové
vystupu 2 volitelné 1/0 karty - Pfedepsana hodnota napéti
= Skutecna hodnota
= Otacky motoru
= Vykon motoru
= Motorovy proud
= Napéti motoru
= Vystupni frekvence
= Meziobvodové napéti
3-8-8-5 Signal na analogovém  |Druh signdlu na analogovém vystupu 2 "4-20 mA2-10 V" 4-20 mA
vystupu 2
3-8-8-6 Kalibrace proudového |Kalibra¢ni funkce analogového vystupu. Po
signalu provedeni parametru lze nastavit
2 kalibra¢ni body pro analogovy vystup.
3-8-8-7 Kalibrace napétového |Kalibra¢ni funkce analogového vystupu. Po
signalu provedeni parametru lze nastavit
2 kalibra¢ni body pro analogovy vystup.
3-8-9 Reléovy vystup 1
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Parametr

Popis

Text napovédy

Mozné nastaveni

Jednotka

Nastaveni od
vyrobce

3-8-9-1

Funkce relé 1

Volitelna hlaseni pres relé 1

* Zadna funkce

= Provoznirezim AUTO

= Provozni stav RUN

= Provozni stav AUTO/SLEEP

= Vystraha

= Alarmové hlaseni

= Alarm nebo vystraha

* Zadny alarm

= Dynamicka ochrana proti pretizeni

= P¥ilis vysoky proud

= PFili§ nizky proud

= P¥ilis vysoka frekvence

= Prilis nizka frekvence

= PFilis vysoky vykon

= Prilis nizky vykon

= Skute¢na hodnota = pfedepsana
hodnota

Alarmové hlaseni

3-8-9-2

Prodleva zap

Doba, po kterou se musi zvolena udalost
vyskytovat bez preruseni, dokud se
neaktivuje relé

0,0...10,0

0,5

3-8-9-3

Prodleva vyp

Doba, po kterou musi byt zvolena udalost
ukoncena, dokud se nedeaktivuje relé

0,0...10,0

0,5

3-8-10

Reléovy vystup 2
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Parametr

Popis

Text napovédy

Mozné nastaveni

Jednotka

Nastaveni od
vyrobce

3-8-10-1

Funkce relé 2

Volitelna hlaseni pres relé 2

* Zadna funkce

= Provoznirezim AUTO

= Provozni stav RUN

= Provozni stav AUTO/SLEEP

= Vystraha

= Alarmové hlaseni

= Alarm nebo vystraha

* Zadny alarm

= Dynamicka ochrana proti pretizeni

= P¥ilis vysoky proud

= PFili§ nizky proud

= P¥ilis vysoka frekvence

= Prilis nizka frekvence

= PFilis vysoky vykon

= Prilis nizky vykon

= Skute¢na hodnota = pfedepsana
hodnota

Provozni stav RUN

3-8-10-2

Prodleva zap

Doba, po kterou se musi zvolena udalost
vyskytovat bez preruseni, dokud se
neaktivuje relé

0,0...10,0

0,5

3-8-10-3

Prodleva vyp

Doba, po kterou musi byt zvolena udalost
ukoncena, dokud se nedeaktivuje relé

0,0...10,0

0,5

3-8-11

Reléovy vystup 3

Volitelna hlaseni pres relé 3 volitelné 1/0
karty
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Parametr

Popis

Text napovédy

Mozné nastaveni

Jednotka

Nastaveni od
vyrobce

3-8-11-1

Funkce relé 3

Volitelna hlaseni pres relé 3

* Zadna funkce

= Provoznirezim AUTO

= Provozni stav RUN

= Provozni stav AUTO/SLEEP

= Vystraha

= Alarmové hlaseni

= Alarm nebo vystraha

* Zadny alarm

= Dynamicka ochrana proti pretizeni

= P¥ilis vysoky proud

= PFili§ nizky proud

= P¥ilis vysoka frekvence

= Prilis nizka frekvence

= PFilis vysoky vykon

= Prilis nizky vykon

= Skute¢na hodnota = pfedepsana
hodnota

Zadna funkce

3-8-11-2

Prodleva zap

Doba, po kterou se musi zvolena udalost
vyskytovat bez preruseni, dokud se
neaktivuje relé

0,0 ...600,0

0,5

3-8-11-3

Prodleva vyp

Doba, po kterou musi byt zvolena udalost
ukoncena, dokud se nedeaktivuje relé

0,0 ...600,0

0,5

3-8-12

Reléovy vystup 4
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Parametr

Popis

Text napovédy

Mozné nastaveni

Jednotka

Nastaveni od
vyrobce

3-8-12-1

Funkce relé 4

Volitelnd hlaseni pres relé 4 volitelné I/0
karty

* Zadna funkce

= Provoznirezim AUTO

= Provozni stav RUN

= Provozni stav AUTO/SLEEP

= Vystraha

= Alarmové hlaseni

= Alarm nebo vystraha

* Zadny alarm

= Dynamicka ochrana proti pretizeni

= P¥ilis vysoky proud

= PFili§ nizky proud

= P¥ilis vysoka frekvence

= Prilis nizka frekvence

= PFilis vysoky vykon

= Prilis nizky vykon

= Skute¢na hodnota = pfedepsana
hodnota

Zadna funkce

3-8-12-2

Prodleva zap

Doba, po kterou se musi zvolena udalost
vyskytovat bez preruseni, dokud se
neaktivuje relé

0,0 ...600,0

0,5

3-8-12-3

Prodleva vyp

Doba, po kterou musi byt zvolena udalost
ukoncena, dokud se nedeaktivuje relé

0,0 ...600,0

0,5

3-8-13

Reléovy vystup 5
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Parametr

Popis

Text napovédy

Mozné nastaveni

Jednotka

Nastaveni od
vyrobce

3-8-13-1

Funkce relé 5

Volitelnd hlaseni pres relé 5 volitelné I/0
karty

* Zadna funkce

= Provoznirezim AUTO

= Provozni stav RUN

= Provozni stav AUTO/SLEEP

= Vystraha

= Alarmové hlaseni

= Alarm nebo vystraha

* Zadny alarm

= Dynamicka ochrana proti pretizeni

= P¥ilis vysoky proud

= PFili§ nizky proud

= P¥ilis vysoka frekvence

= Prilis nizka frekvence

= PFilis vysoky vykon

= Prilis nizky vykon

= Skute¢na hodnota = pfedepsana
hodnota

Zadna funkce

3-8-13-2

Prodleva zap

Doba, po kterou se musi zvolena udalost
vyskytovat bez preruseni, dokud se
neaktivuje relé

0,0 ...600,0

0,5

3-8-13-3

Prodleva vyp

Doba, po kterou musi byt zvolena udalost
ukoncena, dokud se nedeaktivuje relé

0,0 ...600,0

0,5

3-8-14

Reléovy vystup 6
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Parametr

Popis

Text napovédy

Mozné nastaveni

Jednotka

Nastaveni od
vyrobce

3-8-14-1

Funkce relé 6

Volitelnd hlaseni pres relé 6 volitelné I/0
karty

* Zadna funkce

= Provoznirezim AUTO

= Provozni stav RUN

= Provozni stav AUTO/SLEEP

= Vystraha

= Alarmové hlaseni

= Alarm nebo vystraha

* Zadny alarm

= Dynamicka ochrana proti pretizeni

= P¥ilis vysoky proud

= PFili§ nizky proud

= P¥ilis vysoka frekvence

= Prilis nizka frekvence

= PFilis vysoky vykon

= Prilis nizky vykon

= Skute¢na hodnota = pfedepsana
hodnota

Zadna funkce

3-8-14-2

Prodleva zap

Doba, po kterou se musi zvolena udalost
vyskytovat bez preruseni, dokud se
neaktivuje relé

0,0 ...600,0

0,5

3-8-14-3

Prodleva vyp

Doba, po kterou musi byt zvolena udalost
ukoncena, dokud se nedeaktivuje relé

0,0 ...600,0

0,5

3-8-15

Reléovy vystup 7
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Parametr

Popis

Text napovédy

Mozné nastaveni

Jednotka

Nastaveni od
vyrobce

3-8-15-1

Funkce relé 7

Volitelnd hlaseni pres relé 7 volitelné I/0
karty

* Zadna funkce

= Provoznirezim AUTO

= Provozni stav RUN

= Provozni stav AUTO/SLEEP

= Vystraha

= Alarmové hlaseni

= Alarm nebo vystraha

* Zadny alarm

= Dynamicka ochrana proti pretizeni

= P¥ilis vysoky proud

= PFili§ nizky proud

= P¥ilis vysoka frekvence

= Prilis nizka frekvence

= PFilis vysoky vykon

= Prilis nizky vykon

= Skute¢na hodnota = pfedepsana
hodnota

Zadna funkce

3-8-15-2

Prodleva zap

Doba, po kterou se musi zvolena udalost
vyskytovat bez preruseni, dokud se
neaktivuje relé

0,0 ...600,0

0,5

3-8-15-3

Prodleva vyp

Doba, po kterou musi byt zvolena udalost
ukoncena, dokud se nedeaktivuje relé

0,0 ...600,0

0,5

3-8-16

Reléovy vystup 8
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Parametr

Popis

Text napovédy

Mozné nastaveni

Jednotka

Nastaveni od
vyrobce

3-8-16-1

Funkce relé 8

Volitelnd hlaseni pres relé 8 volitelné I/0
karty

* Zadna funkce

= Provoznirezim AUTO

= Provozni stav RUN

= Provozni stav AUTO/SLEEP

= Vystraha

= Alarmové hlaseni

= Alarm nebo vystraha

* Zadny alarm

= Dynamicka ochrana proti pretizeni

= P¥ilis vysoky proud

= PFili§ nizky proud

= P¥ilis vysoka frekvence

= Prilis nizka frekvence

= PFilis vysoky vykon

= Prilis nizky vykon

= Skute¢na hodnota = pfedepsana
hodnota

Zadna funkce

3-8-16-2

Prodleva zap

Doba, po kterou se musi zvolena udalost
vyskytovat bez preruseni, dokud se
neaktivuje relé

0,0 ...600,0

0,5

3-8-16-3

Prodleva vyp

Doba, po kterou musi byt zvolena udalost
ukoncena, dokud se nedeaktivuje relé

0,0 ...600,0

0,5

3-8-17

Digitalni vystup 1
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Parametr Popis Text napovédy Mozné nastaveni Jednotka Nastaveni od
vyrobce
3-8-17-1 Funkce digitalniho Volitelna hlaseni pres digitalni vystup 1 = Z&dna funkce Zadné funkce
vystupu 1 volitelné 1/0 karty Provozni resim AUTO
= Provozni stav RUN
Provozni stav AUTO/SLEEP
= Vystraha
= Alarmové hlaseni
= Alarm nebo vystraha
* Zadny alarm
Dynamicka ochrana proti pretizeni
= P¥ilis vysoky proud
PFili$§ nizky proud
Prilis vysoka frekvence
Prilis nizka frekvence
Prili$ vysoky vykon
PFili$ nizky vykon
= Skute¢na hodnota = pfedepsana
hodnota
3-8-17-2 Prodleva zap Doba, po kterou se musi zvolena udalost 0,0 ...600,0 s 0,5
vyskytovat bez preruseni, dokud se
neaktivuje digitalni vystup
3-8-17-3 Prodleva vyp Doba, po kterou musi byt zvolena udalost |0,0 ... 600,0 s 0,5
ukon¢ena, dokud se nedeaktivuje digitalni
vystup
3-8-18 Digitalni vystup 2
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Parametr Popis Text napovédy Mozné nastaveni Jednotka Nastaveni od
vyrobce
3-8-18-1 Funkce digitalniho Volitelna hlaseni pres digitalni vystup 2 = Z&dna funkce Z&dna funkce
vystupu 2 volitelné 1/0 karty Provozni resim AUTO
Provozni stav RUN
Provozni stav AUTO/SLEEP
= Vystraha
= Alarmové hlaseni
= Alarm nebo vystraha
* Zadny alarm
Dynamicka ochrana proti pretizeni
Prilis vysoky proud
PFili$§ nizky proud
Prilis vysoka frekvence
Prilis nizka frekvence
Prili$ vysoky vykon
PFili$ nizky vykon
= Skute¢na hodnota = pfedepsana
hodnota
3-8-18-2 Prodleva zap Doba, po kterou se musi zvolena udalost 0,0 ...600,0 s 0,5
vyskytovat bez preruseni, dokud se
neaktivuje digitalni vystup
3-8-18-3 Prodleva vyp Doba, po kterou musi byt zvolena udalost |0,0 ... 600,0 s 0,5
ukon¢ena, dokud se nedeaktivuje digitalni
vystup
3-8-18-3 Prodleva vyp Doba, po kterou musi byt zvolena udalost |0,0 ... 600,0 S 0,5
ukoncena, dokud se nedeaktivuje digitalni
vystup
3-9 Aplika¢ni funkce
3-9-1 Detekce preruseni
kabelu
3-9-1-1 Chovani pfi vypadku Provozni chovani ménice frekvence pfi = Vsechna Cerpadla vypnuta Vsechna cerpadla

alarmu ,Z&dny hlavni fidici systém”

Pevné otacky

vypnuta
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Parametr Popis Text napovédy Mozné nastaveni Jednotka Nastaveni od
vyrobce
3-9-1-2 Prodleva Prodleva do spusténi hlaseni (vystrahy nebo |0,0 ... 10,0 s 0,5
alarmu). U zalozZniho systému se vygeneruje
pouze vystraha, nebot funkci mlze prevzit
aux master. Jen kdyz vypadne skutecna
hodnota i na aux masteru, vygeneruje se
alarm, coz pak vede k nastavenému
zpusobu chovani pfi vypadku skute¢né
hodnoty.
3-9-1-3 Otacky pfi vypadku Pevné otacky, pfi kterych ¢erpadlo pobézi |3-2-2-1 ... 3-2-2-2 min™? 3-2-2-1
pfi vypadku skute¢né hodnoty
3-9-2 Chod pro kontrolu
funkce
3-9-2-1 Automatické spusténi Pfi spusténi pro kontrolu funkce se pfipoji = vyp vyp
chodu pro kontrolu jedn? ¢erpadlo, po nastavitelnou c!obu se Po dobu odstavky
funkce rozbéhne s nastavitelnou frekvenci a poté ] 3
se zase odpoji. BEhem této doby neni * Po dobu odstavky s ¢asem
k dispozici pro regula¢ni rezim
3-9-2-2 Pauza spusténi chodu Jakmile se nékteré cerpadlo nepripoji na 0...168 h 24
pro kontrolu funkce nastavenou dobu, probéhne pro ného
spusténi pro kontrolu funkce
3-9-2-3 Cas spusténi chodu pro |V pfipadé nastaveného ¢asu se spusténi pro [00:00...23:59 00:00
kontrolu funkce kontrolu funkce po dobu odstavky zpozdi
natolik, dokud se nedosahne nastaveného
casu
3-9-2-4 Doba chodu pro Doba chodu ¢erpadla béhem chodu pro 0.0 ... 600.0 s 5,0
kontrolu funkce kontrolu funkce pfi nastavenych otackach
3-9-2-5 Otacky pfi chodu pro Otacky pfi chodu pro kontrolu funkce 3-2-2-1 ... 3-2-2-2 min 500
kontrolu funkce
3-9-3 DFS
3-9-3-1 Metoda DFS Volba metody pro regulaci rozdilu tlakd = vyp vyp
pomoci sledovani predepsanych hodnot - Otacky
v zavislosti na pritoku (DFS). DFS pomoci
Pritok

otacek lze pouzit pouze u zarizeni bez
geodetické dopravni vysky, napf. u
uzavrenych systému.
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3-9-3-2 DFS Q, opérny bod V tomto bodu se dosdhne hodnoty pro Minimalni mez az maximalni mez Zavisi na 0,0
zvyseni pfedepsané hodnoty. Navic se nastaveného rozsahu hodnot nastavené
predepsana hodnota bude dale zvysSovat jednotce
nad nastavenou hodnotu.
3-9-3-3 DFS n, opérny bod V tomto bodu se dosdhne hodnoty pro 0,0 ...600,0 % 0,0
zvyseni pfedepsané hodnoty. Navic se
predepsana hodnota bude dale zvySovat
nad nastavenou hodnotu. Zadava se v %
vzhledem k hodnoté parametru ,3.2.2.2
Maximalni otacky motoru”.
3-9-3-4 Zvyseni predepsané Nastavitelné zvyseni pfedepsané hodnoty |Minimalni mez az maximalni mez Zavisi na 0,0
hodnoty v opérném bodé 3.9.3.2 nebo 3.9.3.3 nastaveného rozsahu hodnot nastavené
jednotce
3-9-3-5 Minimalni zvyseni Minimalni zvyseni predepsané hodnoty Minimalni mez az maximalni mez Zavisi na 0,0
predepsané hodnoty k otevreni zpétné klapky pfi malém nastaveného rozsahu hodnot nastavené
pratoku. jednotce
3-9-4 Zalozni provoz
3-9-4-1 Zalozni provoz Zalozni provoz Zap / Vyp = Vyp vyp
= zap
3-9-4-2 Zvyseni predepsané Potrebné zvyseni tlaku pro napousténi Minimalni mez az maximalni mez Zavisi na
hodnoty nadrze nastaveného rozsahu hodnot nastavené
jednotce
3-9-4-3 Doba dohledu Nastavitelna doba dohledu az do zvy3eni 0,0 ...600,0 s 20,0
predepsané hodnoty nebo odpojeni
3-9-4-4 Doba zvyseni Maximalni doba zvyseni predepsané 0,0 ... 600,0 s 20,0
predepsané hodnoty hodnoty. Pokud se béhem této doby
nedosdhne predepsané hodnoty, dojde
k odpojeni. Doba zvyseni predepsané
hodnoty musi byt nastavena jako delsi nez
doba nabéhu pro zvyseni predepsané
hodnoty.
3-9-4-5 Pripustna odchylka Maximalni pripustna regula¢ni odchylka pro |Minimalni mez az maximalni mez Zavisi na
opétovné zapnuti nastaveného rozsahu hodnot nastavené
jednotce
3-9-4-6 Minimalni doba chodu |Minimalni doba mezi dvéma odpojovacimi (0,0 ... 600,0 s 60,0
pokusy v zaloZnim provozu
3-9-4-7 Doba narUstu zvyseni Doba narlstu, béhem které se provadi 0,0 ... 1000,0 s 30,0

predepsané hodnoty

zvyseni pfedepsané hodnoty
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Parametr Popis Text napovédy Mozné nastaveni Jednotka Nastaveni od
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3-9-4-8 Odpojovaci otacky Pokud neni dosazeno meze ¢aste¢ného 3-2-2-1 ... 3-2-2-2 min-? 3-2-2-1
zatizeni nebo odpojovacich otacek ¢erpadla
z ddvodu malého odbéru v obdobi 3-9-4-3,
provede se vypnuti.
3-9-5 Pocitadlo Uspory energie
3-9-5-1 Pocitadlo Uspory energie |Volba metody pro méreni Uspory energie  |Vyp pevny referencni vgkon/proménny vyp
referen¢ni vykon
3-9-5-2 Pevny referencni vykon |Nastavitelny referencni vykon 0,00...110,00 kw 0,00
neregulovaného ¢erpadla pro pocitadlo
uspory energie
3-9-5-3 Emise CO2 na kWh Emise oxidu uhlic¢itého na kwWh 0 ...10000 g/kWh 500
3-9-5-4 Naklady na elektrickou |Cena elektrické energie za kWh 0,000...1000,000 0,140
energii za kWh
3-9-6 Detekce chodu nasucho
3-9-6-1 Mez hydr. blokady Faktor pro posunuti ucici kfivky. Mezni 0...130 % 110
kfivka pro hydraulickou blokadu se vypocte
z nasobku udici kfivky s timto parametrem
3-9-6-2 Mez pro chod nasucho |Faktor pro posunuti ucici kfivky. Mezni 0...130 % 85
kfivka pro chod nasucho se vypocte
z nasobku udici kfivky s timto parametrem
3-9-6-3 Spusténi chodu nasucho |Pfi spusténi ucici funkce ménic frekvence Provést
projede 5 bodu otacek a ulozi si k nim
odpovidajici hodnoty mechanického
vykonu. K tomu je tfeba zajistit, aby byly
zcela uzavreny armatury na vytla¢né strané.
3-9-6-4 Mech. vykon pfi n_min |Mechanicky vykon pfi otackach 1 (minimalni|Minimalni mez az maximalni mez Zavisi na 0,00
otacky) z ucici funkce pri Q=0 m3/h nastaveného rozsahu hodnot nastavené
jednotce
3-9-6-5 Mech. vykon pfi n_2 Mechanicky vykon pfi otackach 2 z ucici Minimalni mez az maximalni mez Zavisi na 0,00
funkce pfi Q=0 m3/h nastaveného rozsahu hodnot nastavené
jednotce
3-9-6-6 Mech. vykon pfi n_3 Mechanicky vykon pfi otackach 3 z ucici Minimalni mez az maximalni mez Zavisi na 0,00
funkce pfi Q=0 m3/h nastaveného rozsahu hodnot nastavené
jednotce
3-9-6-7 Mech. vykon pfi n_4 Mechanicky vykon pfi otackach 4 z ucici Minimalni mez az maximalni mez Zavisi na 0,00
funkce pri Q=0 m3/h nastaveného rozsahu hodnot nastavené

jednotce
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3-9-6-8 Mech. vykon pfi n_max |Mechanicky vykon pfi otackach 5 z udici Minimalni mez az maximalni mez Zavisi na 0,00
funkce pfi Q=0 3/h nastaveného rozsahu hodnot nastavené
jednotce
3-9-6-9 Prodleva vystrahy hydr. |Prodleva az do spusténi vystrahy 0,0 ... 600,0 S 60,00
blokady hydraulické blokady
3-9-6-10 Prodleva alarmu hydr.  |Prodleva az do spusténi alarmu hydraulické |0,0 ... 600,0 s 120,00
blokady blokady
3-9-6-11 Prodleva alarmu pfi Prodleva az do spusténi chodu nasucho 0,0 ...600,0 S 5,0
chodu nasucho
3-9-7 Externi detekce chodu
nasucho
3-9-7-1 Chovani externi detekce |Chovani pfi alarmu externi detekce chodu = Samopotvrzujici Ne
chodu nasucho nasucho Ne samopotvrzujici samopotvrzujici
3-9-8 Odhad pruatoku
3-9-8-1 Odhad pruatoku Aktivace odhadu prutoku " vyp zap
= zap
3-9-8-2 Casové konstanta pro Casové konstanta pro ztlumeni hodnot 0,0 ... 600,0 s 5,0
ztlumeni hodnot odhadu pritoku. Tato ¢asova konstanta
odhadu pritoku umoznuje lepsi odecitatelnost zobrazované
hodnoty na ovladaci jednotce a je nezbytné
nutna pro bezsnimacovou regulaci pratoku
3-9-9 Kanaliza¢ni funkce
3-9-9-1 Monitorovani rychlosti |Aktivace monitorovani rychlosti proudéni. |,Vyp vystraha vystraha + proplachovani vyp
proudéni Podle volby se zobrazi odpovidajici vystraha |potrubi”
pfi podkroceni hodnoty nastavené v 3.9.9.2
nebo se navic spusti funkce proplachovani
potrubi
3-9-9-2 Minimalni rychlost Zde nastavena minimalni rychlost proudéni |0,0...10,0 m/s 2,0
proudéni se musi podkrocit po nastavenou dobu, aby
se podle daného nastaveni bud'spustila
funkce proplachovani potrubi, nebo se
zobrazila vystraha
3-9-9-3 Prodleva monitorovani |Nastavitelna doba, pro kterou musi byt 0...168 h 24 h 24

rychlosti proudéni

trvale podkrocena minimalni rychlost
proudéni, aby se spustila funkce
proplachovani potrubi
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3-9-9-4 Doba trvani Doba trvani cyklu proplachovani potrubi. 0...120 min 2
proplachovani potrubi  |Doba, po kterou je aktivni alternativni
regulace
3-9-9-5 Rychlost proudéni pfi Hodnota rychlosti proudéni béhem doby 0,0...5,0 m/s 4,0
proplachovani potrubi  |proplachovani
3-9-9-6 Vnitfni pramér potrubi |Pramér potrubi zarizeni 0...5000 mm 0
zafizeni
3-9-9-7 Spusténi cerpadla Najizdéni po rampé na maximalni otacky a |,Vyp/Zap” vyp
s maximalnimi otackami |jejich udrzovani po dobu trvani nastavené
doby. Tato funkce se spousti pri kazdém
spoustécim pochodu, aby se zamezilo
usazeninam v ¢erpaci jimce a v potrubi.
3-9-9-8 Doba trvani maximalnich|Nastavitelna doba, po kterou ménic 0,0...600,0 s 180,0
otacek frekvence udrzuje maximalni otacky
3-9-12 Rezonandni rozsah
3-9-12-1 Dolni mez Dolni hranice otac¢ek pro potlaceni 3-2-2-1 ... 3-2-2-2 min™? 3-2-2-1
rezonan¢niho rozsahu. Jsou-li si rovny dolni
a horni mezni frekvence, potlaceni
neprobihd. V ru¢nim provozu neni tato
funkce podporovana
3-9-12-2 Horni mez Horni hranice otacek pro potlaceni 3-2-2-1... 3-2-2-2 min~1 3-2-2-1
rezonancniho rozsahu. Jsou-li si rovny dolni
a horni mezni frekvence, potlaceni
neprobiha. V ru¢nim provozu neni tato
funkce podporovana
3-9-13 Servisni interval
3-9-13-1 Doba intervalu Casovy interval az do hla$eni pro potfebny |0 ... 48 Mésice 0
servisni zasah
3-9-13-2 Vynulovani servisniho  [Vynulovani servisniho intervalu Provést
intervalu
3-9-14 Externi hlaseni
3-9-14-1 Reakce na externi Reakce pfi vyskytu externiho hlaseni = Alarmové hlaseni Alarmové hlaseni
hlaseni = Vystraha
3-9-14-2 Chovani pfi externim Chovani pfi alarmu vyvolaném externim = Samopotvrzujici Ne
hlaseni hlasenim - Ne samopotvrzujici samopotvrzujici
3-10 Monitorovaci funkce
3-10-1 Vykon
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3-10-1-1 Dolni mezni hodnota Stanoveni dolni meze vystrahy. PFi 3-11-6-1 ... 3-10-1-2 Zavisi na 0,00
podkroceni se po uplynuti prodlevy spusti nastavené
vystraha jednotce

3-10-1-2 Horni mezni hodnota Stanoveni horni meze vystrahy. Pfi 3-10-1-1 ... 3-11-6-2 Zavisi na 500,00
prekroceni se po uplynuti prodlevy spusti nastavené
vystraha jednotce

3-10-1-3 Prodleva Doba, po kterou musi byt trvale narusena 0,0 ... 600,0 s 3,0
mezni hodnota, dokud se nespusti vystraha

3-10-2 Proud

3-10-2-1 Dolni mezni hodnota Stanoveni dolni meze vystrahy. Pfi 3-11-7-1 ... 3-10-2-2 A 0,00
podkroceni se po uplynuti prodlevy spusti
vystraha

3-10-2-2 Horni mezni hodnota Stanoveni horni meze vystrahy. Pri 3-10-2-1 ... 3-11-7-2 A 150,00
prekroceni se po uplynuti prodlevy spusti
vystraha.

3-10-2-3 Prodleva Doba, po kterou musi byt trvale narusena |0,0 ... 600,0 S 3,0
mezni hodnota, dokud se nespusti vystraha

3-10-3 Otacky

3-10-3-1 Dolni mezni hodnota Stanoveni dolni meze vystrahy. Pri 3-11-1-1 ... 3-10-3-2 min~! 3-2-2-1
podkroceni se po uplynuti prodlevy spusti
vystraha

3-10-3-2 Horni mezni hodnota Stanoveni horni meze vystrahy. Pfi 3-10-3-1 ... 3-11-1-2 min 3-11-1-2
prekroceni se po uplynuti prodlevy spusti
vystraha

3-10-3-3 Prodleva Doba, po kterou musi byt trvale narusena 0,0 ... 600,0 s 3,0
mezni hodnota, dokud se nespusti vystraha

3-10-4 Predepsand hodnota

3-10-4-1 Dolni mezni hodnota Stanoveni dolni meze vystrahy. Pfi Minimalni mez nastaveného rozsahu Zavisi na
podkroceni se po uplynuti prodlevy spusti |hodnot do 3-10-4-2 nastavené
vystraha jednotce

3-10-4-2 Horni mezni hodnota Stanoveni horni meze vystrahy. P¥i 3-10-4-1 az maximalni mez nastaveného Zavisi na
prekroceni se po uplynuti prodlevy spusti rozsahu hodnot nastavené
vystraha. jednotce

3-10-4-3 Prodleva Doba, po kterou musi byt trvale narusena |0,0 ... 600,0 s 3,0
mezni hodnota, dokud se nespusti vystraha

3-10-5 Skutecna hodnota
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3-10-5-1 Dolni mezni hodnota Stanoveni dolni meze vystrahy. PFi Minimalni mez nastaveného rozsahu Zavisi na
podkroceni se po uplynuti prodlevy spusti |hodnot do 3-10-5-2 nastavené
vystraha jednotce
3-10-5-2 Horni mezni hodnota Stanoveni horni meze vystrahy. Pfi 3-10-5-1 az maximalni mez nastaveného Zavisi na
prekroceni se po uplynuti prodlevy spusti rozsahu hodnot nastavené
vystraha. jednotce
3-10-5-3 Prodleva Doba, po kterou musi byt trvale narusena 0,0 ... 600,0 s 3,0
mezni hodnota, dokud se nespusti vystraha
3-10-6 Pritok
3-10-6-1 Dolni mezni hodnota Stanoveni dolni meze vystrahy. Pfi 3-11-3-1 ... 3-10-6-2 Zavisi na Specificky pro
podkroceni se po uplynuti prodlevy spusti nastavené pouziti
vystraha jednotce
3-10-6-2 Horni mezni hodnota Stanoveni horni meze vystrahy. Pri 3-10-6-1 ... 3-11-3-2 Zavisi na Specificky pro
prekroceni se po uplynuti prodlevy spusti nastavené pouziti
vystraha jednotce
3-10-6-3 Prodleva Doba, po kterou musi byt trvale narusena |0,0 ... 600,0 S 3,0
mezni hodnota, dokud se nespusti vystraha
3-10-7 Saci tlak
3-10-7-1 Dolni mezni hodnota Stanoveni dolni meze vystrahy. PFi 3-11-2-1 ... 3-10-7-2 Zavisi na
podkroceni se po uplynuti prodlevy spusti nastavené
vystraha jednotce
3-10-7-2 Horni mezni hodnota Stanoveni horni meze vystrahy. Pfi 3-10-7-1 ... 3-11-2-2 Zavisi na
prekroceni se po uplynuti prodlevy spusti nastavené
vystraha jednotce
3-10-7-3 Prodleva Doba, po kterou musi byt trvale narusena 0,0 ... 600,0 s
mezni hodnota, dokud se nespusti vystraha
3-10-8 Vystupni tlak
3-10-8-1 Dolni mezni hodnota Stanoveni dolni meze vystrahy. Pfi 3-11-2-1 ... 3-10-8-2 Zavisi na
podkroceni se po uplynuti prodlevy spusti nastavené
vystraha jednotce
3-10-8-2 Horni mezni hodnota Stanoveni horni meze vystrahy. P¥i 3-10-8-1 ... 3-11-2-2 Zavisi na
prekroceni se po uplynuti prodlevy spusti nastavené
vystraha jednotce
3-10-8-3 Prodleva Doba, po kterou musi byt trvale narusena |0,0 ... 600,0 s 3,0

mezni hodnota, dokud se nespusti vystraha

3-10-9

Diferencni tlak
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3-10-9-1 Dolni mezni hodnota Stanoveni dolni meze vystrahy. PFi 3-11-2-1... 3-10-9-2 Zavisi na
podkroceni se po uplynuti prodlevy spusti nastavené
vystraha jednotce
3-10-9-2 Horni mezni hodnota Stanoveni horni meze vystrahy. Pfi 3-10-9-1 ... 3-11-2-2 Zavisi na
prekroceni se po uplynuti prodlevy spusti nastavené
vystraha jednotce
3-10-9-3 Prodleva Doba, po kterou musi byt trvale narusena 0,0 ... 600,0 s 3,0
mezni hodnota, dokud se nespusti vystraha
3-10-10 Frekvence
3-10-10-1 Dolni mezni hodnota Stanoveni dolni meze vystrahy. Pfi 3-11-8-1 ... 3-10-10-2 Hz 0,00
podkroceni se po uplynuti prodlevy spusti
vystraha
3-10-10-2 Horni mezni hodnota Stanoveni horni meze vystrahy. Pri 3-10-10-1 ... 3-11-8-2 Hz 70,00
prekroceni se po uplynuti prodlevy spusti
vystraha.
3-10-10-3 Prodleva Doba, po kterou musi byt trvale narusena |0,0 ... 600,0 S 3,0
mezni hodnota, dokud se nespusti vystraha
3-10-11 Teplota
3-10-11-1 Dolni mezni hodnota Stanoveni dolni meze vystrahy. Pri 3-11-4-1 ... 3-10-11-2 Zavisi na
podkroceni se po uplynuti prodlevy spusti nastavené
vystraha jednotce
3-10-11-2 Horni mezni hodnota Stanoveni horni meze vystrahy. Pfi 3-10-11-1 ... 3-11-4-2 Zavisi na
prekroceni se po uplynuti prodlevy spusti nastavené
vystraha jednotce
3-10-11-3 Prodleva Doba, po kterou musi byt trvale narusena 0,0 ... 600,0 s 3,0
mezni hodnota, dokud se nespusti vystraha
3-11 Rozsahy hodnot a
jednotky
3-11-1 Otacky
3-11-1-1 Minimalni otacky Minimalni mez méficiho rozsahu 0...4200 min~! 0
3-11-1-2 Maximalni otacky Maximalni mez méficiho rozsahu 0...4200 min™! Specificky pro
motor
3-11-2 Tlak
3-11-2-1 Minimalni tlak Minimalni mez méficiho rozsahu -1,00 ... 3-11-2-2 -1,00
3-11-2-2 Maximalni tlak Maximalni mez méficiho rozsahu 3-11-2-1 ... 999,99 999,99
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Parametr Popis Text napovédy Mozné nastaveni Jednotka Nastaveni od
vyrobce
3-11-2-3 Jednotka tlaku Nastavitelnd jednotka pro tlak = bar Specificky pro
= psi pouziti
= kPa
3-11-3 Pritok
3-11-3-1 Minimalni pratok Minimalni mez mériciho rozsahu 0,00 ... 3-11-3-2 0,00
3-11-3-2 Maximalni pritok Maximalni mez mériciho rozsahu 3-11-3-1... 9999,9 9999,9
3-11-3-3 Jednotka pritoku Nastavitelna jednotka pro pratok = m3/h Specificky pro
/min pouziti
= gal/min
3-11-4 Teplota
3-11-4-1 Minimalni teplota Minimalni mez mériciho rozsahu -200,0 ... 3-11-4-2 -200,0
3-11-4-2 Maximalni teplota Maximalni mez mériciho rozsahu 3-11-4-1 ... 350,0 350,0
3-11-4-3 Jednotka teploty Nastavitelnd jednotka pro teplotu = °C Specificky pro
. F pouziti
= K
3-11-5 Hladina
3-11-5-1 Minimalni hladina Minimalni mez mériciho rozsahu 0,00 ... 3-11-5-2 0,00
3-11-5-2 Maximalni hladina Maximalni mez mériciho rozsahu 3-11-5-1 ... 100,00 100,00
3-11-5-3 Jednotka hladiny Nastavitelna jednotka pro hladinu *m Specificky pro
. ft pouziti
= mm
3-11-6 Vykon
3-11-6-1 Minimalni vykon Minimalni mez mériciho rozsahu 0,00 ... 3-11-6-2 0,00
3-11-6-2 Maximalni vykon Maximalni mez mériciho rozsahu 3-11-6-1... 110,00 110,00
3-11-6-3 Jednotka vykonu Nastavitelna jednotka pro vykon = kW Specificky pro
. W pouziti
= HP
3-11-7 Proud
3-11-7-1 Minimalni proud Minimalni mez méficiho rozsahu 0,00 ... 3-11-7-2 A 0,00
3-11-7-2 Maximalni proud Maximalni mez méficiho rozsahu 3-11-7-1 ... 150,00 A 150,00
3-11-8 Frekvence
3-11-8-1 Minimalni frekvence Minimalni mez mériciho rozsahu 0,0...3-11-8-2 Hz 0,0
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Parametr Popis Text napovédy Mozné nastaveni Jednotka Nastaveni od
vyrobce
3-11-8-2 Maximalni frekvence Maximalni mez méficiho rozsahu 3-11-8-1 ... 200,0 Hz 200,0
3-11-9 Napéti
3-11-9-1 Minimalni napéti Minimalni mez méficiho rozsahu 0...3-11-9-2 \Y, 0
3-11-9-2 Maximalni napéti Maximalni mez méficiho rozsahu 3-11-9-1 ... 1000 \Y, 1000
3-12 Provozni sbérnice
3-12-1 Profibus
3-12-1-1 Adresa Profibus Slave Adresa Profibus Slave zarizeni 1...126 126
3-12-1-2 Cislo ¢erpadla Jednoznacné prifazeni cerpadla v provozu |1...6 1
s vice Cerpadly
3-12-2 Modbus
3-12-2-1 Adresa Modbus Slave Adresa Modbus Slave zafizeni 1...247 1
3-12-2-2 Prenosova rychlost Prenosova rychlost Modbus Slave = 4800 19200
* 9600
19200
= 38400
57600
115200
3-12-2-3 Parita Parita Modbus Slave = Suda Suda
= Licha
Bez parity
3-12-2-4 Rozsah adres ¢erpadla  |Nastavitelny rozsah adres, pres které jsou = 0x1000 - Ox1FFF 0x1000 - Ox1FFF
pro sbérnici Modbus zjistovany mistni parametry Cerpadla « 0x2000 - OX2FFF
= 0x3000 - Ox3FFF
= 0x4000 - Ox4FFF
= 0x5000 - Ox5FFF
= 0x6000 - OX6FFF
3-12-2-5 Doba cyklu predepsané/ |,Prodleva do spusténi hlaseni (vystrahy 0,0...10,0 s 5,0

fidici hodnoty

nebo alarmu). U zaloZzniho systému se
vygeneruje pouze vystraha, nebot funkci
muzZe prevzit aux master. Jen kdyz vypadne
skutecna hodnota i na aux masteru,
vygeneruje se alarm, coz pak vede

k nastavenému zpUsobu chovani pfi
vypadku skutecné hodnoty.”
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Parametr Popis Text napovédy Mozné nastaveni Jednotka Nastaveni od
vyrobce
3-12-2-6 Skutecna hodnota doby |,Prodleva do spusténi hlaseni (vystrahy 0,0...10,0 s 1,0
cyklu nebo alarmu). U zaloZniho systému se
vygeneruje pouze vystraha, nebot funkci
muzZe prevzit aux master. Jen kdyz vypadne
skute¢na hodnota i na aux masteru,
vygeneruje se alarm, coz pak vede
k nastavenému zpUsobu chovani pfi
vypadku skutecné hodnoty.”
3-12-3 LON
3-12-3-1 Aktivace servisniho PINu |Aktivuje servisni PIN pro uvedeni modulu Provést
LON do provozu
3-12-3-2 Maximalni doba ~Nejpozdéji po uplynuti této doby se 0,0 ... 6553,5 s 0,0
odesilani aktualizuji proménné nvoPumpCapacity,
nvoEffOpMode, nvoControlMode a
nvoPumpStatus”
3-12-3-3 Minimalni doba ~Nejkratsi doba aktualizace proménnych 0,0 ... 6553,5 s 0,0
odesilani nvoPumpCapacity, nvoEffOpMode,
nvoControlMode a nvoPumpStatus. Pouziva
se k omezeni zatizeni na sbérnici LON. 0,0 =
bez omezeni”
3-12-3-4 Maximalni prekroceni  |Po uplynuti této doby se dalkové skute¢né 0,0 ... 6553,5 s 0,0
casu hodnoty nastavi jako neplatné. To se tyka
proménnych nviRemotePress,
nviRemoteFlow a nviRemoteTemp. 0 = bez
kontroly
3-12-3-5 Misto montaze Misto montaze ucastnika sbérnice LON
3-12-3-6 Druh regulace LON Definuje druh regulace v provozu LON. . Vyp (akeni ¢len), vystupni tlak, saci tlak, vyp
Tento druh regulace bude pouzit, pokud diferencni tlak, diferencni tlak
nviRemotePress, nviRemoteFlow a (bezsnimacovy), pratok,
nviRemoteTemp nebudou posilat zadny prutok(bezsnimacovy), teplota (chlazeni),
signal teplota (vytapéni), hladina na saci strané,
hladina na vytlacné strané”
3-12-3-7 Smér pUsobeni Definuje smér plsobeni regulatoru pri «Vyp/Zap” vyp
reguldtoru pfi regulaci  |regulaci teploty. Smér pUsobeni se pouziva,
teploty kdyz je skute¢na hodnota k dispozici pres
nviRemoteTemp
3-12-3-8 Metoda LON DFS Definuje, zda se pfi regulaci tlaku pres . Vyp, otacky, pratok” vyp
nviRemotePress pracuje s DFS.
3-13 PumpMeter
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Parametr Popis Text napovédy MozZné nastaveni Jednotka Nastaveni od
vyrobce
3-13-1 Nacist typovy stitek Pfenese informace typového stitku Provést
z pristroje PumpMeter do pfristroje
PumpDrive
3-13-2 Adresa Adresa pripojeného pfistroje PumpMeter na|1 ... 247 247
sbérnici Modbus
3-13-3 Prenosova rychlost Prenosova rychlost pfipojeného pfistroje = 9600 38400
PumpMeter . 19200
= 38400
= 115200
3-13-4 Doba dohledu Nastaveni prekroceni ¢asového limitu na 1...180 s 15
systémové sbérnici Modbus
3-13-5 PumpMeter Master/Slave|Ma-li byt PumpMeter v provozu DPO/MPO = Slave Slave
zabudovan ve sbéraci jako zalozni snimac . Master
zafizeni, pfip. pouzit také pro Etaline Z, pak
je tfeba parametr nastavit na ,Master”. Ve
vsech ostatnich pripadech je parametr
nastaven na ,Slave”.
4 Informace
4-1 Ménic frekvence
4-1-1 Identifikace pfistroje Nazev pristroje definovany uzivatelem pro
identifikaci pohonu. Tento parametr Ize
precist jen pomoci ovladaci jednotky.
Zménu ndzvu pristroje lze provést jen
pomoci nastroje ServiceTool/APP
4-1-2 Vyrobni ¢islo Vyrobni ¢islo ménice frekvence
4-1-3 Verze softwaru Verze softwaru ménice frekvence
4-1-4 Revize softwaru Revize softwaru ménice frekvence
4-1-5 Typ pfistroje Typ pfistroje ménice frekvence
4-1-6 Trida vykonu ménice Nastaveni tfidy vykonu ménice frekvence Zavisi na velikosti
frekvence
4-1-7 Verze softwaru Verze softwaru integrovaného
MotionControl MotionControl
4-1-8 Revize softwaru Revize softwaru integrovaného
MotionControl MotionControl
4-2 Ovladaci jednotka
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Parametr Popis Text napovédy Mozné nastaveni Jednotka Nastaveni od
vyrobce

4-2-1 Vyrobni ¢islo ovladaci Vyrobni ¢islo ovladaci jednotky
jednotky

4-2-2 Verze softwaru ovladaci |Verze softwaru ovladaci jednotky
jednotky

4-2-3 Revize softwaru ovladaci|Revize softwaru ovladaci jednotky
jednotky

4-3 Zakazka KSB

4-3-1 Cislo zakazky Cislo zakazky

4-4 PumpMeter

4-4-1 Vyrobni ¢islo zafizeni Vyrobni ¢islo zafizeni PumpMeter
PumpMeter

4-4-2 Verze softwaru zafizeni |Verze softwaru zafizeni PumpMeter
PumpMeter

4-4-3 Revize softwaru zarizeni |Revize softwaru zarizeni PumpMeter
PumpMeter

4-5 Modul Profibus

4-5-1 Vyrobni ¢islo modulu Vyrobni ¢islo modulu Profibus
ProfiBus

4-5-2 Verze softwaru modulu |Verze softwaru modulu Profibus
ProfiBus

4-5-3 Revize softwaru modulu |Revize softwaru modulu Profibus
ProfiBus

4-6 Modul LON

4-6-1 Vyrobni ¢islo modulu Vyrobni ¢islo modulu LON
LON

4-6-2 Verze softwaru modulu |Verze softwaru modulu LON
LON

4-6-3 Revize softwaru modulu |Revize softwaru modulu LON
LON

4-6-4 Neuron ID Neuron ID modulu LON

4-8 Modul ModBus

4-8-1 Vyrobni ¢islo modulu Vyrobni ¢islo modulu ModBus

ModBus
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Parametr Popis Text napovédy Mozné nastaveni Jednotka Nastaveni od
vyrobce
4-8-2 Verze softwaru modulu |Verze softwaru modulu ModBus
ModBus
4-8-3 Revize softwaru modulu |Revize softwaru modulu ModBus

ModBus
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10.1 Seznamy parametri

Tabulka 112: Seznam parametr( na hlavni obrazovce

Parametr Popis

1-2-1-1 Otacky

1-2-1-2 Prikon motoru

1-2-1-3 Prikon cerpadla

1-2-1-4 Prikon agregatu

1-2-1-5 Motorovy proud

1-2-1-6 Napéti motoru

1-2-1-7 Vystupni frekvence

1-2-1-8 Meziobvodové napéti

1-2-1-9 Teplota chladiciho télesa
1-2-1-10 Teplota desky

1-2-1-11 Kroutici moment motoru
1-2-2-1 Saci tlak cerpadla

1-2-2-2 Vystupni tlak ¢erpadla

1-2-2-3 Diferencni tlak ¢erpadla
1-2-2-4 Pratok cerpadla

1-2-3-1 Skute¢na hodnota (regulator)
1-2-3-2 Saci tlak zarizeni

1-2-3-3 Vystupni tlak zafizeni

1-2-3-4 Diferencni tlak zafizeni
1-2-3-5 Pratok zarizeni

1-2-3-6 Hladina zafizeni

1-2-3-7 Teplota zafizeni

1-4-1-1 Pocitadlo kWh

1-4-2-1 Provozni hodiny ménice frekvence
Tabulka 113: Seznam parametr( v nabidce Oblibené
Parametr Popis

1-1-1 Prihlaseni zakaznika

1-3-1 Spusténi / zastaveni zafizeni
1-3-2 Predepsana hodnota (regulator)
1-3-3 Ridici hodnota (ak¢ni ¢len)
3-1-1 Jazyk

3-6-1 Druh regulace

3-6-2 Ridici misto

3-6-3 Zdroj skutecné hodnoty
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11 Odstranovani zavad

A NEBEZPEGH

Neumysiné zapnuti

Nebezpedi smrtelného Urazu elektrickym proudem!
> Pred zahajenim veskerych udrzbarskych a instala¢nich praci odpojte ménic
frekvence od sité.
> Pfi provadéni veskerych udrzbarskych a instala¢nich praci zajistéte ménic
frekvence proti opétovnému zapnuti.

A\ NEBEZPECI

Kontakt se souc¢astmi pod napétim
Nebezpeci smrtelného Urazu elektrickym proudem!

> Nikdy neodstrafiujte prostfedni dil chladiciho télesa.

> Pfihlédnéte k dobé vybijeni kondenzatoru.
Po vypnuti ménice frekvence pockejte 10 minut, dokud se neomezi nebezpecné
napéti.

UPOZORNENI

Odstranéni, popf. potvrzeni poruchy mize podle nastaveni vést k opétovnému
automatickému zapnuti ménice frekvence.

Provozovatel je povinen zajistit, Ze vyhledavani a odstranovani chyb bude provadét
pouze autorizovany a odborné kvalifikovany personal, ktery byl dostate¢né
informovan podrobnym studiem navodu k obsluze.

Pred provedenim vsech opatreni k odstranéni chyb vynulujte ménic frekvence na
nastaveni z vyroby.

11.1 Poruchy: jejich pfiiny a odstranéni

VAN VYSTRAHA

Nespravné postupy pri odstranovani poruch
Nebezpeci zranéni!

> PFi veskerych postupech pfi odstrariovani poruch dodrzujte pfislusné pokyny
v tomto navodu k obsluze, pfip. v dokumentaci vyrobce pfrislusenstvi.

IO nmUANn w >

Pokud se vyskytnou problémy, které nejsou popsany v této tabulce, je nutna
konzultace se KSB zdkaznickym servisem.

Sitova pojistka pfrili§ malad pro jmenovity proud sité
Motor se nespusti

Motor bézi nerovhomérné

Max. otacky nedosazeny.

Motor bézi pouze s maximalnimi otackami

Motor bézi pouze s minimalnimi otackami

Chybi / je vadné napdjeni 24 V.

Nespravny smér otaceni motoru

Chybové hlaseni/vypnuti ochrany.
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Tabulka 114: Pomoc pfi poruchach
A|B | C|D|E|F|G|H| I Mozna pri€ina Odstranéni
-|X|-|-|-|-1X]-]- |Nenipfivedeno napéti Zkontrolujte sitové napéti a sitovou pojistku
-|X|-|-|-]-|-1]-]- |Chybipovoleni Zkontrolujte povoleni pres vstup DIGIN-EN a spusténi
zafizeni.
X|-|-]-1]-|-]-1-/|- Sitova pojistka pfilis malad pro |Zkontrolujte dimenzovani sitové pojistky
vstupni proud ménice
frekvence
|- -|x|-|-1]-]-|- |Zadny signal predepsané Zkontrolujte signal predepsané hodnoty a pracovni
hodnoty nebo je nastavena bod
prilis nizka predepsana
hodnota / pohon je pretizeny
a nachazi se v regulaci i2t
-|-1-1-1X|-]-1|-1-|Trvald regula¢ni odchylka Zkontrolujte signal predepsané / skute¢né hodnoty,
podminéna procesem pracovni bod, nastaveni regulatoru
(skute¢na hodnota je mensi
nez predepsana hodnota) /
vypadek skute¢né hodnoty
(napft. kvlli preruseni kabelu)
-|X|-]-1-1-]-1-1X|Byl podkro¢en nebo prekrocen |Zkontrolujte sitové napéti, napajejte ménic
) rozsah pfipustného napéti frekvence predepsanym napétim
-|-1-1-1-1]-|-]X]| - |Jenastaven chybny smér Zména smeéru otaceni
otaceni
- |- X|X|-|-|-]-]|X|Pretizeni ménice frekvence Omezte pfikon snizenim otacek a zkontrolujte, zda
neni motor/Cerpadlo zablokované
-|X|-|-|-]-|-1-]X|Zkrat ovladaciho kabelu/ Zkontrolujte/vyménte pripojky ovladaciho kabelu.
zablokované cerpadlo Odstrarite ru¢né blokovani cerpadla
-l -1x|Xx|-|-]-1-1X|Prilis vysoka teplota vykonové |Snizte okolni teplotu pomoci lepsiho vétrani,
elektroniky nebo vinuti zlepsete chlazeni ocisténim chladicich Zeber,
motoru zkontrolujte, zda je prichod saciho otvoru
ventilatoru volny,
zkontrolujte, zda ventilator spravné funguje,
snizte pfikon zménou pracovniho bodu (v zavislosti
na zafizeni),
zkontrolujte pfipustné zatizeni, popf. pouZijte
externi vétrani
-|-1-1-1-1-|X]|-]X|Napajeni 24V pretizené Odpojte zafizeni PumpDrive od napéti, odstrante
pretizeni
-|-1-]-1-1]-1-1-]|X|Chod ¢erpadla nasucho Zkontrolujte hydraulické zafizeni, vynulujte zadvadu
v zafizeni PumpDrive
-l -1-|X|-|X|-]-]|X|Chybasignalu ze snimace Zkontrolujte snimac a kabel ke snimadi
(napf. preruseni kabelu)
=X | X|-|-|-|-]-]|X|Vypadek faze na strané Zkontrolujte pfipojeni motoru a vinuti motoru
motoru

11.2 Alarmova hlaseni

Tabulka 115: Alarmova hlaseni

Cislo Hlaseni Popis Chovani

hlaseni

A1 Tepelnd ochrana motoru Aktivovala se ochrana PTC Nastavitelné
automatické
potvrzeni

A2 Prepéti Nepfipustné prepéti na strané sité Omezené
automatické
potvrzeni

A3 Podpéti Nepfipustné podpéti na strané sité Omezené
automatické
potvrzeni
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Cislo Hlaseni Popis Chovani
hlaseni
A4 Vypadek faze na strané Vypadek faze na strané motoru Neni
motoru samopotvrzujici
A5 Zkrat Zkrat motoru (vadné vinuti motoru) Omezené
automatické
potvrzeni
A6 Zavada hardwaru Vadny hardware Neni
samopotvrzujici
A7 Teplota chladiciho télesa Nadmeérna teplota vykonové elektroniky Neni
vysoka samopotvrzujici
A8 Teplota desky vysoka Nadmérna teplota fidici elektroniky Neni
samopotvrzujici
A9 Nadproud Nepfipustny nadproud Omezené
automatické
potvrzeni
A10 Brzdovy odpor Interni nadproud (napf. pfi pfili§ strmé rampé) Neni
samopotvrzujici
A1 Dynamicka ochrana proti Nepripustny nadproud Omezené
pretizeni automatické
potvrzeni
A12 Aktualizace firmwaru nutnd |Aktualizace firmwaru nutné Neni
samopotvrzujici
A13 Chod nasucho Chod cerpadla nasucho Neni
samopotvrzujici
A14 Chod nasucho (externi) Chod cerpadla nasucho Nastavitelné
automatické
potvrzeni
A15 Hydraulické blokovani Cerpani proti uzavfenému potrubi Neni
samopotvrzujici
A16 Zadny hlavni ridici systém Vypadek snimace skutec¢né hodnoty / preruseni Samopotvrzujici
kabelu / mistni / bez redundance
A18 Nejsou k dispozici vhodné Nelze urdit rozsifené Udaje motoru SuPremE Samopotvrzujici
Udaje o motoru
A19 Nejsou k dispozici udaje o Nejsou nastaveny Udaje motoru Samopotvrzujici
motoru
A20 Chyba AMA Nelze urdit rozsifené udaje motoru Samopotvrzujici
A98 Neprosel hardwarovy test Vadna ovladaci jednotka Neni
HMI samopotvrzujici
A99 Neprosel hardwarovy test IO |Vadna ridici elektronika nebo modul M12 Neni
samopotvrzujici
Tabulka 116: Alarmova hlaseni
Alarmové hlaseni |MoZné priCiny Odstran&ni'"
Zkrat Zkrat motoru (vadné vinuti motoru) Promérte vinuti motoru, zkontrolujte izolaci.
Zkontrolujte, zda neni motor zablokovan
Nespravné pripojena sitova pripojka Zkontrolujte kabely, pripojte sitovy privod ke
svorkam L1, L2, L3, PE
Paralelni provoz motorU Nepripustna oblast pouziti
Nespravné zapojena svorkovnice motoru Zapojte spravné svorkovnici motoru
(trojuhelnik/hvézda)
Zkrat pripojovaciho kabelu motoru Zkontrolujte pripojovaci kabel motoru

14)  Pri odstrafiovani poruch na dilech zatizeni PumpDrive, které jsou pod napétim, odpojte jejich sitové napajeni. Dodrzujte

bezpecnostni pokyny!

15)  Uvedte zafizeni PumpDrive do zakladniho nastaveni

PumpDrive 2
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Alarmové hlaseni

MozZné pfiiny

Odstran&ni'"?

Zkrat

Stinéni kabelu snimace je nespravné
pripojeno

Stinéni kabelu snimace je ke svorce PE pfipojeno
jen na jedné strané

Zkrat na kabelech stejnosmérného napéjeni
24V

Zkontrolujte kabely

Tepelna ochrana
motoru

Snimac¢ PTC je nespravné pripojen

Zkontrolujte pfipojeni snimace PTC

Udaje motoru nejsou spravné nastaveny

Upravte Udaje podle pouzitého motoru

Chybny smér otaceni ¢erpadla.

Obratte smér otaceni motoru zménou poradi fazi

Hydraulické pretizeni

Snizte hydraulické pretizeni

Cerpadlo je mechanicky zablokovano / ma
tézky chod

Zkontrolujte ¢erpadlo

Nespravné zapojena svorkovnice motoru
(trojuhelnik/hvézda)

Zapojte spravné svorkovnici motoru

Vykon zafizeni PumpDrive < vykon motoru,
resp.
vystupni proud < motorovy proud

Nespravné objednano, namontujte vétsi zarizeni
PumpDrive

Je nastavena pfili§ vysoka frekvence impulza
ménice frekvence

Nastavte frekvenci impulst do pfipustného
rozsahu

Kolisajici meziobvodové napéti pfi delsi
odstavce cerpadla

Ovérte kvalitu sitového napéti

Kolisajici meziobvodové napéti pfi
jmenovitém provozu ¢erpadla

Ovérte kvalitu sitového napéti

Nespravné méreni motorového proudu

Vhodnym kleStovym ampérmetrem zmérte proud
a porovnejte jej s Udajem v ovladaci jednotce.
UPOZORNENI! Jsou piipustné odchylky do asi

10 %.

Kdyz nebézi motor, otdci se cerpadlo
pozpatku

Zkontrolujte zpétnou klapku

Napéti na motoru je pfi jmenovitém zatizeni
prilis nizké, < 380 V pfi jmenovitém zatizeni

Zkontrolujte vstupni sitové napéti, zadejte
motorovy proud pfi jmenovitém napéti 380 V,
vice dimenzujte motor

Teplota chladiciho
télesa vysoka /
teplota desky

Okolni teplota ménice frekvence > 50 °C

Nepfipustna oblast pouziti, respektujte snizeni
vykonu

Externi ventilatory jsou znecisténé

Vycistéte ventilatory

Chladici téleso / chladici zebra jsou

Vycistéte chladici téleso / chladici Zebra

vysoka o o
znedisténé
Je nastavena pfili$ vysoka frekvence impulzd |Nastavte frekvenci impulst do pripustného
ménice frekvence rozsahu
Vykon ménice frekvence < vykon motoru, Nespravné objednano, namontujte vétsi zafizeni
resp. PumpDrive
vystupni proud < motorovy proud
Meénic frekvence je nespravné namontovan |Externi ventilatory musi smérovat nahoru, pfi
montazi na sténu musi byt zaviena zadni strana
chladiciho télesa
Podpéti Vstupni sitové napéti je prilis nizké Zkontrolujte sitové napéti
Kolisajici meziobvodové napéti pfi delsi Ovérte kvalitu sitového napéti
odstavce cerpadla
Aktivovana sitova pojistka Vymeénte vadnou sitovou pojistku
Kratkodoby vypadek sitového napéti Zkontrolujte sitové napéti
Prepéti Vstupni sitové napéti je pfilis vysoké Zkontrolujte sitové napéti
Kolisajici meziobvodové napéti pri delsi Ovérte kvalitu sitového napéti
odstavce Cerpadla
Doba rampy (ndbéhu) je pfrilis kratka Zvolte delsi dobu rampy
Kdyz nebézi motor, otaci se Cerpadlo Zkontrolujte zpétnou klapku
pozpatku
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Alarmové hlaseni

MozZné pfiiny

Odstran&ni'"?

Nadproud /
dynamicka
ochrana proti
pretizeni

Nespravné provedeni pfipojeni k siti

Pripojte sitovy privod ke svorkam L1, L2, L3, PE

Nespravné zapojena svorkovnice motoru
(trojuhelnik/hvézda)

Zapojte spravné svorkovnici motoru

Udaje motoru nejsou spravné nastaveny
(3-3-2)

Upravte Udaje podle pouzitého motoru

Paralelni provoz motorU

Tento druh provozu neni povolen

Stinéni kabelu snimace je nespravné
pfipojeno

Stinéni kabelu snimace je ke svorce PE pfipojeno
jen na jedné strané

Vykon zafizeni PumpDrive < vykon motoru,
resp.
vystupni proud < motorovy proud

Nespravné objedndno, namontujte vétsi zafizeni
PumpDrive

Doba rampy (ndbéhu) je pfrilis kratka

Zvolte delsi dobu rampy

Chybny smér otaceni cerpadla.

Obratte smér otaceni motoru zménou poradi fazi

Cerpadlo je mechanicky zablokovano / ma
tézky chod

Zkontrolujte ¢erpadlo

Je nastavena pfilis vysoka frekvence impulzd
ménice frekvence

Nastavte frekvenci impulst do pfipustného
rozsahu

Nespravné méreni motorového proudu

Vhodnym kleStovym ampérmetrem zmérte proud
a porovnejte jej s tdajem v ovladaci jednotce.
Upozornéni: Jsou pfipustné odchylky do asi 10 %

KdyZz nebézi motor, otadi se ¢erpadlo
pozpatku

Zkontrolujte zpétnou klapku

Zadny hlavni fidici
systém

Nespravné zapojeni zafizeni na sbérnici KSB
(pferuseni, zkrat)

Uvedte zapojeni do poradku

Snimac je nespravné pripojen (vypadek
skute¢né hodnoty)

Pripojte snimac spravné

V systému nebylo rozpoznano hlavni
Cerpadlo

Nastavte role v systému s vice Cerpadly

Brzdovy odpor

Je nastavena prilis kratka doba brzdné
rampy

Prodluzte dobu brzdné rampy

KdyZz nebézi motor, otaci se cerpadlo
pozpatku

Zkontrolujte zpétnou klapku

Provoz Cerpadla s generatorem

Nepfripustna oblast pouziti

Chod nasucho /
chod nasucho
(externi)

Chod cerpadla nasucho

Hydraulické
blokovani

Ucpané potrubi

Zkontrolujte potrubi

Zkontrolujte armatury cerpadel

11.3 Vystrazna hlaseni

Tabulka 117: Vystrazna hlaseni

Cislo hlaseni |Hlaseni Popis Chovani
A30/W30 Externi hlaseni Prijato externi hlaseni Nastavitelné automatické
potvrzeni
W50 Dynamickda ochrana proti |Nepfipustny nadproud Samopotvrzujici
pretizeni

W51 Prepéti Prepéti Samopotvrzujici

W52 Podpéti Podpéti Samopotvrzujici

W53 Rezonan¢ni rozsah Rezonandni rozsah Samopotvrzujici

W54 Preruseni kabelu Preruseni kabelu Samopotvrzujici

W55 Vypadek skute¢né Vypadek skute¢né hodnoty Samopotvrzujici
hodnoty

W56 Hydraulické blokovani Cerpani proti uzavienému potrubi Samopotvrzujici

W57 Caste¢né zatizeni Caste¢né zatizeni Samopotvrzujici

PumpDrive 2
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Cislo hlaseni |Hlaseni Popis Chovani

W58 Pretizeni Pretizeni Samopotvrzujici

W59 Teplota chladiciho télesa |Nadmérna teplota vykonové elektroniky Samopotvrzujici
vysoka

W60 Teplota desky vysoka Nadmérna teplota fidici elektroniky Samopotvrzujici

W61 Vysoky proud Motorovy proud je vysoky Samopotvrzujici

W62 Nizky proud Motorovy proud je nizky Samopotvrzujici

W63 Monitorovani otacek Prekroceni meznich otacek Samopotvrzujici

we4 Monitorovani predepsané |Pfekroceni mezni predepsané hodnoty Samopotvrzujici
hodnoty

W65 Monitorovani skute¢né  |Prekroceni mezni skutec¢né hodnoty Samopotvrzujici
hodnoty

W66 Monitorovani pratoku Prekroceni mezni hodnoty pratoku Samopotvrzujici

W67 Monitorovani saciho tlaku|Prekroceni mezni hodnoty saciho tlaku Samopotvrzujici

W68 Monitorovani vystupniho |Pfekroceni mezni hodnoty vystupniho tlaku  |Samopotvrzujici
tlaku

W69 Monitorovani Prekroceni mezni hodnoty diferen¢niho tlaku |Samopotvrzujici
diferenc¢niho tlaku

W70 Monitorovani teploty Prekroc¢eni mezni hodnoty teploty Samopotvrzujici

W71 Vysoka frekvence Vysoka frekvence Samopotvrzujici

W72 Nizka frekvence Nizka frekvence Samopotvrzujici

W73 Vysoky vykon Vysoky vykon Samopotvrzujici

W74 Nizky vykon Nizky vykon Samopotvrzujici

W75 Omezena zastavovaci Prekroceni nastavené doby zastavovaci rampy |Samopotvrzujici
rampa

W76 Pretizeni 24 V Interni pretizeni sitového zdroje 24 V Samopotvrzujici

W77 Komunikace zarizeni Chyba komunikace zafizeni PumpMeter Samopotvrzujici
PumpMeter

W78 Aktualizace firmwaru Modul neni kompatibilni s hlavnim modulem |Samopotvrzujici
provozni sbérnice nutna

W79 Aktualizace firmwaru Modul neni kompatibilni s hlavnim modulem |Samopotvrzujici
HMI nutna

W80 Rychlost proudéni nizka |Podkroc¢eni mezni hodnoty rychlosti proudéni |Samopotvrzujici

W81 Komunikace pres Vadny modul provozni sbérnice Samopotvrzujici
provozni sbérnici

W99 Nacteno zakladni Nacteno zadkladni nastaveni Samopotvrzujici
nastaveni

Tabulka 118: Vystrazna hlaseni

Vystrazné hlaseni |Mozné pfiCiny Odstranéni
Dynamicka Udaje motoru nejsou spravné nastaveny Upravte Udaje podle pouzitého motoru
ochrana proti Chybny smér otaceni ¢erpadla. Obratte smér otaceni motoru zménou poradi fazi
pretizeni UL oy e - . Uy e -
Hydraulické pretizeni Snizte hydraulické pretizeni
Cerpadlo je mechanicky zablokovadno/méa  |Zkontrolujte ¢erpadlo
tézky chod
Nespravné zapojena svorkovnice motoru Zapojte spravné svorkovnici motoru

(trojuhelnik/hvézda)

Vykon zafizeni PumpDrive < vykon motoru, |Nespravné objednano, namontujte vétsi zafizeni
resp. PumpDrive
vystupni proud < motorovy proud

Je nastavena pfili§ vysoka frekvence impulzd |Nastavte frekvenci impulst do pfipustného
ménice frekvence rozsahu

Okolni teplota zafizeni PumpDrive > 50 °C  |Nepfipustna oblast pouziti, respektujte snizeni
vykonu
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Vystrazné hlaseni

MozZné pfiiny

Odstranéni

Dynamicka

pretizeni

ochrana proti

Kolisajici meziobvodové napéti pri delsi
odstavce cerpadla

Ovérte kvalitu sitového napéti

Nespravné méreni motorového proudu

Vhodnym klestovym ampérmetrem zmérte proud
a porovnejte jej s Udajem v ovladaci jednotce.
UPOZORNENI! Jsou piipustné odchylky do asi

10 %

KdyZ nebézi motor, otadi se cerpadlo
pozpatku

Zkontrolujte zpétnou klapku

Napéti na motoru je pfi jmenovitém zatizeni
prilis nizké, < 380 V pfi jmenovitém zatizeni

Zkontrolujte vstupni sitové napéti, zadejte
motorovy proud pfi jmenovitém napéti 380 V,
vice dimenzujte motor

Preruseni kabelu

Monitorovani preruseni kabelu

Vyménte vadny snimac

pretizeni

Caste¢né zatizeni/

Pohanéné cerpadlo pracuje v ¢astecném
zatizeni / pretizeni

Nepripustnéd oblast pouziti, provozujte ¢erpadlo
v pfipustné oblasti

Pretizeni 24V

Pretizeni stejnosmérného napajeni 24 V

Snizte odbér proudu ze stejnosmérného napajeni
24V, porovnejte pocet elektrickych pripojeni

s maximalnim pfipustnym proudovym zatizenim
ze stejnosmérného napajeni 24 V

Zkrat v pripojenych spotrebicich
stejnosmérného napéjeni 24 V

Odpojte vadny spotrebic stejnosmérného
napajeni 24V

Chybné zapojeni svorek fizeni (Digln, Anin)

Uvedte zapojeni do poradku

11.4 Informacni hlaseni

Tabulka 119: Informacni hlaseni

Cislo hlaseni

Hlaseni Popis

Chovani

1100

Interval Udrzby Cerpadla

Uplynul nastaveny interval udrzby cerpadla

Samopotvrzujici

1101

Pohon zablokovan
zablokovan.

= Béhem provadéni reZimu AMA je pohon

= V pfipadé alarmu ,Nadproud”, ktery vede
k vypnuti motoru, zUstava pohon vypnuty,
dokud tato udalost trva.

= V pripadé vypnuti pres digitalni vstup ,DI-
EN” neni pohon brzdén podle zastavovaci
rampy, nybrz dobiha az do zastaveni.
Trvani této operace zavisi na setrvacnosti
hmoty systému. Béhem volného dotaceni
zUstava pohon zablokovan.

Samopotvrzujici

1102

Rezim proplachovani
potrubi aktivni

Provedeni funkce proplachovani potrubi

Samopotvrzujici

PumpDrive 2
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12 Objednaci udaje

12.1 Objednavani nahradnich dilG
Pro objednavani rezervnich a ndhradnich dild jsou zapotrebi nasledujici udaje:
= Cislo zakazky
Polozkové ¢islo zakazky
Pofadové cislo
= Konstruk¢ni rada
Konstruk¢ni velikost
Materidlové provedeni
Kéd tésnéni
= Rok vyroby
Vsechny Udaje lze zjistit na typovém stitku.
Dalsi potrebné udaje jsou:
+ C. dilu a nazev
Pocet kust nahradnich dild
Dodaci adresa

= Typ zasilky (jako naklad, postou, expresni zasilka, letecka zasilka)
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12.2 Prislusenstvi

12.2.1 Servisni software

Tabulka 120: PfisluSenstvi pro servisni software

Oznaceni Provedeni €. mat. [kgl
Parametriza¢ni kabel |Délka 1 m, predkonfigurovany, 01538436 (0,2
USB / opticky s optickym pripojenim k zafizeni
k parametrizaci PumpDrive a konektorem USB pro
zafizeni PumpDrive notebook/pocitac
pomoci servisniho
softwaru automatizace
12.2.2 Ovladaci jednotky
Tabulka 121: PfisluSenstvi pro ovladaci jednotky
Oznaceni Provedeni C. mat. [kgl

Sada prislusenstvi 01522974 (0,3

nasténného drzaku

K montazi grafické ovladaci jednotky
zarizeni PumpDrive 2 na sténu nebo na
trubkusklada se za 4 tfmena a Sroubl

Pfipojovaci kabel pro K pfipojeni ovladaci jednotky umisténé
grafickou ovladaci jednotku |vné zafizeni PumpDrive

(barva: cerna, konektor: Délka 3 m 01522975 0,3

primy, zasuvka: zahnutd) Délka 5 m 01566211 0.3
Délka 10 m 01566212 |0,6
Délka 20 m 01566213 |1

12.2.3 Adaptacni sady motort
Adaptér je nutny pro montaz zafizeni PumpDrive na motor. Potfebny adaptér zvolte
podle velikosti a provedeni daného motoru.

Tabulka 122: PfisluSenstvi adaptaéni sady pro standardni motor spoleénosti KSB/Siemens: typ 1LE1 a 1PC3, 2pdlovy a
4pdlovy

Oznaceni Provedeni C. mat. [kgl
k montazi zafizeni PumpDrive konstrukéni velikost A 01496568 |3
Pt”ngr('i"? na . PumpDrive konstrukéni velikost A 01496569 |3
standardni motor . PEVIURT

spolecnosti KSB/ PumpDrive konstrukéni velikost B 01496570 |3
Siemens 1LE1, 1PC3 PumpDrive konstrukéni velikost B 01496571 |3

véetné pfipojovaciho
kabelu

01496572 (3,8
01496573 |3,8
01496574 (3,8

PumpDrive konstrukéni velikost B

PumpDrive konstrukéni velikost C

PumpDrive konstruk¢ni velikost C
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Tabulka 123: Pfislusenstvi adaptaéni sady pro standardni motor spole¢nosti KSB/Siemens: typ 1LA7 a 1LA9, 2- a

4pdlovy
Oznaceni Provedeni C. mat. [kgl
K montazi zafizeni PumpDrive konstruké¢ni velikost A 01506318 |3
PumpDrive na 1LA7 BG71M V1
standardni motor PumpDrive konstruk¢ni velikost A 01506320 |3
spole¢nosti KSB/ 1LA9 BGS80 B3/V1
Siemens 1LA7, 1L,,AQ, PumpDrive konstruk¢ni velikost A 01506321 |3
1LG6 (dovybaveni) 1LA7 BGSO V1
Vcetné pripojovaciho
kabelu PumpDrive konstruk¢ni velikost A 01506322 |3
1LA9 BG90 V1
PumpDrive konstrukéni velikost A 01606776 |3
1LA9 BG90 B3
PumpDrive konstrukéni velikost B 01506323 |3
1LA9 BG90 B3
PumpDrive konstrukéni velikost B 01606892 |3
1LA9 BG90 V1
PumpDrive konstrukéni velikost B 01506324 |3
1LA9 BG100 B3
PumpDrive konstruk¢ni velikost B 01606893 |3
1LA9 BG100 V15
PumpDrive konstrukéni velikost B 01506325 (3,8
1LA9 BG112 B3/V15
1LA9 BG132 B3/V15 01506326 (3,8
PumpDrive konstruk¢ni velikost C
PumpDrive konstruk¢ni velikost C 01506328 (3,8
1LA9 BG160 B3/V15
Tabulka 124: PfisluSenstvi pro adaptaéni sady motor( pro motor KSB SuPremE: typ A a B1, 2- a 4pdlovy
Oznaceni Provedeni C. mat. [kgl
k montazi zafizeni PumpDrive konstrukéni velikost A 01496568 |3
;:?FS,D:VE r;EaAn/iotor PumpDrive konstrukéni velikost A 01496569 |3
SuPreumereBT PumpDrive konstrukéni velikost B 01496570 |3
véetné pripojovaciho  |PumpDrive konstrukéni velikost B 01496571 |3
kabelu PumpDrive konstrukéni velikost B 01496572 (3,8
PumpDrive konstrukéni velikost C 01496573 (3,8
k montazi zarizeni PumpDrive konstruk¢ni velikost C 01496574 (3,8

PumpDrive na motor
KSB SuPreme B1
véetné pripojovaciho

kabelu

Motor SuPremE typu A (konstrukéni velikost 160 az 225) a motor SuPremE typu B1
(konstrukéni velikost 180 az 225) nelze dodatecné osadit adaptéry motoru pro
zafizeni PumpDrive 2 a PumpDrive 2 Eco (nejvyhodnéjsi druh montaze: montaz na

sténu).

Tabulka 125: Pfislu$enstvi pfipojovaciho kabelu

Oznadeni Provedeni C. mat. [kgl
Pfipojovaci kabel <4 kW: 4 x 2,52 + PTC... XM 01538433 (0,9
motoru, stinény

Feritové jadro pro 47112922

pripojovaci kabel
motoru Jen u zafizeni
PumpDrive 2 Eco
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Oznadeni Provedeni C. mat. [kgl

Zaslepovaci kryt véetné 01595759 |0,1

Sroubu pro vzdaleny

konektor motoru

I
Pripojné vedeni pro <4 kW:4x2,5mm?2+ PTC 47117918 |0,3
|motory

stinéné, obsahuje

snimace PTC, bez

obsahu halogen, cena

za metr
11 kW: 4 x 6 mm2 + PTC 01630613 |0,6
15 W: 4 x 10 mm2 + PTC 47117506 |0,8
22 kW: 4 x 16 mm2 + PTC 01466746 |1
30 kW: 4 x 25 mm?2 + PTC 47117509 (1,7
37 kW: 4 x 35 mm2 + PTC 01641614 |2
45 kW: 4 x 50 mm?2 + PTC 01641615 (2,4
55 kW: 4 x 70 mm2 + PTC 01641616 (3,3

12.2.4 Adaptér pro montaz na sténu a do rozvadéce

Adaptér Ize pouzit jak pro montaz na sténu, tak také pro montaz do rozvadéce a je
standardni souc¢asti dodavky KSB.

Tabulka 126: Adaptér pro montaz na sténu a do rozvadéce

Oznaceni Provedeni C. mat. [kgl
Upevriovaci sada Adaptér Ize pouzit jak pro montaz na 01496581 |0,2
konstrukcni velikost A |sténu, tak také pro montaz do
Upevriovaci sada rozvadéce a je standardni soudasti 01579783 0,3
konstrukéni velikost B |dodavky KSB pro montaz na sténu a
Upevriovaci sada do rozvadéce. 01496582 |0,5
konstruké¢ni velikost C
12.2.5 Modul M12

Tabulka 127: Pfislusenstvi modulu M12
Oznadeni Provedeni C. mat. [kgl
Sada prisluSenstvi pro modul M12 01496566 |0,3
Provoz s az 6 ¢erpadly u PumpDrive
2 a az 2 Cerpadly u PumpDrive 2 Eco
Pripojeni pfistroje PumpMeter pres
sbérnici Modbus
Zaslepovaci kryt pro uzavirani 01496567 |0,1
otevrené zasuvné prihradky
Ochranna krytka M12 pro modul 01125084 |0,05
M12
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Oznadeni Provedeni C. mat. [kg]
Prefabrikovany sbérnicovy kabel pro Délka 1 m 01533747 |0,1
provoz se dvéma a vice Cerpadly Délka 2 m 01533748 |02
k propojeni ménicu frekvence pres . :
sbérnici pristroje KSB (CAN) pomoci Délka 3 m 01533749 10,3
modulu M12, Délka 5 m 01651182 0,3
stinény Délka 10 m 01651183 0,6
barva: svétle fialova, konektor M12: [~

! Délka 20 01651184 (1,2
zahnuty, konektor M12: zahnuty clkasim
Zakoncovaci odpory 01522993 |0,3
Obsahuje dva konektory M12, vzdy
s integrovanym zakoncovacim
odporem CAN
Prefabrikovany sbérnicovy kabel Délka 1 m 01533769 |0,1
PumpMeter Crosslink Délka 2 m 01533770 0,2
pro zalozni pripojeni pfistroje -
PumpMeter pres sbérnici Modbus Dc?lka 3m 01533771 |0.2
k propojeni méni¢a frekvence pres |Délka 5 m 01533772 |0,3
sbérnici Modbus pfristroje Délka 10 m 01533773 (0,6
PumpMeter pomoci modulu M12, Délka 20 m 01533774 1.2
Ize pouzit i pro analogové snimace !
4..20mA,
stinény
barva: ¢ernd, konektor M12:
zahnuty, konektor M12: zahnuty
Prefabrikovany sbérnicovy kabel Délka 1 m 01533775 0,2
PumpMeter pro pfipojeni pfistroje  [pajka 2 m 01533776 |0,2
PumpMeter na modul M12 pres .
sbérnici Modbus Délka 3 m 01533777 |0,3
stinény Délka 5 m 01533778 |0,3
barva: ¢erna, zdsuvka M12: prim4,
konektor M12: zahnuty
12.2.6 Volitelné souéasti instalace

Tabulka 128: Vestavné moduly pro doplfikové vybaveni
Oznadeni Provedeni C. mat. [kg]
Doplnkova sada pro hlavni vypina¢ |Konstrukéni velikost A |01500522 1,4
Jen pro PumpDrive 2, Obé?(hutlffci Konstrukéni velikost B 01500523 |1,7
avni vypinac, upraveny kryt C, VIR
ochranny kryt pro hlavni vypinat, Konstruké¢ni velikost C - |01500524 2,8
kabelovy svazek Konstrukéni velikost D (01500525 |5,5
Konstruk¢ni velikost E 01500526 |14,5
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Oznadeni Provedeni C. mat. [kg]
Volitelna I/0 karta Vhodné pro konstrukéni 01496564 |0,3
jen pro PumpDrive 2 velikost A, B, C, D, E
Diky volitelné I/O karté jsou
k dispozici dalsi vstupy a vystupy:
* 1 analogovy vstup
= 1 analogovy vystup
= 3 digitalni vstupy
= 2 digitalni vystupy
= 1 reléovy prepinaci kontakt
= 5 reléovych zapinacich kontakt0
Modul provozni sbérnice Modbus  |Vhodné pro konstruk¢ni [01551016 0,3
RTU velikost A, B, C, D, E
Pro pfipojeni ménice frekvence
k sitim Modbus'®
Ménice frekvence v provozu s jednim
Cerpadlem a s vice ¢erpadly mohou
byt sledovany, fizeny a regulovany
pouze jednim modulem sbérnice
Modbus.
Modul provozni shérnice LON Vhodné pro konstrukéni (01551015 |0,3
Pro pripojeni zafizeni PumpDrive 2  |velikost A, B, C, D, E
k siti LON
Pro kazdy ménic frekvence
v provozu s jednim c¢erpadlem a
s vice Cerpadly je potreba jeden
modul LON ke sledovani, rizeni nebo
regulaci.
Modul provozni sbérnice Profibus  |Vhodné pro konstrukéni (01551037 |0,3
Pro pripojeni zafizeni PumpDrive 2 |velikost A, B, C, D, E
k sitim Profibus
Pro kazdy ménic frekvence
v provozu s jednim ¢erpadlem a
s vice ¢erpadly je potreba jeden
modul Profibus ke sledovani, fizeni
nebo regulaci.
Zastrcka M12 pro vlastni pfipravu Primér vodice: 01651264 |0,1
Vhodné pro Modbus a Profibus maxm:\llce 2'75 mm?
Uhlova vidlice, kédovani B, 5pol., |((mf)x.| VG °Oi1 dka: 4
pfipoj Sroubovou svorkou, se stinicim G?nrio;aSpr;unc'\ % 8ar;1m_
rstencem, Ize odstinit i i '
P 6,5-8,5 mm
Kryti: IP67
Objimka M12 pro vlastni pfipravu Primér vodice: 01651298 |0,1
Vhodné pro Modbus a Profibus mamm:\l/cé ggs mm?
Uhlova zasuvka, kédovani B, 5pdél., f(mgx'l 4 )h dka: 4
pfipoj Sroubovou svorkou, se stinicim 6a e ova8pruc (()S 8a. ~
prstencem, Ize odstinit mm, 5-8 mm, 6-8 mm,
6,5-8,5 mm
Kryti: IP67
16)  PumpDrive 2 Eco ma jen jednu zasuvnou pfihradku, do které |ze zabudovat bud modul M12, nebo Modbus RTU.
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Oznadeni Provedeni C. mat. [kg]

Sbérnicovy kabel CAN a Modbus Délka 1 m 01111184 |0,2

Zkraceny pro vlastni pfipravu, Délka 5 m 01304511 04

stinény, zkrouceny pér, kabel . :

2x2x0,22 mm? Délka 10 m 01304512 (0,7

Délka 20 m 01304513 |1,4
12.2.7 Snimace
Tabulka 129: PfisluSenstvi k méfeni tlaku

Oznaceni Provedeni C. mat. [kgl

Pristroj PumpMeter je inteligentni snimac |Specificky pro - 0,1

tlaku pro Cerpadla se zobrazovanim Cerpadlo

namérenych hodnot a provoznich dat

primo na misté.

PumpMeter ma jiz z vyroby parametrizaci

specifickou pro ¢erpadlo. Dimenzovani

e i probiha prostfednictvim systému
N s EasySelect.

Blizsi informace viz konec tohoto

typového listu.

Prevodnik tlakové diference 0 -1 bar, RC3/8 01111180 (0,3

se dvéma médénymi spiralovymi trubkami [g _ > par RC 3/8 01109558 |03

o délce 75 ¢cm pro pfipojeni k vytlacnému : :

prip. sacimu hrdlu ¢erpadla kompletné 0 -4 bar, RC3/8 01109560 |03

s pridrznym plechem, potrubni spiralou a |0 - 6 bar, RC 3/8 01109562 |0,3

prechodkou, vystup se 3 vodici 4 ... 20 mA, |0 - 10 bar, RC3/8 |01109585 0,3

napajeni 18 ... 30 VDC, pfipojny kabel 0-1 bar. RC1/2 01111303 103

2,5m ! !

okolni teplota -10 ... 450 °C 0-2 bar, RC 1/2 01111305 0,3

Teplota mérené latky -10 ... +80 °C 0 -4 bar, RC1/2 01111306 |0,3
0 -6 bar, RC1/2 01111307 |0,3
0-10bar,RC1/2 |01111308 |0,3
0-1bar,RC1/4 01558789 |0,3
0-2bar, RC1/4 01558790 |0,3
0 - 4 bar, RC 1/4 01558791 |0,3
0 -6 bar, RC1/4 01558792 |0,3
0-10bar, RC1/4 01558793 |0,3

Prevodnik tlaku A-10 0-2 bary 01152023 |0,07

pro univerzalni pouziti, pro kapalna a 0-5 bard 01152024 0,07

plynna média 0...+ 80 °C, pfesnost méreni 3

mensi nebo rovna 1 %, max. 2,5 % (pfi 0-10 barlj 01210880 [0,4

80 °C), procesni pFipojka G1/4B 0-16 bard 01073808 0,128

s médénym tésnicim krouzkem, IP67, 0-20 bart 01152025 |0,07

2vodicovy vystup 4...20 mA 0-50 bart 01152026 |0,07

»
e
Rl

¥

d
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Oznadeni Provedeni C. mat. [kg]
Prevodnik tlaku S-20 0-1,0 baru 01147224 10,12
pro univerzalni pouziti v prt‘]myslu, 0-1.6 baru 01147225 10,12
strojirenstvi, hydraulickych soustavach, : :
pneumatickych soustavach pro kapalna a 0-2,5 baru 01147226 0,12
plynna média -30 ... +100 °C, soucasti, 0-4,0 baru 01147267 0,12
WAl které jsou v kontaktu s méfenou latkou, |0-6,0 baru 01147268 0,12
e jsou z chromniklové oceli (bez tésnéni), 0-10.0 b 01147269 10.12
B b Mechanicka $okova zatizitelnost do 100 g = baru !
& (IEC 60068-2-27), Vibraéni zatizitelnost pri |0-16.0 baru 01084305 10,159
rezonanci do 20 g (IEC 60068-2-6), 0-25,0 baru 01084306 |0,2
=== P sfeni % méfici 5t
= Pripojeni G128 ENB37, Kryti P65, - |Cio0bary 01087244 02
- 2vodicovy vystup 4 ... 20 mA, , Prifez -1-1,5 baru 01150958 0,6
kabelu max. 1,5 mm2, Vnéjsi pramér -1-5,0 baru 01087507 0,2
kabelu 6-8 mm, , elektrické pripojeni -1-15,0 bar 01084308 |0,2
uhlovou vidlici podle DIN 175301-803 A | 154 0 bard 01084309 |02
Prevodnik tlaku S-11 0-1,0 baru 01147270 (0,24
pro pouziti v hygienickém, 0-1,6 baru 01147271 (0,24
potravinarském a lahtdkarském pramyslu,
pro kapalnd, plynng, viskézni a znecisténa 0-2,5 baru 01147272 10,24
média, Teplota mérené latky -30 ... 100 °C, |0-4,0 baru 01147273 0,24
na zvlastni objednavku s integrovanym 0-6,0 baru 01147274 10,24
chladicim Usekem vhodnym pro teploty 0-10.0 baru 01147275 10.24
mé&fené latky do +150 °C, soudasti . :
T z chromniklové oceli, které jsou 0-16,0 baru 01084310 10,24
- v kontaktu s mérenou latkou (bez 0-25,0 baru 01084311 0,24
== tésnéni), na zvlastni objednavku 0-40.0 baru 01087246 |0.24
—— v provedeni Hastelloy-C4 (2.4610) pro : :
agresivni média, mechanicka $okova -1-1,5 baru 01087506 0,24
zatizitelnost do 1000 g (IEC 60068-2-27), |-1-5,0 baru 01084307 0,24

Vibracni zatizitelnost pfi rezonanci do

20 g (IEC 60068-2-6), Pfesnost méreni

< 0,5 % méficiho rozpéti, Pfipojeni G1/2B
EN837, ¢elni membrana, O-krouzek NBR,
Kryti IP65, 2vodicovy vystup 4 ... 20 mA, ,
Prurez kabelu max.1,5 mmz, Vnéjsi pramér
kabelu 6-8 mm, Pomocné energie UB: 10
<UB <30V DC(14...30 u vystupu

0... 10 V), elektrické pripojeni uhlovou
vidlici podle DIN 175301-803 A

—p— Privafovaci hrdlo pro prevodnik tlaku S-20 |Procesni pripojka |01149296 |0,2
as-11 G1/2B, vnitini zavit
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Tabulka 130: Pfislusenstvi k méfeni teploty

Oznadeni

Provedeni

C. mat.

[kal

Odporovy teplomér

predkonfigurovan na teplotu mérené latky
0°-150 °Cs mérici vlozkou TR10-C,
prevodnikem T24.10 a ochrannou trubkou
TW35-4 pro teploty mérené latky -200°-
600 °C

Snimac hrani¢ni odchylky: tfida B podle
DIN EN 60751, 2vodicovy vystup

4 ... 20 mA, rozsah méreni s prvkem PT100
1x3 vodice, Napajeni 10 ... 36 VDC,
Procesni pripojka G1/2B z chromniklové
oceli 1.4571, Celkova délka s hrdlem

255 mm, Montazni délka teploméru

110 mm, Pfipojovaci hlava typ BSZ hlinik,
Kryti IP65

01149295

0,8

Tabulka 131: PfisluSenstvi k méfeni proudéni

Oznadeni

Provedeni

C. mat.

[kl

14

45

13

65

Snimac proudéni

3...300cm/s

pro regulaci kompenzace ztraty filtru,
regulace objemového pratoku s ohledem
na naklady

,Rozsah méreni 3-300 cm/s, procesni
pfipojka s vnitfnim zavitem, vystup 4-

20 mA

01150960

0,3

Konektor véetné kabelu pro
prevodnik Effector 300

, Kabelovy konektor M12/
Uhlovy/4zilovy/5m/PUR, vhodny pro vle¢né
fetézy, neobsahuje halogeny, bez obsahu
silikonu

01473177

0,2

Tabulka 132: PfisluSenstvi pfipojovaciho kabelu

Oznadeni

Provedeni

C. mat.

[kl

Pfipojné vedeni pro snimace

Kabel 2 x 2 x 0,5 m?, odstinény, pro
pripojeni snimacu k zafizeni PumpDrive,
cenazam

01083890

0,1

Pfipojné vedeni pro
redundantni pfipojeni
snimace

5zilovy kabel, neobsahuje halogeny, typ
Olflex 110CH, délka cca 1 m,
prefabrikovany, pro pfedavani signalu
snimace na druhé cerpadlo PumpDrive pro
redundantni provoz, napf. DPM

01131430

0,3

208 od 216

PumpDrive 2




kss L.

12 Objednaci udaje

12.2.8 Montaz do rozvadéce

Tabulka 133: Pfislusenstvi napétového rozdélovace

Oznaceni

Provedeni

C. mat.

[kal

Elektricky oddélovac
pro beznapétovy
prenos signalu mezi
ménic¢em frekvence a
externim fizenim.
Rozdily v hodnotéach
napéti mohou vést

k poskozeni
analogovych a
digitalnich vstupu.

Montaz kloboukové listy, externi
napajeni 24 VDC, Téleso 1P40, Svorky
IP20, 22,5 x 82 x 118,2 mm (S x V x H)

01085905

1,2

Elektricky oddélovac
pro beznapétovy
pfenos signalu mezi
ménicem frekvence a
externim Fizenim.
Rozdily v hodnotach
napéti mohou vést

k poskozeni
analogovych a

digitalnich vstupu.

Montéaz kloboukové listy, externi
napajeni 230 VAC, Téleso IP40, Svorky
IP20, 22,5 x 82 x 118,2 mm (S x V x H)

01086963

Tabulka 134: Prislusenstvi filtru

Kategorie

Oznacdeni

Provedeni

C. mat.

[kl

180

Mg

Sitova tlumivka pro
ménic frekvence

k zamezeni zpétného
plUsobeni sité

Ochrana ménice
frekvence pred
napétovymi Spickami,
Kryti IPOO

2,2 -4 kW

01093105

3,6

55-11 kW

01093106

8,3

15-18,5 kW

01093107

9,17

22 - 37 kW

01093108

10,8

Vystupni filtr du/dt pro
vedeni k motorim do
50/80 m

Zapojeni skrtici klapky
pro snizeni
elektromagnetického
rusivého vyzarovani

Snizeni proudovych
Spic¢ek u dlouhych
privodl motoru

0,55 - 2,2 kW (FOVT-008B)

47121240

1,6

3-5,5 kW (FOVT-016B)

47121247

2,2

7,5 kW (FOVT-025B)

47121248

4,5

11- 15 kW (FOVT-036B)

47121249

58
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Kategorie

Oznadeni

Provedeni

C. mat.

[kl

P

-
e

Vystupni filtr du/dt
Vystupni filtr du/dt pro
vedeni k motoriim do
50/80 m

Zapojeni skrtici klapky
pro snizeni
elektromagnetického
rusivého vyzarovani,
kryti IP20

Snizeni proudovych
$picek u dlouhych
privodl motoru
Max. délka kabell

motoru: 80 m max.
@16 kHz

18,5 - 22 kW (FN-510-50-34)

47121251

21

30 kW (FN-510-66-34)

47121253

22

Vystupni filtr du/dt
Vystupni filtr du/dt pro
vedeni k motorim do
50/80 m

Zapojeni skrtici klapky
pro snizeni
elektromagnetického
rusivého vyzarovani,
kryti IPOO

Snizeni proudovych
$picek u dlouhych
pfivodl motoru
Max. délka kabeld

motoru: 30 m max. @
16 kHz

37 kW (RWK-305-90-KL)

47121254

7.4

45 kW (Typ RWK-305-124-KS)

47121255

8,2
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13 ES prohlaseni o shodé

Vyrobce: KSB Aktiengesellschaft
Johann-Klein-StraB3e 9

67227 Frankenthal (Deutschland)

Timto vyrobce prohlasuje, Ze vyrobek:

PumpDrive 2, PumpDrive 2 Eco
Rozmezi vyrobnich gisel: 0117000000 az 0119000000

= vyhovuje vSem ustanovenim nasledujicich smérnic v aktualné platné verzi:
— 2014/30/EU: Elektromagnetickd kompatibilita (EMC)
— 2014/35/EU: Elektricka zafizeni uréena pro pouzivani v urcitych mezich napéti (nizké napéti)

— 2011/65/EU: Omezeni pouzivani nékterych nebezpecnych latek v elektrickych a elektronickych zafizenich
(RoHS)

Déle vyrobce prohlasuje, Ze:
= byly aplikovany nasledujici harmonizované mezinarodni normy:
- EN 55011
— EN 61000-3-11, EN 61000-3-12
- EN 61000-6-1, EN 61000-6-2 > 11 kW, EN 61000-6-3 < 11 kW, EN 61000-6-4
- EN 61800-3, EN 61800-5-1
— EN 50581

ES prohlaseni o shodé bylo vystaveno:
Frankenthal 26.7.2017

Ml

Joachim Schullerer
Projektovy vedouci vyvoje vyrobkd, systémy cerpadel a pohony

KSB Aktiengesellschaft
Johann-Klein-StraB3e 9

67227 Frankenthal
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Seznam hesel

A

Alarmova hlaseni 194
AMA 67

Analogové vstupy 118
Analogové vystupy 122

Analogovy vstup 28, 40, 60
Volitelna I/0 karta 28, 124

Analogovy vystup 28, 60
Volitelna I/O karta 29, 126

Automatické prizplsobeni motoru 67, 68
Motor KSB SuPremE 69

Automatické zjistovani regulacnich parametra 77

B

Bezpecnost 6
Bezsnimacova regulace rozdilu tlak 81
Cas 114

D
Datum 114
Detekce preruseni kabelu 90, 91
Digitalni vstup 28, 118
pripojeni 59
Volitelna I/O karta 29, 123
Digitalni vstupy
Zapojeni 117
Digitalni vystup
Volitelna I/O karta 127
Digitalni vystupy
Volitelna I/O karta 29
Dynamicka ochrana proti pretizeni
Omezeni otacek 90

E

Elektrickd ochranna zarizeni 36
Elektromagneticka kompatibilita 27, 36
Elektromagnetické ruseni 36

Externi hlaseni 117

F
Frekvence impulst PWM 27, 28

Frekven¢ni rozsah 91
Regulacni rezim 91

G

Graficka ovladaci jednotka 14
Graficky displej 14

H
Hmotnost 30
Hydraulické blokovani 92

Ch

Charakteristika U/f 67

Chod nasucho 92

Chod pro kontrolu funkce 94
Doba odstavky a cas 94

po dobu odstavky 94
pres digitalni vstup 118

Informacdni hlaseni 199

Instalace 32
Vyska instalace 27

J

Jmenovity proud
Jmenovity proud motoru 34

K
Kabely
Polozeni 37
pripojeni 36
Kontrolky LED 21
Kryt
Ochranny kryt 39
Ve tvaru C 38
KSB-Local-Bus
pfipojeni 59
Kvalifikace 7

L
Likvidace 12
Live-Zero 91
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M

Maximalni otacky 108

Metoda fizeni motoru 66
Metoda U/f fizeni 66

Mezni otacky 92

Minimalni rychlost proudéni 108
Modul LON 133

Modul Modbus RTU 132
Parametrizace 132
Modul polni sbérnice
Modul LON 133
Modul Modbus RTU 132
Profibusmodul 133

Modul provozni sbérnice 132
Monitorovani pracovniho bodu 93

Montéaz do rozvadéce 32
Adaptér pro montaz 203
Instalace 36, 37
Prislusenstvi 209
Rozméry a udaje o hmotnosti 30

Montaz na sténu 32
Adaptér pro montaz 203
Rozméry a udaje o hmotnosti 30

N

Nahradni dil
Objednavka nahradnich dild 200

Napéjeci kabel 34
Vystupni filtr 48

(0

Obsazeni pin modulu M12
Vstup C/D 53
Vstup A/B 53

Obtok 33

Odborny personal 7
Odhad pratoku 96, 97
Odruseni 27, 36, 37

Ochrana proti chodu nasucho 118
Okolni podminky
Provoz 32
UloZeni 12
Ovladaci jednotka
Montaz grafické ovladaci jednotky 62
Zména montazni polohy 62

Ovladaci kabel 35, 57
EMC 37
pripojeni 38, 58
Uzemnéni 49
Volba 34

P

Personal 7
Pocitadlo uspory energie 106
Konstantni referenc¢ni vykon 106
Proménny referencni vykon 107
Poruchy
Pric¢iny a odstranéni 194
Pouzivani v souladu s ur¢enim 6
Procesni regulator 74
Profibusmodul 133
Proplachovani potrubi 109
Propojka 44
Provoz s dvojitym Cerpadlem 131

Provozni hodnoty pro vstupni a vystupni signaly 17

Provozni rampa 110, 111

Privodce uvedenim do provozu 64
Predepsana hodnota 70

Prehled parametra 137

Preprava 10

Pripad poskozeni
Objednavka nahradnich dild 200

Pripad Skody 13

Pfipojovaci kabel motoru 32, 36
Délka 35
EMC 36
poloZeni 36
pripojeni 38

Pfipojovaci kabely
Napéajeci kabel 34
Ovladaci kabel 34, 35, 38, 49, 57
Polozeni kabeld 37, 41
Pripojovaci kabel motoru 34, 48, 201, 202
Volba 34, 36

Pfistupové urovné 17

PTC 43
Konstruk¢ni velikost A 41
Konstruk¢ni velikost B 42
Konstruk¢ni velikost D 43
Konstruk¢ni velikost E 43
Konstruk¢ni velikost C 42

PumpMeter 131, 206
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R

Rampa predepsané hodnoty 111

Regulace i%t 89

regulace pratoku
bezsnimacova 81

Regulace rozdilu tlakd
bezsnimacova 81, 101

Regulace tlaku / rozdilu tlakt pomoci zvyseni
predepsané hodnoty v zavislosti na pritoku (DFS) 98
Baze otacek 100
Baze prutoku 99

Regula¢ni hodnota 70
Regulovany provoz
s externim normalizovanym signalem 72

Reléové vystupy 120
Reléovy vstup
Volitelna I/O karta 125

reléovy vystup 28
Volitelna I/O karta 29

Rozméry 30

Rozsah vykonu 26

Rozsifovaci I/O karta 56

Rusivé vyzarovani 8

Ridici hodnota 70

S

Servisni rozhrani 21
Sit typu IT 44
Sitova pripojka, popf. pfipojka motoru 35, 36, 41
Konstruk¢ni velikost A 41
Konstruk¢ni velikost B 42
Konstruk¢ni velikost D 43
Konstruk¢ni velikost E 43
Konstruk¢ni velikost C 42

Sitova tlumivka 27, 48, 209
montaz 48

Sitovy vstupni proud 35

Sledovani teploty motoru 89

Smérnice EMC 8

Snimac 208
Kabel snimace 35
Konstruk¢ni velikost A 41
Konstruk¢ni velikost B 42
Konstruk¢ni velikost D 43
Konstruk¢ni velikost E 43
Konstruk¢ni velikost C 42

Souvisejici dokumentace 13

Spusténi cerpadla s maximalnimi otackami 108

Spusténi zarizeni 70

Frekvencni rozsah 91

Stinéni 36, 49

Svételna signalizace 21

Svorka fizeni 35, 57

Svorkovnice 40, 59
Prirez kabelu 35, 57
Volitelna I/O karta 61

Skoleni 7

T

Technické udaje
Méni¢ frekvence 27
Volitelna I/O karta 28

Tepelna ochrana motoru 89
Konstruk¢ni velikost A 41, 42
Konstruk¢ni velikost D 43
Konstruk¢ni velikost E 43
Konstruk¢ni velikost C 42

Teplota ¢erpaného média 27
Termistor 41, 43

Tlacitka se Sipkami 15, 16
Tlacitko Escape 15

Tlac¢itko napovédy 15
Tlacitko OK 15, 16

Typovy Stitek 13, 26

U
Ucpani 108
Ulozeni 12

Uvédoméle bezpecna prace 7
Uzemnéni

pripojeni 49

Uzemnéni 37

Zemnici lista 34

Vv

Vektorova metoda fizeni 66
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